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LA COURBE DE FARGUES ET FONTAINE
(PREFACE)

par

Pierre Colmez

La courbe de Fargues-Fontaine a changé la maniére dont on pense a la théorie de
Hodge p-adique () en introduisant des idées géométriques 1a o il n’y avait que de
I’algébre semi-linéaire : beaucoup de catégories apparaissant dans la théorie ) comme
les p-modules ou les (¢,I')-modules sur ’anneau de Robba et ses variantes, les B-
paires, les Espaces de Banach de Dimension finie (®) ou les presque C,-représentations
sont étroitement liées & la catégorie des fibrés sur cette courbe ce qui explique, en
grande partie, leurs bonnes propriétés. J’ai eu le privilége d’assister & la naissance de
cette courbe et je suis heureux de pouvoir raconter cette histoire. Pour confirmer mes
souvenirs de ces événements remontant & plus de 7 ans, j’ai relu les courriels que nous
avions échangés & 1’époque ainsi que les nouvelles que je transmettais & Wiestawa
Niziot; j’ai inclus certains des passages les plus significatifs de ces messages.

1. L’anneau B,

1.1. B, est principal! — Le premier acte se passe en juillet 2009, dans le train
qui nous ramenait de Roscoff & Morlaix. Nous étions tous les trois, Fargues, Fontaine
et moi, et Fontaine nous déclare : « j’ai regardé ’article de Berger sur les B-paires, et

1. Que cette courbe introduise un point de vue intéressant est devenu indubitable avec la
preuve [FF, §10.5] de la conjecture "faiblement admissible implique admissible" esquissée au §5.2
de cette préface, mais ce qui a suivi, & savoir la géométrisation de la correspondance de Langlands
locale [19, 20, 21, 22, 55], est assez inattendu et totalement fascinant.

2. Tous ces objets sont définis au chap. 2 : les B-paires (n°2.5.8), les p-modules (n°2.5.3) ou les
(¢,T')-modules (n°2.5.4) sur ’anneau de Robba sont en équivalence de catégories avec la catégorie
des fibrés (équivariants) sur la courbe de Fargues-Fontaine (th.4.7, rem.4.9 et 5.10). Ce n’est pas
le cas des Espaces de Banach de Dimension finie ou des presque C-représentations, mais on pourra
consulter [44] pour le lien entre ces catégories et celle des fibrés sur la courbe de Fargues-Fontaine.

3. Connus aussi sous le nom d’espaces de Banach-Colmez.
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il prétend que ’anneau B, est de Bézout (¥ ; ca ne peut pas étre vrai; il faut que je
lui écrive ». J'étais un peu embété pour Berger mais, heureusement, le lendemain () :

Fontaine — Colmez, Fargues, Wintenberger samedi 18/07,/2009

[...] Par ailleurs, j’ai dit a Pierre dans le train hier que je ne croyais
pas que l'anneau B, était de Bézout, comme ’affirme Berger. En fait,
I’argument que je donnais est canulé, je me suis fait avoir par ’analogie
trompeuse avec 'anneau des polyndémes en une variable & coefficients dans
C dont le terme constant est dans Q,. La preuve de Berger repose sur un
résultat de Kedlaya et j’y crois. En fait, me semble-t-il, non seulement B,
est de Bézout, mais il est principal! C’est un exercice (8) une fois que I’on
sait qu’il est de Bézout.

1.2. Anneaux de Fontaine. — Avant de continuer, rappelons la définition de ’an-
neau B, et des anneaux A;.f, Beis, Bar de Fontaine.

Soient k un corps parfait de caractéristique p, Ky = W(k)[%] le corps de caracté-
ristique 0, complet, non ramifié, de corps résiduel k£, K une extension finie totalement
ramifiée de Ky, K une cloture algébrique de K, Gx = Gal(K/K) et C le complété
de K, ce qui fait de C' un corps algébriquement clos, complet pour vp, dont le corps
résiduel k¢ est une cloture algébrique de k. (Si k = F,, on a Ko = Q, et C = Cp;
on ne perd pas grand-chose & supposer que ’on est dans cette situation.)

Soit (7

b = {m — (ﬂf(n))neN> PACON= C, (x(n-i-l))p _ x(n)7 Vn € N}
On munit C” des lois + et - définies par :
(™) + (™) = (sM), avec s™ = lim (™+F) 4 y(nTR)P"

k—+o00
(x(n)) . (y(n)) = (x(n)y(n))

Siz=(z™) e C soit 2t = (9, et si z € C, on note ” n’importe quel élément
de C” tel que (2°)* = 2 (et donc 2” n’est bien déterminé qu’a e%r prés, ol € =
(1,¢p,--.) et ¢, est une racine primitive p-iéme de l'unité; cela est source de bien

4. 1 s’agit de [5, prop. 1,1,9]; ’anneau B est ’anneau Bfrizsl.

5. Extrait d’un message au sujet de la soutenance proche de la thése de son étudiant Jérome Plit,
thése soutenue le 29/09/2009, devant le jury composé de P. Elbaz-Vincent, L. Fargues, J-M. Fontaine,
E, Ullmo, J-P. Wintenberger et moi-méme.

6. Effectivement! Cf. note 8.

7. La construction C' +— C? est une vieille construction de Fontaine [26], et s’applique & n’importe
quelle algébre munie d’une topologie plus faible que celle définie par la valuation p-adique. Les
notations sont celles de Scholze [54] qui a globalisé cette construction en introduisant les espaces
perfectoides; dans la terminologie de Scholze, cette opération s’appelle le basculement (tilting), et
C” est le basculé de C en caractéristique p.
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des complications). Alors C” est un corps algébriquement clos de caractéristique p,
complet pour la valuation ves () = v, (), de corps résiduel ke = kc.

Soit Ajnr = W(O¢»), Panneau des vecteurs de Witt & coefficients dans O¢». Si
x € O¢», notons [z] son représentant de Teichmiiller. Tout élément de Aj,s peut
s’écrire, de maniére unique, sous la forme ZkeNpk [x], ot les xy, sont des éléments
arbitraires de O¢». Par fonctorialité des vecteurs de Witt, Ains est muni d’un frobenius
¢ donné par o(3, cn PF[ek]) = X pen PP}, et d’une action de Gk commutant & ¢.

On définit 0 : Ajnf — O¢ par

6> p'lan)) = Y ol
kEN keEN

Alors 6 : Ay — Oc¢ est un morphisme surjectif d’anneaux dont le noyau est engendré
par (p — [p’]) (124, prop. 2.4)).

Soit Blz = {E}(Ainf[%]/(p— [p°])%). C’est un anneau de valuation discréte, de corps

résiduel C, contenant le complété A de Ainf[%ﬂ, k € NJ] pour la topologie

p-adique. L’action de G s’étend & tous ces anneaux et, si on pose

t=logle] = — > U

E>1

alors t € A est une uniformisante de Bji'R, et o(t) = x(o)t, ou x : Gg — Zj est le
caractére cyclotomique, ce qui fait de ¢ un analogue p-adique de 2im.

Le frobenius ¢ s’étend par continuité & As, et ¢(t) = pt. L’action de ¢ s’étend
donc au sous-anneau Be,is = Aqis[+] de Bar = B [$], et on note B, le sous-anneau
B¥7!. L'inclusion de B, dans Byr induit alors la suite ezacte fondamentale [26] :

cris
0— Qp — B. — Bagr/Bl; — 0.

Comme Bgyg est muni de la filtration par les puissances de t (i.e. Fil' Bqg = t"BCTR),
ceci munit B, d’une filtration ® et 'algébre graduée associée est Q, & 2C[3].

1.3. Questions sur B.. — Le message de Fontaine a été suivi, le lendemain, d’un
message intitulé « Devoirs de vacances » avec les mémes destinataires.

Fontaine — Colmez, Fargues, Wintenberger dimanche 19/07/2009

Cet anneau B, est trop rigolo. Comme il est principal et By = Qy, les

idéaux non nuls de B, correspondent bijectivement aux Q,-droites de B,
(prendre I'idéal engendré par un élément non nul de la droite). On a une
fonction degré sur B, (le degré d’un élément non nul b est le plus petit

8. Et d’une fonction degré : si x € Be, le degré degxz de x est le plus petit entier d tel que
T € t*dB(J{R. On a degxy = degx + degy, et = est inversible dans B si et seulement si degx = 0.
Maintenant, si on sait que Be est de Bézout, lexistence de cette fonction degré implique que Be est
principal : si I est un idéal, et si a est un élément de I, de degré minimal, alors a est un générateur
de I’idéal principal (a,b) pour tout b € I, et donc a est un générateur de I.
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entier m > 0 tel que b est dans Fil”"Bgr) donc aussi sur les idéaux. Si [
est un idéal de degré m, le Qp-espace vectoriel sous-jacent a une structure
d’espace de Banach-Colmez de dimension m et de hauteur 0, mais ce n’est
pas clair qu’il est "constructible", ni que la multiplication est analytique
(il me semble que si quand méme).

Les idéaux de degré 1 sont tous maximaux.
Question 1 : Soit I un idéal de degré 1 de B.. Le corps F' = B./I est-il
isomorphe a C'?7

C’est assez concret : si je choisis un générateur ¢ de Z,(1) et un géné-
rateur by de I, je peux écrire by = b/t avec b dans (¥)
exacte de Qy-espaces vectoriels 0 - Q, - U — F — 0 (ou 1 s’envoie sur
b et u sur 'image c(u) de u/t).

U et j’ai une suite

La multiplication s’obtient ainsi : si u et v sont dans U, il existe toujours
un z dans U tel que 0(u)f(v) = 6(b)8(z). Alors (uv — bzx)/t appartient a
U et c(u)e(v) = e((uv — bx)/t).

Si vous y voyez quelque chose, je veux voir aussi!

Question 2 : [’anneau B, ressemble beaucoup & un anneau de polynémes
a coefficients dans le corps algébriquement clos C. Est-ce que les éléments
irréductibles sont tous de degré 1?7 Par exemple, un élément de degré 2
peut-il s’écrire comme un produit de deux éléments de degré 17

C’est difficile d’y croire, mais c’est encore plus difficile de ne pas y
croire !

Question 3 : Si la réponse aux questions 1 et 2 est “oui”, montrer que,
pour tout idéal non nul I de B, le quotient B, /I est un anneau de Banach-
Colmez (i.e. la multiplication est analytique) effectif et est isomorphe & (9)
By, X By X+ - X By, POUr mq,ma, . .., mg des entiers convenables (bien
str, en tant qu’algébre abstraite, B, est isomorphe & C[t]/(¢™), mais pas
en tant que Banach-Colmez).

Le simple fait d’avoir écrit ce que je viens me convainc que la réponse &
ces questions doit étre “oui” et que la preuve ne doit pas étre si dure. Soit
cela sort tout seul de I’étude du gros corps gauche (1) de Pierre, soit cela
résulte de ce qu’il ne devrait pas y avoir d’autre corps de Banach-Colmez
que Q, et C. Cependant, il semble peu probable que I’isomorphisme de C
sur B, /T soit canonique!

Nous avons probablement discuté de ces questions avec Fontaine début aott, lors
d’une conférence & Loen (Norvége), mais je n’ai pas souvenir que nous ayons fait quel

9. U= (B},

10. By = Bl /t™.
11. Tl s’agit du corps ¢ du n°2.2.1.

)#=P, ot BY, = Acris[1]-

cris
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que progrés que ce soit (12)| et j’ai da écrire 4 Fontaine, un peu plus tard, que j’avais
une preuve « simple », sans utiliser le théoréme de Kedlaya, de la principalité de B,
ce qui m’a valu la réponse suivante.

Fontaine — Colmez samedi 25/08,/2009

Je me suis effectivement convaincu que je savais prouver que B, est
principal sans me servir de Kedlaya, mais outre I’argument de degré que
je t’ai vendu, je me sers du lemme fondamental '*) (en dimension 2 semble
suffire). Je ne vois pas bien comment tu pourrais éviter un argument de ce
genre (j’ai une application Q,-linéaire "analytique" de C,, dans C,/V (ot
V est de dimension 2 sur Q,) et je veux montrer que le noyau n’est pas
nul). Le fait que B, est principal est un résultat profond. Il me semble (il
me reste des détails & vérifier et mon cerveau déconne) que 'on en déduit
avec un argument, Harder-Narasimhan que faiblement admissible implique
admissible, ce qui est la plus jolie preuve que je connais... si ¢a marche. Et
pourquoi pas aussi de Rham implique pst (je n’y ai pas encore réfléchi).
En plus cela devrait expliquer la différence entre faiblement admissible et
admissible dans le cas ou la valuation n’est pas discréte. Il faut jouer avec
des objets que j’avais essayé de vendre & Plat et qui est une variante sans
action de Galois des « B-paires » de Berger. Du coup cela devrait trés
bien & la fois expliquer les trucs de Berger et se mélanger avec ce dont on
discutait ces derniers temps. Je suis un peu tenté de raconter une partie de
cela dans mon cours & Trieste la semaine prochaine mais c’est sans doute
un peu prématuré [...]

1.4. La courbe. — Le second acte se passe & Trieste, lors d’une école d’été organisée
par 'ICTP du 31 aoit au 18 septembre 2009 : deux semaines de cours suivies par
une semaine de conférences. A coté de la résidence ot nous étions logés se trouvait un
petit restaurant avec une terrasse trés agréable, des petits calamars délicieux, du vin
local fort sympathique, et la grappa du patron. Nous avons passé de longues soirées
sur cette terrasse a discuter de mathématiques.

Je suis arrivé le dimanche 6 septembre tard dans la soirée ; Fontaine était 14 depuis
le début car il avait fait un cours la premiére semaine, et Fargues était arrivé le sa-
medi. Le lundi matin, je les croise 'un aprés ’autre, trés excités : ils avaient découvert

12. Disons tout de suite que la réponse & la premiére est “non” (cf. [40], et aussi [45, th.2] qui
implique le résultat), la réponse a la seconde est “oui” et la réponse 4 la troisiéme est “non” & cause
du “non” & la question 1, mais devient “oui” si on modifie la question en tenant compte de ce probléme
(cf. rem. 3.14 (i) pour la question 2, et rem. 3.14 (iii) pour la question 3).

13. Cf. rem 2.7. Ma preuve “simple” utilisait les mémes arguments si j’en crois mes notes d’un
exposé « Vector bundles on a strange curve » sur les travaux de Fargues et Fontaine que j’ai donné
au Tata Institute en juillet 2010, mais elle comporte un trou (cf. n°2.3.3), et peut-étre n’avions nous
de preuve ni I'un ni autre & ce moment-1a.
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LA COURBE dans la nuit de samedi & dimanche, aprés un diner au petit 4 restau-
rant : manifestement, la conversation avait porté sur la catégorie des B-paires, en
particulier sur le fait qu’elle ressemblait fort & une catégorie de fibrés sur une courbe
projective du fait de 'existence de filtrations de Harder-Narasimhan. Si on commence
a réfléchir en ces termes, il y a une courbe affine « naturelle » qui vient & esprit (1%), &
savoir Spec B, vu qu’une B-paire fait intervenir un B.-module libre et que B, est de
dimension 1 puisque c’est un anneau principal, mais une courbe projective ? Mystére,
mais :

Fargues — Colmez, Fontaine dimanche 06,/09,/2009, 02:26

Suite & une conversation hier soir & Trieste avec Jean-Marc je me suis

mis & penser a la catégorie introduite par Jean-Marc et je suis tombé sur

la chose suivante (cf. fichier attachement). Je n’ose pas penser qu’une telle

monstruosité existe (ceci dit on aurait pu dire de méme pour le fait que

B, soit principal).

Voici le contenu du fichier envoyé par Fargues :

La courbe étrange (et les fibrés sur celle-ci)

Soient k un corps et X une courbe projective lisse sur k géométrique-
ment connexe. On fixe un point z € X. Soit U = X \ {z}, un ouvert
affine de X. Je pose A = Ox,, B=T(U,0Oy) et K = k(X), le corps des
fonctions rationnelles sur X. On a le dictionnaire suivant :

k+—Q, A+—Bl, B+—B., K<+ Bgr.

En effet, A est un anneau de valuation discréte comme BZ{R . De plus
B est un anneau de Dedekind comme B, (si on veut, on peut prendre

14. 11 est possible que la courbe n’aurait jamais vu le jour sans ce petit restaurant : aprés tout,
on obtient déja une jolie théorie en utilisant seulement les propriétés de B. ; c’était d’ailleurs 1’idée
initiale de Fontaine (le programme esquissé ci-dessous était trés optimiste!).

Fontaine — Colmez vendredi 28,/08/2009

Concernant cette histoire de B principal = (faibl. adm. = adm.), je n’ai plus aucun
doute, tout est d’une simplicité biblique et Berger n’en n’est pas passé loin puisqu’aprés
avoir introduit les « B-paires » avec une définition des morphismes qui I’empéche de
travailler avec, il fabrique un théoréme de comparaison avec les (o, I')-modules et déduit
de Kedlaya que (faibl. adm. = adm.), alors que c’est complétement immédiat. En fait,
il me semble qu’on doit pouvoir retrouver Kedlaya comme cela, probablement aussi,
avec une variante de ce jeu les trucs de Kisin sur les modules a la Breuil (tout comme
ceux de Berger avec les modules de Wach), refaire plus simplement les Banach-Colmez,
comprendre pourquoi (faibl. adm. = adm.) est faux quand la valuation n’est plus
discreéte, etc, etc... et retrouver aussi bien sir une nouvelle preuve de deRham = pst.

15. Personnellement, 7 ans plus tard, je suis encore stupéfait que l’on puisse penser & considérer
le spectre d’un anneau comme B. ou A;,f : ces anneaux n’ont vraiment pas lair d’avoir un lien

raisonnable avec la géométrie.
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X = P! pour avoir B principal comme B.). Il y a de plus des plongements
canoniques
A— K+ B.

On a la propriété

ANB=T(X,0x) =k,

analogue de
Bl NB. = Q,.

On a de plus

B* =T(U,0y)* =k~
car si f € T(U, Oy)*™, alors div(f) = m[z] pour un entier m € Z, mais
deg(div(f)) =0 = m =0, et donc f € I'(X,Ok)* = k> . Cela est bien
sir 'analogue de 'égalite B = Q. .

Soient I(A), resp. I(B), le groupe des idéaux fractionnaires de A,
resp. B, par exemple I(B) consiste en les couples (&, s) formés d’un fibré
en droites & sur U et d’une section rationelle s de & au point générique
de U. Il y a alors deux fonctions additives degré sur I(A) et I(B) données
par les valuations.

La catégorie des fibrés vectoriels sur X est équivalente a celle des triplets
(M, %) ou :

— M est un A-module libre de rang fini i.e. un germe de fibrés au
voisinage de z,

— 7 est un fibré vectoriel sur U ou encore un B-module projectif de
type fini N =T'(U, %),

*L:M®AK”%?”:N®BK,
et de plus la filtration de Harder-Narasimhan des fibrés vectoriels sur X
est obtenue grace aux fonctions degrés sur I(A) et I(B).

La on pourrait se dire que la catégorie de Harder-Narasimhan introduite
par Jean-Marc est donc ’analogue de la catégorie des fibrés sur une courbe
« X = Spec(BJR) [spec(Bar) Spec(Be) » mais c’est un peu différent car
Frac(B.) et Frac(Bj) sont différents.

Qu’a cela ne tienne : on a le résultat élémentaire suivant (da a Beauville-
Laszlo et qui est & la base de 'uniformisation du champ des fibrés sur une
courbe par les Grassmaniennes affines) qui est un exercice de descente fpqc.
Le résultat est que I’on peut remplacer Ox , par ﬁxm Plus précisément,
la catégorie des fibrés vectoriels sur X est équivalente a la catégorie des
triplets (M, N,¢) ou :

— M est un A-module libre de rang fini,

— N est un B-module projectif de type fini,
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—1: M®jz Frac(g) 2 N®p Frac(g),
ol je ferais remarquer que si z est un point k-rationnel alors & X,z = k[[t]]
qui ressemble beaucoup plus a BCTR que Ox , qui n’était pas complet...
(d’ailleurs ce n’est pas pour rien que j’ai noté ¢ I'uniformisante en x).

Voici donc la question finale : peut-on constuire un schéma régulier X
de dimension 1 sur Spec(Q,) (il ne sera bien str pas de type fini), muni
d’un point C-rationnel @ € X(C) (point donné par Papplication 6, qui
ne sera pas un point Qp-rationnel), d’'un isomorphisme ﬁAX,I ~ B:{R et
d’un isomorphisme I'(X \ {z}, Ox) = B, ? Si c’est le cas on peut définir
des filtrations de Harder-Narasimhan sur les fibrés vectoriels sur X et
on obtient une équivalence de catégories de Harder-Narasimhan avec la
catégorie construite par Jean-Marc.

En tous cas si la courbe étrange X n’existe pas, la catégorie des fibrés
vectoriels sur celle-ci existe bien! Si la courbe étrange X existe le mot
étrange est faible pour la décrire, il faudrait un terme encore plus fort
qu’étrange, je n’ose pas imaginer une telle monstruosité...

Au moment méme o Fargues écrivait son message, Fontaine réalisait que ’'on pou-
vait parfaitement donner un sens & Spec(B1;) HSpeC(BdR) Spec(B.), et donc obtenir
une courbe compléte de cette maniére : si on pose X, = Spec(B,) et X = X, U {oo}
avec la topologie évidente, il suffit de définir le faisceau Ox par :

I'(U,0x.) siU C X,

LU, 6x) =
(L 0x) {{ber(UmXe), degh >0} siocoeU.

Il s’est ensuite rendu compte que 'on pouvait méme obtenir X comme une courbe
projective : pour construire une courbe projective, il faut une algébre graduée, et

comme B, = B} [1]9=! et p(t) = pt, il y a une algébre graduée naturelle P a

t
considérer, a savoir,

P = ®pen(BY)7 "

Poser
X =Proj P

définit une « variété projective » d’un genre un peu bizarre puisque son corps des
constantes est Q, et que le corps résiduel en ¢t = 0 est C, et donc n’est pas de degré
fini sur Q,. L’ouvert affine ¢t # 0 n’est autre que Spec B., et donc X est une courbe
puisque B, est principal.

Quand je suis arrivé, on disposait donc de la courbe et d’une description de ses
fibrés. Les soirées suivantes ont été largement consacrées a la courbe et aux propriétés
de B., en particulier aux questions posées par Fontaine dans son courriel « Devoirs
de vacances ».
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Colmez — Niziot Mardi 08/09,/2009

[...] Fontaine est surexcité au sujet de B, et n’arréte pas de trouver
de nouveaux résultats que Fargues s’empresse de traduire en termes de
fibrés vectoriels sur P! (on aboutit & des objets franchement étranges en
regardant Spec B.). [...]

Une piste que nous avons contemplée pour répondre A ces questions consistait a faire
agir le groupe des automorphismes de C”. Si ce groupe avait eu la bonne idée d’opérer
transitivement sur l'idéal maximal mg» de O, alors il aurait opéré transitivement
sur les éléments de (B, )¢ car un tel élément est de la forme log[l + ], avec
T € Mgy, et la réponse A la question 1 aurait été “oui”. Notons que, si C” avait le bon
gotit d’étre maximalement complet, alors Aut(C”) opérerait transitivement sur mgs.
Malheureusement, C” n’est pas maximalement complet... Cela suggére qu'il peut étre
profitable de remplacer C' par une cléture maximalement compléte (C" est alors aussi
maximalement complet), car alors I'action de Aut(C”) sur les points de X induit une

bijection | X| = Aut(C”)/(Aut(C) x ¢%).

2. Représentations de G et objets dérivés

Avant de passer aux travaux de Fargues et Fontaine, je vais essayer de décrire les
objets qui sont apparus dans les courriels du chapitre précédent, et la maniére dont
ils sont utilisés pour prouver les conjectures « fa = a » et « dR = pst » de Fontaine.
Disons tout de suite que les preuves de « fa = a» sont relativement directes, alors
que celles de « dR = pst » comportent trois étapes, dont deux utilisent des apports
extérieurs :

e L’étape 1 consiste a faire le chemin inverse de ce que ’on fait pour « fa = a ».

e [’étape 2 traite les objets “isoclines”, et utilise un résultat extérieur : le théoréme
de Sen [52] ou celui de Tsuzuki [56] rappelés ci-dessous (th. 2.4 et 2.44, la théorie des
(¢, T')-modules permet de passer de I'un a l'autre [3, §5.6]).

e [’étape 3 est une récurrence et demande un résultat plus ou moins facile selon le
contexte, disant qu’un objet de Rham, extension d’objets semi-stables, est semi-stable
(ie. Hy = HY).

2.1. Les conjectures

2.1.1. Les anneaux f;j;g et El‘gg.

« dR = pst » fait intervenir 'anneau By = Beis[u], avec u = log[p’]. Mais tous
les objets jouant un roéle vivent dans des sous-espaces de dimension finie, stables
par . On peut donc remplacer B,s et By par les anneaux Bj;g[%] et B [1], ot

loglt
B;Eg = ﬂneNgan(Acris[%]) et Bl'gg = Bj{g[u] : ces anneaux sont plus proches de ceux
1

utilisés dans les preuves, et on a encore B, = (Biqg[ﬂ)‘/’zl.

— L’énoncé originel des conjectures « fa = a » et
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On étend les actions de ¢ et Gx sur ﬁqu[%} a f’»ltg

opérateur N « de monodromie », en posant

[1], et on munit ﬁlog[%] d’un

o(u) =pu, o(u) =u+loglo(@’)/p’], N = -4

Alors Ny = ppN, et Gx commute & ¢ et N.

On fabrique un morphisme G g-équivariant de B; [

log +] dans Bgg, prolongeant I'in-

clusion Exg[%] C Beis C€ Bgr, en envoyant u sur log([’%) (la série définissant log([’%)
b ~
converge car 9([7%]) = 1). Ce morphisme induit une injection K ® g, Bfgg[%] — Byr ;

(cf. [26, th. 4.2.4]).

2.1.2. Faiblement admissible implique admissible. — Un (@, N)-module filtré sur K
est la donnée de :

o un (¢, N)-module D sur Ky, i.e. un Ky-espace vectoriel D de dimension finie,
muni d’une action semi-linéaire bijective d’un frobenius ¢ et d’un opérateur N véri-
fiant Ny = ppN,

e une structure de K-module filtré sur Dg = K ® D, i.e. une filtration décroissante
sur Dk par des sous-K-espaces vectoriels D%, pour i € Z, avec D = Dk si i < 0
et Dy =0sii> 0.

Si D est un (¢, N)-module filtré sur K, le rang rg(D) de D est la dimension de D
sur Ky. Si D est de rang 1, on définit le degré deg(D) de D par la formule

deg(D) =tn(D) — tu(D),

ou tn(D) et ty (D) sont définis en choisissant une base e de D sur K :
o il existe A € K} tel que p(e) = Ae, et on pose tn (D) = v,(A);
e il existe i € Z, unique, tel que e € D% — D% et on pose ty (D) = i.
Si D est de rang r > 2, alors det D = A" D est de rang 1, et on définit le degré de
D par

deg(D) = deg(det D) = tn(D) — tu(D),

tn(D) = ty(det(D)), tg(D)=tm(det D)= idimg Di/Di}".

i€Z
Munie des fonctions rang et degré, la catégorie des (¢, N)-modules filtrés sur K est une
®-catégorie de Harder-Narasimhan. Sion définit la pente u(D) d'un (p, N)-module fil-
tré non nul D par la formule p(D) = df?&g? € R, cela a pour conséquence ’existence,
sur tout D, d’une filtration canonique 0 = Dy C Dy C --- C D, = D (la filtration
de Harder-Narasimhan), strictement croissante, telle que D;/D;_1 soit semi-stable
pour tout ¢ = 1,...,r (ce qui signifie que p(D’) < p(D;/D;—1) pour tout sous-objet
strict D’ de D;/D;_1) et telle que la suite des pentes pu(D;/D;_1) soit strictement
décroissante.

Un (g, N)-module filtré sur K est dit faiblement admissible s’il est semi-stable de
pente 0 (c’est une reformulation [17] de la notion originelle [23]).
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Si D est un (¢, N)-module filtré sur K, on définit une représentation Vg (D) de
G par :

V(D) = Ker[(ﬁ""

log[%] ®K0 D)NZO,SO:l — (BdR ®K DK)/FIIO} B

et on dit que D est admissible si dimq, V(D) = rg(D).

Conjecture 2.1. — («fa = a», [27, conj.5.4.4]) Si D est un (¢, N)-module filtré
sur K, les conditions suivantes sont équivalentes :

(i) D est faiblement admissible.

(ii) D est admissible.

2.1.3. De Rham implique potentiellement semi-stable. — Si V est une représentation

de Gk, on associe & V les invariants :

Dy (V) = (Bf,[H®V)9, Dy(V) = @(E;g[%@vﬁb, Dar (V) = (Bqr®V)x.
[L:K]<o0

o Dy (V) est un (¢, N)-module sur Ky, de dimension < dim V', et on dit que V est
semi-stable (ou log-cristalline) 8’il y a égalité.

o D, (V) est un (¢, N)-module sur K", muni d’une action lisse de Gx (linertie
agit & travers un quotient fini), de dimension < dim V, et on dit que V est potentiel-
lement semi-stable (ou potentiellement log-cristalline) s'il y a égalité.

e Dyg(V) est un K-module filtré, de dimension < dimV, et on dit que V
est de de Rham s’il y a égalité. Si V est de de Rham et si i est un entier, alors
dim (Dt (V)/Dig‘ (V) est la multiplicité de i comme poids (de Hodge-Tate) de V
et on dit que i est un poids de V si cette multiplicité est non nulle.

On a de plus des injections naturelles

- G
K ®K0 Dst(V) C (K ®K8T Dpst(V)) K C DdR(V)

dont on tire les implications

semi-stable = potentiellement semi-stable = de Rham

Conjecture 2.2. — («dR = pst», [27,1°6.2.2]) Si V est une représentation de G,
les conditions suivantes sont équivalentes :

(i) V est de de Rham.

(ii) V est potentiellement semi-stable.

Remarque 2.3. — Si V est semi-stable, le (¢, N)-module Dy (V) est filtré sur K
grace a l'isomorphisme K ®p, Dg (V) = Dar(V), et le (¢, N)-module filtré ainsi
obtenu est admissible. De plus, V est naturellement isomorphe & V(D (V)).

Si D est un (¢, N)-module filtré admissible, alors V(D) est semi-stable et D est
naturellement isomorphe & Dy (Vg (V)).

Les conjectures « fa = a» et « dR = pst » fournissent donc une description com-
pléte de la catégorie des représentations de de Rham, en termes d’objets provenant
de I'algébre semi-linéaire.
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Un des premiers résultats relatifs a cette conjecture est la traduction suivante d’un
théoréme de Sen [52] :

Théoréeme 2.4. — SiV est une représentation de Gk, les conditions suivantes sont
équivalentes :
(i) V est de de Rham, a poids de Hodge- Tate tous nuls (i.e. Bl @V = (Bj;)4™m V).
(ii) L’inertie agit a travers un quotient fini.
Elles impliquent V' potentiellement non ramifiée (et potentiellement semi-stable).

2.2. Le lemme fondamental

2.2.1. Le corps €. — Soient Oc{T} le complété p-adique de la cloture intégrale de
Oc{T} = {ano a,T", an € Oc, a, — 0} dans une cloture algébrique de son corps

des fractions, et C{T'} = ﬁ/c—\{_l/“}[%] On munit C/'_{\J_“/} de la norme spectrale, ce qui

—_~—

en fait une algébre de Banach. L’espace Spm(C{T'}) est un revétement profini de la

boule unité fermée B = Spm(ﬁc{T}[%}), et on voit les éléments de C{T"} comme des
fonctions multivaluées sur B.
On fixe 0 € Spm(C{T}) au-dessus de 0. On appelle correspondance analytique

additive de rang fini, un élément f de C{T} tel que :

e f(0) =0 (et donc 0 € {f(0)})

o {flz+y)}—{f(x)} —{f(v)} est 19 inclus dans un Z,-module de rang fini ne
dépendant pas de z et y.

Le graphe F?c de f, ensemble des (z,y) € B x A (ou A est la droite affine) avec y €
{f(x)}, est alors un sous-Z,-module de A%, ce qui permet de Q,-linéariser la situation
et de définir une correspondance Q,-linéaire sur A, encore notée f, dont le graphe
T's est le sous-Q,-espace vectoriel de A? engendré par I'}. On appelle correspondance
analytique Qy-linéaire de rang fini une correspondance sur A obtenue de cette maniére,
et on note ¥ ’ensemble de ces correspondances. On voit f € ¥ comme une fonction
multivaluée sur A, et on définit le rang de f comme la dimension du Q,-espace
vectoriel :

U ={f(0)}.
Les correspondances de rang 0 sont les f., avec f. = ¢T', pour ¢ € C.

On alors les résultats suivants ([12, chap. 6], en particulier les §§6.5, 6.6, 6.7, et
[12, chap. 10], en particulier le th. 10.5).

Théoréme 2.5. — Si f € €\ {0}, alors f est surjective'?) et
Vi={zeh 0e{f(z)}}

est un Qp-espace vectoriel de dimension le rang de f.

16. Si X,Y C C, on note X +Y l'ensemble des z +y, avecx € X et y € Y.
17. Siy € A, il existe z € A tel que y € {f(x)}.
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Sif,ge @, ilexiste f+ge€ B et f-ge€F, uniques, telles que, pour tout = € A,

{(f +9)@)} c{f@)} +{g(@)} et {(f-9(x)} C f({g(2)}).

Théoréme 2.6. — (i) Muni des lois + et - ci-dessus, € est un corps de centre Q,.
(ii) ¢ — f. identifie C' & un sous-corps commutatif maximal de €.
(i) Si g est linverse de f, alors Ty est le transposé de T'y (ie., Ty =
{(y, ), (x,y) €Ts}), et f et g ont méme rang.

Remarque 2.7. — On a une surjection 6 : (]~3;§g(C/'_{\T/}))“’:p — a\ﬁ SiceC,
alors ¢T’ a un unique relévement ¢I’ dans (ﬁxg(C{T}))‘”:p tel que C/I\’(()) = 0; on
choisit aussi un relévement ¢ de c.

Soit Tr : C' ®q, C — C définie par Tr(a ® ) = af. Si A = >, oy ® f; vérifie
Tr(A) = 0, alors 3, B; oy T € (f’:jig(C{T}))“’:pz, est divisible par ¢, et :

fA:9(leBiOﬁ) €G.

Le « lemme fondamental » auquel il est fait allusion dans les courriels de Fontaine est
le th. 2.5 appliqué & un élément de % de la forme f4. (En fait (th. 2.8), tout élément
de € est de cette forme, & addition prés de f. avec ¢ € C.)

Théoréme 2.8. — Tout élément f de € s’écrit sous la forme f = f.+ fa, et si on
définit 5(f) € C ®q, C par 6(f) = A, alors 5(f) ne dépend pas de lécriture de f, et
on a la suite exacte

0—-C— ‘5—5>C®QPCL>C — 0.

2.2.2. Représentations voisines. — Soit V; une représentation de dimension finie de
Gy ; soit My = Bji'R ® Vi, et soit Ms un sous BIR—module de Bgr ® Vi, stable
par G, tel que (M + Msy)/M;y et (My + May)/Ms soient des C-espaces vectoriels de
dimension 1. Si ey, ..., eq est une base de V; sur Q,, il existe donc (a1, ..., aq) € C% et
(61, - ,Bd) e C% tels que (M1+M2)/M1 = Ct‘l(a161+~ . -—|—aded), et (MlﬂMg)/ﬁM1
est le sous espace de C ® Vi des x1e1 + - - - + x4eq d’équation Sixy + -+ 4+ Bgxg =0
(en particulier Sy + -+ - + Bgag = 0).

Soit X = (B. ® V1) N (M + Ms), et soit u; : X — (My + Ms)/M; Papplication
naturelle. On déduit de la suite exacte fondamentale que ’on a une suite exacte

0—-W —>X—>(M2+M1)/M1 — 0,
et des th. 2.5 et 2.8, que :

Proposition 2.9. — (i) Si fi @ a1+ + fa ® ag # 0 dans C ®q, C, alors uy est
surjective et Kerug est une représentation Vo de Gk, de dimension d.

(i) Si f1 ®@ a1 + -+ + Ba ® ag = 0, alors dimg,(Imuy) < d et Kerug est de
dimension infinie sur Q,.
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Remarque 2.10. — Supposons que 'on est dans le cas (i), ce qui est automa-
tique (*®) si V4 est irréductible.
(i) On a des isomorphismes

B.®Vo=B.®Vi, Bar®Vo=Baqr®Vi, Blz®Vi=M, sii=1,2.

On en déduit en particulier que « Vo de Rham » < « V4 de Rham ».

(11) Si Vl = Vst(D,Fﬂl), alors Mz = Fll?(BdR KK DK) sii = 1,2, ou FllQ est
une filtration sur Dy voisine ) de Fil;. On en déduit que, si Fil; et Fil, sont deux
filtrations voisines de D, alors « (D, Fil;) admissible » < « (D, Fily) admissible ».

2.2.3. Un critére d’égalité de sous-catégories. — Les démonstrations des conjectures
«fa = a» et « dR = pst » reposant sur le lemme fondamental [14, 30] utilisent, de
maniére implicite, le critére suivant d’égalité de sous-catégories.

On se donne une catégorie 7 dans laquelle les notions de dimension et suite exacte
ont un sens, que l'on suppose munie d’une relation de voisinage (symétrique). On
suppose que I'on dispose de sous-catégories 7' D 7" de J vérifiant :

(0) Les objets de .7’ (et donc aussi ceux de .7") sont de dimension finie.

(1) Si T € 7 est de dimension 1, alors « T € ' = T € T" ».

(2) Si Ty et Ty sont voisins dans .7, alors :

a) si Ty et Ty sont de dimension finie, alors T}y € " & Ty, € T,
b) T} irréductible dans I’ = T, € J.

(3)Si0— Ty - T — Ty — 0 est exacte dans J/, et si T1,To € T",alors T € T".

(4) Si T € 7', il existe une chaine T' = Ty, 11, ..., T, d’éléments de 7 telle que
T;11 soit voisin de T; pour tout 4, et T, € T,

Alors " = 7.

(La preuve se fait par récurrence sur la dimension, et ne pose pas de probléme.)

2.2.4. La conjecture « fa = a ». — On peut appliquer le critére ci-dessus en prenant
pour  la catégorie des (¢, N)-modules filtrés avec la relation de voisinage sur les
filtrations, et pour 7' et 7" les sous-catégories des objets faiblement admissibles et
admissibles. Tous les énoncés sont relativement élémentaires [14] a part le (2a) qui

18. La C-droite engendrée par o = ajej + - - - + ageq est stable par G . Soit W C Vi minimal, tel
que a € C® W. Si W est de dimension r, et si f1,..., fq est une base de V telle que f1,..., fr soit
une base de W sur Qp,ona a=affi+---+alfr, o0 af,...,a) sont linéairement indépendants sur
Qp, par minimalité de W. Si o(f;) = 3°; a;,ifj, avec aj; € Qp, on a o(a) = 32,(35; aj,:0())) fj,
et comme la C-droite engendrée par o est stable par G, cela implique >, aj 0 =0si j > r+1,
et donc aj; = 0sij > r+ 1, puisque les o sont linéairement indépendants sur Q. Autrement dit,
W est stable par Gk, et si V1 est irréductible, cela implique que » = d et donc que ay, ..., a4 sont
linéairement indépendants sur Q. Il en résulte que S1 @ a1 + -+ + B4 ® ag # 0.

19. Cela signifie que 3 ;. dim (Fil] + Fil})/(Fil} N Fil}) = 2. L’application qui & une filtration
Fily sur Dk associe My = Filg(BdR ®k Dg) induit une bijection de I’ensemble des filtrations de
Dy voisines de Fil; sur celui des BIR—résaux Mz de Bar ® Vi = Bar ®k Dk, stables par G, tels
que (M1 + M2)/My et (M1 + Ms)/Ma soient des C-espaces de dimension 1.
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résulte du (ii) de la rem. 2.10 et le (4) sur l'existence d’une chaine aboutissant & une
filtration admissible. Mais la relation de voisinage permet d’augmenter de 1 un des
poids de la filtration et de diminuer de 1 un autre, ce qui permet, en un nombre fini
d’étapes, d’arriver & une filtration dont tous les poids sont de la forme k ou k + 1,
avec k € Z, et on peut de plus s’arranger pour que la filtration soit définie sur K|
auquel cas les résultats de [31] impliquent que cette filtration est admissible.

2.2.5. La conjecture « dR = pst ». — On peut aussi essayer d’appliquer le critére en
prenant pour .7 la catégorie des Q,-espaces de Banach munis d’une action continue
de G, avec la relation de voisinage : « X; voisin de X5 » s’il existe une représentation
de dimension finie V de Gk et des BIR—réseaux My, My de Bgr ® V, avec (M7 +
Ms)/M; de dimension 1 sur C, si i = 1,2, tels que X; = (B.®V)NM;. On prend alors
pour 7" et 7" les sous-catégories des représentations de de Rham et potentiellement
semi-stables respectivement.

(1) est alors immédiat, (2a) suit du (i) de la rem. 2.10, (2b) du (i) de la prop. 2.9,
(3) est un résultat du type H) = H pour lequel on peut référer a [36] ou [47,
prop. 1.24] si kx est fini, et & [2, th. VI.2] dans le cas général. Le probléme principal
est de construire une chaine reliant une représentation de de Rham quelconque &
une représentation potentiellement semi-stable. Comme le seul résultat général dont
on dispose est le th. 2.4 dont une conséquence est qu’une représentation dont tous
les poids de Hodge-Tate sont égaux est potentiellement semi-stable, on cherche & se
ramener A ce cas, mais ce n’est pas possible si la somme des poids tg (V) n’est pas
divisible par dim V' puisque ¢z (V') ne change pas par voisinage.

Pour résoudre ce probléme [30], on utilise le fait que V est de Rham (resp. poten-
tiellement semi-stable) si et seulement si Q,» ® V' I'est. Maintenant, si h est multiple
de d = dim V, on peut tordre Q,« ® V par une puissance du caractére de Lubin-Tate
associé a (Qypa,p) pour obtenir une Q,q«-représentation vérifiant ¢t = 0. Comme ce
caractére de Lubin-Tate est cristallin, la torsion par ses puissances n’altére pas les
propriétés “de Rham” ou “potentiellement semi-stable”. On est donc amené a rempla-
cer .7 par la limite inductive des Q,» ® 7 (et pareil pour .77 et .7"), la limite étant
prises pour les fleches V' = Q,» QQ,n V si h| k. (On demande alors que les réseaux
de Bqr ® V utilisés pour la relation de voisinage soient stables par 'action de Q,x.)

2.3. Les Espaces de Banach de Dimension finie. — La théorie des Espaces
de Banach de Dimension finie a été modelée sur celle des presque C-représentations
exposée au § 2.4. Elle correspond en gros a faire de 1’algébre linéaire sur le corps
du th. 2.6. La démonstration de « fa = a » qui en résulte (cf. n°2.3.1) est celle que
Fontaine avait en vue quand il a développée la théorie des presque C-représentations,
celle de « dR = pst » (cf. n°2.4) a été inspirée par les travaux de Berger [3] et
Kedlaya [37].
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Une algébre sympathique A est une algébre de Banach p-adique munie de la norme
spectrale, telle que x — 2P soit surjective sur {z, |z — 1| < 1} (une telle algébre est,
en particulier, perfectoide). Un Espace de Banach W est un foncteur A — W(A) de la
catégorie des algebres sympathiques dans celle des espaces de Banach p-adiques. Des
exemples triviaux sont :

e les espaces V' de dimension finie sur Q, (foncteur A — V', pour tout A),

o les espaces affines V¥, avec d € N (foncteur A — A?, pour tout A).

Un exemple moins trivial (et fondamental) est celui du Graphe Gy C V? d’un
élément f de € : si A est une algébre sympathique, alors G;(A) est 'ensemble des
(A1, X2) € A? tels que (s(\1), s(A2)) € Ty, pour tout s € Spm(A). Les deux projections
naturelles de V2 sur V! induisent des suites exactes [12, cor.7.9] :

0-U; =Gy —V =0, 0=V, =Gy =V >0,

ou Uy et Vy sont les Qp-espaces de dimension le rang de f apparaissant dans le th. 2.5.

Un Espace de Banach est de Dimension finie si « il est égal a V¢ & un Q,-espace
de dimension finie prés ». Plus formellement, on dit qu’une suite 0 - W; — W —
Wy — 0 est exacte, si 0 — Wi (A) — W(A) - Wy(A) — 0 est exacte pour toute
algeébre sympathique A, et on dit que W est de Dimension finie s’il existe d € N, des
espaces Vi, V2 de dimension finie sur Q,, et des suites exactes

0-Vi=Y=Vis0, 0-Va—=Y W0,

de sorte que W est obtenu & partir de V¢ en « rajoutant V; et quotientant par V5 ».
Une telle description s’appelle une présentation de W.

Remargue 2.11. — La définition ci-dessus est la définition originelle [12]. Un point
de vue plus naturel [29, 49, 50, 51, FF] (ou [18], dans un contexte proche) consiste
A isoler les objets effectifs (ceux de la forme 0 — V; — W — V¥ — 0, sans passage
au quotient), qui peuvent se définir comme des variétés « analytiques » — réunion de
spectres d’algébres de Banach (non noethériennes) — munies d’une structure de groupe
analytique. On définit un objet général comme le quotient d’un effectif par un Q,-
espace de dimension finie. Le cadre naturel pour considérer de tels quotients est celui
des diamants [55, 22], et les Espaces de Banach de Dimension finie en fournissent des
exemples non triviaux [55, 44].

Théoréme 2.12. — (i) Si W est un Espace de Banach de Dimension finie,
DimW = (dim W, ht W), avec dimW = d et ht W = dimq, Vi — dimq, V2,

ne dépend que de W et pas de la présentation.
(ii) Si f : Wy — Wy est un morphisme d’Espaces de Banach de Dimension finie,
alors Ker f, Im f et Coker f sont des Espaces de Banach de Dimension finie, et :

DimW; = DimKer f + DimIm f et Dim Wy = Dim Coker f + Dim Im f.
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(iii) Si dimW =0, alors ht W > 0.
(iv) Si W est une extension successive de V', et si W' est un sous-Espace de
dimension finie de W, alors ht W' > 0.

Remarque 2.13. — On a W = 0 si et seulement si W(C) = 0. Il en résulte, grace
a lexistence de noyaux et conoyaux, que f : W; — Wy est un isomorphisme si
et seulement si fo : Wi(C) — W5(C) est un isomorphisme. Autrement dit, W est
déterminé par W(C'), ce qui permet de penser & W comme étant ’espace de Banach
W(C) auquel on a ajouté des structures « analytiques » supplémentaires. En général,
c’est I'espace W(C) qui nous intéresse, mais sans ces structures supplémentaires, il
serait impossible de parler de sa Dimension.

Remarque 2.14. — Le corps % peut se voir comme ’anneau des endomorphismes de
la limite projective des V!/V, ot V décrit les sous-Qy-espaces vectoriels de dimension
finie de C' = V1(C). Que ¢ soit un corps est une traduction de ce que cet objet est
un objet simple (on a quotienté par tout ce qui était possible!).

2.3.1. La conjecture « fa = a ». — Soit D un (p, N)-module filtré sur K, de rang h.
Si r € N, on pose

Xi(D) = (t7"B,

@1, D)NTIPL et XIR(D) = (t "Bz ®k Dr)/Fil’.
Alors X7 (D) et X! z(D) sont les C-points d’Espaces de Banach de Dimension finie
X (D) et Xp (D), et on a ([12, prop.11.1 et 11.7]) :

Dim X[, (D) = Z (r —ri, 1), ou les r; sont les pentes de p, avec multiplicité,

ri<r

Dim Xjpe(D) = (r dimg Dic — Y dimy Di,0)

En particulier, si (D) est le plus petit entier r vérifiant D}}H =0et r; <r pour tout
r;, et si r > r(D), alors

Dim X[ (D) = (rh —tn(D),h) et DimXjg(D) = (rh —tg(D),0).

L’application naturelle X7 (D) — XJi(D) (induite par 'inclusion ﬁfgg — B1R)
s’étend en un morphisme X7 (D) — X[ (D) d’Espaces de Banach. Par ailleurs, si
r > r(D), alors V(D) est le noyau de X (D) — X/gz(D). On déduit alors du
th. 2.12, le résultat suivant.

Proposition 2.15. — Sity(D) =tn(D), sont équivalents :
(i) Va(D) est de dimension finie sur Q,.
(ii) X% (D) = Xir(D) est surjective pour r = r(D).
(i) XL (D) — XJr(D) est surjective pour tout r > r(D).
De plus, ces énoncés impliquent :
(iii) D est faiblement admissible.
(iv) dimq, V(D) = rg D.
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Comme on sait que « D faiblement admissible » implique que V(D) est de di-
mension finie sur Q,, avec égalité si et seulement si D est admissible (en fait, on
montre que Vg (D) = Vg (D'), ot D’ est le plus grand sous-objet admissible de D,
cf. [14, prop. 4.5] ou [12, prop. 11.11]), cette proposition permet d’en déduire que « D
faiblement admissible » implique « D est admissible ».

2.3.2. La conjecture « dR = pst ». — La théorie des Espaces de Banach de Dimen-
sion finie peut étre utilisée pour démontrer le résultat ci-dessous (la preuve est trop
combinatoire — le probléme est qu’il n’y a pas moyen de prédire & ’avance quel h va
marcher — pour étre résumée ici).

Théoreme 2.16. — (|13, prop.0.3]) Soit M un sous-BJ,-réseau de (BIz)? et soit

M, = {z € (B, ¢"(x) € M, Vn € Z}.

rig

Alors J\ZJ{g est un ﬁjig—module libre de rang d, et posséde une base ey, . .., eq vérifiant :
o il existe h € N et ay < --- < aq €N, tels que ©"(e;) = pie;, pour tout 1,
o ©(e1),...,0"(eq) est une base de M sur Bl , pour tout n € Z.

On utilise ce résultat de la maniére suivante pour démontrer « dR = pst ». Soit V'
une représentation de de Rham a poids de Hodge-Tate < 0 (on peut s’y ramener en
tordant par une puissance convenable du caractére cyclotomique). Soit

Nig(V) = Big @x Dar(V).

C’est un sous-Bj;-réseau de Bl @ V, isomorphe & (Bj;)? en tant que G g-module.
Soit N, (V) le sous-Gg-module de B, © V défini par :
N,
Le th. 2.16, appliqué a M = N1 (V) (aprés avoir identifi¢ Bl @V a (BJ;)?), fournit
une base eq,...,eq de ng(V) sur qug vérifiant " (e;) = pPie;, si 1 < i < d.
Si tous les a; sont égaux a un méme a, alors W = Qne; @---®Q,neq est 'ensemble

(V)={zeB,®V, ¥neZ ¢ "(z) e Ni(V)}.

rig

des x € N;ﬁg(V) vérifiant o"(z) = p®x; c’est donc un Q,n-espace de dimension d
stable par G . Par ailleurs, BJ; ®q, W est le sous-Bj;-module de (N1 (V)) engendré
par les (0,...,0,¢7(e;),0,...,0), pour 0 < j < h—1,1<i <d,le p(e;) étant en
j + 1-iéme position. Comme les ¢’ (e;), pour 1 < i < d, forment une base de N (V)
pour tout j, et comme NIR(V) est un BIR [G k]-module trivial, on en déduit que W
est une représentation de de Rham dont tous les poids de Hodge-Tate sont nuls. Il
existe donc, d’aprés le th. 2.4, une extension finie Ly de K telle que linertie de G,
agisse trivialement.

Dans le cas général, on démontre, par récurrence sur le nombre de a; différents,
en utilisant la prop. 2.17 ci-dessous, qu’il existe une extension finie L de K et des
a;j € (]~31‘*(‘)g)</’h:1’araj , tels que f; = ei+23;11 ; je; soit fixe par linertie de Gp,. Cela
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prouve que la restriction de V' 4 GG, est semi-stable, et donc que V' est potentiellement

semi-stable, puisque les f; sont des éléments de ﬁgg RV.
Proposition 2.17. — ([13, prop.0.4]) Soit 0 — ¢, un 1-cocyle continu sur Gg, @

valeurs dans (ﬁig)‘f’h:pa, et tel que o — N¥(0™"(c,)) soit un cobord dans B, pour
tous k € N et n € Z. Alors il existe ¢ € (]A?;l'gg)*"h:pa, tel que ¢, = (0 — 1) - ¢, pour
tout 0 € Gg.

2.3.3. B. est principal. — Pour déduire le fait que B, est principal de la théorie
des Espaces de Banach, on a besoin, en plus du lemme fondamental (rem. 2.7), du
résultat suivant (qui intervient aussi dans la preuve du th. 2.16).

Proposition 2.18. — SiW est un sous-Espace de Banach de (]B%IR)d, de Dimension
finie, et si Bl - W(C) désigne le sous-B;-module de (BJ;)? engendré par W(C),
alors ht(W) > rgpt (B - W(C)). En particulier, Bj ne contient pas de V*.

R

Sim € N, soient U, = (f’ﬁg)“":pm et B, = B(J{R/tm, Alors U, et B,, sont les C-
points d’Espace de Banach U,,, et B,,, de Dimensions (m, 1) et (m,0), et Papplication
naturelle U,,, — B,, est surjective, de noyau Q,t™.

L’anneau B, est presque euclidien : si a € B, et si b € B, est non nul, il existe
q,m € B, avec degr < degb et a = bg+ r. Si dega < degb, on prend ¢ =0 et r = a.
Si dega — degb = k > 1, on choisit un relévement gy dans Uy, de I'image de t*(a/b)
dans B, /t*BJy, et on pose ¢ = & et r = a — bg. Si d = degb, alors t*+9r € Uy, 4 et
a une image nulle dans B /t*B;, et donc t*+dr € tkU, et degr < d.

Soit I un idéal non nul de B, et soit a € I de degré minimal d. On veut prouver
que a est un générateur de I, et donc que tout b € I est un multiple de a. Quitte
A retirer & b un multiple de a comme ci-dessus, on peut supposer que degb = dega.
Soient ag = t%a et by = t% de telle sorte que ag, by € Uy. 11 y a, a priori, deux cas :

o Si 0(ap) et O(by) sont colinéaires sur Q,, il existe u,v € Q,, non tous deux nuls,
tels que O(uag +vby) = 0, ce qui implique que uag +vby = tb', avec v/ € Uy_1, et donc
que I contient t' =" qui est de degré < d et donc nul par minimalité de a. Il s’ensuit
que b est un multiple de a.

o Si 6(ap) et O(bo) ne sont pas colinéaires sur Q,, alors G(t_l(aoﬁ —Boa/o?)) €€
est non nul, et il résulte du lemme fondamental (cf. rem. 2.7) que (u, v) — agu—>byv est
une surjection de Uy x Uy sur Bji'R tsz'R dont le noyau V est un Q,-espace vectoriel
de dimension 2. Par ailleurs, il existe (ug,v9) € V tel que agug — bovg # 0, sinon
Iapplication (u,v) — agu — bov se factoriserait & travers (U x Uy)/V = Bl /t?Bly ;
et on aurait une injection d’Espaces de Banach de tB; /t?B1; = V! dans Ugyq C By,
ce qui n’est pas possible (prop 2.18). On a donc construit un élément “2a — “2b de I,
de degré < d, contrairement & I’hypothése, et donc ce cas n’est pas possible.

Remarque 2.19. — Notons P; = t=%U, Pensemble des éléments de degré < d
de B.. Soient a,b € B., premiers entre eux, de degrés n et m respectivement, et
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Jap application (x,y) — azx + by. Alors gep : Py, @ P, — Poym est surjective de
noyau Q, - (—b,a) (comme pour les polynomes), mais gqp : Prn—1® Pr—1 = Potm—1
n’est pas surjective (contrairement au cas des polynomes). (Si gq(z,y) = 0, alors b
divise z, et donc = = bu et y = —au, avec u de degré 0 dans le premier cas et —1
dans le second ; il s’ensuit que le noyau est Q, - (—b, a) dans le premier cas, et 0 dans
le second. Pour étudier la surjectivité, on passe aux Espaces de Banach associés et on
regarde les Dimensions : Py est de Dimension (d, 1).)

2.4. Les presque C-représentations. — Soient K une extension finie de Q, et
C = C,. La theéorie des presque C-représentations [29] de G a été développée par
Fontaine dans son cours & I'IHP, pendant le semestre p-adique, en 1997, avec pour but
une preuve de « fa = a» selon les lignes esquissées au n° 2.3.1 (cf. rem. 2.27). Elle était
conditionnelle au th. 2.25 ci-dessous, dont la preuve utilise la prop. 2.9, conséquence
du lemme fondamental (th. 2.5). Elle présente de grandes similarités avec celle des
Espaces de Banach de dimension finie, ce qui s’explique, a posteriori, par le fait que la
catégorie des presque C-représentations se plonge dans celle des Espaces de Banach
de Dimension finie.
Un joli %) résultat & la base de la théorie est le suivant [28, prop. 6.2] ou [34] :

Théoreme 2.20. — Si A : C — C est Qp-linéaire continue, et commute a l’action
de Galois, alors il existe c € K tel que \(x) = cx, pour tout x € C.

Combiné avec la classification des C-représentations en termes de 'opérateur de
Sen [53], ce résultat permet de prouver [28, th.6.1] que beaucoup d’information est
encodée dans 'action de G :

Théoréme 2.21. — Si W1, Wy sont deux C-représentations de G, toute applica-
tion Qp-linéaire continue, G g -équivariante, de Wy dans Wa, est C'-linéaire.

Une presque-C représentation W est un Qp-banach muni d’une action continue de
Gk tel qu’il existe une C-représentation W’ de G (i.e. un C-espace de dimension
finie, muni d’une action semi-linéaire de G ) et V! C W', V. C W des Qp-espaces
vectoriels de dimension finie stables par Gy, tels que W/V = W'/V’, en tant que
représentations de ¥ . On a donc des suites exactes :

0=V =W W/V -0, 0=V -W-—=W/V -0,

de telle sorte que W est obtenu & partir de W’ « en quotientant par V' et en rajou-
tant V' ». Une telle description s’appelle une présentation de W,

Théoreme 2.22. — ([29, th.5.1])
(i) Si W est une presque-C-représentation,

Dim W = (dim W, ht W), avec dim W = dim¢ W' et ht(W) = dimq, V — dimq, V',

20. Ce résultat est frappant car il devient archi-faux si on remplace C par Qp.
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ne dépend que de W et pas de la présentation.
(ii) Si f : W1 — Wy est un morphisme de presque-C-représentations, alors Ker f,
Im f et Coker f sont des presque-C'-représentations, et :

Dim W; = DimKer f + DimIm f et Dim W5 = Dim Coker f + Dim Im f.

Exemple 2.23. — (i) U = (ﬁjig
sion (1,1) puisque U/Q,t = C.

(ii) B = Blz/t? est une presque-C-représentation de Dimension (2,0) : si
V = Qpt & Qpa, avec a = log[l +pb], alors V' est une sous-Q,-représentation de
dimension 2 de U, et lapplication U ® V — By envoyant u ® v sur uv (mod t?)
réalise By comme le quotient de la presque-C-représentation U ® V, de Dimension
(2,2), par la Q,-représentation de dimension 2 engendrée par tQt et t ®a—a®t.

)¥=P est une presque-C-représentation de Dimen-

Remarque 2.24. — (i) Que ht(W) ne dépende pas des choix peut se démontrer en
utilisant les calculs de cohomologie galoisienne de Tate : les groupes H'(Gx, W) sont
de dimension finie sur Q,, nuls si ¢ > 2, et

dimq, H(Gk,W) — dimq, H' (Gk, W) + dimq, H*(Gk,W) = —[K : Q,|ht(W).

Bizarrement, il est beaucoup plus difficile de prouver que dim W ne dépend pas du
choix de la présentation.

(ii) De maniére surprenante, on peut imposer & W’ d’étre la représentation triviale
C? dans la définition de presque C-représentation (cf. [29], corollaire du th. 5.13,
p.355), ce qui donne une définition complétement analogue a celle des Espaces de
Banach de Dimension finie.

Théoréme 2.25. — (|29, th.4.1]) Soit V une Q,-représentation de G de dimen-
ston h, et soit E une extension de C par V. Soit f : E — C, continue, G équivariant,
telle que f(E) # f(V). Alors f est surjective et Ker f est une Q,-représentation de
Gk de dimension h.

Démonstration. — Si V est une Q,-représentation de G, et si a € (C ® V(—1))9x,
on peut considérer I'image inverse E, de C -« dans U(—1) ® V qui vit dans la suite
exacte 0 = tV(-1) = U ®V(-1) - C®V(-1) — 0. Alors E, est une extension de
C par tV(—1) =V, et le point crucial est de prouver que toute extension de C' par V
est de ce type; cela se fait par des calculs de dimensions de groupes de cohomologie
galoisienne (ce qui impose de travailler avec une extension finie de Q,) du genre de
ceux de la prop. 2.28 ci-dessous.

Maintenant, soit 5 :V — C, un morphisme G g-équivariant, i.e. 8 € (C ® V*)
Fixons une base ey, ..., e, de V et notons e7, ..., e} la base de V* duale ; on peut écrire
(3 sous la forme fBie} + - - - + Bre) et a sous la forme ajei(—1)+-- -+ apen(—1), avec
@i, Bi € C. Alors u =Y. (Bief ® ae;) € (C ® End(V)(—1))¢%, et donc la trace de u
appartient & C(—1)9% = 0; on en déduit que Y, B;; = 0. Ceci permet, en choisissant
des relévements Bi des 8; dans U, et en voyant E, comme un sous-espace de UV (—1)

Gk
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[c’est Pespace des x1e1 + -+ + zpep tels que (0(z1),...,0(zp)) € C - (a1,...,an)],
de définir f3 : E, — C, par fs(>,_ zie;) = 0(+ Y, lez) Alors la restriction de
fa & V n’est autre que 3, et on a construit une section de 0 — Homg, (C,C) —
Homg, (E,,C) — Homg, (V, C). Tout morphisme G g-équivariant de E, dans C est
donc de la forme étudiée dans la prop. 2.9. Le résultat s’en déduit. O

Remarque 2.26. — (i) Comme U est l'espace des C-points d’'un Espace de Ba-
nach de Dimension finie, ’extension F, construite dans la preuve du th. 2.25 est
aussi ’espace des C-points d’un Espace de Banach de Dimension finie. Le fait que
toute extension de C' par une représentation finie est de la forme E, implique que
toute presque C-représentation peut « s’analytifier » : la catégorie des presque C-
représentations peut se plonger dans celle des Espaces de Banach de Dimension finie.

(ii) Soit Pk l'anneau des endomorphismes de la limite projective des C/V, ou V
décrit les sous-Q,-espaces de dimension finie et stables par G . Alors Yk est un corps
et on a une suite exacte 1)

0= K= Pk — (C®0)° - K —0,

qui est la suite obtenue en prenant les G g-invariants 22 de la suite du th. 2.8.

Remarque 2.27. — La catégorie des presque-C-représentations contient celle des
B -représentations (i.e. des BJ;-modules de longueur finie, munis d’une action semi-
lindire continue de Gk), cf. [29, th.5.13]. Elle contient donc aussi celle des presque

BgR—représentations. En particulier, si D est un (¢, N)-module filtré sur K, les espaces
T

5(D) et Xqr(D) introduits au n°2.3.1 sont des presque-C-représentations dont la
Dimension est la méme que celle de I’Espace de Banach correspondant. On peut donc
prouver « fa = a », via la théorie des presque-C-représentations, de la méme maniére
que via celle des Espaces de Banach de Dimension finie.

21. Fontaine utilise (C ® Cy)“K au lieu de (C ® C)9K, oit C; est la réunion de toutes les sous-
représentations de dimension finie de Gk contenues dans C, mais les deux espaces sont égaux. En
effet, soit z=>_1" ; \; ® z; € (C ® C)¥K. Quitte a changer d’écriture, on peut supposer que les \;
forment une base de Oc N (QpA1 + -+ -+ QpAg), ce qui permet de compléter Aq,...,\, en une base
de Banach (););>1 de C sur Qp. Alors tout élément de C' (resp. de C@)C’) peut s’écrire, de maniére
unique, sous la forme Yo a;A; (resp. Y ;51 A ® x;), avec a; € Qp, (resp. x; € C) et az,z; — 0
quand i — +oo. En particulier, on peut écrire o();) sous la forme >_j>109 ;A5 et 0(2) sous la forme
Yis1 A ®© (XL af jo(z:)). L'invariance de 2 par Gy entraine alors que z; = Y27 af jo(z;), et
donc ail(xj) =>", ag ;x. On en déduit que le Qp-espace engendré par les x; est stable par G,
ce qui permet de conclure.

22. On peut munir ¥ d’une action de Gx par la formule f7 = fo — £9(0), ot & est n’importe
quel relévement de o dans Autcom(C/{\T/}/K{X}) sona {f7(x)} = o(f{o~1(2)})), ce qui permet
de montrer que, si f est une correspondance analytique additive, alors f° aussi et que f? ne dépend
pas du choix de &.
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Terminons ce paragraphe par un résultat général [29, th. 6.1, prop. 6.9 sur les ex-
tensions de presque C-représentations ; des cas particuliers de cet énoncé sont présents
dans la preuve du th. 2.25.

Proposition 2.28. — Soient X,Y des presque C-représentations de G .
(i) Les Ext'(X,Y) sont des Qp-espaces de dimension finie, nuls sii > 2, et
2
> (=1)'dimg, Bxt’(X,Y) = —[K : Q] ht(X)ht(Y).
i=0
(ii) Ext’(X,Y) et Ext> (Y, X (1)) sont en dualité.

Remarque 2.29. — Si X est une variété algébrique propre et lisse sur K, les groupes
de cohomologie syntomique Héyn(X ,7) de X sont les C-points d’Espaces de Banach
de Dimension finie [15, 48]. Si X est définie sur K, alors ce sont en plus des presque-
C-représentations.

2.5. Les (¢, I')-modules sur ’anneau de Robba. — L’équivalence de catégories
de Fontaine [25] et le théoréme de surconvergence [9] permettent de traduire les
problémes concernant les représentations de G en termes de (¢,T')-modules. Les
démonstrations de « fa = a » et « dR = pst » obtenues par cette voie résultent d’une
interaction entre les travaux de Berger [3, 4, 5] et de Kedlaya [37, 38, 39]. Juste aprés
sa thése, Berger [3] a réalisé que 'on pouvait utiliser les bonnes propriétés de ’anneau
de Robba pour modifier un (¢,T')-module en un nombre infini de points et réduire
«dR = pst» & la conjecture de Crew [16] sur les équations différentielles p-adiques.
Cela semble avoir donné I'impulsion nécessaire pour la preuve de cette conjecture
puisque, peu aprés, trois preuves (par André [1], Mebkhout [46] et Kedlaya [37]) ont
vu le jour (cf. [11] pour un résumé de ces travaux). Un des apports de Kedlaya est
Iexistence d’une filtration canonique sur un ¢-module sur ’anneau de Robba.

Quelques années plus tard, Berger [4] a réalisé que sa technique de modification de
(¢, T)-modules, mélangée avec les propriétés de la filtration de Kedlaya, permettait
d’obtenir une preuve trés élégante de « fa = a ». Cette technique a été reprise par
Kisin [41] dans le cadre des « modules de Breuil-Kisin » pour fabriquer encore une
preuve de « fa = a». Kedlaya [38, 39] a ensuite rendu plus naturels un certain
nombre des ingrédients précédents en interprétant, inspiré par un travail de Hartl et
Pink [35], sa filtration comme une filtration de Harder-Narasimhan sur la catégorie
des ¢p-modules sur I’anneau de Robba.

2.5.1. L’anneau de Robba. — Si I est un intervalle de |0, +-0c], on note &%, I'anneau
des fonctions holomorphes sur la couronne C(I) = {v,(T) € I} (cette couronne est un
disque fermé si 400 € I et un disque épointé si +oo ¢ I mais sup I = +00), définies
sur K.

Sir €]0,+oc], et si f =", apT* € Ko[T, T~ soit v,.(f) = infy, v,(ag) +kr. Alors
v, est une valuation d’algébre sur Ko[T, T~!], multiplicative (v,(fg) = v-(f) +vr(9)).
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Si J est un intervalle compact de ]0, +00], on note v la valuation vy = inf,.c y v, (c’est
une valuation d’algebre, i.e. v,.(fg) > v.(f) + v-(g), non multiplicative sauf si J est
réduit & un point) ; on a aussi vy (f) = inf.cc () vp(f(2)). Alors & est le complété de
Ko[T, T~!] pour la famille de valuations vz, ot J parcourt I’ensemble des intervalles
compacts de I. Il s’ensuit que 5{(0 est une algebre de Fréchet, et méme une algebre
de Banach si I est compact.

La structure algébrique de ces algébres a été identifiée par Lazard [43]. On appelle
diviseur sur C(I) une somme formelle D = }_ ;) na(z), avec n; € N. On dit que
D est localement fini si, pour tout intervalle compact J C I, la somme ZIGC(J) Ny
est finie, et que D est G, -invariant si ny(z) = ng, pour tous x € C(I) et 0 € Gk,.

Théoréeme 2.30. — Soit I un intervalle de )0, +00].

(i) &k, est un anneau de Bézout (et méme principal si I est compact), et un idéal
de @@II(O est fermé si et seulement si il est principal.

(ii) L’application qui, G un idéal fermé, associe le diviseur d’un de ses générateurs
est une bijection de l’ensemble des idéaux fermés de é}I(O sur ’ensemble des diviseurs
localement finis sur C(I), qui sont G, -invariants.

Remarque 2.31. — (i) Un des ingrédients principaux des preuves de ces résultats
est la théorie des polygones de Newton qui permet de localiser les zéros des fonctions
holomorphes d’une variable.

(ii) On peut remplacer Ky par un corps valué complet arbitraire L dans la définition
des anneaux ci-dessus, et le résultat reste inchangé si I est compact ; par contre, si 1
n’est pas compact, le résultat n’est vrai que si L est sphériquement complet.

On définit I’anneau de Robba Zk, comme la limite inductive

R, = hﬂ éol](o(;r]
r>0
des éai]g;r], pour r > 0. On peut le voir comme ’anneau des fonctions holomorphes
sur la « couronne surconvergente » C(]0,0])7 = fm C(]0,7]). C’est un anneau de
Bézout, mais ses seuls idéaux fermés sont {0} et Zk, .

2.5.2. Egtensions de ’anneau de Robba. — Un élément x de W(ﬁcb)[%, ﬁ] s’écrit,
de maniére unique, sous la forme z = Y, p*las], avec z), € (p°) V@ 6. Si
r > 0, on pose alors

w, ( Z prlar]) = ilf]gf(k"kwcb (k)),
k>—o0
ce qui définit une valuation d’algébre, multiplicative ([38, lemme 2.1.7 et def. 2.1.8]).
Si 0 < 71 < 7o, on pose alors wy, () = infyepr, r ws(x), et wy, ., est aussi

une valuation d’algébre sur W(Cb)[%] (non multiplicative). Si I est un intervalle de
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10, +o00[, on note B le complété de W(C’b)[%] pour la famille de valuations wy,. 5, pour
[r,s] C I. Alors B! est une algebre de Fréchet (de Banach si I est compact).
Enfin, on note B, la limite inductive B,z = li_r>nr>0 B0 des Bl pour r > 0.

Alors Panneau B du §2.1 est 'adhérence de W(ﬁcb)[%] dans ﬁrig.

rig
Remarque 2.32. — (i) Comme wy,,(o(z)) = ws(z), le frobenius ¢ sétend par
continuité en des isomorphismes ¢ : B 5 BP L et ¢ : Byig = Buig.

(ii) L’action de Gk sur W(ﬁcb)[%, ﬁ] est isométrique pour w,., et s’étend donc
par continuité & tous les anneaux ci-dessus ; ’action ainsi obtenue commute a .

(iii) On aurait envie de penser (23) par continuité, que tout élément z de ]§rig peut
s’écrire, de maniére unique, sous la forme z = Y, , p¥[z)], avec z;, € C" vérifiant
des conditions de croissance convenables, mais c’est FAUX! La vie aurait été plus

facile si, par exemple, tout élément de (]~3:§g)“":p2 avait eu une écriture unique sous
la forme Zkezp%[xp_k] + p2k+1[yP""], mais ce n’est pas le cas : 'Espace de Banach

(]§:§g)“’:p2 est vraiment un diamant, et pas un espace analytique.

Proposition 2.83. — ([3, prop.3.2]) Si x € ﬁrig, et si les o™ (z), pour x € N,
o+

engendrent un Kg-espace de dimension finie, alors x € B,

Soit m = [¢] — 1. On note Byig,k, (resp B ) ladhérence de Ko, 7] dans Bg
(resp. BY). Alors f + f(7) induit un isomorphisme d’anneaux topologiques de %,
sur Buig k, (resp. & sur B%O, avec I' = -1, si I CJ0, 1]).

Si F = Ko, K, on note F), le corps F({yn), et Foo = UnenF), Pextension cycloto-
mique de F'. On note x : Gp — Zj, le caractére cyclotomique, Hr C G le noyau de
x et Tr =Gp/Hp, et donc Hp = Gal(F/Fy) et I'p = Gal(F/F).

On note Byig i et B les anneaux (B,ig)?* et (BY)Hx 11 existe r(K) > 0 tel
que, si I C]0,7(K)], alors B} contient une unique extension ¢tale Bf de Bf. telle
que l'application naturelle ]§§<0 ®B§<0 BL — ﬁf( soit un isomorphisme. On pose

1 10,7] | 0 ~ R
Biig x = hﬂrq(x) By alors Byig, kg @B,y i, Brig,k — Bhig, k-

Théoreme 2.34. — (i) Si0<r < s (resp. 0 <r < s < r(K)), les anneauz E[IT(’S]
et Blrsl (resp. B[;("s}) sont principau.

(i) BIOT] et ﬁ]}g,r] et, sir < r(K), B]Ig’r}, sont de Bézout, et un idéal est fermé si
et seulement si il est principal.

(iil) Buig,k, firi&K et ﬁrig sont de Bézout.

23. Je suis tombé dans ce piége, et ne suis pas le seul...
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Les cas de BE{;’S}, B];;’T] et Byig,x découlent du th. 2.30 car ces anneaux sont du
méme type que 'anneau correspondant pour K = K. Le reste de énoncé est da (24
a Kedlaya [37, th. 3.20] ou [38, prop.2.6.8, th. 2.9.6].

Terminons ce numéro par un résultat fort utile sur les modules de rang fini ([32]
pour B]Ig’T] et [38, §2.8] pour B]Ig’r] et B0,

Théoréme 2.35. — Soit R = B]Ig’r}, ﬁ]}%r]’ ﬁ]o"’“], et soit M un R-module libre de
rang d. Un sous-R-module de M est libre si et seulement si il est fermé, et alors son
rang est < d.

2.5.3. Le théoréme de Dieudonné-Manin et ses variantes. — Rappelons ’énoncé du

classique théoréme de Dieudonné-Manin (Q, = W(Fp)[%}) :

Proposition 2.36. — Un p-module M sur Qp admet une décomposition canonique
M = @xeqQp(N)™,

ot, si A= % € Q, on note Qp()\) le p-module sur Qp de base ey, ..., ey, avec p(e;) =
eir1 8i1 < h—1, et p(ey) = ple;.

Un p-module M sur ﬁrig est un ]~3rig—module libre de rang fini muni d’un frobenius
semi-linéaire et bijectif ¢. Si A € Q, on note B,z () le p-module B,iq ®gq, Qp()\).

Théoreme 2.37. — (|37, th.4.16], [38, th.4.5.7]) Si M est un @-module sur ]~3rig,
alors M admet une décomposition

M = @AeQErig(A)m)\ .

Les A pour lesquels my # 0 sont les pentes de frobenius de M ; si A = %, la
multiplicité de A comme pente est hAmy. On dit que M est isocline s’il n’a qu'une
pente et étale s’il est isocline de pente 0.

Remarque 2.38. — (i) La décomposition ci-dessus n’est pas canonique, contrai-
rement au cas classique; ce qui est canonique est la filtration croissante par les
M, = @/\ZuBrig()\)mx-

(ii) Soit Bf c B,i; le sous-anneau des éléments bornés de ]~3rig : c’est I'intersection

de B,y et de W(C")[3], ce qui permet de munir Bt de la valuation v, existant sur

W(Cb)[%], et on a v,(¢(x)) = vy(x), pour tout x € B Par ailleurs, (ﬁrig)* = (Bh)*.
Il en résulte que, si M est un ¢p-module de rang 1 sur Erig, et si e est une base de
M, alors ¢(e) = Xe, avec A € ]~3T, et vp(A) ne dépend pas du choix de e; on note
deg M cette quantité. Si M est de rang d, alors A?M est de rang 1, et on définit le

degré deg M de M par deg M = deg(AYM). Munie des fonctions rang et degré, la

24. (Koo est perfectoide, et les anneaux E]I%T]: E]O’T], Erig,K et ﬁrig correspondent aux anneaux

b b
K b K b
Fary, anyr, Tareon €t an’con de Kedlaya).
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catégorie des ¢-modules sur ]~3rig a une structure de catégorie de Harder-Narasimhan,
et la filtration du (i) n’est autre que la filtration de Harder-Narasimhan [38, 39].

La canonicité de la filtration de Harder-Narasimhan a la conséquence suivante
([37, th,6.10], [38, th.6.4.1] ou [39, th.1.7.1]) pour un p-module A sur B,z x (les
pentes de A sont celles de B,jz ®B,,, , A, et B}( = Biig,x N BT).

Théoreme 2.39. — Si A est un p-module sur B.ig i, alors A admet une unique
filtration 0 = Ay C Ay C --- C A, = A par des sous-p-modules saturés, telle que :
e Si1<i<r, alors A;/A;_1 est isocline.
e Si \; est la pente de A;/A;_1, alors Ay < Ao < -+ < A
De plus, A;/A;—1 admet un unique sous-B}(—module D;, stable par o, tel que
Biig,x Bpi D; = A;/A; 1.

Remarque 2.40. — Si A est un (p,I')-module, alors tous les objets du th. 2.39 sont
stables par I'x (par unicité).

2.5.4. Représentations de G et (p,I')-modules. — Comme @(7) = (1 +7)P — 1 et
o(r)=(1+ W)X(”) — 1, les anneaux Byig i, et Buig,x sont stables par ¢ et Gx (qui
agit a travers T'g).

Théoréme 2.41. — (i) Si A est un (¢,I")-module étale sur Biig x (resp. ﬁrig’K),
alors V(A) = (Byig OBoy i D)= (resp. V(A) = (Buig ®g,
sentation de Gg, de dimension le rang de A.

(i) Si V est une représentation de G, alors A(V) = (f’:rig @ V)Hx est un (o,T)-
module sur ﬁrig,K; de rang dimV, et K(V) contient un unique sous-Biig x-module
A(V), stable par ¢ et T', tel que ﬁrig,K @B AV) = A(V) soit un isomorphisme.

(iii) Les foncteurs V s A(V) et A V(A) (resp. V = A(V) et A V(A)) sont
inverses l'un de l'autre, et induisent des équivalences de catégories :

- A)9=1) est une repré-

{représentations de G} = {(¢,I')-modules étales sur B,z x }

>~ {(¢,I')-modules étales sur ﬁrig,K}

Ce théoréme se démontre en combinant 1’équivalence de catégories de Fontaine [25],
le théoréme de surconvergence de [9] (ou [8]) et le th. 2.39 ci-dessus.

2.5.5. Localisation. — Soit
o7
el

Alors w est un générateur de ker § dans Aj,¢, et comme @ est bijectif sur Aj,f, on a

Aint/(¢"(w)) = Oc, pour tout n € N, et le complété du localisé de Aiye[] en ™ (w)

est isomorphe & BIR, pour tout n. On en déduit que, si p~™ < r, le complété du

=1+ [P+ 4 [P,

localisé de BI®"] en ¢"(w) est isomorphe & B (sip™™ > r, alors ¢"(w) est inversible
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dans BI%"}). On note ¢, : BI%7) — B la localisation en ¢"(w). Alors ¢, commute
a G et tny1(p(x)) = tn().

On a 1, (7) = (pnet/P" —1. On en déduit que Ln(B]Ig’T]) C Kyp[[t]],sip™ <r <r(K).

Si A est un (p,I')-module sur By, g, alors A est la limite inductive de sous B]I(;’T}—
modules Al pour 0 < 7 < 7(A), vérifiant les propriétés suivantes [4, th.1.3.3] :

® Biig ®B]Ig,r] AOT] 5 A est un isomorphisme ;

o Al%7] est stable par T' et B]Ig’r/p] B @10 (Al 5 AlOr/p]

Sin e N, on pose r, = v,((pn — 1) =
complété K, [[t]] @
la localisation.

W et, si 7, < r(A), on note Ajifm le

Bloral A7l du localisé de A7) en o™ (w), et 1, : AOT] — AL

2.5.6. (¢, N)-modules filtrés et (¢,T')-modules. — On note Byog i 'anneau de poly-
nomes B,z i [log 7], que I'on munit d’actions de ¢ et I'x en posant

p(logm) = plog 7 + log % et ~y(logm) =logm + log M’

et d’une dérivation B, r-linéaire N, définie par N(log7w) = ;fpl. On a v, (logm) =

IOg(Cpnet/pn - l)a et donc Ln(BlogJ{) - Kn[[t]]
Soit Blog = Brig @B, x Blog,x = Brig[log 7] ; alors B,g contient

log[p’] = 25 (log m + log ([(p*)®~1/7] /7)),

et donc aussi I'anneau f’»ltg = ﬁzg[log[pb]] du n°2.1.1 (actions de ¢, N et Gk com-
prises).
Si D est un (¢, N)-module, de rang h sur Ky, on définit un (¢, I')-module A(D)
sur Biig -, par
Do(D) = (Biog,x @1, D)V,
Si D est un (g, N)-module filtré sur K, et si r < r(K), on définit les B]Ig’r]—modules

AY(D) = (B log 7] @1, DN
10,7] ={z

Alorl(D) e AP(D) L], tn(2) € FI° (K, (1) @k Di), siry, < inf(r,r(A))}

Théoréme 2.42. — (i) Le Byig, x-module
A(D) = Biig,x @ AO7(D)
K

ne dépend pas du choiz de r, et est un (o,T")-module de rang h sur Byig k.
(ii) Le foncteur D — A(D) est un ®-foncteur exact, qui respecte les filtrations de
Harder-Narasimhan.

Remarque 2.43. — (i) Le (i) correspond au th.II.1.2 de [4] et le (ii) correspond
aux th. I1.2.6 et IV.2.1 de [4].
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(ii) I1 résulte du (ii) de ce théoréme que D est faiblement admissible si et seulement
si A(D) est étale. La conjecture « fa = a» s’en déduit en remarquant que V(D) =
(Byig ® A(D))?=!, et en utilisant le th. 2.41.

Démonstration. — Commencons par remarquer que, comme N est nilpotent,
on a A%O’T}(D) & B]Ig’r] ®K, D, en tant que B]Ig’r]—module (et méme en tant
que ¢-module sur B]Ig’r]), I'isomorphisme réciproque étant donné par la formule

a® x> Zizo(pp;l log )° sz En particulier, AY"(D) est un B2"-module de
rang h.

Quitte & tordre D, on peut supposer que D% = 0 si i > 0, auquel cas
Fil’(K,((t)) ®x Dk) C Ku[[t]] ®x Dx. Le « théoréme des restes chinois » pour les
modules de type fini sur B]O’T] fournit la suite exacte :

0 — Al°7(D) = A™(D) - H || @k Dk)/Fil° — 0.
n>n(r)

(La suite est exacte a gauche par définition de Al%I(D) et a droite par le théoréme des
restes chinois.) En particulier, Al%"(D) est un sous-Bl"-module fermé de Al"™(D)
qui contient t¥ A" (D) si DN = D Il en résulte, grace au th. 2.35, que A]O (D)
est un B]Ig’r]—module de rang h.

Maintenant, Ag(D) = Byig ®plo. AN (D) = (Biog.x ®x, D)V=0 est un (,T)-
module sur Bz x qui ne dépend pas de r; on en déduit 'indépendance de A(D)
et ce qui précéde montre que A(D) est un sous-B,iz x-module de rang h de Ay(D).
De plus, A(D) est stable par I'x puisque ¢,, commute & Ik, et on déduit de ce que

tni1(0(2)) = 1 (z) et de la suite exacte ci-dessus que BY"/7) ®W(B]o,,,-])<p(A]O’T] (D)) —
K

Al®7/PI(D) est un isomorphisme. II s’ensuit que A(D) est un sous-(¢, I')-module de
rang h de Ag(D), ce qui prouve le (i).

Pour prouver que D — A(D) est un ®-foncteur exact, on utilise intensivement la
suite exacte ci-dessus et le fait que D — Fil®(K, ((t))®x Dx ) est un ®@-foncteur exact.

Enfin, pour montrer que D — A(D) respecte les filtrations de Harder-Narasimhan,
il suffit de vérifier que :

e Tout sous-(p, I')-module A’, facteur direct de A(D), est de la forme A(D’), avec
D' sous-(¢p, N)-module de D : de fait, on a D' = (Blog,k[1] @B, A)X.

e deg(A(D)) = deg(D), ce qui est immediat si D est de rang 1, et le cas général
s’en déduit car deg(D) = deg(det D) et deg(A) = deg(det A). O

2.5.7. La conjecture « dR = pst ». — Si V est une représentation de G, et si A(V)
est le (p,I')-module sur By, i associé, I'opérateur

(777)11 a une limite V, quand
v — 1, et V est une connexion sur A(V'), 'action de V sur B,iz x étant donnée par
V=t9,0t10=1+m)L (cf 3, §5.1]).
Supposons mamtenant que V est de de Rham, de dimension d, et que les poids de

Hodge-Tate de V sont < 0 (on peut se ramener & ce cas en tordant par une puissance
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convenable du caractére cyclotomique), de telle sorte que Dggr(V) C BjR ®V, et
Kn[[t]] ®x Dar(V) est un sous-K,[[t]]-réseau de Af; | C (B @ V)5, sir, <r(A)
(cf. n°2.5.5 pour la définition de Ajif’n). Ceci permet de définir un modifie N1%71 de
Al°™ en les ¢"(w) en posant :

NIOTT = {2 e AIOTT 0 (2) € Ky [[t] @k Dar(V), si r, < inf(r,r(A))}.

Alors N7 est un sous—B]]g’T]—module de Al%7] stable par T' et V; de plus il est de
rang d car fermé et contenant ¥ Al%"], si Dgr(V) = Fil" VY Dgr(V).
Le théoréme des restes chinois fournit une suite exacte

0 — N 5 A0 T Adp./(Kallt]] ©x Dar(V)) — 0,

n>n(r)

dont on déduit que V(NI®) c NI car V = 0 sur Dgr(V) et V = ¢4 sur
K,[[t]], et, comme ci-dessus, que N10/Pl = BI%"/7) D, (Blo) ©(N1071) 1l S’ensuit que
N(V) = Byig,x ®B113,T] N1 et un p-module sur Big i, et comme d o =pypod
la filtration de Kedlaya 0 = Ag C Ay C -+ C A, = A est stable par 0, ainsi que
les Bf.-modules D; du th. 2.39. 1l resulte alors du théoréme de Tsuzuki [56] rappelé
ci-dessous (th. 2.44), qu’il existe une extension finie L de K telle que la connexion 9
devienne triviale sur BTL ®B§< D;, et donc aussi sur Byig 1 ®B (A;/A;—1). On en
déduit que 9 est triviale sur Biog 1 ®B,;, x A, car 0 : Biog . — Biog,1 est surjective.
L’action de I'z, sur (Biog,z ®B,;, « A)9=Y est alors localement constante puisque son
action infinitésimale est nulle; il existe donc n tel que I'z,, agisse trivialement, ce qui
implique que (ﬁlog ® V)% est de dimension d sur (ﬁlog)GLn, puis, en utilisant la
prop.2.33, que (Bif ® V)G est de dimension d sur (ﬁfgg)GLn et donc que V est

log
semi-stable comme représentation de G, . Ceci termine la preuve de « dR = pst ».

rig, K

Théoreme 2.44. — Si D est un (p,d)-module étale sur B}(, il existe une extension
finie L de K telle que O soit triviale sur BTL ® D.

Remarque 2.45. — La représentation V' ne joue pas vraiment de réle dans ce qui
précede, et le résultat s’étend [4, th. I11.2.4] aux (¢, ')-modules A non nécessairement
étales : la condition « V' de Rham » étant remplacée par « (Bar ®x,, [) A(J{ifyn)GK de
dimension rg A sur K ».

2.5.8. Les B-paires. — Berger [5] définit une B-paire comme la donnée de :
e un B.-module libre M., de rang fini, avec action semi-linéaire continue de G,
e un sous Bj-réseau M de Bar ®p, M., stable par G.
Nous appellerons (Gk, B)-paire un tel objet pour insister sur lexistence d’une
action de Gi, et une B-paire sera juste la donnée de :
e un B.-module libre de rang fini M,,
e un sous Bj-réseau M de Bar ®5, Me..
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Ezemple 2.46. — On peut associer & une Q,-représentation V de Gg, un (¢, N)-
module filtré D sur K ou un (¢,I')-module A sur By, g, des (Gk, B)-paires M(V),
M (D) ou M(A), en posant (2% :

M(V) ( (V). Mfp (V) = (BEL @ VB @ V)
M(D) = (M, (D), Mg(D)) = (B, [4] © D)= Fil’(Bar @ Dic))
M(A ( ) M(;FR(A) (<~r1g[%] ®Brig,K D)Sa: 7BdR ®Kn[[t]] Ln(A]O’T”]))

OnaV =M, ( ) N M5 (V), ce qui prouve que V ~— M (V) est une équivalence de
catégories de la catégorie des représentations de G i sur une sous-catégorie de celle
des (Gg, B)-paires.

Théoreme 2.47. — ([5, th.2.2.7]) Le foncteur A — M(A) est une équivalence de
catégories de la catégorie des (¢,T")-modules sur Byig i sur celle des (G, B)-paires.

3. Les courbes X, Yy et les espaces analytiques associés

Il se trouve que comprendre les idéaux de B, demande de commencer par com-
prendre ceux de Aj,;. Comme Ajne/([p°] — p) = Oc, et comme ([p°] — p)» — 0 dans
Ainr quand n — 400, relever une base de Banach de 0¢ sur Z, dans Aj,¢ fournit un
scindage s : Oc — Ajyr de la projection Ay — Oc¢, et permet d’écrire tout élément
de Ajns, de maniére unique, sous la forme ) 5(an)([p°] — p)™. Ceci fait que Ajn¢
ressemble beaucoup a O¢[[T]].

Cette ressemblance est utile pour beaucoup de questions (par exemple pour démon-
trer la convergence de séries dans Bji'R), mais n’est pas assez fidéle pour comprendre
Parithmétique dans A;y¢ en particulier pour déterminer ses idéaux premiers. La clé
pour résoudre ce genre de questions est de prendre vraiment au sérieux l’analogie avec
le cas d’égale caractéristique, et de considérer p comme une variable (par exemple,
si on fait du 3-adique, il faut considérer 3 comme une variable!), ce qui demande
d’écrire, comme dans [38], un vecteur de Witt sous la forme Y, n[z:]p* au lieu de la
forme standard Y, p*[2;].

3.1. L’anneau Ag. — Soit £ une extension finie de Q,, contenue dans C. On note
O Vanneau de ses entiers, kg son corps résiduel, et on choisit une uniformisante
7. Soit ¢ = p/ le cardinal de kg (et donc kg = Fy). Soit £ = E Qu () W(ke),
I’extension maximale non ramifiée de £ dans C'. Soit

Ap = O ®w (k) Aint.

C’est un anneau local d’idéal maximal Ker(Ag — Op» — ke»), séparé et complet
pour la topologie (, [Wb])—adique. On note ¢ ’automorphisme 1 ® ¢f de Ap. Tout

25. Dans la définition de M (A), il faut prendre n > 0 pour que r, < r(A).
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élément de Ag peut s'écrire, de maniére unique, sous la forme z = Y, [z, on
212 . . b k» _ q k»
les x; sont des éléments arbitraires de C°, et on a pp (D cnlr]m”) = > penlzi]T".

3.1.1. Idéaux premiers de Ap. — L’écriture ci-dessus fait ressembler Ap & ’anneau
Oc¢|[T]], ot l'on a pris comme variable T' I'uniformisante 7. Par analogie, on définit le
polygone de Newton NP, de x = ZkeN[xk]wk comme la plus grande fonction convexe
f: Ry = Ry U{+oo} telle que f(k) < inf;<yves (), pour tout k € N. Alors NP,
est une fonction convexe décroissante, linéaire par morceaux, et on dit que A < 0
est une pente de NP, s’il existe un intervalle sur lequel la dérivée de NP, est A; la
multiplicité de A est alors la longueur de cet intervalle (c’est un entier). Le polygone de
Newton de z peut fort bien comporter une infinité de pentes ; c’est le cas par exemple
de z = Y [a? "nk, si a € mes.

Le résultat suivant [FF, th. 2.4.6 et n°1.5.2] est crucial pour I’étude des zéros des
éléments de Ag.

Théoreme 3.1. — (i) Si NP, est constant, alors x est inversible dans AE[ﬁ]

(ii) Si A est une pente de NP, de multiplicité d, il existe ay,...,aq € Op» vérifiant
vev (a;) = —Avp(m) tels que . = (1 — [a1]) -+ - (7 — [aq])y avec y € Ag. De plus, NP,
est obtenu en enlevant 20 de NP, le segment de pente ).

Remarque 3.2. — Dans I’énoncé analogue sur O¢[[T7]], les a; sont uniquement dé-
terminés ; ce n’est pas le cas ici. Par exemple, 1'idéal Ker 6 est engendré par 7 — [”]
pour n’importe quel choix de 7”. Il est un peu difficile d’expliciter la relation d’équi-
valence a ~ b exprimant l'égalité des idéaux (m — [a]) et (m — [b]); cela revient &

décrire 37 ¢ a partir de 7”.

Corollaire 3.3. — Les idéaux premiers fermés®®) de Ap sont :

e (0), de corps résiduel Fr(Ag),

o l’idéal mazimal, de corps résiduel kqv = ke,

o (), de corps résiduel C”,

o (m—[a]), pour a € ms \ {0} a équivalence prés, de corps résiduel C, algébrique-
ment clos de caractéristique 0, complet pour vy, et tel que CZ =~ (P,

o W(mes), noté ([x°)), de corps résiduel E.

(Tout résulte facilement du th. 3.1, & part le fait que C, est algébriquement
clos [FF, prop.2.2.19] ou [54, prop. 3.8].)

26. NPy (t) = NP(t) si t > 0, et les pentes de NP, sont celles de NP, (avec les mémes multipli-
cités) privées de .

27. On peut obtenir une description en utilisant le corps des normes de Pextension E(ppoc, WI/POQ) :
si @ en est une uniformisante, il existe des séries P,Q € Fy[[XP ]| telles que 7° = P(w) et
e = Q(w). Il n’est pas str qu’expliciter P et Q soit trés utile (ou méme faisable...).

28. Si on n’impose pas aux idéaux d’étre fermés, le lemme de Zorn permet de fabriquer des idéaux

maximaux exotiques a partir d’éléments dont le polygone de Newton comporte une infinité de pentes.
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3.1.2. L’ensemble |Yg|. — Les idéaux 7 et [r°] sont clairement de vilains petits
canards, et on définit (**) |Yp| comme 1’ensemble des idéaux fermés, non triviaux, de
AE[%, [le]} On note oo € |YE‘ I'idéal Ker g, ot g =id®0 : O ®W(k5) A — Oc.

Siy € [Yg| (et donc y est de la forme (7 — [a])), et si K, = AE[%]/(T( —[a])) = C,
est son corps résiduel, alors K, contient F, et I'isomorphisme Ok /7 = Ocs/a se
prolonge, de maniére unique, en un isomorphisme ¢, de KZ sur C”; autrement dit,
(Ky,ty) est un E-débasculé ®®) (untilt) de C”. Réciproquement, si (K,t: K* = C?)
est un E-débasculé de C”, on peut lui associer I'idéal (7 —[(7)]) de Ag. On en déduit
le résultat suivant [FF, cor.2.2.22 et 2.2.23].

Proposition 3.4. — |Yg| est 'ensemble des E-débasculés de C°.

On peut donner une description agréable de |Yg| en utilisant la théorie de Lubin-
Tate. Soit donc @ une loi de groupe formel de Lubin-Tate associée V) a (E,x). On
dispose alors, pour tout a € Og, de 0, € oT + T?Og[[T]] telle que 0, (X ®Y) =
0o (X)®on(Y), et on a o, = X7 modulo 7. Ceci munit me» d’une action de O, que
I'on prolonge en une action de E par o/ (1) = 04 (7).

Théoreme 3.5. — ([FF, prop.2.3.9]) Soit x € mes.

() [z]r = limp_yoo oan([x7 "]) est Uunique relévement de x dans Ap tel que
pr([lx) = ox([z]).

(ii) Si « € E, alors 04([x]x) = [0a(2)]x-

(iil) =+ & = [2]x/[2Y ), induit une bijection de (mes \ {0})/ 0% sur |Yg|.

Remargque 3.6. — mp, est, par construction, ’ensemble des points classiques de
la boule perfectoide D¢ sur C' ou D sur C” et donc mes \ {0} est Uensemble des
points classiques de la boule perfectoide épointée, et le (iii) du th. 3.5 nous fournit
des bijections :

Ye| = |DE|/ 0% = DG/ Ok

3.1.3. L’anneau Bg. — Sir €]0, 400, notons v, la valuation
UT.(Ig:O[xk]n-k) = ir}if (ves (@) + kroy(m)).

Cette valuation est multiplicative [FF, prop.1.4.9] : v.(zy) = v.(x) + v,.(y). Si = €

Ag[L, 2], la fonction 7 — wv,.(z) est croissante, concave, linéaire par morceaux, 2
7w o] ) ) )

pentes entiéres; elle admet donc des limites & gauche Jgv,.(z) et a droite Jqv,(x)
vérifiant dgu,(x), dgvr(x) € N et dyv,(x) > Jgv,(x). La fonction r — v,(x) est la

29. La notation est justifiée par le fait [19] que |Yg| est ’ensemble des points de type I d’une
courbe analytique (adique) Y24 (cf. §3.3).

30. Un E-débasculé de C” est un couple (K, ), ou K est un corps perfectoide contenant E, complet
pour vp, et ¢ un isomorphisme de K" sur CP.

31. Une telle loi n’est unique qu’a isomorphisme prés; en changer modifie les constructions qui
suivent de maniére parfaitement transparente.
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transformée de Legendre de NP,, et on récupére NP, en prenant la transformée de
Legendre inverse (cf. [FF, §1.5]) : la multiplicité de —\ comme pente de NP, est
04ur(x) — Oqua(z). Notons que v,(z) admet une limite vo(x) quand z — 0, mais la
dérivée a droite en 0 peut étre +oco.

Si I est un intervalle de ]0, +oc[, on note Bg(I) le complété de Ag[L, L

w0 [nP]
famille de valuations v,., pour r € I. Alors Bg(I) est une algébre de Fréchet (et méme
de Banach, si I est compact, avec v;(x) = inf,cy v-(x)). On note simplement Bg et

Bg les anneaux :

Bp = Bg(]0,+00[), B adhérence de Ag[1] dans Bg.

s

| pour la

Alors ¢g se prolonge par continuité en des isomorphismes ¢p : Bg(I) = Bg(ql),
¢p : Bg = B, vp : Bf = Bf.Sir >0, onaBg = Nyeng "(Bp([r, <)) et,
pour faire bonne mesure, on définit ’anneau de Robba Z(C”) relatif A cette situation
par Z5(C”) = Uneny™ (B ([r, +00[)).

Remarque 3.7. — (i) Si E = Q,, les anneaux ci-dessus sont reliés & ceux du
n°2.5.2 : soit ¢ :]0, +00[—]0, +-00[ donnée par = — L. Alors

Bq,(I) =B, B§ =B, et #p(C") =By

rig
(if) Dans [FF], les normes sont préférées aux valuations, et notre Bg(I) correspond
au By de [FF], o g :]0, +-00[—]0, 1] est la fonction z — ¢~*.

3.1.4. Localisation des zéros. — Si x € Bg(I), on définit son polygone de Newton
NPi, par passage a la limite : si x,, est une suite d’éléments de AE[%, ﬁ] ayant pour
limite  dans Bg(I), la suite de fonction r — v,.(x,) tend vers r — v,(x) sur I (la
suite des restrictions & un sous-intervalle compact J de I est méme constante & partir
d’un certain rang [FF, lemme 1.6.10]). Concrétement, si a, b sont les bornes inférieure
et supérieure de I, alors NPL est définie sur |0 0,(x), dqva(z)], intervalle qui peut
étre (), est convexe décroissante, a pentes dans —I et, si X € —I, la multiplicité de )
comme pente est Oyvx(z) — Ogur(x).
On a alors le résultat suivant ([FF, prop. 1.6.25]) et [FF, prop.2.4.10]).

Théoréme 3.8. — (i) = est inversible dans Bg(I) si et seulement si NPL est vide.

(ii) Si A est une pente de NPJIC, de multiplicité d, il existe aq,...,aq € Oc» vérifiant
vev (a;) = —Avp(m) tels que © = (7w — [a1]) -+ (7 — [aq])y avec y € Bg(I). De plus,
NPZIJ est obtenu en enlevant de NP{E le segment de pente \.

Si y = (7m — [a]) € |Yg|, notons K, le corps résiduel de y; c’est un corps algébri-
quement clos, complet pour v,. Posons 6(y) = v,(7)/v,([7"]) €]0, +0c[ (on considére
les images dans K, pour évaluer v, ; on a aussi 0(y) = ves (a)/ves (7°)). Si I est un
intervalle de ]0, +o0l, on note |Yg(I)| 'image inverse de I par ¢.

Un diviseur sur [Yg(I)| est une somme formelle D = - v, 1) 1y (y), avec ny, € N.
On dit que D est localement fini si, pour tout intervalle compact J C I, la somme
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2 yelve () Ty(y) est finie. Le th. 3.8 permet d’associer & 2 € Bg(I), son diviseur
Div(x), qui est un diviseur localement fini sur |Yg(I)|. Si N est un idéal principal, de
Bg(I), on note Div(N) le diviseur de n’importe lequel de ses générateurs.

Le résultat suivant (combinaison des th. 2.5.1, 2.6.1 et 2.7.4 de [FF]), que l'on
comparera au th. 2.30, précise les résultats de Kedlaya du th. 2.34.

Théoreme 3.9. — (i) Si I est un intervalle compact, alors Br(I) est un anneau
principal et Uapplication N — Div(N) induit une bijection de l’ensemble des idéaux
de Bg(I) sur l’ensemble des diviseurs a support fini sur |Yg(I)|.

(ii) Si I est de la forme [r,+oo[, avec r > 0, alors Bg(I) est un anneau de Bézout,
un idéal est fermé si et seulement si il est principal, et Uapplication N +— Div(N)
induit une bijection de l’ensemble des idéauzx fermés de Bg(I) sur l’ensemble des
diviseurs localement finis sur |Yg(I)).

Remarque 3.10. — (i) Si I = [r,+oo[, avec r > 0, et si D = >, n;(7m — [a;]) est
un diviseur localement fini sur |Yz(I)|, alors [[,(1 — %) converge dans Bg(I) et le
diviseur du produit est D.

(ii) Si I =]0,+o0[, le produit n’a aucune raison de converger (il peut y avoir une
sous-suite de a;, avec vew (a;) — 0), et il semble raisonnable de penser, par analogie
avec le cas d’égale caractéristique, que By n’est pas de Bézout (au moins si C” n’est

pas maximalement complet). En tout cas, B}, n’est pas de Bézout [5, rem.1.1.3].

3.2. La courbe algébrique Xp. — [FF, th.6.5.2]

3.2.1. Factorisation des éléments de BZZE:”d. — Soit £ le logarithme de la loi de
Lubin-Tate introduite ci-dessus. Si x € m», Soit

to={le)s) = lim 7 0pn (2 "]) = [a] [T =45

n—-+oo
n>1

Théoréme 3.11. — (i) Si a € E*, alors t, () = at,.

(ii) @ — t, induit une bijection de mey \ {0} sur BE"~" \ {0}.

(iii) A multiplication par E* pres, t, est unique élément de BL"~" divisible par &, .

(iv) Sid > 1, tout y € BEE:”d est le produit de tq,...,tq € BEP~", uniques a
permutation et multiplication prés par des éléments de E™*.

(v) Tout élément y de Fr(Bg)?2=! peut s’écrire sous la forme y =
ti,... tag € BE"=" et donc Fr(Bg)?*=! = Fr(BE"~").

t1---tg

775(14@ tog’ avec

Remarque 3.12. — (i) Le diviseur de t, est Y, 5 (¢%(&,)). Réciproquement, si
D € |Yg| est invariant par ¢, il existe 21, . .., 24 tels que D = S>% Srez (&),
ce qui permet de déduire les (iv) et (v) du th. 3.11 du (ii) du th. 3.9.

(ii) En combinant des arguments de diviseurs, le (i) du th.3.8 et le (i) de la re-
marque, on montre que BEE:”d = (BE)*"E:”d, pour tout d € N.
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(iii) On peut aussi utiliser des produits de Weierstrass pour construire des éléments

de BE"~" de diviseur donné. Si a € mes, le produit [],,~, (1 - £e(4)) converge dans

B}, vers un élément ¢} vérifiant pp(¢F) = —r ¢F. Soit ¢, une solution dans Ag

de pg(x) = (7 — [a])z. Alors Div(¢; ) est a support dans |Yz(]0,7])|, avec r > 0, et
satisfait @p(Div((,)) = Div(¢;) 4 (7 — [a]), et donc Div(£;) = 3,4 ¢j(m — [a]).
1l s’ensuit que, si £, = (]l , alors pp(ly) = 7l, et Div({,) = 3, oz ¢" (7 — [d]).

a~a?

Si FE=Qpetsia= p”, on obtient de la sorte un élément ayant méme diviseur
que t = log[e]. On en déduit que, si @ € Ap \ {0} vérifie p(x) = (p — [p°])x, il existe
_ [*)""]
c€Qptelquet=ca]], 5, (1- pT).
3.2.2. La courbe Xg. — Remarquons que Pg = @deNBEE:”d est une algébre gra-
duée. On définit la courbe algébrique Xg par :

_d
Xg = Proj(Pg) = Proj( @aen BT )

Notons | X | ’ensemble des points fermés de Xg. On déduit du th. 3.12 que | Xg| est
en bijection avec ((B%)?2="\{0})/E* :si z € |Xg|, I'idéal homogene correspondant
est engendré par t, € (Bj;)??=", bien déterminé & multiplication prés par E*.

Théoréme 3.13. — (i) H*(Xg, 0) = E, mais Xg n'est pas de type fini sur E.
(i) Si x € |Xgl|, et si t, € (BL)?P=™ est un générateur de l’idéal homogéne
correspondant, alors :
a) O0(Xg\{z}) = (B'E*'[i])‘”:l est un anneau principal (et donc Xg est une
courbe car recouvert par des spectres d’anneaux de Dedekind).
b) Le corps résiduel K, est un corps algébriquement clos de caractéristique 0,
complet pour vy, t, est un paramétre local en x, et 5XE,CE = BjR(Kx).

¢) Tout élément non nul de O(Xp\ {z}) se factorise sous la forme & ... %,
ot t; € (BL)PE=™ et t; ¢ E*t,; de plus ti,...,tq sont uniques a permutation et

multiplication par E* prés.

Remarque 3.14. — (i) Si E = Q et t, = ¢, on a (Bf[{-])#*=! = Be. La princi-
palité de B, est donc un cas particulier du (ii) a) et le (ii) ¢) répond (positivement)
4 la question 2 des « devoirs de vacances » de Fontaine.

(ii) On a une suite exacte

0= HY(Xg, 0) = O(Xp\{z}) = Oxpuli]/Oxpa = 0

induite par 'application qui & une fonction associe sa partie principaleen 2. Si E = Q,,
et t, = t, on retrouve la suite exacte fondamentale.

(iii) Si xg,21,...,xq sont des points fermés de Xg, distincts deux a deux, et si
tags -y tay € (BJ'E")“"EZTr sont des générateurs des idéaux homogeénes correspondants,
le théoréme des restes chinois, couplé avec le (ii) b), implique que la réponse a la
question 3 des « devoirs de vacances » est “oui”.
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(iv) Siy € |Yg|, il existe t, € (Bf)?2=", bien déterminé & multiplication prés
par E*, dont le diviseur est Y, ., (¢%(y)), et t, détermine un élément = de |Xg|. On
en déduit des bijections naturelles

| XE| = |Yel/¢® = |DS|/E* = |Dg, |/ E*,

Paction de E* sur [D}| = |ﬁéb\ = me» \ {0} étant donnée par la loi de Lubin-Tate
comme dans le th.3.5. On note co € | Xg| 'image de oo € |Yg|.

Théoréme 3.15. — ([FF, th.8.6.1])

(i) Si E' est une extension finie de E, alors Xp = E' g Xg. En particulier Xp/
est un revétement étale de degré [E' : E] de Xg.

(ii) Tout revétement étale fini de X est de cette forme, i.e. Xg est géométrique-
ment simplement connexe.

Si kg = Fya, alors ppr = ¢4 et Fr(Bp) = E' ®q,..r Fr(BE), avec Qqa - £ =
Qq ®q, F, et donc

Fr(Bp 9= =!' = E' ® Fr(Bg)?® =" = E' ® (Qqe ® Fr(Bg)?"~') = E'@Fr(Bg)¥*~"
r(B) Qqa_Er( E) Qqa.éQq 3 r(Bp)**™") QFr(Br)

On en déduit le (i). Le (ii) est un résultat profond, dont la preuve utilise la classification
des fibrés sur Xp (th.4.5).

3.3. La courbe analytique Ygd et son quotient X%d. — La bijection |Xg| =
|Yz|/p% provient d’'un morphisme de variétés analytiques : on a le résultat suivant.

Théoréeme 3.16. — ([19, th.2.1]) Si I = [r1, 7], avec r1,72 € Q, alors Y2I(I) =
Spa(B(I), B(I)") est un espace adique, i.e. le préfaisceau O est un faisceau.

On définit Ygd comme la limite inductive des Ygd([rl, o)), pour r1,79 € Q et, plus
généralement, si I est un intervalle de ]0,4oc[, on note Yz (I)2? la limite inductive
des Yg([ri,m2])®, pour r1,m9 € Q, avec [ry,72] C I. Alors

o\Yg') =B 0(Yi(I)) = B().
Il résulte du th. 3.9 que |Yz(I)| est ensemble des points classiques de Y24(I).

Remarque 3.17. — On peut méme analytifier Spec(Ag) ([55, prop. 13.1.1]). Soit
0 :SpadAp \{ma,} — [0,+00] définie par é(z) = %, ou Z est la valuation réelle
déterminée par z. L’espace Y34 est alors I'image inverse de |0, +oo[ par .

On a 6(p(z)) = ¢d(z), et donc o opére proprement sur Y34, ce qui permet de
considérer I’espace quotient

X3 = V34/6?.
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Remarque 3.18. — (i) X3! est l'analytifiée de Xp.

(if) Le (v) du th.3.11 peut se traduire sous la forme : toute fonction méromorphe
sur X2 est une fonction rationnelle, ce qui est une manifestation du principe GAGA,
la courbe X g étant une courbe propre.

(iii) Ecrire X3! sous la forme Y34/pZ fait ressembler X&' & une courbe elliptique
de Tate. Par ailleurs, Xz ressemble & P! puisque tout diviseur de degré 0 est principal
(i.e. X est de genre 0), mais il s’agit d’'un P! un peu spécial car il a des quotients
qui ne sont pas de genre 0 : Si F un sous-corps fermé de C”, on peut associer a
F une courbe Xg r en remplagant C” par F dans les formules. L’anneau Bg(F)
correspondant est alors seulement un anneau de Dedekind [FF, prop. 7.2.1], et pas un
anneau principal, et on a [FF, prop. 7.2.4]

PiCO(XE,F) = HOHI(GF,EX).

Remarque 3.19. — La bijection Y| = |D}|/0% peut aussi s’analytifer, mais il
faut sortir du cadre des espaces analytiques (ou méme adiques), et utiliser celui des
diamants [55, 22]. Un certain nombre des énoncés ci-dessus prennent tout leur sens
dans le monde des diamants (et ont fortement motivé son introduction).

e On a E° =~ E° /Gal(Eq/E), et comme Gal(E/E) = €%, la bijection |Yp| =
|D%|/ 0% est une manifestation de I’égalité de diamants

B2, x C° = (E%)° x (C")° = (D},)° = (D)
e La prop. 3.4 est une manifestation de I’égalité de diamants E° x C° = Y2.
e Le th. 3.15 (ou sa version [57] pour X#!) se traduit par
m((E° x C°) /(1 x ¢)) = GE.
Comme C°/Gg = E°, on a aussi
m((E° x E°)/(1 x ¢)) = Gg x Gg.

Ce dernier énoncé est un analogue arithmétique d’un lemme de Drinfeld a la base
de la construction des représentations galoisiennes associées aux formes modulaires
sur les corps de fonctions. Il réalise un vieux fantasme de pouvoir faire des produits
« absolus » (dans le monde des schémas, E'x E = E...). C’est un des points de départ
de la géométrisation de la correspondance de Langlands locale [19, 20, 21, 22, 55].

4. Fibrés sur Xg

Si & est un fibré sur Xg, on peut associer & & deux invariants additifs dans les
suites exactes : son rang rg(&) et son degré deg(&) défini par deg(&) = deg(det &)
ou, si .Z est un fibré de rang 1 sur X et si s une section rationnelle de £, on
deéfinit deg(.%) comme étant ZmelXEl vz (8), ce qui ne dépend pas du choix de s car

ZIG\XE\ Uw(f) =0si f € Fr<Be)*'
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Munie de ces deux invariants, la catégorie des fibrés sur Xg est une catégorie de
Harder-Narasimhan (comme celle des fibrés sur une courbe projective lisse). Tout fibré
sur Xg est donc muni d’une filtration canonique, croissante, telle que les quotients
successifs soient semi-stables et la suite des pentes strictement décroissante.

4.1. Modifications de fibrés. — Siyy,...,yx € Xp, et siU = Xp \{y1,...,yx},
on peut décrire un fibré & sur Xg, a la Beauville-Laszlo, en utilisant le recouvrement
de Xg formé de U et de voisinages infinitésimaux des y;. Soient t1, ..., ¢ les éléments
de (B})?#=" de diviseurs respectifs (y1),..., (yx), et K; le corps résiduel en y;, de
telle sorte que O(U) = (Bg[ﬁ])“"’le et ﬁXEyZ/i = B (K;). Alors & est équivalent
a la donnée de :

e un O (U)-module projectif M de rang fini,

e pour 1 <i < k, un sous-BJ (K;)-réseau M; de Bar (Ki) ®e@) M.

—

L’application & — (M, (M;)1<i<r) est celle obtenue en posant

M =HU,&), M;=0x,, @0y, &

Cette description des fibrés rend totalement transparentes les modifications d’un
fibré & en des points yi,...,y; : une telle modification revient juste & changer les
sous—BjR(Ki)—réseaux M;, pour 1 <i<k.

Remarque 4.1. — (i) Nous n’aurons besoin que de modifications en oo dans la
suite, mais les modifications en un nombre arbitraire de points [19, 20, 21, 22, 55],
analogues aux chtoukas multipattes de V. Lafforgue [42], semblent devoir jouer un
role important pour la géométrisation de la correspondance de Langlands locale.

(ii) Si{y1,...,yr} = {00}, et si on note B . et By les anneaux (B [1])¥==! (avec
t =ts) et BIz(Ko), on obtient une B-paire (cf. n°2.5.8). Il résulte de la discussion
ci-dessus que la catégorie des fibrés sur X est équivalente & celle des B-paires.

4.2. Le fibré 0x,()\). — Si hest un entier > 1, on note Ej, 'extension non ramifiée
de F/, de degré h. Si A\ = % € Q, avec d, h entiers premiers entre eux et h > 1, on note
D, 'algébre centrale simple de centre E et d’invariant A :

Dy = Eu[)/(I" = 79), Tzll™! = pg(z), siz € B,

Si A= 4£ € Q, on définit un fibré Ox,(\) sur Xp de la maniére suivante. On

considére le P-module gradué EBneNBE%:WdM, et on note Ox, () le fibré associé : si
h_d ho_d
y € [Xel, alors HO(X\ {y}, Ox, (V) = (Bl L))~ = (BEL)P.

Remarque 4.2. — 1l y a une définition plus conceptuelle [FF, n°8.2.2] de Ox () :
XEg, est un revétement fini étale de degré h de Xg, et Ox, (A) est 'image directe du
fibré en droites Ox, (d) sur Xp,.
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Proposition 4.3. — (1) Ox.()\) est de rang h, de degré d, et de pente \.
(i) Les groupes de cohomologie H (X, Ox,()\)) sont donnés par ([FF, prop. 8.2.3]) :
. (BH)?E="" si X >0,
o H (XE7 ﬁXE(A)) = ’
0 st A <0,
0 st A >0,
'Hl(XEﬁXE(A))Z{ det ) ;
‘ Br/(t“Big + En) si A <0,
L] HZ(XE,ﬁXE()\ ) =0 si1 2 2.
(iii) End(Ox,(\)) = Dx ([FF, prop.8.2.8]).

Remarque 4.4. — (i) On a privilégié le point oo mais, si A < 0, on a, pour tout
y € |Ye|, HY(Xg, Ox,(\) = le'R(Ky)/(th(TR(Ky)qLEh), ce qui est un peu troublant
car BJ (K,) dépend de y (en tant qu’anneau topologique [40]).

(ii) Les groupes de cohomologie de Ox . (\) sont les C-points d’Espaces de Banach
de Dimension finie H'(X g, Ox,()\)), et on a

DimH(Xg, Ox,(\)) — DimH (Xg, Ox,(\)) = (d, h).

4.3. Classification des fibrés sur Xp. — [FF, chap. §]

Théoreme 4.5. — ([FF, th.8.2.10]) Si & est un fibré sur Xpg, il existe des nombres
rationnels A\ > Ao > -+ > \., uniquement déterminés, tels que

E2Ox,( M) D Oxp(\).

Remarque 4.6. — (i) Il résulte de ce théoréme que la filtration de Harder-
Narasimhan de & est scindée, et que 'on a une décomposition de & sous la forme
& = Breqby ol &)\ = Ox,(N)™*, est semi-stable de pente .

(ii) Un fibré semi-stable de pente 0 est trivial.

(iii) En utilisant le (ii) de la prop. 4.3 et la décomposition ci-dessus, on voit que :

dimp(H®(XEg, &)) < +0o & toutes les pentes de & sont < 0.

(iv) Il résulte du (ii) de la rem. 4.4 que, si & est un fibré sur X, les groupes de co-
homologie de & sont les C-points d’Espaces de Banach de Dimension finie H! (X g, &),
et que la caractéristique d’Euler-Poincaré de & est :

DimH(Xg, &) — DimH (X g, &) = (deg(&), rg(&)).

4.4. Fibrés et p-modules. — [FF, chap. 11].

Un g-module sur A = E ou B}, est un A-module libre M muni d’un mor-
phisme semi-linéaire ¢ : M — M, tel que a ®  — ap(z) induise un isomorphisme
A®yayM=M (autrement dit, la matrice dans une base appartient & GL4(A)).
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Théoréeme 4.7. — On a des foncteurs naturels :
{B-paires}

{Fibrés sur Xp} = {¢-modules sur B};} == {¢-modules sur E}

(Les foncteurs du triangle sont des équivalences de catégories, les autres sont essen-
tiellement surjectifs mais pas pleinement fidéles.)

On a déja expliqué comment marchait I’équivalence { B-paires} = {Fibrés sur Xg}.
Les autres foncteurs sont obtenus de la maniére suivante.

e La projection 0o — kev induit des projections Ap — O et Bf — E com-
mutant & pg. Réciproquement, le choix d’une section k- — ﬁcb permet d’identifier
E a un sous-anneau de B+ D’ou des foncteurs B+ ®p — et E ®B+ — d’extension
des scalaires. La preuve de la surjectivité essentielle [FF, n° 11.1.5] utlhse un nouveau
venu dans le monde des anneaux de Fontaine, & savoir l’anneau By, qui est & la fois
un quotient de B}, et un quotient de A[%] par des idéaux sur lesquels ¢ est trés
topologiquement nilpotent.

e Si MT est un ¢p-module sur B+, la B-paire associée est

(Me, Mifg) = (Bpli]l ®ps MT)#™ "Bl ®ps M).
e Si (M., MIR) est une B-paire, le p-module sur B} associé est
M* = {z € B}[}| @ M,, ¢"(x) € M}y, ¥n € Z}.

e Si M est un ¢-module sur E,
o le p-module sur B} associé¢ est simplement M+ = Bf ®; M,
o la B-paire associée est ((Bf[1] ® ;5 M)?=! Bl @5 M)
o le fibré &(M) est celui défini par le P- module gradué @,en(BE @5 M)~
siy € [Xpl, alors HO(X \ {y}, £(M)) = (Bi[¢] ® M)#=".

Il est élémentaire de vérifier que, si on part d’un ¢p-module sur E, le diagramme
obtenu en considérant les objets associés commute. Par contre, il n’est pas clair que le
M™ obtenu a partir d’une B-paire (M., MIR) soit, libre sur BE ni que, si M T est un
¢-module sur Bf, le Be-module ((B[7]® 5+ M*)#=! ait le bon rang (ou meme qu’il
soit non nul si M* est non nul); cela résulte ®?) du théoréme de classification des
fibrés sur Xp (th.4.5), de ’équivalence entre p-modules sur B et E, et du classique
théoréme de Dieudonné-Manin (prop. 2.36).

Remarque 4.8. — Vial'équivalence {Fibrés sur Xp} = {p-modules sur E}, le fibré
Ox(N\) correspond & E(—\). Autrement dit, les pentes de Harder-Narasimhan sont
les opposées des pentes de Frobenius.

32. On peut aussi utiliser le th.2.16 qui contient un certain nombre des énoncés précédents.
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Remarque 4.9. — Le diagramme du th. 4.7, peut s’étendre en un diagramme faisant
intervenir la courbe analytique X3'.

{B-paires}
{Fibrés sur Xp} = {¢-modules sur BT} === {p-modules sur E}
GAGA\LZ J{z i
{Fibrés sur X&'} {¢-modules sur B} = {¢-modules sur Z(C”)}

Dans ce diagramme, la fleche {Fibrés sur X} — {Fibrés sur X3} est lanalytifi-
cation (que ce soit une équivalence de catégories est une manifestation d’un prin-
cipe GAGA, mais les preuves existantes ne sont pas directes). Les p-modules sur B
sont les B-modules localement libres, de rang fini, munis d’une action semi-linéaire
de ¢ telle que B ®,p) @(M) — M soit un isomorphisme. Les fléches non en-
core décrites s’obtiennent juste par extension des scalaires, en utilisant les injections
Ec Bt c Bc Z(C").

5. Fibrés Gi-équivariants et représentations de G

Comme il transparait des extraits des courriels de Fontaine reproduits dans le
chap. 1, mieux comprendre les diverses démonstrations des conjectures « faiblement
admissible = admissible » et « de Rham = potentiellement semi-stable », ainsi que
les objets qu’elles font intervenir, a été une motivation puissante pour l'introduction
de la courbe Xg et I’étude des fibrés sur Xg.

L’utilisation des fibrés sur Xg fournit une preuve de « fa = a » complétement na-
turelle ([FF, §10.5] ou § 5.2 ci-dessous). Cette preuve est trés proche dans sa structure
de la preuve de Berger (cf. n°2.5.6), mais 'utilisation des modifications de fibrés en
trivialise I’étape la plus délicate, i.e. celle consistant & modifier un (¢, I')-module en
un nombre infini de points.

Supposons dorénavant que E = Q, et notons X etY les courbes X et Yg.

5.1. Fibrés Gg-équivariants et (G, B)-paires. — Le groupe G agit sur C°,
et donc aussi sur Y et X. Le morphisme 0 : A,y — O¢ définit un point co € |Y|
(correspondant & I'idéal (p — [p°]), qui est invariant par G.

On note oo € |X|, 'image de oo € |Y]. C’est le zéro du 2im p-adique t = log[e]
de Fontaine. Alors oo est fixe par G et tous les autres points de X ont une orbite
infinie sous l'action de Gk ([FF, prop.10.1.1] ou [5, lemme 1.1.8]). De plus,

O(X\{c}) =B, et Ox. =Bl

ou B, et BZ{R sont les anneaux du §1.2, et ces identifications respectent l’action
naturelle de Gg.
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Si & est un fibré G g-équivariant sur X, sa filtration de Harder-Narasimhan est
constituée de fibrés G g-équivariants (car 'action de Gk respecte les pentes des fibrés).
Il découle du th. 4.5 que, si & est semi-stable de pente 0, alors H%(X, &) est une Q-
représentation de G, i.e. un Qp-espace de dimension finie muni d’une action linéaire
continue de Gg. On déduit du (ii) de la rem. 4.6 le résultat suivant.

Théoréeme 5.1. — Les foncteurs
Vi VR, Ox e &~ HY(X,8)

induisent des équivalences de catégories inverses l'une de l’autre entre la catégorie des
Q,-représentations de Gk et celle des fibrés G i -équivariants sur X, semi-stables de
pente 0.

Remarque 5.2. — (i) Si & est un fibré Gg-équivariant sur X, et si & est un
fibré obtenu par modification de &, alors &’ est G g-équivariant si et seulement si la
modification n’a lieu qu’en oo (c’est une traduction du fait que oo est fixe par G et
est 'unique point de X ayant une orbite finie sous 'action de G).

(ii) Si E est une extension finie de Q,, Xg est un revétement de degré [E : Q)]
de X, et la fibre au-dessus de oo est stable par Gk et finie. Une modification G-
équivariante peut se faire en chacune des orbites de cette fibre sous l'action de G,
ce qui complique un peu l’é¢tude des E-représentations de Gk .

Si\= %, on fait agir Gx sur Dy = Q,u[II] & travers son action sur Q,u. Une
Dy -représentation V de G est alors un Dy-module & droite de rang fini muni d’une
action semi-linéaire de G :sio € Gg,v € V, et a € Dy, alors o(z-a) = o(z) - o(a).

Théoreme 5.3. — (|FF, th.10.1.7]) Les foncteurs
Vi=V®p, Ox(A\) et &+ Hom(Ox(N),&)

induisent des équivalences inverses l'une de l’autre entre la catégorie des Dy -représen-
tations de G et celle des fibrés G i -équivariants sur X, semi-stables de pente .

Remarque 5.4. — Via ’équivalence de catégories entre fibrés sur X et B-paires, un
fibré G g-équivariant sur X correspond a une (G, B)-paire (cf. n°2.5.8), et le th. 5.3
est équivalent a [5, th. B].

5.2. (p, N)-modules et fibrés Gx-équivariants. — Comme on ’a vu (ex. 2.46),
aun (¢, N)-module filtré D sur K, on peut associer une (G, B)-paire (M, (D), M (D)),
et donc un fibré Gi-équivariant & (D) sur X, en posant

M(D) = (B{f [}] ®K, D)V=0¢=1 et M, (D) = Fil’(Bf @ D)

On a alors
Vst(D) = HO(ng(D))

Tl en résulte que D est admissible si et seulement si &(D) est semi-stable de pente 0.
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Remarque 5.5. — (i) On dit que & est log-cristallin si (ﬁfgg[%] ® M (&) est
de dimension rg(&’) sur Ky. Alors D — &(D) induit une équivalence de ®-catégories
de la catégorie des (p, N)-modules filtrés sur celle des fibrés G -équivariants, log-
cristallins.

(if) Si D est un (¢, N)-module sur Ky, on peut voir D comme un (¢, N)-module
filtré sur K en mettant la filtration triviale sur D (i.e D% = Dk et D}, = 0). Le
fibré & (D) associé est celui associé au P-module gradué @kez(ﬁfgg ® K, D)N:(’szk.
Si Fil® est une filtration sur Dg, on obtient &(D,Fil®) a partir de &(D) par une

modification en oo.

Proposition 5.6. — Soit D un (¢, N)-module filtré sur K.

(i) rg(£(D)) = rg(D), deg(&'(D)) = deg(D) et p(&'(D)) = p(D).

(ii) Si0 =Dy C Dy C--- C D, = D est la filtration de Harder-Narasimhan de D,
alors celle de &(D) est 0 = &(Dy) C &(Dy) C --- C E(D,) = E(D).

(iii) D est faiblement admissible si et seulement si &(D) est semi-stable, de pente 0.

Démonstration. — L’égalité des rangs repose sur les ingrédients suivants :
ea®v—a® (v+uNv+ %sz + --+) induit un isomorphisme de ¢-modules de
Erig[%] ® D sur (ﬁ[gg[%] ® D)N=0,

* Buig[1] @k, D = Buig[}] @ (Qp ®x, D) et Q, @k, D = &1Q,p(A)™.

e Si\= %, alors (Erig[%} ® Qp()\))“"zl est un B.-module naturellement isomorphe
3 Byig[1]9" =" 2 11Q,. ®q, Be, et donc est libre de rang h = rg(Q,(\)).

Si la filtration sur Dy est triviale, I’égalité des degrés résulte de la décomposition
ci-dessus et de la rem. 4.8. Le cas général s’en déduit en utilisant la formule reliant
le degré d’un fibré et celui d’une de ses modifications ([FF, lemme 10.5.5]). L’égalité
des pentes est alors immédiate, ce qui prouve le (i).

Pour prouver le (ii), commengons par remarquer que la filtration de Harder-
Narasimhan de & (D) est stable par Gk (par unicité). Il suffit donc, compte-tenu
du (i), de prouver qu’un sous-fibré &’ de & (D), stable par G, et facteur direct, est
de la forme &(D’), avec D’ sous-(p, N)-module filtré de D.

Pour cela, introduisons le foncteur Zy; associant a une B-représentation M (i.e. un
B.-module libre de rang fini muni d’une action semi-linéaire de G ) le (¢, N)-module
D4 (M) sur K, deéfini par P4 (M) = (ﬁgg[%] ®p, M)9x. Comme ﬁfgg[%] est G-
régulier et F‘r(ﬁlﬁg[%])GK = Ko, on a dimg,(Zs(M)) < rgg_(M) et, s'il y a égalité,
I'application naturelle f’)ltg[%] Ry Dt (M) — ﬁfgg[%] ®p, M est un isomorphisme.

Soient alors M = M,.(D), M' = H*(X \ {c},&") et M = M/M'. Comme &" est
facteur direct, M" est un B.-module libre, et on a une suite exacte 0 — Zs(M') —
Dss(M) — D(M"). Or D(M) = D et donc dimp, Zst (M) = rgg, (M); il s’ensuit
que les inégalités dimp,(Zst(M')) < 1gg_(M') et dimg,(Zs(M")) < rgg_(M") sont
des égalités et donc, en particulier, que si on pose D' = P (M'), alors M’ = M(D’).
Comme & est facteur direct, cela implique que & = &(D’), ce qui prouve le (ii).
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Le (iii) est une conséquence immédiate des (i) et (ii) et des définitions. O

Théoreme 5.7. — Soit D un (p, N)-module filtré sur K.
(i) Si u(D) >0, alors dimq, V(D) = +oc.
(if) Si p(D) = 0, les conditions suivantes sont équivalentes :
e D est faiblement admissible,
. dime Vst(D) < 00,
e dimq, V(D) = dimg, D (i.e. D est admissible).

Démonstration. — Soit 0 = Dy C Dy C --- C D, = D la filtration de Harder-
Narasimhan de D. On rappelle que V(D) = H°(X, &(D)).

e Si (D) > 0, alors p(Dy) > 0, et donc (& (Dy)) > 0, et dimg, H(X, & (D)) =
+00, d’apres le (iii) de la rem. 4.6, puisque H°(X, & (D)) contient H°(X,&(Dy)). On
en déduit le (i).

e Si u(D) =0, alors u(D1) > 0 sauf si D est semi-stable (et donc de pente 0, i.e. D
est faiblement admissible), ce qui équivaut, d’aprés le (iii) de la prop. 5.6, & ce que
& (D) soit semi-stable de pente 0, et donc & ce que D soit admissible. O

5.3. Le théoréme de monodromie p-adique. — Si & est un fibré G-
équivariant sur X, de rang d, on pose

M3 (8) = Ox o @0y & et Mr(&) = Min(&)[L].

On dit que & est de de Rham si dimy Mgr(&)%% = d. On dit que & est potentiellement
log-cristallin §’1] existe une extension finie L de K, telle que &, vu comme fibré G-
équivariant, soit de la forme & (D), ou D est un (¢, N)-module filtré sur L. Il est
élémentaire que « & potentiellement log-cristallin » implique « & de de Rham », et on
a le résultat ci-dessous qui montre que la réciproque est vraie; compte-tenu du lien
entre représentations de G et fibrés G g-équivariants sur X, cela fournit une preuve
de « dR = pst ».

Théoreme 5.8. — ([FF, th.10.6.10]) Si & est de de Rham, alors & est potentielle-
ment log-cristallin.

Démonstration. — La preuve comporte trois étapes :

e Quitte & modifier & en oo, ce qui ne fait que changer les pentes et la filtration
finale, on peut supposer que MjR(é’) = BIR QK Mar(&)Cx.

o Le cas isocline : si & est semi-stable de pente A, alors & 2V ®p, O(\), ou V est
une D}P-représentation de G de dimension finie (th. 5.3). Maintenant, M (0(\))
est une Bj;-représentation triviale, et comme il en est de méme de M, (&) par
hypotheése, on en déduit que Bji'R ® V est une Bji'R—représentation triviale. D’aprés
le th. 2.4, cela implique que V est potentiellement non ramifiée, et donc que & est

potentiellement cristallin.
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e Le cas général se traite par récurrence sur le nombre de pentes de &. Si & n’a
qu’une seule pente, on est dans le cas isocline qui a déja été traité. Si & n’est pas
isocline, on peut l’écrire comme une extension & — & — & ou les pentes de &
sont strictement supérieures a celles de &5. L’hypothése de récurrence implique que,
quitte a remplacer K par une extension finie, il existe des (¢, N)-modules D1, D5 tels
que & = &(D;), et on cherche a prouver que & = &(D), ou D est une extension
Dy — D — Dy de (¢, N)-modules sur Ky. On peut, pour ce faire, supposer que kg
est algébriquement clos.

Si A = D3 ® Dy, ’hypothése sur les pentes de & et & implique que les pentes
de frobenius de A sont < 0 et, en particulier, que ¢ — 1 est bijectif sur A. On a
Ext!(Dy, Dy) = Ext'(1,A) = A*=?"" [FF, lemme 10.6.12] :
~ 1@y €AXA, (pp—1)z =Ny} | \pp
B {<NZ7(90_1)2)7 ZEA} -

I'inverse du dernier isomorphisme envoyant a sur la classe de (a,0), le précédent
envoyant une extension A — E — 1 sur (Ne, (¢ — 1)e), o e € E est un relévement

de 1 € 1. En particulier, Extl(l, A) est un Q,-espace de dimension finie.
Par ailleurs (cf. [FF, prop.9.2.3]),

Ext'(&, &) = H'(Gx, Hom(&, &) = H' (G, (Bf, @ A)N=0e=1),

Ext'(Dy, D;) = Ext'(1,A)

L’hypothése que & est trivial en oo se traduit par le fait que sa classe est nulle dans
H'(Gg,Bjg ® A), et donc appartient &

7 = Ker(H'(Gx, (B, @ A)N=09=1) oy H' (G, Bl ® A)).

log

Soit o +— ¢, un 1-cocycle sur G, a valeurs dans (Egg @ A)N=0¢=1"dont la classe ap-
partient & Z. Comme kg est algébriquement clos, on peut décomposer le G g-module
(ﬁfg,g@A)N:O’*’:l comme une somme directe d’espaces de la forme (ﬁlﬁg)Nk:O’“"h:pd,
et on déduit de la prop. 2.17 qu’il existe ¢ € ﬁgg ® A tel que ¢, = (0 — 1) - ¢ pour
tout o € Gk. Alors (¢ — 1)c et Nc sont fixes par G, et donc appartiennent a A, et
(Ne¢, (p — 1)c) définit un élément de Ext' (1, A) qui est nul si et seulement si o — ¢,
est un cobord, ce qui fournit une injection de Z dans Extl(l, A).

Comme &(D) est trivial en oo, si D est un (¢, N)-module, ’application natu-
relle Ext'(Dy, Dy) — Ext'(&, &) fournit une injection de Ext'(Ds, D;) dans Z, et
comme Ext'(1,A) est de dimension finie et isomorphe & Ext'(Ds, D1), les injections
Ext'(Dy, D1) — Z — Ext'(1,A) sont des bijections. On en déduit que & est de la

forme & (D), ce que l'on voulait. O

5.4. Descente a une extension de type de Lie. — Soit K., une extension
galoisienne de K, infiniment ramifiée, de type Lie (ce qui signifie que le groupe de
Galois I' = Gal(K«/K) est un groupe de Lie p-adique). Une telle extension est
perfectoide, et son basculé Kgo est un sous-corps fermé de C” muni d’une action
continue de T', et on a Gal(C*/K" ) = Gal(C/K).
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L’anneau B, (K" ) n’est plus principal, mais il est de Dedekind [FF, prop.7.2.1].
Il s’ensuit que

XK. = PrOj(EBneN(f)’+

b\ opn
rig(Koo))Sa b )
est une courbe compléte, et comme I' agit sur K, la courbe Xg_ est munie d’une
action de T'.

Par ailleurs, Iinclusion de K’ dans C” induit un morphisme Oxy, — Ox de

faisceaux, et donc un morphisme X — Xg_ .

Théoreme 5.9. — ([FF, th.10.1.5]) Le morphisme X — Xg__ induit une équiva-
lence de catégories de Harder-Narasimhan :

{Fibrés I'-équivariants sur X __} = {Fibrés G g-équivariants sur X }.

Remarque 5.10. — (i) Si on combine ce résultat avec le th. 5.1, on obtient une
classification des Q,-représentations de G en termes de fibrés I'-équivariants sur
XK., semi-stables de pente 0.

(ii) Dans le diagramme de la rem. 4.9, on peut rajouter une action de Gk partout,
et utiliser le th. 5.9 pour descendre & K, ; on obtient le diagramme de catégories
suivant :

{Gx-Fibrés sur X} ——— {(Gx, B)-paires}

I

{I-Fibrés sur Xx__ } <— {(¢,T)-modules sur B (K% )} == {(¢, T')-modules sur Ky}

anca s I I

{I-Fibrés sur X3} == {(¢,")-modules sur B(K2,)} —> {(¢,T')-modules sur Z(K%)}

Notons que { (i, I')-modules sur B (K" )} — {(¢,T')-modules sur B(K” )} n’est pas
essentiellement surjective contrairement au cas algébriquement clos.

(iii) Si V est de de Rham, et si &(V') désigne le fibré I'-équivariant sur Xg__ qui
lui correspond, alors HO(Xx_ \{oc},&(V)) = (B, @ V)Gal(K/K) egt 1i¢ de pres 4 la
cohomologie d'Iwasawa de V', que ce soit dans le cas cyclotomique [10] (ot ce module
est noté Dry(V)) ou dans le cas d’une extension du type Lubin-Tate [33].

(iv) Si K, est I'extension cyclotomique, on a Z(K?%_) = Erig,K, et on peut décom-
pléter un (p,I")-module sur ﬁrig’K en utilisant des traces de Tate, ce qui permet de
compléter le diagramme précédent en rajoutant 1’équivalence de catégories

{(¢,T')-modules sur ]~3rig’K} = {(¢,I')-modules sur B,ig i }

qui entre dans la preuve des th. 2.47 et 2.41. Si la dimension de IT" est > 2, on ne dispose
plus de traces de Tate (et on n’a pas d’équivalence de catégories comme ci-dessus),
mais [7] propose une solution alternative.
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LEITFADEN 1

Leitfaden

Ce texte traite de la courbe fondamentale en théorie de Hodge p-adique ainsi que

de ses applications. Nous renvoyons a la préface de Pierre Colmez pour une mise en
perspective des résultats. Voici la structure de ce texte :

1.

Dans le premier chapitre on définit et étudie les < fonctions holomorphes de la
variable p > qui forment des anneaux obtenus par complétion de localisation
d’anneaux construits a partir des vecteurs de Witt. Le point principal est le
développement d’une théorie des polygones de Newton pour ces objets (déf.
1.6.18]) et de leurs propriétés attenantes (prop. par exemple).

Dans le second chapitre on définit un ensemble |Y| sur lequel on peut évaluer
les fonctions holomorphes précédentes lorsque le < corps de base > est
algébriquement clos. Ces fonctions prennent leurs valeurs sur |Y| dans des
corps valués complets algébriquement clos extensions de Q,. Les principaux
résultats sont des résultats de factorisation du type Weierstrass de ces fonctions
holomorphes (cf. théo. et coro. qui sont au coeur de la construction
de la courbe.

Le troisieme chapitre concerne 1’étude du cas ol le < corps de base > n’est plus
algébriquement clos. L’étude se fait par descente galoisienne a partir du cas

algébriquement clos (cf. théo. [3.3.1)).

Dans le quatrieme chapitre on étudie les périodes des groupes formels p-
divisibles. Pour un tel groupe formel G on montre que lim G ne dépend que
—

Xp
de sa fibre spéciale et s’interprete en termes de certains espaces de Banach

construits & partir des fonctions holomorphes précédentes (cf. prop. |4.4.5| par
exemple). Ces espaces de Banach sont en faits des espaces de sections globales
de certains fibrés sur la courbe.

Le cinquieéme chapitre est consacré a des généralités sur les courbes en un sens
généralisé et les fibrés vectoriels sur celles-ci, typiquement leurs filtrations de
Harder-Narasimhan. Le résultat principal est un théoréme général de classifica-
tion de fibrés sur certaines courbes (théo. qui généralise le théoreme de
classification de Grothendieck pour la droite projective.

Dans le sixieme chapitre on construit la courbe et montre ses propriétés de base
lorsque le < corps de base > est algébriquement clos (théo. . La construction
de la courbe se fait a partir d’une algebre graduée de périodes construite a partir
de < fonctions holomorphes de la variable p ». La courbe est en quelque sorte
une version schématique de I’espace < Y/@” > ot1 ¢ est un Frobenius.

Le septieme chapitre est consacré a la définition et I’étude de la courbe lorsque
le < corps de base » n’est plus algébriquement clos (théo. [7.3.3).
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11.
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Le huitieme chapitre est consacré au théoréeme de classification des fibrés sur
la courbe lorsque le < corps de base » est algébriquement clos (théo. .
On y montre, en utilisant des résultats sur les périodes des groupes p-divisibles,
que les hypotheses du théoreme général de classification du chapitre 5 sont
vérifiées. Comme application du théoreme de classification on démontre la simple
connexité géométrique de la courbe (théo. .

Dans le neuvieme chapitre on classifie les fibrés sur la courbe lorsque le corps
de base n’est plus algébriquement clos (théo. . On procede par descente
galoisienne (théo. . Des phénomenes monodromiques apparaissent alors et
on obtient des résultats du type Narasimhan-Seshadri : les fibrés semi-stables
de pente 0 sont équivalents a des représentations galoisiennes p-adiques.

Dans le dixieme chapitre on applique les résultats précédents afin de donner
de nouvelles preuves des deux théoremes fondamentaux de la théorie de Hodge
p-adique : faiblement admissible est équivalent & admissible (théo. et
le théoréme de la mondromie p-adique (théo. . Les preuves consistent a
étudier les modifications de fibrés sur la courbe associées aux ¢-modules filtrés et
exploiter la structure équivariante additionnelle provenant de I’action du groupe
de Galois absolu de Q, sur la courbe.

Dans le onzieme chapitre on décrit le lien entre fibrés sur la courbe et certaines
catégories de p-modules. Cela permet de faire le lien avec les travaux de Kedlaya

(théo. [11.3.1| par exemple) et de Berger (théo.[11.5.1)) sur le sujet.



CHAPITRE 1

FONCTIONS HOLOMORPHES DE LA VARIABLE p ET
ANNEAUX DE PERIODES

Introduction

L’un des anneaux de base intervenant en théorie de Hodge p-adique est I’anneau
B} .. (C,) des périodes cristallines. L'étude de I'arithmétique des représentations ga-
loisiennes amene souvent & introduire une variable auxiliaire provenant de la théorie
du corps des normes, par exemple :
+ N 0) _ RN . . o
— [p] € B, o1 p est tel que g( ) = pet est associé & I'extension arithmétiquement
profinie Q,(p/?™).
p=1 N ‘oz IR
— ue =1+ [eYP]+ -+ [e77 | € Bf,, oli € est un générateur de Z,(1) associé a
Iextension cyclotomique @, ((pee ).
L’un des principes de base pour I’étude des représentations galoisiennes consiste alors a
interpréter les éléments de B . en termes de fonctions holomorphes de cette variable
auxiliaire. C’est un des procédés de base de la théorie des ¢-modules sur I’anneau de
Robba : a certaines fonctions holomorphes & coefficients dans @, sur une couronne
on associe une période par évaluation sur une des variables auxiliaires précédentes.

Il se trouve que pour I'étude de 'aspect arithmétique de la théorie de Hodge p-

+ +
cris c’ris)7 le plus

grand sous-anneau sur lequel le Frobenius cristallin est bijectif. Un de ses premiers
avantages est qu’il ne dépend que du corps valué complet algébriquement clos de
caractéristique p

adique on peut remplacer ’anneau B, par 'anneau B;‘;g = Np>09™ (B

F={@™),50 | 2™ € Cp, (z"V)P = (W],

Mais de plus, il peut s’interpréter comme une algebre de < fonctions holomorphes de
la variable p a coefficients dans F' >. C’est le point de vue que nous développons ici.
Plus précisément, d’'un point de vue <« classique > on interpréterait la période

uTL
Zan—s € BY,., a, €7,

n! cris?
n>0 ’
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comme la fonction holomorphe > -, aan—;L évaluée en u.. Du point de vue de ce
texte, la variable n’est pas u. mais p et les coefficients sont les [z], € F. L’un des
avantages est que cette variable est intrinseque.

Plus précisément, nous définissons et étudions dans ce chapitre de telles algebres
de Fréchet de < fonctions holomorphes > a partir de n’importe quel corps F' valué
complet parfait de caractéristique p. Il se trouve que de nombreuses propriétés des
fonctions holomorphes « classiques » d’une variable sur une couronne, telles qu’elles
apparaissent dans [53], se transposent dans ce contexte (on renvoie au chapitre 1 de
[24] pour une introduction aux résultats de [53] de notre point de vue). Bien sir, la
plupart de ces anneaux ne sont pas nouveaux et apparaissent déja dans les travaux de
Berger, Colmez et Kedlaya sous d’autres noms ([12],[4],[45] par exemple). Ceci dit, le
point de vue qui consiste a les étudier comme fonctions de la variable p est nouveau.
Ce point de vue est particulierement agréable grace a la multiplicativité des normes
de Gauss (def. |1.4.1] prop. [1.4.9]). Grace & cela on dispose d’une bonne théorie des
polygones de Newton et de nombreux résultats concernant les fonctions holomorphes
non-archimédiennes sur un disque épointé s’adaptent a ce contexte.

1.1. Hypotheéses et notations

La donnée de départ est la suivante. Soit E un corps valué complet de valuation
discrete de corps résiduel le corps fini Fy, ¢ = p/2. On choisit une uniformisante 7
de Op qu’on notera parfois mg lorsqu’on voudra souligner sa dépendance en E. Si
est de caractéristique p, alors E = F,((7)). S'il est de caractéristique 0, alors E est
une extension de degré fini de Q,. On notera Frob, le morphisme de Frobenius a la
puissance fr d'une Og-algebre de caractéristique p.

Soit F' un corps parfait de caractéristique p, extension de F,, valué complet pour
une valuation non triviale

v:F — RU{+o0}.

On note |.| = ¢7*() la valeur absolue associée, mp = {x € Op | v(z) > 0} I'idéal
maximal de O et kp son corps résiduel. On utilise parfois la notation wp pour
désigner n’importe quel élément de F' vérifiant 0 < |wp| < 1.

1.2. Og-vecteurs de Witt

Dans cette section on suppose E de caractéristique zéro. Tous les résultats de cette
section ne seront pas utiles dans la suite. Le but est de faire le point sur les vecteurs de
Witt ramifiés. Lorsque R est une Fy-algebre parfaite on a Wo, (R) = W(R)®w r,)OF
et le lecteur peut sauter cette section et prendre ceci comme définition des vecteurs
de Witt ramifiés lorsqu’on les évalue sur une telle R.



1.2. Og-VECTEURS DE WITT

1.2.1. Le cas < classique »([17]). — Pour tout n > 0 posons
n -
Wn,ﬂ' = ZWiXan71 S OE[X(), - ,Xn]
i=0

Soit le foncteur
F : O — algebres — Ensembles
A —s AN
On notera [x;];>0 un élément de % (A), ou pour tout i, z; € A.

Lemme 1.2.1. — Il existe une unique factorisation

Og-algebres 7 Ensembles

Og-algébres

telle que la transformation naturelle en A
Wiea:Wopa(4) — AN
[ai]izo — (Wax(ao, ... 7%))”20

soit un morphisme de Og-algébres.

Démonstration. — Cela résulte de ce que si A est une Opg-algebre sans p-torsion
munie d’un endomorphisme ¢ relevant Frob, modulo 7, W, 4 est injectif d’image

{(xi)izo € AN | Tit1 = gp(x» mod ,n.i-i-l}.

La description précédente de I'image de Wi 4 lorsque A est sans p-torsion munie
d’un relevement de Frobenius ne fait pas intervenir 7 mais ’idéal engendré par celui-
ci. 11 en résulte que si 7’ est une autre uniformisante de Og, il existe un unique

isomorphisme de foncteurs en Og-algebres
Ug 7+ WOEJ — WOE,W’
tel que le diagramme suivant commute

WOE,TF(_)

WOEJT/(_)

On a bien SUr Uy 77 O Ug x/ = Ug v
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Définition 1.2.2. — On pose

Wop, = lim Wo, » : O — algebres — O — algebres
—

T

ou la limite projective est prise suivant toutes les uniformisantes de Og. On note
W:Wo, (A) — AN

pour le morphisme composé Wo,, (4) — Wo, - (A) MLNyLY

Comme 'anneau Wey,,, le morphisme
W Wog(=) — (="

ne dépend pas du choix d’une uniformisante.

Soit A une Og-algebre. Pour a € A on notera [a] = [a,0,...,0,...] € Wo, -(4).
On vérifie aussitot que ur ([a]) = [a] qui définit donc une application relevement de
Teichmiiller

[-]: A — Wo,(A4)
indépendante du choix de I'uniformisante 7. Il existe un unique endomorphisme
F: WOE(_> - WOE<_)

tel que si a € Wo,(A), W(a) = (z;)i>0, alors W(Fa) = (2;41)i>0. Comme le
relevement de Teichmiiller [—], cet endomorphisme F' ne dépend pas du choix d’une
uniformisante. Notons

V't WOE(_) — WOE(_)

déduit du décalage [a;)i>0 — [0,a0,...,a;,...] sur Wo, » et de l'isomorphisme
Wo, — Wo,, ». Contrairement & [—] et F il dépend du choix de 7. On a alors les
propriétés :

— FV,=m

— Vo =2V,

— Va(F(z).y) = z.Va(y)

— des deux propriétés précédentes il résulte que pour tout n > 1, V'Wep,, est un
idéal de Wo,, indépendant du choix de I'uniformisante 7

— Wo,(A) est Vi-adiquement séparé complet : si Wo,, n(A) = Wo, (4)/VIWe,, (A)
alors

n>1
— tout élément a € Wo,, (A) s’écrit de fagon unique sous la forme 3 o Vi *[an]
— si A est une Fy-algebre, Vi F =7 et F(3 50 Valan]) = >, 5 Vrladl]
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— si A est une F,-algebre parfaite, Wp, (A) est m-adiquement complet sans 7-
torsion et tout élément s’écrit de fagon unique sous la forme )" - [z,]7". De
plus, We,, (A) est, & isomorphisme unique pres, 'unique relevement m-adique
sans m-torsion de la Og-algebre parfaite A.

Soit E’|E. On vérifie facilement le lemme qui suit.

Lemme 1.2.3. — 1l existe un unique morphisme, naturel en la Op -algébre A, de
Opg-algebres
u: WOE(A) — W(QE, (A)

tel que le diagramme suivant commute

Wo,(A) Wo,, (A)
Wi, /Ek /K(wn)m

AN
On a u([a]) = [a], w(Vzz) = 5V (w(FTere=tg)) et w(F7e'/ex) = Fu(x).
Rappelons qu’il y a un unique morphisme naturel de Og-algebres
A Wop (=) — Wor(Wog(-))

tel que W(A(z)) = (F™x)pn>o0.

Si E'|E comme précédemment, Fy/ |Fy est Pextension résiduelle et E{)|E est Pexten-
sion maximale non-ramifiée de F dans E’, il y a une identification Wo,, (Fy/) = O, .
Si A est une Op/-algebre il y a donc un morphisme

Opy = Wo,(Fy) = Wor(Om;) — Wo(4)

qui fait de Wo,, (A) une Op;-algebre. Le morphisme naturel Wo,, (4) — Wo, (A) est
alors un morphisme de Op,-algeébres et on en déduit donc un morphisme naturel en
la Opgr-algebre A,

Wo,(A) R0y O — Wo,, (A).

Via ce morphisme, F' P];El/ ¥ ® Id correspond a Fpgy.

Remarquons que si A est une F/-algebre parfaite, la réduction modulo 7 des deux
algebres précédentes coincide avec A. Utilisant que Wo, (A) est I'unique relevement
7’-adique sans 7’-torsion de A, on en déduit que dans ce cas la ¢’est un isomorphisme :

Wo,(4) ®o,, O 5 Wo,, (4).

Ainsi, si Fy désigne l'extension maximale non-ramifiée de Q, dans £, W = Wg,
les vecteurs de Witt usuels, pour toute [F,-algebre parfaite A on a un isomorphisme
canonique

W(A) ®(9E0 Og = WOE(A)
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via lequel
[a]®@1 — [a]
Flegld « F
1.2.2. Le cas <« tordu > : déformation du reléevement de Teichmiiller. — Le

relevement de Teichmiiller sur les vecteurs de Witt est adapté au groupe multiplicatif
G, au sens ou [zy] = [z][y]. Cependant lorsqu’on travaille avec les Op-vecteurs de
Witt, Weo,,, il est parfois plus commode de travailler avec un autre relevement de
Teichmiiller adapté a un groupe de Lubin-Tate associé au corps F.

Soit @ € Og[X] un polynéme tel que @ = X? modulo 7. Posons Qg = X et pour
n>1,

Qn=Qo0Q.
———

n-fois

Soit

Wh,Qn = Zﬂ'iQn—i(Xi) € Ogl[Xo,...,Xn)
=0

Posons comme précédemment

ZF . Og-algebres — Ensembles
A — AN.

Proposition 1.2.4. —

1. 1l existe une unique factorisation

Og-algébres FEnsembles

Og-algebres
telle que la transformation naturelle en A

WQJ’A : WOE,Q,TF(A) — AN

laiizo > Whaur(ao,.. - an)),5,

soit un morphisme de Og-algébres.



1.2. Og-VECTEURS DE WITT 9

2. 1l existe un unique isomorphisme ug = : Wo,.Q,n — Wop « tel que le diagramme
suwant commaute

Wop,qr(—)
Waq =

Cette proposition résulte du lemme qui suit.

Lemme 1.2.5. — Soit A une Og-algébre sans w-torsion munie d’un relévement
de Frob, mod w. Alors, Wg » a est injectif d’image

ImWg 4 = {(z:)ien | Tiy1 = p(x;) mod 7'}
On déduit ce lemme du lemme élémentaire suivant.

Lemme 1.2.6. — Soit A une Og-algébre, i > 1 et x,y € A tels que x = y|[r'].
Alors, Q(z) = Q(y) [+"].

Composant les isomorphismes Wo, 0.r — Woy.» — Wo, on déduit la proposi-
tion suivante.

Proposition 1.2.7. — 1l existe une unique application naturelle en la Og-algébre
A
[—lo: A— Wo,(A),
vérifiant :
— Wllalo) = (@n(a))n>o
— Qlal) = [Q(a)lq

— Tout élément de Wo, (A) s’écrit de fagon unique sous la forme
> Vianlo.
n>0
— Si A est une Fy-algébre parfaite, tout élément de Wo,(A) s’écrit de fagon
unique sous la forme Y, < olzn]on™, le Q-relévement de Teichmiiller x — [x]q
est lunique relévement vérifiant Q([x]q) = [2%¢ et on a

(el = tim_Qu([+*"]).

n—-+4oo

Plus généralement, si x € A, i, est un relévement quelconque de x¢ ", alors
= i Trn)-
[z] nirmen(xn)

Exemple 1.2.8. —
— SiQ(X) = X%ona [alg = [a].
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— SIE=Q,etQ(X)=(1+X)?—-1onalag=I[14+al -1

Le relevement de Teichmiiller classique est multiplicatif, [xy] = [z][y] et se comporte
donc bien vis a vis de la loi du groupe G,,,. Supposons maintenant de plus que Q(X) =
7X mod X2. Soit LT g € Og[X,Y] la loi de groupe formel de Lubin-Tate telle que
[T]c7o = Q. Soit A une Fy-algebre parfaite. Soient x,y € A tels que A soit séparé
complet pour la topologie (z,y)-adique. Il est aisé de vérifier qu’alors, Wo, (A) est
séparé complet pour la topologie ([z]g, [y]g)-adique (car Wo, (A) est séparé complet
pour Ia topologie ([z], [3], 7)-adique et ([z)o, [slg, ) = (2], [y], 7))-

Lemme 1.2.9. — Sous les hypothéses précédentes,
LT (2], We) = [£LTo(=.y)],-
Démonstration. Pour tout n, z, = £TQ([33‘17"]Q, [yq_"}
LTo(z? ",y "). On a donc
LT (e 9)]g = lim Qulz).

Q) est un relevement de

n—+00
Le résultat s’en déduit facilement puisque @, (LT ¢(X,Y)) = LT (Qn(X), Qn(Y)).
O
Corollaire 1.2.10. — Le Q-relévement de Teichmiiller définit un morphisme de

Og-modules
(mp, ﬁ?@) —  (Wop(mp), L:—JF_Q)
z — [z]g.

Plus généralement, si L7 est n’importe quelle loi de groupe formelle de Lubin-
Tate associée a E, c'est a dire telle que [7]z7 € Og[X] ne soit pas nécessairement
un polynoéme, on peut définir pour x € mp

(@] = nli)rfoo[ﬂnhrr([xqin])y

suite qui converge pour la topologie faible (cf. [1.4.3]). Cela définit un morphisme de
Og-modules

(me, ) = (Wo(mp), 1)

T [x}ﬁ'r.

1.3. Les anneaux &, BY et B®*

Dans cette section on définit les anneaux que nous utiliserons plus tard pour
définir nos algebres de < fonctions holomorphes > par un procédé de complétion.

Puisque F' est parfait, la définition suivante a bien un sens.
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Définition 1.3.1. — On note Og 'unique Og-algebre m-adiquement complete sans
m-torsion tel que Og/7Og = F. On note & = Og [%]

En d’autres termes, &'|E est 'extension compléte non-ramifiée induisant I’extension
F|F, au niveau des corps résiduels. Il existe un unique relevement multiplicatif
[—] F— Og.

et tout élément de & s’écrit de facon unique sous la forme

Z [xp]7™, x, € F.

n>—oo

Définition 1.3.2. — On note

B = { Y [zaln" € & | sup ] <+oo}
n>—oo n
Bbt = { Y [wan €& | @ e@F}
n>>>—oo
A = {Z[mn]ﬂ'" €& |1, €Op).
n>0

Dans la littérature < classique > de théorie de Hodge p-adique ’anneau A est noté
Ajpng, on a préféré ici 'écriture plus compacte A. On a les formules

B — Bb,-ﬁ-[#}

[@r]
B"t = A[L]
s
Deux cas se présentent :

1. Si E est de caractéristique p alors E = Fy((m)) et [—] est additif. Il définit un
plongement de F' dans Qg et

Os = F&p,Op= hil F®r, Op/m"OFp
n>1
= F[n]

ou dans la complétion F' est muni de la topologie discrete et O de la topologie
m-adique. De plus,

& = F((m)
A = 0F®0E:OF[7TH~

2. Si E|Q,,
Os = Wo,(F)

>
I
5
o]
o
2
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Les lois d’addition et de multiplication des éléments de Wp,, (F') sont données
par des polynémes généralisés :

Z[mnh"—&—Z[yn]?r" = Z[Pn(xo,...,xn,yo,...,yn)]wn

n>0 n>0 n>0
(Z[wn]ﬂ-n)(z:[yn]ﬂ-n> = Z [Qn(an---axnayOa---ayn)}ﬂ-n
n>0 n>0 n>0

avec

an Qn € ]Fq [Xil/pw’y}l/Poo]OSi’an.

Convention : dans la suite, lorsqu’on voudra marquer la dépendance de ces anneaux
en E, F' ou bien les deuz on écrira 6, g, ErE...

Définition 1.3.3. — On note ¢ I'unique automorphisme de Og relevant Frob, sur
F.

Il stabilise tous les anneaux précédents. On a alors

o X )= 3 e

nz>—o00 nz>—o00

Remarque 1.3.4. — 1l faut penser aux élément de B® comme étant des fonctions
holomorphes de la variable 7. De ce point de vue, ¢ est un Frobenius arithmétique.

Remarque 1.3.5. — Soit K|F, un corps. Puisque Fy est parfait, K est une limite
inductive filtrante de F4-algebres lisses et donc le complexe cotangent est concentré
en degré 0,
Li/r, — Qi /x,[0]-

Puisque H‘z(LK/Fq) =0, K|F, se releve en une Og-algébre m-adique plate Og,, un
anneau de Cohen. Puisque H _I(LK/Fq) = 0 deux tels relevements sont isomorphes
et de plus le Frobenius Frob, de K se releve a Og,. Néanmoins si K n’est pas
parfait, Q}(/Fq peut étre non-nul et deux tels relevements ne sont pas canoniquement
isomorphes. De méme, il peut exister pluswemenm du Frobenius. C’est par

exemple le cas si K = Fo((T)) et Og,, = Op[X][+] : on peut prendre X — X7 ou
bien X — (1+ X)? — 1 comme relévements de Frobenius. Dans notre situation F'
parfait, tout est défini a isomorphisme unique pres et le relevement ¢ de Frobenius
sur Og, est canonique.

On remarquera également que si ¢ est un relevement de Frobenius sur Og, il y a
alors un isomorphisme canonique

h_II>1 OgK — OgK

1/p>*

@

Cela induit une bijection entre les couples (Og, , ) ol ¢ est un relevement de Fro-
benius sur un anneau de Cohen et les couples (Og,,¢) ot ¢ est un plongement dans
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I’anneau canonique (’)gKl Jpoo

t:Og —> OgK

1/p°

induisant l'inclusion K1/7~ | K modulo 7 et dont 'image est stable par le Frobenius
canonique de OgKl /oo - Dans les deux exemples précédents, cela correspond aux plon-
gements X — [T] et X — [T + 1] — 1.

1.4. Normes de Gauss

Dans cette section on définit et étudie les propriétés de base des normes de Gauss
que nous utiliserons afin de définir par complétion nos < algebres de fonctions holo-
moprhes >. Le résultat principal est la proposition [1.4.9

1.4.1. Définition et premiéres propriétés. —

Définition 1.4.1 (Normes et valuations de Gauss). — Pour x = Z [z,]7" € B®

n>>—o00o
et p €]0,1], r € [0, +o0[, on note

|z, sup |2, |p"
n

ve(z) = info(z,)+ nr
n
Onadoncsip=q", ||, = ¢~ "), On remarquera que pour p <1 resp. r >0,

la borne supérieure précédente, resp. la borne inférieure, est atteinte. Ce n’est pas le
cas en général pour |.|1 et vyg. Remarquons les formules suivantes

lz[1 = [1)1_>ml ||,
vo(z) = }1_1}(1) vy ()
_ve(@)
R

Le comportement vis a vis du Frobenius est donné par les formules

o@l, = et
olp(z) = qus (o).
Afin d’établir les propriétés de base de ces fonctions nous aurons besoin du lemme
suivant.
Lemme 1.4.2. — Pourk >0 etx =) o[z, € A posons

Ni(z) = sup |zpl.
0<n<k
1. Pour v € [0,1] N |F|, Ni(z) < 7 si et seulement si pour a € Op satisfaisant
v=la| on a
z € Alla] + Arht?
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2. La fonction Ny ne dépend pas du choix de l'uniformisante 7.

3. On a Ni(z +y) < sup{Ny(z), Np(v)}.

4. On a
Ni(zy) < sup N;i(z)N;(y).
itj=k
5. Ona
||, = sup Ny(x)p".
k>0
Démonstration. — Le point (1) résulte de la multiplicativité du Teichmiiller et de

P'unicité du développement m-adique. Le point (2) résulte du point (1) car I'idéal
Ala]+ A7k*! ne dépend pas du choix de 7. Pour le point (3),siz =Y [z,]7" et y =
Yonlunlm, (@) = (zn)n<k €t (b) = (bp)n<i comme idéaux de Op, (T, Ym)n,m<i =
(a,b) = (c), alors x +y € Alc] + 7**t1A et |¢| = sup{|al,|b|} = sup{Ni(z), Nxp(y)}
Pour le point (4), on a
Ty = Z [Zn Y] ™ mod 7F A
n+m<k

Mais si (a) = (ZnYm)n+m<k, la| = sup;,;_ Ni(x)N;(y). On conclut puisque xy €
Alc] + ArkFFL Le point (5) résulte de ce que

sup Ni(z)p¥ = sup sup |z,]p"
k>0 k>0 0<n<k

= sup sup |z,|p*
n>0 k>n

= sup |z,|p"
n>0

puisque p €]0,1]. O
Les normes de Gauss sont entierement caractérisées par leur restriction a A ainsi

que les propriétés |[a]z|, = |a|.|z|,,a € F,x € B® et |7"z|, = p"|z|,,n € Z,x € B.
Le lemme précédent permet d’obtenir immédiatement la proposition suivante.

Proposition 1.4.3. — La définition précédente des normes de Gauss est
indépendante du choix de l'uniformisante m. De plus ce sont des normes d’algébre
[z +yl, < sup{lz|p lylp}
lzylo < [2lolyl,
Remarque 1.4.4. — Pour p €]0,1], la restriction de |.|, & E induit la topologie

non-archimédienne de £ : ||, = pU=() . 11 faut faire attention que par contre l-lE
est la valuation triviale et la topologie induite est la topologie discrete.

On a en fait la caractérisation intrinseque suivante des normes de Gauss lorsque le
rayon est dans |0, 1[.
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Proposition 1.4.5. — Soit p €]0,1[. On note |.|, U'unique valeur absolue sur E
définissant la topologie de E telle que |m|, = p. On a alors pour x € B®

lz|, = mf{il;po ||| An]p ‘ T = g[:ﬂn]/\n,xn eF\ € E,s?lp|:cn| < +oo,ngrfoo An = O}.

Démonstration. — Une telle série }_, - o[2n]An est convergente pour |.[,. On a donc
siz=>) [tn]A, comme dans I’énoncé

|x|p < sup |[$n])‘n|p = sup |xn|~|)‘n‘p'
n n

Dans I’énoncé le membre de gauche est donc plus petit que celui de droite. On obtient

I'inégalité dans lautre sens en écrivant z = > [x,]7™ et en prenant A, = 7. [

n=>>—oo
Remarquons que, pour = € B, la fonction
[0,4+00] — RU{+o0}
r — v (x)

est concave comme borne inférieure de fonctions linéaires. Il en résulte que si 0 <
p1 < p<py<1alors

2], < sup{|z,,, |z[,, }
ce qui se traduit en un principe du mazximum sur la < couronne > de rayons dans
[p1; p2]-

Remarque 1.4.6. — D’apres Hadamard, si f est une fonction holomorphe sur le
disque épointé {z € C | 0 < |z| < 1} et pour 0 < R < 1, M(R) = sup {|f(?)|}, la
|z|=R

fonction R +— log M (R) est une fonction convexe de log R. La concavité de la fonction
r +— v,.(x) précédente est un analogue non-archimédien de cette propriété.

On rajoute a nos définitions la définition suivante.
Définition 1.4.7. — On note |.|o = ¢~*=) sur B®.

On a également un principe du maximum faisant intervenir |.|op en supposant que
< la fonction méromorphe de 7 est holomorphe en 0 ». On vérifie en effet aussitot le
lemme suivant.

Lemme 1.4.8. — Soit x € B tel que |x]op < 1. Alors, si0 < p' <p<1ona
2| < |z,

1l s’ensuit que pour p € [0,1] la topologie définie sur B’ par la famille de normes
(I.]p)o<p'<p est la méme que la topologie définie par la norme sup{|.|o,|.|,}
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1.4.2. Multiplicativité. — Le résultat qui suit est un point clef de ce texte qui sera
utilisé & de maintes reprises (par exemple pour vérifier que le polygone de Newton d’un
produit de < fonctions holomorphes > est obtenu par concaténation des polygones de
Newton des éléments dont on prend le produit, cf. sec. et [1.6.3).

Proposition 1.4.9. — Pour tout p € [0,1], |.|, est multiplicative, |xy|, = |z|,|y],-
En d’autres termes, les v,, r > 0, sont des valuations.

Démonstration. — D’apres la formule de passage a la limite donnée précédemment il
suffit de le faire pour p €]0, 1[. On peut également supposer que z,y € A car la formule
de multiplicativité est connue lorsque = = [a]7*,a € F,k € Z et B® = A[L, [w—lp]]
Soient donc & = ) [z,|7" et y = > [ym]7"™ non nuls. Soit ng, resp. mg, le plus
petit entier tel que

no

[T lp 2[5, 1eSD. [Ymo [P™° = [yl,-

On peut écrire z et y sous la forme
r = 2 [z, |7 4wt
Yo=Y+ gm0+ y

1

avec o',z y',y" € A satisfaisant [2/|, < |z|,, |70 2|, < |z], et [¥'|, < |yl,,
|xmotLy”| , < ly|,. Utilisant la propriété de sous-multiplicativité de |.|, on en déduit
en développant le produit que

‘Ty =z + [mnoymo]ﬂ-no-i_mo + 7Tn0+m°+1w

avec |z|, < |z|,|yl, et w € A. Posons, avec les notation du lemme Il =

Nipgtmop™ 1™ qui est une semi-norme sur A. Puisque ||.| < [.|,, [|z]| < |z|,|yl,- On
a donc

12 + [ZnoYmol ™ TNl = [2lolyl,-
On conclut aisément. O

1.4.3. Topologie définie par les normes de Gauss sur A. —

Définition 1.4.10. — On appelle topologie faible la topologie de A définie par la
convergence des coefficients dans le développement de Teichmiiller i.e. la topologie
produit via

oF = A
(Tn)n>0 +— Z[xn]ﬂ'"
n>0

On vérifie facilement la proposition qui suit.

Proposition 1.4.11. — 1. La topologie faible de A coincide avec la topologie
([wr], 7)-adique.
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2. La topologie faible de A est définie par la famille de semi-normes (Ni)g>o0 du
lemmell.4.2

3. Pour tout p €]0, 1], la topologie induite par |.|, sur A est la topologie faible.
4. A est séparé complet pour la topologie faible.

Remarque 1.4.12. — Supposons que E|Q,,. Il faut faire attention lorsqu’on travaille
avec |.|; pour la raison suivante. Pour tout ¢ € 1+ mp \ {1} on a|[g] —1]; = 1. En
effet,
e] -1
e (el = 1)

et donc [[e] = 1|37 = [1+[eV/?]+- - -+[5%]|1. Mais 'image de 1+[e'/P]+- - -+[5%]
dans We,, (kr) est p et donc ce dernier nombre vaut 1.
On a donc lin}) I[1 4+ «] — 1|1 # |[1] — 1]1 = 0. De cela on déduit que application
a—r
£

p—1

=14+ 4[]

relevement de Teichmiiller z — [z] n’est pas continue pour la topologie définie par
[.]1. Cest 1a une trés grosse différence avec le cas d’égales caractéristiques (F =
F,((m))). Lorsque E = F,((7)) la topologie définie par |.|; sur A est la topologie de
la convergence uniforme des coefficients de Teichmdiller. Lorsque E|Q, il n’y a pas de
description simple de cette topologie en termes du développement de Teichmiiller.

On a tout de méme la proposition suivante.

Proposition 1.4.13. — L’anneau A est séparé complet pour la topologie définie par

lh.

Démonstration. — La topologie définie par |.|; est la topologie [cwr]-adique. Puisque
A est séparé complet pour la topologie ([wr],m)-adique il 'est pour la topologie
[wr]-adique en vertu du lemme qui suit. O

Lemme 1.4.14. — Soit R un anneau séparé complet pour la topologie I-adique.
Alors pour tout idéal de type fini J C I, R est séparé complet pour la topologie J-
adique.
Corollaire 1.4.15. — Pour tout p € [0,1], A est complet pour |.|,.

1. Si p =0 la topologie induite est la topologie w-adique.

2. 8i p €]0,1] la topologie induite est la topologie ([wr], 7)-adique.

3. Sip=1 la topologie induite est la topologie [wr|-adique.

1.5. Polygones de Newton des éléments de B°
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1.5.1. Transformée de Legendre. — Pour une fonction ¢ : R — R U {400} non
identiquement égale a +o00, sa transformée de Legendre est

ZL(p):R — RU{—0}
A — inf{p(z) + Az | z € R}.

C’est une fonction concave. Si ¢ est convexe, on peut retrouver ¢ & partir de Z(p)
en appliquant sa transformée de Legendre inverse :

p(x) = sup{L(p)(A) — Az | A € R}.

Appelons pente d’un polygone 1'opposé de la dérivé de la fonction affine par mor-
ceaux associée (cette convention est nécessaire si ’on veut que les pentes des polygones
de Newton soient les valuations des racines). Une fonction convexe ¢ : R — RU{+o0}
non identiquement égale a 400 est un polygone a abscisses de ruptures entieres
si et seulement si .Z(p) est une fonction localement affine sur le segment ouvert
Z(p) # —o0, & pentes dans Z. Les pentes de £ () sont alors les abscisses des points
de rupture de ¢ et les abscisses des points de rupture de Z(y) sont les pentes de
Z(p). Ainsi la transformée de Legendre met en dualité

Pentes <2+ Abscisses des points de rupture.
Pour o1, ¢ : R — R U {—00} posons
pr*p2: R — RU{—o0}
z > inf{pi(a) + p2(b) | a+ b=z}
Alors,
L(p1*p2) = ZL(p1) + L(p2).
De cela on déduit que si ¢ et @9 sont des polygones décroissants convexes, a abscisses

de rupture entiéres, bornés inférieurement, alors ; * o en est également un et de
plus ses pentes finies strictement positives sont obtenues en < concaténant > celles de

¥1 et ©2.

Remarque 1.5.1. — L’opération de convolution précédente est un analogue tropical
de l'opération de convolution usuelle ot 'on a remplacé 'addition par des bornes
inférieures et la multiplication par ’addition. La transformée de Legendre est un
analogue tropical de la transformée de Laplace. De la méme fagon que la transformée
de Fourier met en dualité des positions et des fréquences, la transformée de Legendre
met en dualité des positions et des pentes.

1.5.2. Polygone de Newton. —

Définition 1.5.2. — Soitx =3, o [o,]7" € B’. On note Newt(x) le plus grand
polygone convexe décroissant de R? en dessous de I’ensemble de points (n, v(z,))nez-
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Le polygone Newt(z) est donné par v, (z) et ses pentes (\;);ez ol A; est la pente
sur le segment [¢,7 + 1], A; = 400 pour i < v.(x) et pour tout 7, A; > X;j41.
On a les formules

vo(r) = lim Newt(x)(t)

t—+o0

| —o00,vp(z)] = Newt(z) '({+o0}).

Pourx =3 o [zn]7" € B® non nul, la tranformée de Legendre de son polygone
de Newton, c’est a dire de la fonction affine par morceaux associée, est donnée par

va(x) st A >0

£ (Newt(z))(N) = { Coo siA<0

On en déduit en particulier que le polygone de Newton de ne dépend pas du choix
de T'uniformisante 7. On renvoie a la figure [I| pour une visualisation du polygone
précédent.

Legendre

FIGURE 1. Le polygone de Newton de z € B® et sa transformée de Le-
gendre A — vx(z). En général, la valuation de F' n’étant pas discrete, la
borne inférieure définissant vo(x) n’est pas atteinte, le polygone de Newton
peut avoir une infinité de pentes tendant vers 0 au voisinage de +oco et le
comportement de la fonction A — vy (z) peut étre < assez compliqué >au
voisinage de 0.
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Soient maintenant x,y € B® non nuls. Utilisant que pour tout r > 0, v,.(zy) =
ve(z) + v (y) ([1.4.9) on déduit que

Newt(zy) = Newt(z) x Newt(y).

On peut donc calculer Newt(xy) en fonction de Mewt(zr) et NMewt(y). Les pentes
finies strictement positives de Mewt(zy) sont obtenues par concaténation des pentes
finies strictement positives de Newt(x) et de celles de Newt(y), avec multiplicité.

Ezemple 1.5.3. — 1. Soient ag,...,aq € mp \ {0} et Hfzo(w — [ag]) =
Y onsolzn]m™. Alors, x4 € O et les pentes non-nulles du polygone convexe
enveloppe des (i, v(:))osi<a sont les (v(a:))osia-

w*;rfws) -

L+ VP 4+ [ep%l} La réduction de cet élément dans W (kp) est p et sa

réduction modulo p dans Of est de valuation pp%lv(a —1). On en déduit que

2. Supposons que E = Q,, soit ¢ € 1 + mp et 7. = [¢] — 1. On a

son polygone est de pente p%v(s — 1) sur [0,1] et 0 sur [1,4oo[. Utilisant
la propriété de concaténation des polygones de Newton on en déduit que le
polygone de Newton de 7. est de pente ;’k%llv(s — 1) sur lintervalle [k, k + 1],

k € N.
Remarque 1.5.4. — Soit f une fonction holomorphe sur le disque {z € C | |z] < 1}
et 0 < R < 1. Supposons que f ne possede pas de zéros sur le cercle |z|] = R et
f(0) # 0. Notons ay, ..., a, les zéros de f comptés avec multiplicités dans le disque

|z| < R. La formule de Jensen donne alors

n 1 27 .
log | f(0)] :Zlog\aﬂfnlogRJr%/o log | f(Re')|d6.

i=1
Soit maintenant x € A non nul et > 0. Soient (\;);>0 les pentes finies de Newt(z)
ol \; est la pente sur le segment [i,7 + 1]. Soit n Uentier tel que Ap—1 > 7 et A, <7
(n=0si Ag < 7). On a alors

n—1

v(xp) = Z Ai —nr + vp(x)

=0

qui est un analogue de la formule de Jensen.

1.6. Les algébres de Fréchet B;

1.6.1. Définition et premieéres propriétés. — Par définition, dans ce texte, un
intervalle dans [0, 1] est non-vide. On adoptera la terminologie suivante.

Définition 1.6.1. — Soit K un corps topologique dont la topologie est définie par
une valeur absolue non-archimédienne. Une K-algebre de Fréchet est une K-algebre
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topologique complete A dont la topologie peut étre définie par une famille de fonctions
(I-ln)nens I-ln + A — Ry satisfaisant

— |z, =0 2=0

— llz+ ylln < sup{[lzllx, lyll»}

— =1

— lzylln < [[z[ln-llylln

— la topologie induite par (]|.||n)nen sur K est sa topologie originelle.
Une K-algebre de Banach est une K-algebre de Fréchet dont la topologie peut étre
définie par une seule de ces normes.

Définition 1.6.2. — Pour un intervalle I C [0,1] on note B; le complété de B®
relativement & la famille de normes (|.|,),er. On note
|.Ir =sup|.|, : Bf — [0, +00].
pel
On note B := Bjg y|-

Dans tous les cas, By est une E-algebre de Fréchet o E est muni de la topologie
induite par la restriction de |.||; & E. On note E%*¢ pour E muni de la topologie
discrete induite par la valuation triviale. Plusieurs cas se présentent :

— Si 1 ¢ I alors By est une E-algebre de Fréchet.

— Si 1€ I alors By est une E4*¢-algebre de Fréchet.

De plus, si I est compact :
— Si 1 ¢ 1 alors By est une E-algébre de Banach telle que
— si 0 ¢ I = [p1,p2) alors ||.||r = sup{|.|p,,|-|p, } qui définit la topologie de B
— 510 € I =1]0,p] alors d’apres le lemme la topologie de B; est définie
par sup{|-o,|.|,}-
— Si 1€ T alors By est une E%*¢-algebre de Banach.

On note ¢ : [0,1] — [0, 1] défini par ¢(p) = p?. L’automorphisme ¢ de B s’étend
alors en un isomorphisme
(Y2 B[ L> BLP(I)'

11 induit en particulier un automorphisme de B.

Bien str, si J C I il y a un morphisme continu By — B et
By ;> lim By
pas
J

ou J parcourt les intervalles compacts dans I. Cela permet d’écrire l'algebre de
Fréchet By comme limite projective d’algebres de Banach.

Enfin, notons que d’apres le corollaire A C By est fermé.



22 CHAPITRE 1. FONCTIONS HOLOMORPHES DE LA VARIABLE p

Exzemple 1.6.3. — Supposons que I = [p1,p2] CJ0,1] avec p1,p2 € |F|. Soient
a,b € F tels que |a| = p1 et |b| = p2. La boule unité de ||.|; dans B® est A[[%], ﬁ]

On a donc

B - Al ][]

ol

ou la complétion est pour la topologie m-adique.
Ezemple 1.6.4. — On a Byg, = &.

Exzemple 1.6.5. — Supposons que E = F,((n)). Alors si 0,1 ¢ I, By est Panneau
des fonctions holomorphes de la variable 7 a coefficients dans F' sur la couronne de
rayons parcourant [

sz{anw”McneR vpel

lim |x,|p" = O}.
nez —+oo

\
SiI # {0} et I +# {1} il s’agit des mémes fonctions holomorphes sur I \ {0,1} en
ajoutant les conditions

— la fonction est méromorphe en 0 si 0 €

— la fonction est < bornée a l'extérieur de la couronne » si 1 € I.
L’anneau

Buy ={ X wur" | an € F, T, =0, sup o] < +oo}
nez "

n’a pas d’interprétation géométrique.

Remarque 1.6.6. — Lorsque E|Q,, il n’y a pas de bonne notion de fonction holo-
morphe de la variable 7 & coefficients dans F' sur des couronnes de rayon extérieur

> 1. L’ensemble
{ S lea)a" € B | lim |z,| = o}
>0 n——+oo

n’est pas stable par I’addition.

Remarque 1.6.7. — Soit (x,)nez une suite de F telle que pour tout p €]0,1[ on
ait lim,| 400 [Zn|p™ = 0. Alors, la série

Z [xn]ﬁn

ne”Z

converge dans B. Si E = F,((m)) alors tout élément de B s’écrit de fagon unique sous
cette forme mais si E|Q, :
— on ne sait pas si tout élément de B est de cette forme i.e. < admet un
développement en série de Laurent au voisinage de 0 >
— pour un tel élément on ne sait pas si une telle écriture est unique
— on ne sait pas si la somme ou le produit de deux tels éléments est encore de
cette forme.
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Le méme probléme se pose pour tous les By lorsque 0 ¢ I. On renvoie tout de méme
a la section [1.10.2| pour un sous-ensemble de B sur lequel la remarque précédente est
contredite.

1.6.2. Changement du corps E. — Soit E'|E une extension de degré fini. On
suppose que le corps résiduel Fy de E’ est plongé dans F'. On a donc F|Fy |F,. Soit
E{ 'extension maximale non-ramifiée de E' dans E’. Lorsque E|Q, on a

Ey = Wo, (Fy)e

tandis que si E est de caractéristique p, By = E ®p, Fyr.
On a alors

Ap = ApQo, Op

By = Bypog E.
Lemme 1.6.8. — Soient p € [0,1] et ep /g Vindice de ramification de E'|E. Alors,
via lidentification

b _ pb !
BY = BY oy E
on a
|'|E/,p1/eE’\E = |'|E,p ® |'|E/7p1/eE’/E'

Démonstration. — Cela est clair lorsque p = 0. Lorsque p €]0, 1] cela se déduit de la
proposition [[.4.5 Le cas p = 1 se déduit du cas précédent par passage a la limite. [

De cela on déduit la proposition suivante.

Proposition 1.6.9. — Pour un intervalle I C [0,1] il y a un isomorphisme
, o~
BE,I®E6E *_)BE/’Il/eE,‘E-
Lorsque I est compact
, o~
BE,I®E6E *_)BE/’Il/eE,‘E-

Il faut maintenant remarquer un point important. Via les isomorphismes précédents

(ng//E ®Id = 0.
En particulier, lorsque E'|E est non-ramifiée, Bg; = Bpg/j mais op = SD[g’:E}'

Donc, méme dans le cas d’une extension non-ramifiée, le changement de corps E
apporte un changement non-pas a l’algébre mais au Frobenius.

1.6.3. Polygone de Newton des éléments de B;. —
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1.6.3.1. Convergence des valuations de Gauss et de leurs dérivées. — Pour x € B®
non nul et 7 €]0,1[ on note Jyv,(x) et Ogv,(x) les dérivées & gauche et a droite de
la fonction continue, affine par morceaux, ' — v,/(x). On note de méme dgvo(z) €
Z U {+o0}.

Lemme 1.6.10. — Soient v €]0,+o0[ et (w,)nen une suite de Cauchy dans B®
pour vy, ne tendant pas vers 0. Alors, les suites (Ogvr(2n))n>0 €t (0avr(zn))n>0 sont
constantes pour n > 0. De plus, si (yn)n est une suite tendant vers 0 pour v, alors
pour n. > 0, Ogv, (T, +yn) = Ogvr(zy) et Oqur(xy, +yn) = Oqvr(zy,). Le méme énoncé
s’applique a Oqug-

Démonstration. — Soit N tel que pour n > N on ait v, (Tpr1 — n) > vp(TN).
Alors, pour tout n > N, il existe un voisinage U de r tel que pour ' € U on ait
Ve (T — xN) > v (xy). On en déduit que la fonction 7' — v (z,) coincide au
voisinage de r avec 1’ +— v,v(zn). Tous les résultats annoncés s’en déduisent. O

Soit I un intervalle de [0, 1]. La définition qui suit a donc bien un sens.

Définition 1.6.11. — Soit * € By non nul et p = ¢~" € IN]0,1[. On définit
dgvy(z) et Oqu,.(z) de telle maniere que si lim,jo0 2, = ¥ avec x, € B alors
Ogvr(z) = limy—s 400 Ogvr(zp) €t Ogur(z) = limy, 400 Ogvr(z5,). On définit de méme
Oqvo(x) lorsque 1 € I.

On vérifie aussitot le résultat suivant.

Proposition 1.6.12. — Munissons R & Z de l'ordre lexicographique. Si ¢—" € T\
{0,1} alors les fonctions
B;\{0} — RoZ
z — (vr(2), Oqvr(z))
z —  (vp(z), —04vr(2))

définissent des valuations sur By.

Remarque 1.6.13. — Une fagon d’interpréter la preuve du lemme [1.6.10]est de dire
que 'on a vérifié que les valuations précédentes de hauteur 2 sur B sont continues
relativement a [.|,-- et donc s’étendent & By des que ¢~ € I. Ces valuations sont en
fait des spécialisations de v, et cette propriété d’extension est donc automatique. On
remarquera qu'elles appartiennent & Spa(Br, O + B$°) \ Spa(By, BY).

Exemple 1.6.14. — Si F =F,((7)) et f =), 5 x,m" € By est non nul, alors
ag“r(f) = sup{n ‘ U(:En) +nr= 'Ur(:r)}

nez
Ogur(f) = Tllrelt%{n | v(zp) +nr = v (z)}.
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On a de plus lorsque 1 €

+o0 si pour tout n, v(z,) > vo(f)

Oavo(f) =
) inf{n | v(z,) = vo(f)} sinon.

Proposition 1.6.15. — Si J C I Uapplication By — By est injective.

Démonstration. — On peut supposer que I n’est pas un singleton. Soit ro €]0, +o0]

tel que ¢~ € I. Soit (), une suite de Cauchy de B’ pour (|.|,),cr. Supposons que
limy, - 4 oo Vg (25) # +00. D’apres [1.6.10] il existe N tel que pour n > N et * € {d, g}
on ait 0wy, (n) = Ouvp,(zN) €t vy (n) = v (xN). Par concavité de la fonction
r +— v.(x,) on en déduit que pour r > rg, g " €l et n > N

Up(Xn) < U (XN) + Oqvrg (XN ) (r — 10).
De méme pour r < rg,q " €l et n> N,

Up(xn) < Vg (@N) + Ogvry (2N) (1 — 10).

On a donc pour r € [0, +o0[ tel que ¢7" € I, lim,,—y 4 oo v () < +00. Cela permet de
conclure si 0 ¢ I.
Si 0 € I, de la premiere inégalité on tire que pour r > rg et n > N

. vp(zn)
vr(en) = lim === < qvr(2)
et on conclut ainsi lorsque 0 € I. O
Proposition 1.6.16. — Soit I un intervalle de 10,1] et (z,)n>0 une suite de BY

convergeant vers x € By non-nul. Alors, pour tout compact K de I, il existe N tel
que pour n > N et p € K on ait |z,|, = |z|,.

Démonstration. — On peut supposer que K = [¢~"™, ¢ "2]. Soit N tel que pour
n > N on ait Oyv,, (xn) = Ogvr, (x) €t vy, (zn) = vy, (z) (ce qui et possible d’apres
1.6.15)). Un argument de concavité montre que pour n > N et ro < r <77 on a
or(2n) < v, (2) + (r = 11)00r, (1) < vry (2) + (11— 72)|0avr, (2)].
Notons A la quantité de droite dans les inégalités précédentes. Soit N’ > N tel que
pour n > N’ on ait
Up (X1 — Tp) > A et vp, (Tpy1 — ) > A.
et donc pour ro < r < rq,
Up(Tpg1 — @) > A.

Alors, pour n > N et 7o <r <rj ona

vp(y) = v (x). O
Corollaire 1.6.17. — Si I = ¢~/ est un intervalle compact de 10,1 et x € B;

non nul alors J 3 r — v, (x) est un polygone concave ayant un nombre fini de pentes
entieres.
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1.6.3.2. Polygone de Newton d’un élément de By. —

Définition 1.6.18. — Soit I = [¢~"™, ¢~ 2] un intervalle compact de |0, 1] et € By
non nul. On note Newt?(x) la fonction convexe décroissante dont la transformée de
Legendre en A € [0, +oco[ vaut
oa(z)sig el
LNewt§(@))(N) = { vy, ()
(

vy, ()

+ (1 —1r2)0gur, () si A <712

+ (r —71)0quy, () st A > ry.

On définit Newt;(z) comme étant le polygone obtenu a partir de Newt?(x) en ne
gardant que les pentes A vérifiant ¢~* € I. On pose en particulier Newtr(z) = ) il
n’existe pas de telle pente. On pose également Newt;(0) = +oo.

Une autre fagon de reformuler la définition précédente est de dire que Newt?(x)
est la fonction convexe dont la transformée de Legendre est donnée par les formules
précédentes lorsque A > 0 et vaut —oo sur | — 0o, 0[.

La fonction Newt)(x) vaut +oo sur | — 0o, d4v,, (z)[ et est une droite de pente
0 sur [Jgvr, (), +oo[. En dehors de ces intervalles ses pentes sont dans —log, I =
[r2,71]. Il s’ensuit qu’a une translation verticale prés Newtl(z) est le polygone défini
sur le segment [04vr, (x), Ogvr, (x)], dont les pentes varient dans [ra,11] et tel que la
multiplicité de la pente \ est (cf. ﬁgure@)

Oga () — Oqua(x).

davx(z) Agva(z)

FIGURE 2. Les fonctions dgu(\) et dqv(N).
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De la proposition |[1.6.16[ on déduit ceci.

Corollaire 1.6.19. — Si I est un intervalle compact de ]0,1] et © € By, il existe
y € B tel que Newt)(x) = Newtd(y). En particulier, si I C]0,1[, Newt%(z) est un
polygone ayant un nombre fini de pentes a abscisses de rupture entiéres.

Du fait que v, (zy) = v.(2) + v, (y) et Owvp(2y) = Osvy(2) + Osvy-(y) pour *x € {g,d}
on a le résultat suivant.

Proposition 1.6.20. — Pour un intervalle compact I de ]0,1] et x,y € By on a
Newty(zy) = Newt)(z) * Newt) (y)

et donc les pentes de Newtl(wy) sont obtenues par concaténation de celles de
Newt§(z) et de celles de Newt$(y) avec multiplicités.

Soit maintenant I un intervalle de [0,1] et € By. Pour des intervalles compacts
J et J' satisfaisant J' C J C I\ {0}, Newty (x) est obtenu & partir de Newt ;(z) en
ne gardant que les pentes \ vérifiant ¢~ € J'.

Définition 1.6.21. — Si I est un intervalle de [0, 1] et 2 € By on pose
Newty(x) = UNeth(x)
J

ou J parcourt les intervalles compacts de I\ {0}.

Lorsque I est ouvert dans R on vérifie qu’en fait Newt;(z) est obtenu & partir de la
transformée de Legendre inverse de la fonction A +— vy () définie sur —log,(I\{0}) en
ne gardant que les pentes dans —log, (I \ {0}). Par exemple, pour = € B®, Newt(z)
est obtenu & partir de Newt(z) = Newtp 1)(z) en ne gardant que les pentes dans

—log,(I'\ {0}).

Exemple 1.6.22. — Pour x € B, Newt)y[(z) est la transformée de Legendre in-
verse de la fonction A — vy (z) définie sur ]0, +oo[ & laquelle on enléve éventuellement
la pente 0 si celle-ci intervient.

1.6.4. Le cas particulier ou 0 € I. — Si0 € I, d’apres|1.6.15|il y a un plongement
By C B{o} =&.

Proposition 1.6.23. — Supposons que 0 € I. On a alors si 1 ¢ 1

By = {n;m[xn]ﬂ €& | Vpe I\{0}, lim_|anlp" = o} cé.

Démonstration. — Soit R le membre de droite. Il est clair quesiz =) o [v,]7" €
R alors cette série est convergente pour (|.|,),ecr. Puisque [z,]7™ € B® on en déduit
que R C By. Dans l'autre sens, soit © = )", yx € By avec y; € B? et pour tout
p €I, limg o0 |yxl, = 0 (et donc en particuTier limg s 400 Ur(yr) = +00). Quitte a

multiplier par une puissance de m on suppose que pour tout k, v.(yx) > 0 et donc
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z € Op. Ecrivons = Y onsolen]m™ dans &. Soient p € I\ {0} et € > 0. Choisissons
N tel que pour k > N on ait |yx|, < e. Posons

N
z= Zyk e B
k=0

Puisque limy_s 100 vx(yr) = 00, pour tout entier n, le n-iéme coefficient de
Teichmiiller dans le développement de x ne dépend que de
N'(n)
z+ Z ye, N'(n)> N.
k=N+1
Avec les notations du point 2 de (qui reste valable dans Og), pour tout n,

N’ (n)

Nn(Z+ Z yk) S Sup{Nn(z)7Nn(yk)}N<kSN,(n)
k=N+1

IN

sup{|z|1,ep™"}.

n

Si entier ng est assez grand pour que |z|; < ep™™, on a alors, pour tout n > ny,

N/
|| p" < Ny, (z + ) yk)p" <e,
k=N+1
ce qui permet de conclure. O
11 reste & traiter le cas on I = [0, 1].
Proposition 1.6.24. — On a
B[O,l] - Bb
B[Oo’l] == A
Démonstration. — 11 s’agit de vérifier que B est complet pour (|.|,)e(0,1]- Mais cela
résulte immédiatement de ce que A D'est (coro. [1.4.15]). O

1.6.5. Caractérisation des éléments inversibles de B; en termes de poly-
gone de Newton. — Soit I C [0,1[ un intervalle. Rappelons que pour z,y € By
non nuls les pentes de ANewtr(zy) sont obtenues par concaténation des pentes de
Newtr(x) et de celles de Newt(y). On en déduit que, si z € B}, alors Newtr(z) = 0.
La réciproque est vraie.

Proposition 1.6.25. — On a pour I C [0,1]
B ={xz € B;\ {0} | Newt;(x) = 0}.
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Démonstration. — Soit J un intervalle compact dans [0, 1[. Commengons par montrer
que si x € B®\ {0} vérifie Newts(x) = 0 (i.e. Newt(x) ne possede pas de pentes \ €
10, +00[ vérifiant g~ € J) alors z est inversible dans B. Ecrivons z = 3 [z,]7"
et J =[qg7",q "2]. Soit N € Z Uentier vérifiant :
— les pentes A de Newt(x) satisfaisant A > r; apparaissent dans 'intervalle | —
o0, NJ,
— les pentes A de Newt(z) satisfaisant A < 7y apparaissent dans l'intervalle
[N, +ool.
Notons

n>>—oo

L’abscisse N est un point de rupture de Newt(x) et donc zy # 0. Ecrivons y sous la

y = [zn]m™ (1 + > [mnx&l]w”_N).

n<N
Si A est la pente de Newt(z) sur U'intervalle [N — 1, N] on a pour 0 < r < 7y,

vr< Z [J;nm]}l]ﬂ"_N) =A—-r>0

n<N

forme

(on laisse le lecteur s’en convaincre sur un dessin). L'élément 3=, _y [zpzy!] 7Y

est donc topologiquement nilpotent dans B ce qui implique que y € B} avec pour
peJ
|y71|p = |xN|71P7N~

On peut maintenant écrire dans B

r=y(l+y '2).

Afin de montrer que z est inversible dans By il suffit de vérifier que 'z est topolo-

giquement nilpotent dans Bjy. Soit P le polygone égal & 400 sur | — co, N + 1] et &
Newt(z) sur [N + 1, +o0[. On a I'inégalité

Newt(z) > P.

Cette inégalité induit une inégalité entre les transformées de Legendre de Newt(z) et
celle de P. Or, pour r > ry, la transformée de Legendre en r de P vaut

P(N +1) — (N +1)r

(comme précédemment on laisse le lecteur s’en convaincre sur un dessin). On a donc
pour r > ro,
vr(2) > Newt(z)(N +1) — (N + 1)r.
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Au final on obtient que pour p € J

|y712|p < q./\fewt(:z:)(N)f./\/'ewt(w)(N+1)p <1

puisque la pente de Newt(x) sur le segment [N, N + 1] est strictement plus petite
que 7. On a donc bien que y~ 'z est topologiquement nilpotent dans By et x € B7.

Soit toujours J C [0, 1] un intervalle compact et soit maintenant € B; non nul
vérifiant Newt ;(z) = 0. Ecrivons z = lim,, | o0 Z,, avec x,, € B. Pour un entier N,
on a Newty(xz,) = Newty(x) lorsque n > N. D’apres le cas traité précédemment,
z, € B} lorsque n > N. Remarquons maintenant que pour p € J et n > N

|xr;1r1 - ‘r;1|ﬂ = |xn+1|;1'|xn|;l'|xn - xn+1|ﬂ'

On en déduit que la suite (z,,'),>n converge vers un inverse de x dans Bj.

On conclut la proposition en écrivant
By = lim By
-
JCI

ou J parcourt les intervalles compacts dans I. O

Lorsque 1 € I la caractérisation des inversibles de Bj est plus subtile a cause des
pentes strictement positives des polygones de Newton pouvant s’accumuler en 0. On
laisse au lecteur la preuve de la proposition suivante (que nous n’utiliserons pas dans
la suite).

Proposition 1.6.26. — Soit I un intervalle de [0,1] tel que 1 € I. Alors, Bf est
l’ensemble des x € By mon nuls tels que Newtr(z) # 0 et posséde pour unique pente
0.

On peut reformuler la condition de la proposition précédente en disant que
Newtp 13 (x) =0 et dguo(r) < 400,

Corollaire 1.6.27. — On a By = {z € By \ {0} | 04vo(z) < 00}

1.7. Les cas F = k((wll,/poc)) et F' maximalement complet

Lorsque F' = k((wl{/ P oo)) ou bien F est maximalement complet ([57]) on dispose
d’une description des anneaux de fonctions holomorphes de la variable 7g précédents
comme perfectisés d’anneaux de fonctions holomorphes d’une variable auxiliaire, par
exemple [rg]. Le but de cette section est d’expliquer le lien entre notre point de vue
ou la variable est mg et celui utilisé d’habitude en théorie de Hodge p-adique ol
cette variable auxiliaire provient de la théorie du corps des normes. Pour cela nous
regardons deux cas :
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1. celui ou la variable est de la forme [rr] qui correspond par exemple au corps
des normes de I'extension Q,(p'/?™) avec 7p = (p'/P"),>0 (sec.[1.7.2)

2. celui ou la variable est de la forme [¢] — 1 ol € = 1 + 7p qui correspond par
exemple au cas du corps des normes de 'extension cyclotomique Q,({p) avec
€ un générateur de Z,(1) (sec. [1.7.3)).

1.7.1. Le cas F = k((w;/pw)). — Soit k|F, un corps parfait et F' = k((wll?/pm))
le complété du perfectisé de k((mr)). On le munit de la valeur absolue telle que
|7r| =¢ . Ona

F= { Z aam | aq € k;,lién|aa|q_a = O}.
a€Z[}]
ou k est muni de la valuation triviale (|z|] = 1 si x # 0 et |0] = 0) et la limite
précédente est prise selon le filtre du complémentaire des parties finies de Z[%]. En
d’autres termes, pour tout C > 0, {a € Z[%] | « < C et a, # 0} est fini.
Notons Wo, (k) = (’)E®]Fqk lorsque E est de caractéristique p. On a alors pour
tout E (de caractéristique p ou 0)

Ar = {3 0T | 0o € Wo, (), limaalg~ =0}
aEN[%]
= { Z aoT* | Vk € N, {a | vr(aa) = k} C Ry est discret}
aeN[3]

le complété (7, T)-adique de Wo, (k)[T?™], o
T = [ﬂ'F},
|.| sur Wo, (k) est n’importe quelle valeur absolue définissant la topologie m-adique,

et la limite précédente est prise selon le filtre du complémentaire des parties finies
de N[%]. En effet, il suffit de vérifier que le membre de droite est une Og-algebre
mg-adiquement complete sans 7g-torsion dont la réduction modulo 7g est k‘[[ﬂ'};a/ P m]].
Lemme 1.7.1. — Pour f =3 a,T* € Ap et p€ [0,1] on a

= {supa laa|, q._O‘ sip#0
sup,, laalo sip=0
ot lorsque p # 0,1, |.|, est l'unique valeur absolue sur Wo, (k)g définissant sa topo-
logie satisfaisant |wg|, = p, |.lo = |.|q-1 et |.|1 est la valeur absolue triviale.

Démonstration. — Le cas p = 0 est immédiat. On suppose donc que p €]0,1]. On
utilise le lemme Avec les notations de celui-ci, pour ¢ € N[%]
Ne(f)<q? & feApT’+Aprhtt

< vr(ag) >ksi0<a<d
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En faisant varier § on en déduit que

_ JOsi Vo, vg(ag) > k
Mdf) = {Sup{qo‘ | vr(aa) < k}.

Supposons f non nul. On a alors
|l = sup Ni(f)p"

=sup sup ¢ “p

vr(aa)<k

=sup( sup pf)g @
@ E>vr(aa)

= sup|aa|pq”“. O
«

On obtient alors que pour I C [0,1], I # {0} et I # {1},
—si0,1¢1

B; = { > 0aT* | a0 € Woy (K)o, Yp €I limlaalyq® = 0}
an[%]
ou la limite est prise suivant le filtre du complémentaire des parties finies de
Z[3];
— sinon By se décrit comme les f =3 aoT* € By (0,1} vérifiant les conditions
additionnelles
e sup, |aalo < 400 si 0 € I, ie. inf, vr(aq) > —00
e sup, |aal1¢”% < 4oosilel, e inf,, oo > —oc0.
Ces descriptions résultent de la définition de B; comme complété de A[%, %]

relativement aux normes de Gauss.

1.7.2. Interprétation comme perfectisé d’anneaux de fonctions holo-
morphes de la variable [rp], le cas p(X) = X9 — Notons K = k((7r))
et
Ax =Wo, (k)[X] C Og, = Wo, (K)[X] < % >
comme sous-anneau de 'anneau de Cohen Og, (cf. exemple . Munissons les du
Frobenius ¢ tel que
p(X) = X1

Cela induit un isomorphisme

lim Ag EASN AK1/p°° CAp
—
o]
ol la complétion est pour la topologie m-adique. Le morphisme A — Ap est donné
par
X+—T= [T(F].
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Soit I C [0,1] un intervalle différent de {0} et {1}. Puisque Ap est le complété de
A ;r1/p pour la topologie faible (sec. [1.4.3)) on en déduit que A est le complété de
lim Ak pour la topologie définie par les normes de Gauss (|.|,),er. Soit alors
—
©
Bl = Ag[+].
On le munit des normes de Gauss (|.|,),e[0,1] via le plongement
v: BY — BY.

Notons By ; le complété de BY via a vis de (|.|,),e; comme E-algebre de Fréchet.
Alors,

hj}l BK7LP77.([) :—> BFJ.
n,p
Pour p € [0, 1] on note

g Vrsip=q"#£0,1
p=1.1sip=0
Osip=1.
Pour un intervalle I comme précédemment notons
I={p|pel}.
Posons pour p € [0,1] et f =3, ar Xk e Ak

1], = L5 |ar|pF sip#0
P g xWsip=0.

ott la valeur absolue sur Wo,, (k) est telle que |7g| = ¢~1. Lorsque p # 0 il s’agit
de la norme de Gauss associée au rayon p ou f est vue comme une fonction rigide

. . . o 1
analytique de la variable X sur le disque ouvert Dy, (1), = {|X] <1} C AWOE(]C)Q'
On a alors le lemme suivant qui découle du lemme [1.7.1

Lemme 1.7.2. — Pour p=q " € [0,1], via le plongement v : B% — B%, on a
L(D)lp =115

Sio0,1¢ I, soit Oj l'anneau des fonctions holomorphes de la variable X & coeffi-
cients dans Wo,, (k)g sur la couronne de rayons définis par [
0; = { S aT" | an € Wog(k)g, Ypel lim |a,lo" = o}.
|n|—+4o00
nez
On définit plus généralement Oy comme étant les f € Op g 1) satisfaisant
e f est méromorphe en 0si 0 € [
e f est bornée & l'extérieur de la couronne définie par I\ {1} i.e. lim, ;|| ]|, <
+o0.
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Considérons ’endomorphisme du disque ouvert épointé de rayon 1 sur E défini par
¢(X) = X1 Cest un morphisme étale fini. Si D; désigne la couronne

D; = {IX] € I\ {0,1}} € Al
On a alors une tour de morphismes étales finis surjectifs
D; > Dy(1) L Dgn (1) VEL
qui induit une suite de plongements isométriques pour p € I
O M-Mlp) = Opry-s Il prra) = o = (Ogn(y |-l prram ) = -+

On vérifie alors que By = Bp ; avec F' = k((ﬂ};/ P oc>)) est le complété de

lim Opn(1y-

n>0

pour la famille de normes précédentes lorsque p parcourt /. Ainsi, on peut penser a
B comme étant 1’algebre des fonctions holomorphes sur

” i D o
1m
™ (I)
n>0

Par exemple, on peut penser a B comme étant ’algebre des fonctions holomorphes
sur la limite projective de disques épointés

” 1im ]]])* »”
«
n>0

ou D* = {0 < |X| <1} C Ay, (k) €t les morphismes de transition sont ¢tales finis
B (k)
de degré q.

1.7.3. Interprétation comme perfectisé d’anneaux de fonctions ho-
lomorphes de la variable [rp], le cas ¢(X) = (1 + X)? — 1. — Soit
A =Wpo, (k)[X] comme dans la section précédente. On pose cette fois-ci

e(X)=(1+X)1-1.
Ce choix de relevement de Frobenius définit un plongement (cf. exemple
L: A — Ap
X — [l+7p]—1
On reprend les notations précédentes concernant les normes de Gauss sur A.

Proposition 1.7.3. — Sip=q " €[0,1] vérifie p > g~ 7T alors pour f € Ak on
a

1Fllo = 1e(HI5-
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Démonstration. — Posons € = 147 et notons m. = [¢] — 1. Le polygone de Newton
de 7. vaut +oo exactement sur | —oo, 0 et a pour pente ({;1;11) sur lintervalle [n,n+1],

n € N (cf. rem. cela résulte de ce que < 7. = [[, ., ¢"(uc) »). On en déduit
=1

que lorsque p < ¢~ ¢

e
‘T -1], <1
Il est facile d’en déduire que si f =37, arX*® € Wo,, (k)[X] alors
Lf(m)lp = 1F(T)lp- [

Comme dans la section précédente, on en déduit que si I C [0, gV (11*1)] alors By
s’interpréte comme les fonctions holomorphes sur

lim Dnz)-
n,p

avec une condition d’étre bornée au voisinage du rayon |X|=1si 0€ I (ie. 1€ 1).

1.7.4. Interprétation de la symétrie entre F et F. — Supposons que F est de
caractéristique p. On a vu dans I'exemple[1.6.5 que By s’interpréte comme une algebre
de fonctions holomorphes a coefficients dans F' de la variable mg. Cependant on vient
de voir que lorsque F = k((ﬂll,/ P m)), Bj s’interpréte comme une algebre de fonctions
holomorphes a coefficients dans E de la variable 7. Ce phénomeéne est expliqué par
la proposition suivante dont la démonstration élémentaire est laissée au lecteur.

Proposition 1.7.4. — Soit k un corps parfait, E = k((7g)) et F = k((7r)) munis
de leurs valeurs absolues telles que |mg| = |mp| = ¢~'. Notons D%, resp. D}, le disque
rigide analytique épointé sur E, resp. F', de la variable wg, resp. wg. Il y a alors un
isomorphisme d’algébres de Fréchets

ODy) — O(Df)
Z (Z%,M%)W? — Z (Zamqu?)ﬂ'%
n k k n

Via lequel la norme de Gauss associée au rayon q—"

71/7"

correspond a la norme de Gauss
associée au rayon q

Remarque 1.7.5. — Posons
R = Op®yOF = k[rg,7F|
et X = Spf(R) le schéma formel associé sur k. L’espace adique associé est
x°? = Spa(R, R).

Les deux algebres de fonctions holomorphes précédentes ne sont rien d’autre que
I’algebre de Fréchet des fonctions sur I'ouvert

X4\ V(rpmr).
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Il y a deux morphismes

Spa(F, OF)

_

:{ad \ V(ﬂ'Eﬂ'F)

.

Spa’(Eu OE)

qui identifient X%\ V(7gmr), soit & I'espace adique D%, soit & D% (qui sont donc
isomorphes comme k-espaces adiques ol k est muni de la topologie discréte).

Bien sir, les algebres de fonction holomorphes que nous étudions dans ce texte ne
sont pas nouvelles. Elles sont déja apparues sous d’autres noms dans les travaux de
Colmez ([12]) Berger ([4]) et Kedlaya ([45]). Cependant nous prenons un nouveau
point de vue sur celles-ci plus intrinseque qui consiste a les penser comme des fonctions
holomorphes de la variable p et non 7. = [¢] =1 pour un € € mp\ {0} (une variable qui
provient de la théorie du corps des normes lorsque F' est le corps des normes parfait
de Qp(pe=) et € un générateur de Z,(1)). La conséquence de cela est que comparé

—1/r

aux travaux précédents < le rayon ¢~" correspond aux rayon q >. On renvoie par

exemple & la remarque pour un exemple de ce phénomene.

1.7.5. Le cas maximalement complet. — Soit k|F, un corps parfait et I' C R
un sous-groupe non-nul vérifiant pI" = I". Soit ([57])

F = k((p)

= {Z aaTE | o €k, {a | an # 0} est bien ordonné}
ael’

muni de la valeur absolue
| g aaﬂ})‘;} = sup ¢~ *.
% aaa#()
On vérifie qu’alors

A:{ > 0aT® | a0 € Wop (k), lim aQZO}

acl'y
ou .# désigne le filtre du complémentaire des sous-ensembles bien ordonnés de I'. On

vérifie alors que pour I CJ0,1[

Br = { ZaaTO‘ | 6o € Wo,(k),¥pel ]gn‘aabqfa _ O}.
a€r
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1.8. Le corps valué hensélien &' et ’anneau de Robba
Définition 1.8.1. — On note
&1 = lim By,
p20
X = h_r}n B]O,p]~
p;>0
D’apres la proposition [1.6.23
&t = { Z [zp]m™ € & | Fp €]0,1] sup |z, |p" < —l—oo}.
n>3>—o0 "
Proposition 1.8.2 ([12] 11.4.1 et 11.4.2). — L’anncau &' muni de la valuation

vr est un corps valué Hensélien de complété & .

Démonstration. — Si x € Bjp, est non nul avec 0 < p < 1 alors Newt[o,p] (x)
possédant un nombre fini de pentes, Newty ,(z) = 0 pour 0 < p’ < p avec p'
suffisamment proche de 0. On conclut que z est inversible dans &t en appliquant la
proposition L’anneau &' est donc un corps. Soit I'anneau

Bjy ;= 1{x € By, | vx(z) =0 et |z[, < 1}

On a
Ogt = h_I>Il B[K)O,p][ﬁ]'
p20
et

hj}l BFO,p}/WB[OO,p] =0p CF= Oéﬂ‘r/ﬂ'@g‘y.

P20
Soient maintenant P € Og:[X] unitaire et € Og+ tels que P(xz) = 0 mod 7 et
P'(z) ¢ 7Ogt ie. P'(z) € OF;. On veut montrer qu'il existe y € Ot tel que
x =y mod 7 et P(y) = 0. Quitte & remplacer P par [a]degPP(%) pour un a € O
non nul, on peut supposer que la réduction modulo 7 de P est dans Op[X]. Ecrivons
P(z) = 7z pour un z € Ogi. Soit py €]0,1[ tel que P € By [X], € B, et

PSS B[O,po]' On a
. Tz
iy |5, =
0<p/?5ﬂ0 (l’) P

car P'(z) € O, et pour un w € Bjg ,,) N Ogi de réduction w € F modulo 7,

lim [, = [o].
0<p<pg

Soit donc p; satisfaisant 0 < p; < pg tel que
TZ

Bl <t

P1
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Dans ’anneau By, on a donc
[0,p1]
P(m) [e]e)
Pl(x) € [0,p1]"
La méthode de Newton permet de conclure par complétude de By ,,]- O

Corollaire 1.8.3. — Si L|F est de degré fini alors éﬂé";ﬂ est finie de degré [L : F).
Si de plus L|F est galoisienne alors é}”éi[ l’est également et

Gal(L|F) = Gal(&]|6})).

Remarque 1.8.4. — La proposition [[1.2.15] fournit une généralisation du résultat
précédent.
Remarque 1.8.5. — Soit @’”g (7)) I’anneau de Robba borné <« classique > des
q
germes de fonctions holomorphes bornées de la variable X a coefficients dans F sur des
couronnes de rayons [p, 1[ lorsque p — 1. Alors, éaﬂj (27 est < un complété > de
AN

R
Hm & ((xp))-
©
au sens ol
1 s : -
Sy = I I Opprran g

p—1 n—+oo

o1, si Dy, 11 désigne la couronne {p’ < |X| < 1}, Oy 1) désigne les fonctions bornées
sur cette couronne munies de la norme sup et les morphismes de transition dans
la deuxieéme limite inductive sont induits par le morphisme étale fini Dy n/qn yf —
]D)[p,l/qnfl’l[ associé & X — X7. On renvoie & la section m pour plus de détails. De
meéme, d’apres la section[l.7.3|on a la méme interprétation en remplacant le relevement
de Frobenius précédent par X — (14 X)7 — 1.

De la méme fagon on a

Pe (/e = e Oprvar
p—1 n—+oo

Enfin, notons la conséquence suivante de la proposition qui suit.

Proposition 1.8.6. — On a ’égalité

x* = (6"
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1.9. Extension des fonctions holomorphes au bord
Proposition 1.9.1. — Soit I C]0,1] un intervalle vérifiant 0 € I. Alors
Brojgy = {z € Br |34, Newt)(z)_oo,a = +o0}
= {x € Br|3A, Newt;(z) C {(t,u) € R* | t > A}}
= {zxe€B;|3NeN, 7V est borné au voisinage de 0}.

Démonstration. — L’égalité des trois ensembles est immédiate. Pour x = Y7, o [zx]7" €
B, on note
= Z[mk]wk
E>0
- k
T = Z[l‘k]ﬂ' .
k<0

Soit x € By satisfaisant les hypotheses de I’énoncé. Quitte a multiplier x par une
puissance de 7 on peut supposer que Newt(x)[—co,0f = +00. Soit (2, )n>0 une suite
de B tendant vers z. Ecrivons z, = x} + x, . Pour montrer que = € Biugoy on
affirme qu’il suffit de montrer que (z,, ),>0 tends vers 0 dans B;. En effet, si c’est le
cas alors (27 ),>0 tends vers  dans B;. Ecrivons alors
+ k
Ty —x, = Z[an]W .
k>0
La suite double ([2,4]7")n>0k>0 tend vers 0 dans Biugoy pour le filtre du
complémentaire des parties finies de N2. La série double
Z [Zn,k]ﬂ'k
n,k>0

converge dans Brygoy et définit un élément de Bjyqoy s’envoyant sur z — xar via

Brugoy — Br-

Il reste donc a montrer que (z,, )n>0 tends vers 0. Le fait que N ewt () ]—oc,0 = +00
se traduit en termes de valuations de Gauss par 'existence de a € R et de 9 > 0 tels
que, pour r > rg et ¢77 € I on ait

ve(z) > a.
Soient maintenant r > 0 tel que ¢~" € I et A € R fixés. Soit 1’ > sup{r,ro} satisfai-
sant
r—r>A-a.
Il existe un entier N tel que pour n > N on ait vy (z,) = vy (2). Remarquons
maintenant que pour y € B satisfaisant y = y~ on a, utilisant que 7’ > r,
vr(y) > v (y) + (' = 7).
De la on tire que pour n > N

ve(zy) > a+r —r> A
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Cela étant vrai pour tout A on conclut. O

Proposition 1.9.2. — Soit I un intervalle de [0,1] satisfaisant 1 € 1. Alors,
Bropy = A{z € Br | Newtr(x) est borné inférieurement }
= {xz € By | x est borné sur une couronne de rayons [p, 1] pour un p € I'}

= {xeBs| /1)1_}rrﬁ\x|p < 400}

Démonstration. — Pour x = € B on note

n>—oo
tr = E [ )™
n>>—oo
v(zn)>0
T = E [ ]m™.
n>>>—oo
v(zpn)<0

Soit © € Bj satisfaisant les hypotheses de I’énoncé. Quitte a multiplier z par un
[a],a € F*, on suppose que Newt;(x) > 1. Soit (x,),>0 une suite de B® tendant vers
z. Ecrivons z,, = *z,, + ~z,. Pour montrer que z € Biugiy on affirme qu'il suffit de
montrer que (T,),>0 tends vers 0 dans By. En effet, si c’est le cas alors (T2,)n>0
tends vers x dans Bj. De plus, si

Yoo — Yo, = Z [Zn,k]ﬂ'k

k3> —o0

notons pour [ € N,

An,l = {k‘ eEZL ‘ U(Zn’k) = l}
Soit alors

Wy = Z [Zn’k]ﬂ'k € B°.
k€A

Alors, la suite double (wy, 1)n>0,1>0 tend vers 0 dans Bjug1y et sa somme
> W
n,i>0

définit un élément de Byyq1) s’envoyant sur x — Txy dans Bj.
11 reste donc & montrer que (~,),>0 tends vers 0 dans B;. Remarquons d’abord
que, pour y € B satisfaisant y = "y et 0 <7/ <7, 0n a

vr(y) > %vr’ (y)-

Soient maintenant r > 0 tel que ¢7" € I et A € [1,400[. Choisissons " < r tel que
0<r' <r/Aetv.(x)>1/2 (ce qui est possible puisque Newt;(xz) > 1). Soit N € N
tel que pour n > N on ait vy (x,) = vy (x). On a alors pour n > N

Up(T ) >

Cela étant vrai pour tout A on conclut. O
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Remarque 1.9.3. — Dans I’énoncé précédent on a écrit 'expression lim,,; |z|,.
Cette limite existe toujours comme élément [0, +00]. En effet, la fonction r — v,.(z),
q~" € I, est concave et possede donc toujours une limite dans R U {—oco} en 0.

En mettant ensemble et on obtient également le résultat suivant.
Proposition 1.9.4. — On a
B" =By, ={r€B|3neZ 1"z est borné}.

Le corollaire suivant montre la puissance de 'outil que forment les polygones de
Newton et de 'intuition géométrique qu’ils sous-tendent au sens ou il serait assez dur
de les obtenir avec la simple définition des Bj.

Corollaire 1.9.5. — Soit I un intervalle de [0,1].
1. 8i0 €1 alors Bf = leu{o}'
2. 8i1€l alors Bf = BIXU{1}'
3. On a
BX = (BY*
= { Z [Zp]7" | Xn € Fyxp, # 0, Y > ng v(zy) > v(xno)}

no€Z
n>ngo 0

Remarque 1.9.6. — Les résultats d’extensions précédents sont faux lorsqu’on rem-
place I par un intervalle relativement compact dans ]0,1[. Plus précisément, si I =
lp1,p2[ avec 0 < p1 < po < 1, alors By C By est plus petit que les fonctions
bornées dans By (comme on le vérifie lorsque E = F,(())). Les propriétés d’extension
précédentes sont treés particulieres aux extrémités de < notre disque épointé >.

1.10. L’anneau B+
1.10.1. Définition et premiéres propriétés. —
Définition 1.10.1. — On note
Bt = { Z [zp]n™ € & | Vn |z,] < 1}.
n3>—oco
On a donc

B = Al

s

= {zed& ||z <1}

Définition 1.10.2. — Pour I un intervalle de [0, 1] on note B} le complété de B>+
relativement aux normes de Gauss (|.|,),er. On note B := B?p} et

Bt = 3]3,1['
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Ainsi, BI+ est 'adhérence de B> dans B;. On a par exemple
B =Bt
et en fait B}" = Bt dés que 0 € I d’apres|1.4.15] On supposera donc désormais que
0¢1.

Exemple 1.10.3. — Supposons que p € |F*| et soit a € F tel que p = |a|. La boule
unité de |.|, dans B»T est A[[fr—]] et donc

—

+ [al1r71
By = A[Z][7]
On vérifie aussitot le lemme suivant.

Lemme 1.10.4. — Pour x € B>t et 0<r' <7 on a

On en déduit qu’en fait, si I C]0,1[ est tel que p =1infI € I et p > 0, alors
+ _ pt _ nt
Br =B, =By,

On a en fait plus.

Proposition 1.10.5. — On a B} = B[J; 1t

Démonstration. — Soit

x:aneB;f

n>0
avec z, € BYT et lim, 400 [Tn], = 0. Pour y = Zk>>_oo[yk]7rk € BT notons
yt = Zkzo[yk]wk et y~ = >, olyk]m". Remarquons que

Iy~ 11 < |yl,-

Do

n>0

La série

converge donc dans Bj, ;). Puisque A est complet pour |.|,, >, -,z € A. On a donc

szxﬁ—FinEB[p,u. 0

n>0 n>0

Remarque 1.10.6. — 11 faut faire attention quant a la signification de 1’énoncé
précédent. Il dit que I’application de restriction a la couronne de rayon p, B[‘;J] — B;‘,
est un isomorphisme d’algebres. Mais ce n’est pas un isomorphisme d’algebres de
Banach. Cela pourrait sembler étre en contradiction avec le théoreme de I'application
ouverte, mais ¢a ne l’est pas car B; est un F-espace de Banach tandis que B[+p,1] est
un E%sc_espace de Banach.
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On a donc lorsque p < p

+ +
B, C B,
et pour tout I,
+ _ +
Bf = B}
pel
Ainsi par exemple
+_ +
Bt = (B}
p>0

Puisque
Y B;‘ — B/j'q - B;’,
on peut voir ¢ comme un endomorphisme de B;‘ et pour 0 < p<1
BT = () ¢"(B)).
n>0

Ainsi, BT est le plus grand sous-anneau de B;f sur lequel ¢ est bijectif.

Proposition 1.10.7. — On a pour tout p € [0,1]

B;_ = {a: S B[p,l[ | ./\/'ewt[p,l[(x) > O}
= {ze By |lzh <1}

On a également

BT = {z€B| Newt(z) >0}
= {reB||z)) <1}

Démonstration. — Traitons le cas de B;r, le cas de BT étant identique. D’apres
1.9.2, si © € By, non nul vérifie Newt, () > 0 alors € Bj,y. Puisque
Newt[p’” (z) est obtenu en ajoutant éventuellement une pente 0 & /\/’ewt[pyl[, on
a encore Newt,1)(z) > 0 et donc vo(z) = limy o Newtp, (x) > 0. Maintenant,
d’apres si (Zn)n>0 est une suite de B® convergeant vers z alors v (7,,) = vo(x)
pour n > 0 et donc z,, € B>, O

Remarque 1.10.8 (Suite de la remarque [1.6.7). — Soient p €]0,1]. et (z,)nez
une suite de O satisfaisant lim, , o [z, |p" = 0. Alors, ) _,[x,]7™ converge dans
Bj mais lorsque E|Q, on ne sait pas si tout élément de B;‘ s’écrit sous cette forme la,
ni si une telle écriture est unique, ni si la somme ou le produit de deux tels éléments
est de cette forme. La méme remarque s’applique & B+.

Remarque 1.10.9. — L’anneau BT apparait dans la littérature <« classique > de

théorie de Hodge p-adique sous le nom de E;_';g.
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Remarque 1.10.10. — D’aprés la section|1.7.2) BF s’interprete comme les

Fo((n/ "))
fonctions rigides analytiques sur
” lim DE”
—
]

ou Dg désigne le disque ouvert de rayon 1 sur F et, si la coordonnée est X, ¢ est le

relevement de Frobenius X +— X 9. Ainsi, 'inclusion Bi((ﬂl/pm)) C By, ((x1/>)y) est
induite par
lim D% C lim Dg
— —
@ ®
ou D7 est le disque épointé.

1.10.2. Les bivecteurs. — On va définir un sous-Og-module de BT sur lequel la
remarque [T.10.§] précédente est prise en défaut. Si R est une Fg-algébre muni de la
topologie discrete on note

CWE, (R) = lim Wo,.(R)
n>1

le groupe des covecteurs de Witt unipotents, les applications de transition dans la
limite inductive précédente étant données par le Verschiebung, V; : Wo, »,(R) —
Wopnt1(R). Les éléments de CW§5_(R) se décrivent de la fagon suivante,

CWs,.(R) = {[ ey @iy .. a-1,0a0] | a; € R, a; =0 pour i K 0}.
Ce groupe s’étend en un groupe des covecteurs de Witt ([26], chap.II pour le cas
E=Qy),
CWo,(R) = {[ cs @y ..y az1,a0] | @ € R, AN <0, T'idéal engendré par les (a;)i<n
est nﬂpotent}.

Celui-ci est muni d’un Verschiebung V; : CWo, (R) = CWo, (R) et on pose

N
les applications de transition étant données par V. On a donc,
BWo,(R) = {Z Via;] | a; € R, AN, T'idéal engendré par les (a;)i<n est nilpotent}.

icZ
Définition 1.10.11. — On pose
BWOE(OF) = lga BW@E(OF/CI)
a

lorsque a parcourt les idéaux non nuls de Op.
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On a alors
BWo,(Op) = {Z[an]ﬂ” | an, € OF, }finlrg q"v(an) > 0}
neL
= {Z[an]ﬂ" | an € Op, 3s >0, 3C, v(a,) > q_”s—i—C}.
ne”Z

Les séries précédentes sont convergentes dans BT. Cette description fournit un plon-
gement de Opg-modules

BWo, (OF) < B;E.
Pour tout entier n > 0 notons

Sn € Op[Xo, ..., Xn, Yo,..., Y3

le polynome universel tel que la loi d’addition sur les vecteurs de Witt tronqués de
longueur n + 1 soit donnée par

[Xo,...,Xn]+[}/E),...,Yn] = [S(),...,Sn]
Alors, pour deux éléments

a= Z[ai]ﬂ'i, b= Z[bi]ﬂi € BWo,(OF)

i€ i€Z
on a
a+b= E [ci]m*
i€
avec
L . qfn q—n+1 (]71 ] qfn q7n+1 q71 .
= nEI—ir—looSn (aifn, Qi _piqs s Qi1 iy bi_,., bi7n+1, N A

limite qui existe grace aux conditions de convergence imposées dans la définition

de BWo,(OF) (cf. [26], chap.IT). Si l'on relache ces conditions de convergence en

imposant seulement que pour tout r > 0, lim w(a,)+nr = +ooet lim v(b,)+nr =
n——oo n——oo

400 alors une telle limite n’existe pas forcément, ce qui explique partiellement la

remarque [[.6.7]

1.10.3. Lien avec les anneaux de périodes cristallines. — On suppose dans
cette section que E = Q,. Soit p € |F|N]0, 1 et notons

ay = {w € Op | Jz] < p}.
Il y a une application surjective
W(Op) — O — OFf/a,
ol la premiére application est simplement », - o[2,]p" — xo. Notons

bp = ker(W(OF) — OF/CIP).
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Soit alors Acpis,p le complété p-adique de I'enveloppe & puissances divisées de b,. Si
£= ano[fn]p” vérifie || = p alors

Acris,p = W(OF)[%”

L’épaississement p-adique A¢ris,, - Op/a, définit un pro-objet final du site cristallin
Cris(Spec(OF/a,)/Spec(Zy)) et donc

Acm’s,p = HO ((SpeC(OF/ap)/SpeC(Zp))cm's7 O)

Considérons

B:;‘is,p = Ac'ris,p [%] :
Proposition 1.10.12. — 1l y a des inclusions naturelles

B}, € Bf..,C B}
Démonstration. — Si p = |a| cela résulte de ce que A.r;s est le complété p-adique de

W<OF) [[(’:17‘]] n>1
et la boule unité de B;‘ le complété p-adique de
la]

On déduit de cela que
B+ = ﬂ Qon(BcJ;“is,p)
n>0
+

cris,p Sur lequel le Frobenius cristallin

et donc BT est le plus grand sous-anneau de B
p est bijectif.

On en déduit en particulier le corollaire suivant qui justifie le remplacement de
Bjms par BT en théorie de Hodge p-adique. Il s’agit d’un analogue de la remarque
de Dwork qui dit que les solutions d’équations différentielles ayant une structure de
Frobenius on tendance & surconverger : les périodes cristallines qui vivent & priori dans
B+

cris,p < s’étendent en fait en des fonctions holomorphes sur tout le disque épointé >.

Corollaire 1.10.13. — Soient k un corps parfait tel que k C Op et (D,p) un
k-isocristal. Sit € B .. satisfait o(t) = pt alors

cris,p
(D BW (ke B+[%D@:M - (D QW (k)q Bjm‘s,p[%])w:m.

1.10.4. L’anneau B. —
Définition 1.10.14. — Notons p I'idéal de B>+
p={zeB" |v(zx)>0}.

On note alors
B =B"*/p.
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L’application de projection sur le corps résiduel Op — kg induit une projection
Bb’Jr — W@E (k‘F)Q

dont on note m le noyau, un idéal maximal de B®»*. On a

m= { Z [zp]7™ |V () > 0}

n>>—oo
tandis que
p= { 3" [zaJa™ | 3C >0, Vn v(w,) > c}.
n>—oo
Lemme 1.10.15. — L’anneau B est local intégre d’idéal maximal m/p et de corps
résiduel Wo,, (kr)g-
Démonstration. — Le fait que p soit premier résulte de ce que vy est une valuation.

Vérifions que B est local. Soit © = >, o [#,]7" € BT\ m. Il existe donc n tel
que z, € O et soit ng le plus petit entier satisfaisant cette propriété. On a alors
x = Z [xp 7™ = Z [ ]7™ mod p
n>>>—oo n>ngo

et le membre de droite est une unité de B»*. On en déduit que = devient inversible
dans B. L’anneau B est donc local. O

Remarquons que 1'on a des factorisations

B* ¢ B = B[, — B — By /{vo >0} = B.

Remarquons finalement que puisque vg © ¢ = g, ¢ agit bijectivement sur B et les
morphismes précédents sont compatibles a I’action de .






CHAPITRE 2

ZEROS DES FONCTIONS HOLOMORPHES : LE CAS F
ALGEBRIQUEMENT CLOS

Introduction

Pour un intervalle I C]0, 1[ on a défini dans le chapitre [l| une algebre de Fréchet By
< de fonctions holomorphes de la variable m ». Lorsque E = F,((7)) il s’agit de vraies
fonctions holomorphes sur la couronne rigide analytique Dp; = {|7| € I} C AL. On
dispose alors de 'espace topologique |Dp ;| de Tate. Pour y € |Dp| il y a un corps
résiduel k(y) qui est une extension de degré fini de F. Pour f € B; on peut alors
évaluer f en y et définir

fly) € k(y)
If(y)] € Ry.

De plus, les pentes du polygone de Newton N ewt;(f) sont exactement les valuations
des y (i.e. —log, |m(y)|) dans |Dg ;| tels que f(y) = 0, comptées avec multiplicité
[k(y) : Fl.ord,(f). Enfin, remarquons que l'ensemble [Dg | est en bijection avec les
classes d’équivalence de couples

{(K,0)}/ ~
ou K|FE est un corps valué complet tel que || € I, ¢ : F — K est isométrique et fait
de K une extension de degré fini de F'.

Dans ce chapitre et le suivant on définit un tel espace topologique de points
|Y7| lorsque E|Q,. En un point de cet espace on peut évaluer nos éléments de By
et définir leur valeur absolue dans un corps perfectoide K, associé & y € |Y;|. On
montre également que les pentes des polygones de Newton définis dans le chapitre
peuvent sa calculer en fonctions des zéros en ces points. On donne également une
interprétation de l’ensemble |Y;| comme étant les classes d’équivalences de couples
(K,u) ott K|E est un corps perfectoide tel que || € I, 1 : F < K” est isométrique
et fait de K une extension de degré fini de F' (dans le cas précédent, lorsque
E =TF,((r)), on a K’ = K puisque que K est parfait).
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L’idée est la suivante. Lorsque E = Fy((7)), |Dp,7| s’identifie aux polyndmes uni-
taires irréductibles P € Op[r] satisfaisant |P(0)|'/ 98 ¥ ¢ I. Les polynémes & coeffi-
cients dans Op forment un sous-anncau de A = Op[r]. Néanmoins lorsque E|Q, il
n’y a pas de bonne notion de tels polynomes, les éléments de la forme ) -, [zy]7"
dans A avec x,, = 0 pour n > 0 ne sont pas stables par addition. Ceci dit, d_’aprés le
théoreme de factorisation de Weierstrass, lorsque E = F,((7)) et I =|0, 1[, & multipli-
cation par un élément de Op[r]*-pres, les polynémes irréductibles précédents sont
en bijection avec les séries formelles irréductibles

Z " € Op|n]

n>0
qui sont primitives au sens ot 0 < |zg| < 1 et il existe un entier d tel que |z4| = 1. On
va montrer que si E|Q, et a € A est une telle série primitive alors A/(a)[1] est un
corps valué complet perfectoide extension de E sur lequel on peut évaluer nos éléments
de B. Ce chapitre est essentiellement consacré au cas ou F' est algébriquement clos.
Le cas F' parfait général est traité dans le chapitre

On reprend les hypotheses et notations du chapitre[l} Dans ce chapitre on suppose
que E|Qy, ce qui est le cas qui nous intéresse au final. Il y a stirement moyen d’unifier
les notations avec le cas E = F,((w)) mais cela présente quelques lourdeurs. On
adopte les notations de [60] concernant le basculement des anneaux. Dans une version
préliminaire de ce travail qui précédait [60] on notait # ce que 'on note maintenant

(=)

2.1. L’anneau A’ et le morphisme 6

2.1.1. Généralités. — Soit Q € Og[X] tel que Q@ = X7 mod 7 et Q(0) = 0. On
note Qo = X et pour n > 1,

Qn=Qo Q.
—_———

n-fois
Par définition une Og-algébre m-adique est une Og-algébre m-adiquement séparée
compléte.

Définition 2.1.1. — On définit le foncteur

(—)"? : Op-algebres m-adiques — Ens
A — AQ=L(@™), 50 [ 2™ € A, QaY) =z}

On note A := A»X",

La proposition suivante est bien connue lorsque £ = Q,, et @ = X?.
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Proposition 2.1.2. — Soit A une Og-algébre m-adique et I un idéal fermé de A.
Supposons A séparée compléte pour la topologie (I + (7))-adique. Alors, lapplication
de réduction modulo I induit une bijection
AR (A/_r)b,Q.
Son inverse associe a la suite (x(™),>q € (A/I)"9 la suite (y™),>0 € (A)»Q définie
par
y™ = lim Q (IE("+}€)>
k——+oo

—

o pour tout n, (™ € A est un relévement quelconque de x(™ € A/I et la limite
précédente est pour la topologie I + ()-adique.

Démonstration. — On vérifie par récurrence en appliquant le lemme qui suit
que si z,y € A sont tels que x = y mod I alors

Qr(z) = Qu(y) mod (I + ()",

De cela on déduit que si (z(™),, (y(™), € (A4)*? ont méme réduction dans (A/I)*<
alors pour tout n et k

2™ =4 mod (I + (x))F+!
et donc 2™ = 4™ puisque A est I + (m)-adiquement séparé. Cela montre 'injectivité.

Passons & la surjectivité. Soit (2(™),>o € (4/1)*2. Puisque

Q(m) = W mod I

on obtient o
Qi1 (2 Hr D) = Q) (2(+R)) mod (I + m)* 1.

A n fixé, la suite (Qk (z("+k)))k>0 est donc de Cauchy pour la topologie (I + ())-
adique. Elle converge vers un un élément 2™ € A tel que (2(M),, € (A)»9 se réduise

sur (2™ mod I + (7)), dans (4/1)"9. H

Lemme 2.1.3. — Soit A une Og-algébre et J un idéal de A. Si x,y € A vérifient
x =y mod J alors Q(x) = Q(y) mod J + J>.

Appliquant cette proposition a 'idéal engendré par m on obtient le corollaire sui-
vant.

Corollaire 2.1.4. — Le foncteur (f)b’Q se factorise canoniquement en un foncteur
(—)b’Q : Og-algebres m-adiques — Fy — algébres parfaites

isomorphe au foncteur
A— lim A/TA,
il
N
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les applications de transition dans la limite projective précédente étant données par
Frob, : A/pA — AJpA. Les lois d’addition et de multiplication sur (A)* sont
données par

)+ ), = (Jim Qe 4y ) )
(@) ), = (Jim Qe 0y ) |
Remarque 2.1.5. — Bien sir lorsque Q(X) = X9, la formule de multiplication

précédente est bien plus simple puisque (x(”))n.(y(”))n = (x(”).y(”))n.
Par exemple, si R est une F,-algebre parfaite,
R = Wo, (R
z o ([27]Q) 50

ou [—]g désigne le Q-relevement de Teichmiiller de la proposition m De plus,
d’apres le lemme[2.1.2] si I est un idéal fermé de Wo, (R) tel que Wo,, (R) soit séparé
complet pour la topologie I + (7)-adique, A = Wp, (R)/I et 0 : Wo, (R) — A désigne
la projection,

R = AC
z (9([x1/qn]Q))n20'

Bien str, si @1 et Q2 sont deux polynomes tels que @ il y a un isomorphisme canonique
(A)b,Ql AN (A)'"Q?
(n) N ( li (n+k) )
(@™ )nz0 Jm Qo (=)

déduit par composition de la suite d’isomorphismes

n>0

(AP0 S5 (A/mA) @ = (Afr AP = (A/mAP @ = (47,
2.1.2. Le morphisme 6. — Reprenons les notations de la section Soit n > 1
un entier. Il y a un morphisme

Wn : W()Em — Ga
n—1 n—1
Y Vil — Y 7 Quoa-k(an).
k=0 k=0

Soit A une Opg-algebre munie d’un idéal I tel que, pour tout entier k vérifiant
0<k<n-—1ettout z €I, on ait

n—1—k
kya =0.

™

Cette hypothese est satisfaite dans les deux cas suivants :

1. Lorsque 7" 1A = 0 et I'idéal I est muni de puissances 7-divisées (on peut définir
”%” pour tout x € I, cf. [18]).
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2. Lorsque 7"A =0 et I = (7).

k

Lemme 2.1.6. — On a Q,(X) € (7" 7FX7")

Démonstration. — On procede par récurrence sur n. Si Q,(X) = >/ kx4 p, (X)
alors

Qni1 (X Zw” Q(X)T P(Q(X)).

Mais d’apres le lemme [1.2.6
Q(X)= X% mod 7 = Q(X)? = X7 mod 7*"
ce qui permet de conclure. O

D’apres le lemme|2.1.6] sous I'une des deux hypotheses précédentes, pour tout = € 1
et 0<k<n-—1onar"Q,_1_x(x) = 0. Le morphisme W, ¢ : Wo,.» — G, donne
alors naissance < par relevement > a un morphisme de Og-algebres

Wopn(A/I) — A
T Wn’Q(/.Z‘\)

ou = € Wo, n(A) est un relevement quelconque de z.

Pour toute Opg-algebre A, en appliquant la construction précédente & A/n™A et
I = (m), on déduit un morphisme de Og-algebres

On : Wogn(A/TA) — A/n"A
n—1 n—1
S Valalg — Y 7 Qo k(@r)
k=0 k=0

ot ap € A/m" 1A est un relevement quelconque de az. On a de plus 6; = Idg/za et
lorsque n varie les 0, vérifient la relation de compatibilité suivante : le diagramme

Wop ni1(A/mA) —> feii A/an A

0n
Woyn(A/TA) —— A/m™ A.
est commutatif. Si A est une Og-algebre m-adique on en déduit par passage a la limite
un morphisme
0:Wo, (A9 — A
Z[zn]Q ™ — Z O g
n>0 n>0

Cela définit un morphisme de foncteurs sur la catégorie des Opg-algebres m-adiques

0:Wo, o(—)? — Id.
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On a déja vu qu'il y a de plus un isomorphisme naturel de foncteurs sur les anneaux
parfaits de caractéristique p,

Id =5 (=) o Wo,.
On vérifie alors aisément la proposition qui suit.

Proposition 2.1.7. — Les deuz foncteurs

Wo
Fg-algébres parfaites Opg — algébres w-adiques
(=)
sont adjoints 'un de [’autre. Les applications d’adjonctions sont données par 0 :
Wo, o (—)»9 = 1d et lisomorphisme canonique Id = (—)”Q o Wo,, qui d x associe
([ ] @) nzo0-
Si Q1 et Q2 sont des polynémes analogues a Q, lisomorphisme canonique can :
(=)@ 2 (—)2@2 est tel que le diagramme

O )b Q1
Wop(can) | ~ \
WOE o b Q2
commute.
Remarque 2.1.8. — La commutativité du diagramme dans la proposition

précédente dit que 'on peut calculer 6 soit < comme d’habitude > lorsque @ =
X1 via la formule 0(, < o[za]m") = 32,50 2O si oz, € A°, soit via la formule

(3 s0lynlQm™) = X no vt 7" si Yy € A9

Soit A une Og-algebres m-adique comme précédemment. On dispose du critere
suivant permettant de calculer le noyau de 6, critére qui est bien connu lorsque £ = Q,
et Q = XP.

Lemme 2.1.9. — Supposons A sans mw-torsion. Soit x =35 [zilom’ € ker(6).

1. Si sc((JO) € mA* alors ker 6 = (z).

2. S’il existe m € A»Q vérifiant 1°) = 7 alors ker§ = ([x] — 7). De plus, ker =

(0)

(x) & xy’ €AY, ot l'on note v =3 o[zn]m".

Proposition 2.1.10. — Soit A une Og-algébre mw-adique telle que le Frobenius de
A/m A soit surjectif. Alors, 0 : Wo, (A>?) — A est surjectif.
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Démonstration. Puisque Wo, (A>?) et A sont m-adiques, afin de montrer que
est surjectif il suffit de montrer qu’il ’est modulo w. Mais modulo = 'application
s’'identifie a la projection sur la premiere composante

lim A/mrA — A/TA
—

Frob,
qui est clairement surjective par hypothese. O
2.1.3. Le cas de ’anneau des entiers d’un corps p-adique. — Soit K|E un
corps valué complet pour une valeur absolue |.| = ¢~ "), Remarquons que d’apres la

proposition si p € R vérifie |1 < p < letb,={z € Ok ||z| < p}, alors O}
s'identifie & (Ox /b,)". Soit
v:0% — RU{+o0}
x — v(as(o)).
On vérifie aisément que cela définit une valuation sur (93(. Deux cas se présentent
alors :
1. soit la valuation v de O% est triviale, auquel cas 0% = k% = ﬁnzlk‘;:

2. soit la valuation v de % est non-triviale, auquel cas K° := Frac(O%) est
un corps valué complet parfait de caractéristique p qui s’identifie aux suites
(2(™),50 de K vérifiant (z("+1))? = 2("), L’anneau de valuation de K° est O’

i.e. OKb :Oz(
Proposition 2.1.11. — Supposons K algébriqguement clos. Alors, K’ Uest
également.

Démonstration. Soit P =T%+ ag_1T4 1+ +a1T +ag € (93( [T] un polynome.
Notons pour tout entier n > 0

Py =T+ 7 . 4 oM T 40V € O%T).
Lorsque n varie ces polynémes sont liés par la relation
P11 (T = P,(T7) mod 7.

Pour un n donné soit x € Ok une racine de P,,. Choisissons y € Ok tel que y? = .
La relation précédente implique que

Ur(Paia(y)) =

=

Notons z1, ..., 24 les racines de P,,4+1. On a donc

S
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Il en résulte qu’il existe i tel que

et donc

A partir de 1 on construit par récurrence une suite (@n)n>0 de Ok telle que pour
tout n, x,, soit une racine de P, et 1),,(:10’?;+1 —Zp) > %. Cette suite définit un élément
de
lim O /b= Oj
N
oub={z €Ok | ve(x) >1/d}. Cet élément est bien sir une racine de P. O

2.2. Etude de certains idéaux et valuations des vecteurs de Witt

2.2.1. Elements primitifs. — Par analogie avec la théorie de Weierstrass on in-
troduit la définition suivante.

Définition 2.2.1. — 1. Un élément = = Y - lz,]7" € A est dit primitif si
zo # 0 et il existe un entier d € N tel que z4 € Of. On appelle alors degré de
z le plus petit entier d tel que z4 € OF.

2. On note Prim l’ensemble des éléments primitifs et Primg ceux de degré d.

3. Un élément primitif est dit irréductible s’il est de degré > 0 et ne peut pas
s’écrire comme un produit de deux éléments primitifs de degré > 0.

Notons & — Z lapplication de réduction A — We,(kr). Si z € A, sont
équivalents :
— x est primitif de degré d,
— xz ¢ A et v (T) =d,
— le polygone de Newton de x vaut +o00 sur | — 0o, 0], est & valeurs dans R sur
[0,d[ et vaut 0 sur [d, +o0[.
L’ensemble Prim forme un sous-monoide de (A, x). Il est gradué par le degré

Prim = H Primy
d>0
avec Primg.Primg C Primgyq . De plus,
Primg = A*.

On va s’intéresser aux idéaux de A engendrés par un élément primitif i.e. au monoide
quotient

Prim/A*.



2.2. ETUDE DE CERTAINS IDEAUX ET VALUATIONS DES VECTEURS DE WITT 57

Ezxemple 2.2.2. — Lorsque E = F,((7)) et donc A = Op[n], d’apres Weiers-
trass, chaque élément primitif irréductible possede un unique représentant modulo la
multiplication par A* qui est un polynéme unitaire irréductible dans Op[rn]. Ainsi,
Prim™4 /A* s’identifie aux points de Tate de I'espace rigide D% = {0 < |7| < 1} C
AL,

On suppose désormais dans le reste de ce chapitre que F' est algébriquement clos.

2.2.2. Idéaux de A engendrés par un élément de degré 1. — Commencons
par remarquer que
Primy ={[a] —7mu | a#0, v(a) >0etuec A}

Soit maintenant a = Y=, o[a;]7" € Primy et I = (a). Posons

D=A/IL
On note
0:A— D.
Notre but est de montrer que D [%] est un corps valué complet algébriquement clos.
Lemme 2.2.3. — L’anneau A est séparé complet pour la topologie I + (7)-adique

et donc en particulier pour la topologie I-adique. L’anneau D est séparé complet pour
la topologie m-adique, sans m-torsion.

Démonstration. — La premiére assertion résulte de ce que I + (7) = ([aolg,m) =
(lao], ) (cf. prop. [[.4.11). Si z,y € A vérifient 7z = ya, puisque ag # 0, y € TA.
L’anneau D est donc sans m-torsion. Il est clairement m-adiquement complet. Reste a
voir que

(N I+7"A=1I

n>1
Soit « € A tel que pour tout entier n on ait z = y,a + 7"z, avec y,, 2z, € A. Alors,
pour tout entier n, utilisant encore que ag # 0,

(Ynt1 —yn)a=7"(2n — T2nt1) =  (Ynt1 —Yn)a € T"A
= Ynt1 —Yn ETA.

La suite (yn), est donc de Cauchy pour la topologie m-adique. Notons y = lirf Yn -
n—-+0oo
Alors
z= lim (ypa+7"2,) =ya€ I O
n—-+oo

De la proposition on déduit le corollaire suivant.

Corollaire 2.2.4. — L’application
OF — Db
xr (0([551/(1”]))“20
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est un isomorphisme.

Lemme 2.2.5. — Tout élément de D s’écrit sous la forme Y, < 0([znal]) ot z, €
Or vérifie x, =0 ou bien v(z,) < v(ag).

Démonstration. Ecrivons a = [ag] — mu ott u € A*. On a O(wu)D = wD. L’anneau
D est done O(mu) = 6([ag])-adiquement complet. De plus D/0(wu)D = D/xD =
Or/apOp. On en déduit le résultat. O

Proposition 2.2.6. — Pour tout entier n > 1, tout élément de D posséde une
racine n-ieme dans D.

Démonstration. — Supposons d’abord que l'extension E|Q, est non-ramifiée et donc
Wo,(Op) = W(OF). Soit z € D non nul. On suppose tout d’abord que n est premier
a p. On peut écrire x sous la forme

z = 0([ao])* (0([2]) + O([ao])w)

avec v(z) < v(ag). L’élément 0([ag])? possede une racine n-itme dans A car ag en
possede une dans Op. De plus,

0([2]) + 0(lao))w = 0([=]) (1 + (=™ ao])w).

L’élément 6([z]) posséde une racine n-iéme dans D. L’anneau D est 0([z'ag])-
adiquement complet car une puissance de ([z71by]) est un multiple de 6([ag]).
Alors,

(L+06(  ag)uw) /" = <1£">0([z1a0]>’“w’“
k>0

est une racine n-itme de 1+ 6([z7 ag))w.

Montrons maintenant que = posséde une racine p-ieme (on suppose toujours que
E|Q, est non-ramifiée). Ecrivons

w = 0([zaag))

avec pour tout n, x,, = 0 ou bien v(x,) < v(ap). On peut supposer x # 0. Soit ng € N
le plus petit indice tel que z,, # 0. Alors,

T = 9([ﬂcn0a6‘0]).(1 + Z 9([mn+n0a8x,_ml])>.
n>1
L’élément 6([x,,aq°]) possede une racine p-ieme tandis que
y=1+ Z 9([wn+noa3x;01])
n>1
vérifie

y=1+ xn+1a0x;01 mod p
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dans Op/agOp. Or,
1+ :cn+1a0:c;01 € Of.
Quitte a remplacer x par y on peut donc supposer que
zo € OF.
Montrons maintenant qu’il existe z € O tel que
z = 6([2]) mod p?.
Ecrivons
z = 0([zo] + p[z1]) mod p*.

Quitte a multiplier a par le représentant de Teichmiiller d’une unité de Op, on peut
supposer que

a = [ag) + p mod p?.
Soit )
S1(X,)Y)==((X4+Y)P - XP-Y?) € Z[X,Y].
p
Pour tout A € Op on a dans Wo(Op)
[xo] + plz1] + [Ma = [zo + Aag] —|—p[:r1 +A+ 5 (x(l)/p7 Al/pa(l)/p)} mod p?.

Le polynéme en T

LL'Ilj + TP + 51(1'07Ta0) € OF[T]
est unitaire de degré p. Puisque F est algébriquement clos, il existe A € O tel que

[z0] + p[z1] + [Na = [2] mod p?
avec z = xg + Aag € OF. On a alors

z = 60([2]) mod p?.

Puisque [z] est une unité de W (Op) et posséde une racine p-itme on peut supposer
que
z =1 mod p.
Mais si p # 2, tout élément de 1 + p?W (Or) posséde une racine p-ieme, pour w €
W(Or),

1/p
14 p2w) /P — 2k, k-
(1+p w) > L
£>0
On a donc montré le résultat lorsque p # 2. Si p = 2, il faut travailler encore en
revenant & I'étape précédente et montrer qu'il existe une unité z € O telle que

x = 6([z]) mod 8.

On laisse cela en exercice au lecteur.
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Voyons maintenant comment déduire le cas d’un corps E quelconque du cas
précédent. Notons Ey = W (F,)g 'extension maximale non-ramifiée de Q, dans E.
On a alors Wp,,(Or) = W(OF) ®0p, Op- Il 'y a une application norme

Ng/g, : Wo,(Or) — W(Op)

induisant la norme de 'extension Wo , (kr)o|W (kr)g apres projection via We , (OF) —
Wo,(kr) et W(Or) — W(kp). Puisque Pextension Wo, (kr)o|W (kr)g est tota-
lement ramifiée, 'élément b = Ng/g,(a) € W(OF) est primitif de degré 1. De
plus, 'image de b dans Wp,(Op) appartient & lidéal engendré par a. Notons
D’ =W (Op)/(b) qui d’apres le cas étudié précédemment est un anneau dans lequel
tout élément possede une racine n-ieme. L’inclusion W(Or) C Wo, (OF) induit un
morphisme D’ — D. Montrons que ce morphisme est surjectif, ce qui conclura la
démonstration. Puisque les anneaux D’ et D sont p-adiques, il suffit de montrer que
le morphisme D’/pD’ — D/pD est surjectif ou encore que le morphisme composé
W(Or)/pW (Or) — D’/pD’ — D/pD est surjectif. Si e = [E : Ep] ce morphisme
s’'identifie au morphisme

Op — Op[ﬂ/(ﬂe, iaﬂri).
i=0

Puisque a; € OF, ce morphisme est bien surjectif. O

Remarque 2.2.7. — Cette démonstration, qui est un résultat intermédiaire clef
pour le reste de ce texte, est la seule concernant la structure des anneaux By et la
construction de la courbe qui utilise la structure des vecteurs de Witt (I’explicitation
de la loi de groupe de W5). Plus précisément, pour toutes les autres démonstrations, on
utilise seulement le fait que tout vecteur de Witt s’écrit de fagon unique ) - [z, |7
mais on n’utilise pas d’information précise concernant la loi d’addition ou de multi-
plication de deux tels vecteurs autre que la multiplicativité du Teichmiiller.

Corollaire 2.2.8. — Pour tout x € D il existe y € Op tel que x = 6([y]).

Démonstration. D’apres la proposition [2.2.6| précédente il existe z € D" tel que
20 = 2. Le résultat découle donc du corollaire 2.2.4] O

Du lemme 2.1.9] on déduit le corollaire suivant.

Corollaire 2.2.9. — Via Uidentification Op = D’ il existe 7 € Op tel que 79 = 7.
De plus, [x] — 7 engendre I. En d’autres termes, il existe v € A* tel que

xa = [x] — 7.

Corollaire 2.2.10 (Factorisation et division de Weierstrass)
Soit x =35 olzilm" € A tel v(z1) = inf{v(z;) | i € N} et v(zg) > v(x1).
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1. 1l existe alors byc € Op et u € A* tels que
x = ulb]([c] — 7).
2. Supposons v(xz1) = 0. Pour tout y € A, il existe d € O et w € A tels que
y = wx + [d].
Remarque 2.2.11. — Contrairement au cas des séries formelles usuelles, ce qui est

le cas lorsque E = F,((7)), la décomposition/division de Wierstrass précédente n’est
pas unique.

Puisque pour a € Prim;, A est a-adiquement complet on obtient également le
corollaire suivant.

Corollaire 2.2.12. — Soit a € Primy, par exemple a = [ag] — 7 avec ag € mp \ {0}.
Tout x € A s’écrit, de facon non unique, sous la forme

x = Z[:cn]a".

n>0
Lemme 2.2.13. — Si z € OF vérifie ([z]) = 0 alors x = 0.

Démonstration. Si [z] € (a) et x # 0 alors les pentes de Newt([z]) contiennent les
pentes de Newt(a) ce qui est impossible puisque Newt([z]) a pour seule pente 0 et
Newt(a) posséde une pente strictement positive. O

Lemme 2.2.14. — L’anneau D est integre et l’idéal I est donc premier.

Démonstration. Si z,y € Op vérifient 0([zy]) = 0([z])0([y]) = 0, alors, d’apres le
lemme [2.2.13] on a xy = 0 et donc = 0 ou bien y = 0. O

Proposition 2.2.15. — La fermeture intégrale de O dans D contient Up>1Zp[C,]
i.e. pour tout n > 1, le polynome X™ — 1 est scindé dans D.

Nous donnons deux démonstrations indépendantes de ce fait.

Preuve via la théorie du corps des normes. — D’apres le corollaire[2.2.9/on peut sup-
poser que a = [ag] — 7. Soit Fy((ap)) C F, un sous-corps valué complet de valuation
discrete. Notons

F'=TF,((ap)) C F,
le complété de la cloture algébrique de F,((ag)) dans F. Il y a un morphisme
Wo,(OF)/([ao] — 7) — D.

Soit E une cloture algébrique de E. Notons 7 € O% un élément tel que (9 = 7.

E
D’apres la théorie du corps des normes ([65]) appliquée & 'extension arithmétiquement
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~b
profinie UnZOE(g(")) de E, E est le complété d'une cloture algébrique de Fq((x)).
Il existe donc un isomorphisme continu

0% =5 Op
E
envoyant w sur ag. Celui-ci induit un isomorphisme continu
Wo, (0%) /(] = ) = Wo, (Or)/(fas] — ).
Mais,
. b ~
0:Wo, ((9%)/(@] —m) 5 0
Donc,
Wo, (Or)/(la] — ) = O=.
Puisque D est sans p-torsion, tout morphisme
O~ — D
E
est injectif. On en déduit le résultat. O
Preuve indépendante de la théorie du corps des normes. — Soit LT la loi de groupe
formel de Lubin-Tate sur Og de logarithme
1 T
OgLT = 7'['7774
n>0

On note Q = [r]z7 € Op[X] et G le groupe formel associé. On munit D[1] d'une
structure de F-espace de Banach en utilisant le réseau m-adique D C D [%] Ily aun
morphisme de E-espaces de Banach

G(0r) = (mr. +) — D[]

e loger(B(Ele) = S 0([7 )"
nez

(on renvoie au chapitre . Montrons que ce morphisme est surjectif. Pour cela posons
p = lao| et

— < pl/a

Gp1/4(OF) ({E emp | le] <p },25_) C G(OrF),

un réseau définissant la topologie de Banach de G(Op). On vérifie que
log, 7000 [—]g : gpl/q(OF) — D.

Il suffit alors de montrer que cette derniere application est surjective. Puisque
Gp1/4(OF) et D sont m-adiquement complets il suffit de vérifier que sa réduction
modulo 7 est surjective. Or, pour € € G,1/4(OF), si ¢ > 2,

log,7(0(elq)) = e%ay ' +¢ mod w
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comme élément de Op/ayOr = D/mD. Utilisant que F' est algébriquement clos on
conclut quant a la surjectivité lorsque g > 2. Lorsque ¢ = 2,

log,7(0([lg)) = 'ag® + e%ag ' + ¢ mod

et on conclut de la méme fagon.
Soit maintenant € € Op non nul tel que

el +age=0
sig>2et
et +ape? +ade =0
avec |e| = p'/? si ¢ = 2 (le calcul du polygone de Newton de ce polygone montre qu'il
existe un tel €). On a alors

log,7(0([e]@)) € 7D.

D’apres assertion de surjectivité précédente, il existe &' € Gp1/a (OF) tel que
log7(0([e]q)) = mlog7(0([e]q))-

Alors, si

n=c — € G(Op),

LT
on an#0,car |g| # ||, et
log7(0([n]@)) = 0.

Pour n > 0, le logarithme log,+ est injectif sur 7”D. On en déduit que 6([n]q) est
un point de torsion de LT, [7*]27(6([n]q)) = 0 pour k > 0. On en déduit que

{9<Ha]z:’r(771/qk)} | k>0,a€ (’)E} cD

forment les points de torsion de la loi de Lubin-Tate £7 dans une cloture algébrique

de E. Puisque W(F,) C D on en déduit le résultat. O

Proposition 2.2.16. — Soient x,y € Op tels que 6([z]) = 0([y]). Alors, v(z) =
v(y)-

Démonstration. D’apres le lemme [2.2.13] on peut supposer x et y non nuls. Pour
tout n > 0, notons (™ € Frac(D) tel que

0([+/7"]) =™ o([y"""]).
Alors, £(™) est une racine ¢"-ieme de 1'unité dans Frac(D). D’apres la proposition

2.2.15(précédente £(™ € D. De plus € = (5("))n>0 € D. Via I'identification Op = D",
€ € 1+my et en particulier v(¢) = 1. Puisque z = ey et v(e) = lonav(x) = v(y). O

Définissons une fonction
v:D— RU{+o0}
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en posant pour x € D,
v(z) =v(y) si z=0([y)).

Proposition 2.2.17. — La fonction v est une valuation étendant la valuation -
adique de E multipliée par v(ag), v(mw) = v(ag). L’anneau D est l'anneau de valuation
de v dans Frac(D).

Démonstration. 1l est clair que v|p,, est la valuation m-adique usuelle multipliée par
v(ap). Montrons que v est une valuation. La formule v(zy) = v(z) + v(y) est claire.
Soient x,y € D non nuls. Montrons que v(z + y) > inf{v(z),v(y)}. On se raméne
facilement au cas ot on peut supposer que z ¢ 7D. Ecrivons z = 0([2']) et y = 0([y']).
On a donc v(z') < v(ag). Soit 2’ € OF tel que

z+y = 0([]).
On a en particulier
2+ =2 mod agOr.

On a alors
v(2) > inf{v(ao),v(z" +¢')} > inf{v(ag), v(z"), v(y)} = inf{v(z"),v(y)}.

Il reste & vérifier que D est 'anneau de valuation de v. Mais si z = £ € Frac(D),
x = 0([z']) et y = 0([¢']) alors v(z) = v(z’) —v(y"). Donc, I'inégalité v(z) > 0 implique
que z = 0([z'y'~Y]) € D. O

Ainsi, (D,v) est un anneau de valuation complet extension de Op et de corps
résiduel kp.

Remarque 2.2.18. — Via lidentification Op = D°, la valuation v sur D définit
une valuation (x("))n>0 — v(z(©) sur F. Cette valuation coincide avec la valuation
de F dont on est parti.

Proposition 2.2.19. — Le corps valué complet Frac(D) est algébriqguement clos.

Démonstration. D’apres la proposition [2.2.15 Frac(D) contient Qp (o). L’énoncé
résulte alors de la proposition de la théorie de Kiimmer et de la proposition

[2:2:20] qui suit. O

Dans le cas de valuation discrete la proposition qui suit résulte de la théorie des
groupes de ramification ([63] chap. IV).

Proposition 2.2.20. — Soit L|K une extension galoisienne de degré fini de corps
valués complets pour des valuations a valeurs dans R. Si l'extension associée de corps
résiduels est triviale le groupe de Galois Gal(L|K) est résoluble.
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Démonstration. On se ramene facilement a montrer que si L|K ne possede pas
de sous-extension abélienne non triviale, c’est a dire Gal(L|K) est égal & son groupe
dérivé, alors L = K. On note v la valuation de L étendant celle de K. On note
G = Gal(L|K). Puisque les corps résiduels de L et K coincident

Vo € G, Yx € Oy, v(o(z) —z) > 0.
Commencons par un lemme intermédiaire.

Lemme 2.2.21. — Pour A € Ry, soient py = {x € O | v(z) > A} et pry = {x €
O | v(z) > A}. Alors, G agit trivialement sur px/pi+-

Démonstration. Si A ¢ v(L) on a py = pay et le résultat est clair. Sinon, soit
7w € Of de valuation A. Tout élément de p) s’écrit sous la forme myx avec z € Oy,.
Alors, pour 0 € G, o(mx) = o(my)o(x). Or, v(o(z) — x) > 0. L’action de G sur
px/Pas est donnée par la multiplication par le caracteére

G — kf
o +— 75" mod pos.

Puisque G ne possede pas de quotient abélien non trivial, ce caractere est trivial. [

Revenons a la preuve de la proposition [2.2.20] Il faut prendre garde qu’en général
Or n’est pas un Og-module de type fini. Soit donc M un sous-Og-module de type
fini de Oy, stable sous G. Posons pour A > 0,

Grn={0ceG|VzxeM, vioc(z)—x)> A}

et
Gy ={ceG|VreM, vic(x) —x) > A}

Puisque G agit trivialement sur le corps résiduel de L, G = Gpy. On a pour A > 0,

Gr= ()G
159\
et puisque M est de type fini,
Gy = | G-
w>A

Montrons que pour tout A, G5/G x4 est abélien. Soient 0,7 € G. Pour z € M on a
d’apres le lemme précédent,
vio(x) —xz) > A= v(r(o(x) —x) —o(z)+x) > A
c’est a dire
v(to(z) — 7(z) —o(x) +x) > A
De méme,

v(or(z) —o(x) —7(x) + ) > A



66 CHAPITRE 2. ZEROS DES FONCTIONS HOLOMORPHES : LE CAS F ALG. CLOS

Combinant les deux inégalités précédentes on obtient
v(oT(x) — To(z)) > A

et donc [0~1,771] € G+. Le groupe G /Gy est donc abélien.
Supposons maintenant qu’il existe \ tel que G\ # G. Soit I U'intervalle de R,

I={\|G\=G).

Il est de la forme [0,a] avec a > 0. On a G = G, # Ga4, mais puisque G/Gq44 est
abélien c’est impossible. On en déduit que pour tout A, G = G et que donc G fixe
tous les éléments de M.

Puisque tout élément de Oy, est contenu dans un sous-Og-module de type fini
G-invariant on conclut que G est trivial. O

Remarquons le corollaire suivant des résultats précédents. Si (C,|.]), C|E, est un
corps non-archimédien algébriquement clos on note (C”,|.]) le corps non-archimédien
algébriquement clos de caractéristique p associé ot |(z(™),,| = [2(©)] (cf. [2.1.3).

Corollaire 2.2.22. — Considérons 'ensemble des couples (C,i) ot C|E est non-
archimédien complet algébriquement clos et 1 : F — C” est isométrique. Il y a alors
une bijection

~

Primp/Af — {(C,0)}/ ~
qui associe a l’élément a primitif de degré 1 le corps valué complet Ap [%]/(a) muni
de v défini par (z) = ([xq_n] mod (a)) . L’inverse de cette bijection associe a
n>0

(C,1) la classe d’équivalence d’un générateur du noyau de
Ar =5 An -5 0c
ot la fléche de gauche est induite par ¢.
Corollaire 2.2.23. — Les foncteurs (F,a) — (W(Op) [%}/([a] —p),a) et (C,p) —
(C",Q) induisent des équivalences de catégories inverses entre :
— la catégorie des couples (F,a) ot F est un corps valué complet algébriquement
clos de caractéristique p et a € F* vérifie v(a) > 0,
— la catégorie des couples (C,p) ot C est un corps valué complet algébriquement
clos extension de Q, et p € O vérifie Q(O) =p.
Lorsque F est un corps mazimalement complet de caractéristique positive, C =
W(Or) [%]/([a] —p) est mazimalement complet et on retrouve ainsi la construction
donnée dans [57] des corps maximalement complets de caractéristique 0.

2.3. L’espace Y des idéaux de degré 1 des vecteurs de Witt

2.3.1. Définition et structure métrique. —
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Définition 2.3.1. — 1. On note
Y| = Prim™/A*

I’ensemble des idéaux de A engendrés par un élément primitif irréductible.

2. Pour y € |Y|4°=1 on note p, I'idéal premier de A associé, m;r =Py [%] I’idéal
maximal associé de A[L] = BbF et m, = p, [[1], ﬁ] l'idéal associé de BP.
On note O¢, = A/p, de corps des fractions C,, = B®/m,, et 0, : A — Oc¢, la
projection.

3. Si f € BY on utilise parfois la notation abrégée f(y) := 0, (f).

4. On note v, la valuation de Cy telle que v, (6, ([z])) = v(x). On note |.|, = ¢~
la valeur absolue associée. Pour f € B? on utilise parfois les notations abrégées

v(f(y) ==vy(f(y) et |f]:=I[f(Y)ly

11 faut prendre garde a ce que v, n’étend qu’un multiple de la valuation 7-adique
de E :sia =Y ,[a;]7" € Primy et y = (a) alors v, (7) = v(aop).

Dans la suite on aura besoin d'une structure métrique sur |Y[9¢=1 afin de
construire des zéros de fonctions holomorphes par approximations successives.

Proposition 2.3.2. — Posons pour y1,y2 € ‘Y|deg=17 d(ylay2) = Uy, (Hyl (pyz)) i.e.
81 Py, = (a2), d(y1,y2) = vy, (0y, (a2)). Alors,
1. p7¢

2. Sil'on note pourr >0, a, = {x € A |vo(x) >}, eta,, ={r € Oc, | vy(z) >
r} =0y(a,), on a

est une distance ultramétrique sur |Y|4e&=1

Py T Gd(yr,y2) = Py T Qd(ys,y0)

et donc un isormorphisme canonique

Ocm /ayhd(yhyz)

k

Ocyz /ayz,d(yl,yz)'

De plus, d(y1,y2) est le plus grand r > 0 tel que Py, + a, = py, + a,.

Démonstration. Soient p,, = (a) et p,, = (b). D’apres le corollaire [2.2.12] on peut

écrire
a= Z [x,]0".
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On a d(y2,y1) = v(zo). Appliquant 6, on obtient
> Oy ()b, (0)" =0
n>0

dans Oc¢,, . Raisonnant dans le corps valué Cy, on en déduit que

d(y2,y1) = v(x0) = vy, (B, ([x0])) = vy, (0y, (b)) = d(y1, 92)

avec égalité si et seulement si v(x1) = 0. Par symétrie on a donc d(y2,y1) = d(y1,y2)
et 1 est une unité. La proposition s’en déduit facilement. O

Remarque 2.8.3. — Supposons que E = F,((7)). Via l'identification mp \ {0} —
|Yr| qui & a associe (7 — a), la distance précédente est la distance usuelle sur mg \ {0}
donnée par la valeur absolue de F'.

La fonction < distance a l’origine >
[Y]deE=t — ]0, +oof
y — v(w(y))
est continue. Pour r > 0 notons
Y, |48 = {y € [Y|57 [ u(n(y)) <},

la < couronne > associée au segment ]0,7]. On a donc si r < 7/, |Y,.|4¢8=1 C |V, |dee=1
et [V55 = U |15

Proposition 2.3.4. — Pour tout v > 0, lespace ultramétrique (|Y,|18=1 d) est
complet.

Démonstration. Soit (yn)nen une suite de Cauchy de (Y;.,d). Pour tout ' > 0, si
a ={x € Wo,(OF) | vo(z) > 7'}, la suite d’idéaux

<(pyn + ar’)/ar’)neN

de Wo,(OF)/a, est constante pour n > 0. Elle définit donc un idéal I.» de
Wo,(Op)/a,. Lorsque 7’ varie ces idéaux (I,),»>o sont compatibles et fournissent
un idéal I de
Wo,(Or) = lim Wo,(Or)/a
r’>0
tel que pour tout v/, (I + a,v)/ay = L.

Fixons ' > r et n tels que p,, + a,» = I + a,v. Soit a primitif de degré 1 tel
que py, = (a). Il existe z € a,» tel que a +x € I. On a alors a + « € Prim; car si
a =3 ;lailm", v(ag) <7 < r'. Notons b = a + z et montrons que I = (b).

Sil'on avait (b) C I, puisque Wo, (Op)/(b) est un anneau de valuation, il existerait
ro > 0tel que (b)+a,, C I.Soient 1" > sup{rg,r} et m € Ntels que I+a,» = p,+a,».
On a donc a,, C a,» +p,. En appliquant 6,,, on constate que cela est impossible car
r’ > 1.
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On, a donc I € |Y[48=1 et on vérifie aussitot que p,, — 1. O
n—-+oo

Remarque 2.3.5. — Une preuve plus naturelle de la proposition utilisant
les corps perfectoides consiste a regarder la suite d’anneaux d’entiers perfectoides
tronqués, pour tout ' > 0, O = Wo,(Or)/(py, + a,) avec n>> 0, et & vérifier que
lim O, est 'anneau des entiers d’un corps perfectoide extension de E, ce qui se fait
30

sans difficultés.

2.3.2. Paramétrisation par les points d’un groupe de Lubin-Tate a valeurs
dans Op. — Pour tout y € |Y|48=1 il existe a € mp \ {0} tel que y = ([a] — 7).
Néanmoins, on ne sait pas déterminer quand ([a] — 7) = ([b] — 7) en fonction de
a,b € mp \ {0} et cela ne donne donc pas une bonne paramétrisation de |Y|de=1.
Pour obtenir une telle paramétrisation on a recours aux groupes de Lubin-Tate.

Soit Q € Og[X] tel que Q@ = X? mod 7 et Q(X) =X mod X2.

Lemme 2.8.6. — Sie € mp \ {0}, [ [f/]% est un élément primitif de degré 1 dans
5
Q
Wo, (OF).

Démonstration. Soit P = Q(X)/X € Og[X]. On a [E]Q/[Sl/q]Q = P([sl/q]Q). De
plus, P=7 mod X et P = X9 ! mod 7. Le lemme s’en déduit facilement. O
Définition 2.3.7. — Pour € € mp \ {0} on note

w - _Lla
e

et y. € |Y|4*8=! le point correspondant.
Exemple 2.3.8. — SiE=Q,, Q(X)=(1+X)? -1, a =1+ ¢ alors
e = 1+ [aV?] + -+ [a*F].
On a donc défini une application

mp\ {0} — Y
e — Y.

Le corps C,, est algébriquement clos valué complet pour v,_. Le corps résiduel de C_
est kp et il y a une identification

OCyE/TrOCyE = OF/TL&OF.

. _ -1
ol =¢"7 €mp.
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Soit LT ¢ la loi de groupe formel de Lubin-Tate sur Og associée a @, c’est a dire
telle que [7]z7, = Q. Soit G = Spf(Op[X]) le groupe formel associé. Via l'identifi-
cation

o = O°

Ye

x> (0 ([ ]Q))nZO
déduite du corollaire € est un générateur du Og-module de rang 1
»,Q
Tﬂ' (g) - Ocy57

le module de Tate du groupe de Lubin-Tate G.

La loi de groupe formel LT ¢ munit mp = G(Op) d'une structure de Og-module.
Le Og-module G(OF) est en fait un E-espace de Banach. Plus précisément, action
de 7 sur mp est donnée par Frob, et cela en fait un E-espace vectoriel.

Proposition 2.3.9. — Soient £1,e5 € mp \ {0}. Sont alors équivalents :

1' y61 = yEQ

2. vy, 00y =wvy o0, comme valuations sur Wo, (Or)

3. Il existe a € OF tel que g3 = a.e.

Démonstration. On a p,_ C py. siet seulement si 6, (ue,) = 0. Cela est encore
équivalent ce que 6, ([eé/ 9 ¢) soit un point de 7-torsion de la loi de groupe formel
LT g sur Ocysl . Via identification O = Ogil , cela est équivalent a dire qu’il existe
a € O tel que e5 = a.61 € T(G) C C’)bclzl . On obtient ainsi facilement 1’équivalence

entre les assertions (1) et (3). Le reste ne pose pas de probleme. O

Proposition 2.3.10. — L’application

(G(Op)\{0}) /0% = (mp \ {0}) /05 — |y |dee=1
Oipe — ¥y

est une bijection.

D’aprés la proposition [2:3.9] précédente c’est une injection. Maintenant, si
y € |Y|dee=1  puisque Cy est algébriquement clos, il existe ¢ € ObCyQ tel que
e(® soit un générateur des points de m-torsion de G(Oc¢, ). Le lemme permet de

conclure que (a) = (u,.). O

Remarquons enfin qu'il y a une action de ¢? sur |Y|. De plus, si k € Z et I est un
idéal de A,
PF L AJT T AJPE(D).
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Via la paramétrisation précédente cela correspond & l'action de ¢? = E*/ O} sur
(mp \ {0})/O%. De plus si e5 = 7*.&; alors ¢* induit une isométrie de corps valués
(Cye, s vy.,) —> (Cy,, s vy.,)-

Ezemple 2.3.11. — Lorsque E = Q,, Q(X) = (1+X)P—1, le groupe de Lubin-Tate
associé est G,,. On a alors une bijection

~

(L+mp\{1})/25 = |y|de=!
ou l'action de a € Z;; sur 14+ mp est donnée par
(e =3 ()
k>0

Définition 2.3.12. — On munit mp \ {0} de la valuation ultramétrique (1, e2) —
v(er —e2) et (mp \ {0})/Of de la valuation ultramétrique quotient :

Va,y € (mp\{0})/0%, d(z,y) =sup{v(es —e2) | x = Of.e1, y = O.e2}.
Proposition 2.3.13. — Les propriétés suivantes sont vérifiées :

1. Il y a une inégalité pour e1,e9 € mp \ {0},
q
d(@g.fl,ogfg) > 4(] — 1d(ys1,y€2)'

2. La paramétrisation € — y. induit un homéomoprhisme

~

(mp\ {0})/0F — Y|4

Démonstration. Posons C' = C,_ et voyons €1 = (€§n'))7l>0 et eg = (sg"))n>0

comme éléments de OEQ. Considérons, pour un entier n > 1, le polynéme

Pu(X) = m 0. I (= E)Y).

aG(OE/TF"OE)X
ol f(X) € Op[X] vérifie f,(0) € Of. On a

d(y€1 ’ y62) = vysg (Pl (651)))

De plus, on a la formule

d((’)g.&, (’)E.Q) = sup lim qnvys2 (5§n) - (Egn))a)'

n—-+oo
ac0};

Posons r = d(ye,, Ye, ). Soit n > 1 un entier. Puisque P; (551)) =P, (5(1"))’
r=o, (PaE) = D0 v, (6 - (7)),
a€(Og/mm"Og)*

Il existe donc a,, € O tel que

n n)\ an T
vy, (7 = (e5)") > pr——



72 CHAPITRE 2. ZEROS DES FONCTIONS HOLOMORPHES : LE CAS F ALG. CLOS

et donc

(n) _ (g(n))an) > 1

", (€ r.
q 1/52(1 2 =1

Cela étant vrai pour tout n, on en déduit le point (1).

Montrons le point (2). D’apres le point (1) I'inverse de Papplication Oj.c — y. est
continue. La topologie sur (mg \ {0})/O} est la topologie quotient. Il reste donc &
voir que lapplication € — y. est continue. Or, si &,, est une suite de mp \ {0} tendant
vers ¢’ € mp \ {0}, u., tends vers u. pour la topologie faible de Wo,(OF). On en
déduit que pour tout entier £ et tout r > 0, il existe N tel que pour n > N on ait
Ue, —Uer € T*Wo, (OF) +a, ot a, = {z € Wo,(OF) | vo(x) > r}. Cela entraine que
pour n > N,

ver (0 (ue,,)) > inf{kve (), 7}

Cela étant vrai pour tous k et r, on en déduit que liIJIrl Ver (e, ) = +00. O
n—-+0oo

Corollaire 2.3.14. — Si V. = G(Op) vu comme E-espace de Banach, il y a un
homéomorphisme

P(V) = (V\{0})/ B> = V|97t /",

2.3.3. Point de vue de Berkovich. — Notons M (B") I'ensemble des valuations
de B étendant la valuation m-adique de E et continues pour la topologie définie par
les valuations (|.|,),ej0,1- On le munit de la topologie induite par la topologie faible
sur les applications de B® & valeurs dans R U {+o0}. Cet espace topologique coincide
avec M(B), les valuations continues sur I’algebre de Fréchet B.

Lemme 2.3.15. — Pour tout y € |Y |98~ v, 00, : B® - RU {400} est continue.

Démonstration. Soit r = wvy(w). Si x = Y, o |za]m™ € B, on a 0,(x) =
Y ns—oo Oy ([zn])m". 1L en résulte que vy (z) > v (z). O
Remarque 2.3.16. — Si r = wvy(m), linégalité v, > v, établie lors de la

démonstration du lemme précédent dit que l'on peut penser aux (v,),>¢ comme
des < valuations de Gauss > sur des cercles de rayon ¢~" lorsque ’on voit les éléments
de B® < comme des fonctions holomorphes sur Y ». On peut en effet vérifier que
Vyp = lnfvy(ﬂ.):T Vy-

On dispose donc d’une injection

Vel o M(BY)

Yy =

v
On remarquera également que pour tout r > 0, — € M(B?).
r
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Proposition 2.3.17. — La topologie induite par celle de M(B®) sur |Y]38=1 est

la topologie définie précédemment par la distance d sur |Y|98=1.

Démonstration. Montrons d’abord que I'application |Y[¢=1 — M(B®) est conti-

nue. I1 faut montrer que pour tout f € BP, I'application y — zy—g; est continue. Il
Y

suffit pour cela de montrer que pour tout f € Wo,(Op), I'application y — v, (f) est

continue. Or, il résulte facilement de la proposition que pour f € Wo,(OF),
vy, (f) = vy (F)] < d(y1, y2)-

La continuité de |Y'|4¢8=1 — M(B®) en résulte aussitot. Cette application est ouverte
car, si p, = (a), une base de voisinages de y dans |Y[|9¢8=! est donnée par

{y' € Y5 | vy (a) > 7}
lorsque r varie. O
Remarque 2.3.18. — On peut penser a 'espace M(B) comme un disque ouvert

épointé dont |Y|48=1 c M(B) formerait I’ensemble des points classiques et (v;.),0
les valuations de Gauss associées aux cercles de rayon (¢~"),>0.

2.3.4. Effet d’un changement du corps E. — Soit E’|E une extension de degré
fini de corps résiduel Fy C F. Si Ej = Wo,(Fy)p désigne I'extension maximale
non-ramifiée de E dans E’,

Ap =Ag ®0E6 Og:.

Si on veut comprendre le lien entre les idéaux de Ap engendrés par un élément
primitif de degré 1 et ceux de A s on est donc ramené au cas ou l’extension E'|E est
totalement ramifiée.
On suppose donc maintenant E’|E totalement ramifiée. On a donc
Ap =Ag Rog Og:.
Il y a alors une application norme
NE//E A — Apg.

Il s’agit tout simplement de la norme déduite de ce que A g: est une A g-algebre finie
et libre de rang [E’ : E]. En termes galoisiens, si E’ désigne une cloture galoisienne
de E'|E,
Gal(E'|E
NE//E(.’I}): H (Id®7’)(x)€A§( ! ):AE
T€Hompg (E’,E)

Le lemme suivant a déja été observé a la fin de la preuve de la proposition [2.2.6

Lemme 2.3.19. — La norme d’un élément primitif de degré 1 est un élément pri-
mitif de degré 1.
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Notons |Yg|, resp. |Yg/|, ensemble noté précédemment |Y| qui était associé a E,
resp. E’. La proposition qui suit est laissée en exercice au lecteur.

Proposition 2.3.20. —
1. Siy € |Yg/|%e=1 alors p, N Ag € [Yg|48=. De plus, sip, = (a) alors
py NAg = (Ng/p(a)).
Ainsi Uapplication Spec(A ) — Spec(Ag) induite par Uinclusion Ap C Ap
induit une application
pErp Ve |d¢8=1 5 |Yg|des=T,
2. Siy=pr g(y') le morphisme canonique
Oc, — Oc¢,,
est un isomorphisme.

3. L’application pp/ g est surjective. Ses fibres sont de cardinal [E' : E]. Si E'|E
est galoisienne, il y a une action de Gal(E'|E) sur |Yg:|48=1/|Yg|d8=1 et les
fibres de pp/ g sont des ensembles principaur homogénes sous cette action.

2.4. Factorisation de Weierstrass des éléments primitifs de degré > 1
Le théoréme qui suit est un ingrédient fondamental de ce texte.

Théoréme 2.4.1. — Soit f € A primitif de degré d > 1. Il existe alors aq,...,aq €
A primitifs de degré 1 tels que

d
f = H Q;.
i=1

Démonstration. Voyons f comme une < fonction rigide analytique sur Y ». On
vérifie qu'il suffit de montrer qu’il existe y € |Y|°&=! tel que

fly)=0

i.e. < la fonction rigide analytique f > posséde un zéro dans |Y[4°8=1 Ecrivons
f= Z[xn]wn
n>0

On connait a 'avance la valuation des zéros de f, ils sont donnés par les pentes de son
polygone de Newton (cf. section et plus particulierement 1’exemple . Soit
donc Newt(f) le plus grand polygone convexe en dessous des points (i, v(z;))o<i<a et
A > 0 sa plus petite pente non nulle. Nous allons construire par récurrence une suite
(Yn)n>1 de |Y]4e8=1 vérifiant

e v(f(yn)) = (d+n)A

® d(Yn,Yn+1) > deTn)‘
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o u(m(yy)) = A
Le théoréme résultera alors de la proposition

Commencgons par construire y;. Soit z € Op une racine du polynéme Z?:o z; T €
Op[T] de valuation A, la plus petite pente de son polygone de Newton. Posons

yi = (] - m) € y|ies=t,

Puisque A est la plus petite pente du polynéme précédent, pour 0 < i < d on a
v(z;) > Md — 7). On peut donc écrire pour 0 < i < d, ;2" = w;z?
Notons 6 = 6,,. Alors,

avec w; € Op.

d

Fly) =7ty 0(lw]) + 7 Y O(fai])n

=0 i=d+1

Mais puisque Zfzo w; =0,

Donc, f(y1) € ﬂ'd"’l(’)cyl c’est & dire

v(f(y1)) = (d+ 1A

On a donc construit ;.

Supposons construit y,,. Notons y,, = (§) avec £ primitif de degré 1. On peut écrire

(cf. corollaire [2.2.12])
F=> lade"

i>0
Projetant cette égalité dans We, (kr) et utilisant que £ est de degré 1 et f de degré d,
on obtient que ag € O et pour 0 < i < d, v(a;) > 0. L’hypothese v(f(yn)) > (d+n)A
se retranscrit en

v(ag) > (d+n)A.

Soit z € Op une racine du polynoéme Z?:o a;T? de valuation maximale. L’élément
& — [2] est primitif de degré 1. Posons alors

Yn+1 = (& — [2])-
Puisque z est une racine de valuation maximale du polynome Z?:o a; T,

v(ap) N d+n
d — d

Remarquons que cela implique que vy, ., (7) = A. Il reste maintenant a voir que

V(f(Yn+1)) = (d+ n + 1)\ Puisque v(z) est la plus grande pente du polygone de

A

A(Yny Ynt+1) = v(2) >
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Newton de Z?:o a; T, pour 0 < i < d on a v(a;) + iv(z) > v(ag). Pour un tel i on
=0

peut donc trouver b; € O tel que a;2° = agb;. Notons 6 ynis- ON a alors
Flyni) = D 0([a:)o([2]")
i>0
d .
= 0(lao))- Y_0(b:)) + 0D D O([aiz 1)
i=0 i>d+1
Puisque Z?:o b; =0, Z?:o 0([bs]) € 7Oc,, ,,- On a donc
d
Uyt (9([600}) Z 6([b1])) > ’U(ao) + Uyt (ﬂ')
i=0
> (d+n)A+A=(d+n+1)A\
De plus,
Uy (0([2)7FY) (d+1)v(z)
> d+ 1)C§d +n) )
> (d+n+ 1)\
On conclut que vy, (f) > (d+n+ 1)\ O

On obtient donc le résultat suivant (sous la condition faite depuis le début que F'
est algébriquement clos).

Corollaire 2.4.2. — Les éléments primitifs irréductibles sont exactement les
éléments primitifs de degré 1 et donc |Y| = |Y|de=1,

De la classification des éléments de degré 1 on déduit le corollaire qui suit.

Corollaire 2.4.3 (Décomposition de Weierstrass). — Pour tout f € A primitif
de degré d > 1, il existe x1,...,xq € mp et u € A tels que

f=u-([wa] =m)- - ([za] — 7).
Nous aurons besoin du lemme suivant dans la preuve du théoreme |2.4.5

Lemme 2.4.4. — Soit f € B® ety € V|41 tel que A = vy () ne soit pas une
pente de Newt(f). On a alors I’égalité

v(f(y)) = oa(f)-

Démonstration. Ecrivons f = D i —ooli]mt. Soit

Q= Z ey([xi])Ti € Cy[1] [%]

>>—00
On a alors Newt(Q) = Newt(f). De plus,

v(f(y) = vy (Q(m))
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et A = vy (m) n’est pas une pente de Newt(Q). Le résultat est alors un résultat < clas-
sique » concernant les séries formelles a coefficients dans un anneau de valuation
complet. ]

On étend maintenant nos résultats de factorisation a tout les éléments de A.

Théoréme 2.4.5. — Soit f € A tel Newt(f) posséde une pente strictement posi-
tive. Il existe alors a € A primitif de degré 1 et g € A tels que f = ag. Si A est
n’importe quelle pente strictement positive de Newt(f), il existe un tel a de la forme
[2] — 7 avec v(z) = A.

Démonstration. Comme dans le théoréme précédent, il s’agit de montrer que f vue
comme < fonction rigide analytique sur Y » possede un zéro de valuation préscrite a
lavance par une pente de Newt(f). Notons

f= lwan"

ou 'on peut supposer xg # 0. Pour d € N posons
d

fa= Z[xn]w"

n=0
Soit A > 0 une pente de Newt(f). Il existe un entier D tel que pour d > D, la
pente A\ apparait dans Newt(fq). De plus la multiplicité de A dans les polygones
(Newt(fq))a>p est bornée par un entier M. Notons pour d > D,

Xa=A{y e Y]] faly) = 0 et v,(m) = A},

un ensemble fini non vide d’apres le théoreme Pour d > D et y € Xy,

far1(y) = Oy ([waga]) e

Ecrivons alors

fan=9 [[ &~
y'€Xat1
ol g € A n’a pas la pente A dans son polygone de Newton, a,» € N>1, et pour tout
y' € Xgt1,&y est primitif de degré 1 et engendre p,,. On a donc, pour y € Xy,

o(farr() =vlg@) + D ayv(&®) = @+ 1A

y' €Xat1
D’aprés le lemme
v(9(y)) = valg) < valfar1) < Newt(f)(0) = v(wo).

On obtient donc que

> (e ) 2 (@d+ DA~ vlo).

Y E€EXqt1
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Il ’ensuit qu’il existe iy’ € X411 tel que
dly.y") = v(&y®)
(d+ 1)\ = v(xo)
= VA
On déduit de cela que I’on peut trouver une suite (yq)a>p dans [[,- , Xq de Cauchy.
D’apres la proposition une telle suite est convergente. On conclut aisément. [J

Le théoreme précédent entraine le théoreme suivant.

Théoréme 2.4.6. — Soit f € BY et \,...,\q une collection finie de pentes stric-
tement positives de Newt(f). On peut alors écrire
d

f=1I01-7) 9

i=1

ot g € B et (v(z1),...,v(24)) = (A1, ..., Aa)-

2.4.1. Zéros des éléments de B;y. —

2.4.1.1. La fonction holomorphe associée a un élément de Br. — Pour y € |Y| on
note

Iyl = I=(y)| €]0,1[.
Si I est un intervalle de 0, 1] on note
Yil={y Y] |yl I}
Commencons par voir que, pour y € |Y;|, les fonctions f — f(y) et f +— |f(y)| se

prolongent par continuité a By

Lemme 2.4.7. — Soit I un intervalle de ]0,1[. Pour tout y € |Yi|, le morphisme
0y : B — Cy s’étend naturellement en un morphisme continu

Gy : By — Cy,
ot By est muni de sa topologie de Fréchet et Cy de la topologie de sa valuation.

Démonstration. On a vu dans le preuve du lemme [2.3.15| que si p = ||y|| et f € B®
alors | f(y)| < |f],. Le lemme en résulte. O

Lemme 2.4.8. — Soit y € |Y;|. Alors, le noyau de 6, : By — Cy, est Br.m,,. Il est
en particulier principal. De méme le noyau de 6, : BI+ — Cy est Bf.m;‘.

Démonstration. On vérifie que le noyau de 0, : By — C), est 'adhérence de m, C Bb
dans By. Soit f un élément de cette adhérence. Soit a € BY un générateur de m,,.
Ecrivons f = lif}rl fn dans Bb ou f, € B® s’écrit lui-méme f,, = ag, avec g, € BP.

n—-+0oo

Pour tout p € I,

‘gn+1 _gn‘p = |fn+1 - fnlp'|a|;1'
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On en déduit que la suite (g,)nen est de Cauchy et converge donc vers un élément
g € By qui est tel que f = ag. La démonstration est identique pour BI*. O

Remarque 2.4.9. — Supposons que E = Q. Soit p = ||y||. On a alors, avec les
notations de la section [1.10.3|

B:;is,p = B(—,’t’is (Oy)

ou le membre de droite est I'anneau de période usuel associé¢ & C. La structure

du noyau de 0 : B

ois(Cy) — Cy est compliquée & cause des puissances divisées.

Néanmoins, d’apres le lemme précédent il devient tres simple lorsqu’on restreint 8, a
B;C C B p' < p? ou bien BT.

cris,p’?

2.4.1.2. Zéros des fonctions holomorphes définies par un élément de By. —

Théoréme 2.4.10. — Soit I un intervalle de [0,1] et f € Br non-nul. Soit A une
pente strictement positive de Newt;(f). Il existe alors z € O tel que v(z) = \ et
g € By tels que

f=(El=7)g.
Démonstration. D’apres le lemme il faut montrer qu’il existe y € |Y;| vérifiant
vy(m) = A et f(y) = 0. Ecrivons f = nEIJIrloofn avec f, € B®. 1l existe un entier N tel

que pour n > N, la pente A intervienne dans Newt;(f,) avec une multiplicité bornée
par un entier M indépendant de n > N. Pour n > N soit

Xn = {y € |YI| | fn(y) =0et ’Uy(ﬂ) = )‘}7
un ensemble fini non vide d’apres le théoréeme de cardinal borné par M. Soit
n > N ety € X,,. D’apres le théoreme [2.4.6] on peut écrire
Jnt1=9. H fz'yl
Yy €Xnt1
ou &y € A est un élément primitif de degré 1 générateur de m,/, a,y € N>j et g € BY
ne possede pas la pente A dans son polygone de Newton. On a alors
V(far1(®) =vlg@) + D aydy.y).
Yy EXnt1

Le lemme [2.4.4] montre que

v(g(y)) = valg) < vA(frr1)-

On a donc

S aydyy) = v(far1(®) = valfar)

Yy E€EXnt1

U(fn-i-l(y) - fn(y)) - U)\(fn+1)
OA(fr+1 = fn) — OA(fnt1),

Y%
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ol l'on a utilisé la remarque [2.3.16| pour obtenir la derniere inégalité. Il existe donc
y' € X,41 tel que

A0,9') > 3 (03 = fa) = valfusn)):

Remarquons maintenant que la suite des (vx(fn+1))n est bornée et que vy(fni1 —
fn) j) +00. De cela on déduit que ’on peut construire par récurrence sur n une
n—-+0oo

suite de Cauchy dans [ [, - 5 X.. Le théoréme résulte alors de la proposition O
Du théoréeme précédent on déduit facilement le corollaire suivant.

Corollaire 2.4.11. — Pour f € By non nul, les pentes non-nulles de Newty(f)
sont

{=log, llyll | y € |Y1], f(y)=0}.

2.5. Les Bj sont principaux pour une couronne compacte

Nous pouvons maintenant commencer a collecter les fruits de nos résultats de
factorisation.

Théoréme 2.5.1. — Supposons que I C [0,1] soit compact.
1. 8i I = {0} ou bien I = {p} avec p ¢ |F| alors By est un corps valué complet.

2. Sinon, By est un anneau principal tel que |Y7| = Spm(B\{oy)-

Démonstration. — Si I = {0} alors By = &. Si I = {p} avec p ¢ |F| alors By est un
corps d’apres la proposition Supposons donc que 'on est dans la situation du
point (2). Remarquons que pour tout f € By non nul, Newt;(f) ne posséde qu'un
nombre fini de pentes. Le résultat est alors une conséquence du théoreme [2:4.10| couplé
a la proposition [.6.25] et au lemme [2.5.2] qui suit. O

Lemme 2.5.2. — Soit A un anneau intégre muni d’un sous-ensemble E C Spm(A)
formé d’idéaux principauz. Supposons que pour tout x € A non nul il existe une
factorisation x = u[],.;a; avec u € A* et pour tout i € I, (a;) € E. Alors A est
principal.

icl

Démonstration. — Un tel anneau est factoriel d’éléments irréductibles, & une unité
pres, ensemble E. Le résultat est alors bien connu : un anneau factoriel est principal si
et seulement si les idéaux engendrés par les éléments irréductibles sont maximaux. [J

Lorsque 0 € I on a en fait un résultat un peu plus précis concernant < les fonctions
holomorphes en 0 > dont la démonstration est identique.

Théoréme 2.5.3. — Soit p € [0,1[. Alors, 'anneau {x € By, | vz(x) > 0} est
principal d’idéauz mazimauz donnés par {(m)} U [Yo 4|
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Notons le corollaire suivant qui donne une définition intrinseque de |Y| <« apres
coup .

Corollaire 2.5.4. — L’application y — Bwm,, est une bijection entre |Y| et les idéaux
mazximauz fermés de B. De méme, pour tout I C|0,1[, |Y;| s’identifie auz idéaux
mazimauz fermés de By.

2.6. Factorisation de Weierstrass au voisinage de 0

Soit (#;)i>1 une suite de mp tendant vers 0. Le produit infini

+o0
(-5

est alors convergent dans B™T.

Théoréme 2.6.1. — Soient I un intervalle de ]0,1] tel que 0 € T et pg € I. Pour
tout f € By il existe une suite (2;)i>1 d’éléments de mp tendant vers 0 ainsi que
g € Brujoy ne possédant pas de zéros dans |Yo, p.1| et

LTI (1 =
r=oIl(1-57)

Démonstration. On peut supposer f ¢ Bjygoy. Soit N € Z tel que les pentes de
Newt;(f) sur Uintervalle ] — oo, N] soient plus grandes ou égales que —log, po et
qu’elles soient strictement plus petites sur [N, +oo[. Soient (A;)i<—1 les pentes de
Newt(f) sur | — oo, N] olt \; est la pente sur le segment [N + i, N + i + 1]. D’apres
la proposition puisque f ¢ Bruqoy, pour tout i, A\; # +oo. Le théoréme

nous dit alors que pour tout entier n > 1 on peut écrire

i)

i=1
ou z; € mp, v(z;) = A_; et g, € Br. On a donc
Znt1
9n = gnJrl(l - [ 2t ]>a
7r
formule de laquelle on déduit que pour tout » > 0 tel que ¢~ " € I,

vr(gn+1 - gn) = 'Ur(gn-i-l) +F A1 -

On a de plus )
Ur(gnt1) = vr(f) — Z inf{0, \; — r}.
et puisque iii{rlooki = 400, la suite (vr(gn:;)n,:iest bornée. On a donc
Ur(gnt1 = Gn) = A-n—1 —r+O(1) — +oo.

n—-+o0o
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La suite (g, )n converge donc dans B vers un g € By tel que

(Ll
— _
=l (-5
=1
Le calcul du polygone de Newton de g montre que g n’a pas de zéros sur |Yjg .| et
donc, d’apres la proposition g € Bruqoy- O

Ezemple 2.6.2. — Tout f € Byg 1, resp. BT, s’écrit sous la forme

o [zl
f=oIl(1-5)

avec g € B resp. g € B®T.

2.7. Diviseur d’une fonction holomorphe
2.7.1. L’anneau B:{R associés a un point de Y. —
Définition 2.7.1. — Soit y € [Y|. On note B:{R’y le complété m,-adique de BP.

Des que y € |Y], cet anneau coincide avec le complété Bym,-adique de B; ainsi
que le complété B}*‘m;—adique de B;r. C’est un anneau de valuation discrete complet

et on a en quelque sorte < B;R v = (/Q\Y,y >. On notera
ord, : B:{R_y — NU {+o0}

la valuation de cette anneau de valuation discréte. On ’étend en une valuation sur
By dés que y € |Y7|. Pour f € By avec y € |Y7|, ord,(f) est < 'ordre d’annulation de
feny>.

2.7.2. L’application diviseur. — Notons
[ YT — J0,1]
y — ()l

la fonction < distance a l'origine dans note disque épointé >.
Définition 2.7.2. — Soit I un intervalle dans [0, 1].
1. On note Div'(Y7) le monoide formé des sommes formelles D = 2yeivs Wyl €
NI¥7l telles que si J C I est compact supp(D) N |Yy]| est fini.

2. Pour f € B; non nul on note

aiv(f) = 3 ord, () [y

yey

Le support de div(f) est ’ensemble des y € |Y7] tels que f(y) = 0. La proposition
qui suit est une conséquence du théoreme [2.4.10
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Proposition 2.7.3. — Pour f € Br\ {0}, les nombres —log, ||lyl| comptés avec
multiplicités (ordy(f))ye|y,| sont les pentes finies strictement positives de Newt(f)
comptées avec multiplicité.

De plus, div(f) détermine Newt;(f) & translation pres par un élément de Z x R.
La proposition se traduit alors par exemple en le résultat suivant : si 0 € I alors
f € Brugoy (i-e. < est méromorphe en zéro ») si et seulement si supp(div(f)) C [Y, 1]
pour un p > 0. La proposition se traduit en disant que si 1 ¢ I alors f € Bf
ssi div(f) = 0.

L’application diviseur induit un morphisme de monoides
div : (B;\ {0})/B} — Div*(Y7).
Le monoide de gauche est le monoide des idéaux principaux non-nuls de Bj.
Théoréme 2.7.4. — Soit I un intervalle de [0,1] différent de {1}.
1. Pour f,g € By non nuls on a l’équivalence
f € Br.g < div(f) > div(g).
2. Le morphisme de monoides
div : (B;\ {0})/B} — Div*(Y7)

est injectif.

1l en est de méme en remplacant By par B}'[[w—lﬂ}

Démonstration. Le point (1) implique le point (2). Soient donc f, g € By non nuls
tels que div(f) > div(g). Supposons d’abord que 1 ¢ I. Ecrivons I = Up>odyn avec Jy,
un intervalle compact et J,, C J,41. D’apres le théoreme pour tout n il existe
un unique h,, € B, tel

f\YJn = hng|YJn
ol la notation restriction a Y désigne I'image via By — B, . D’apres 'unicité de
hy on conclut qu’il définit un élément h de
B[ ; lim BJ71
—
n>0
tel que f = hg.

Si maintenant 1 € I, d’apres le cas précédent il existe h € B\ (1 tel que f|y1\{1} =

h.g|v; ,, - Mais alors pour p € I'\ {1}

||

P £
g|p

On a alors linﬁ|h| o = % < 400. On conclut en appliquant la proposition [1.9.2| que
p—

h € By.
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Si I' est 'enveloppe convexe de I U {1} alors By = Bf[ﬁ] ce qui permet de
conclure quant au cas de B;“[ﬁ] O
Remarque 2.7.5. — Comme dans le cas des fonctions rigides analytiques sur la

boule unité sur un corps non maximalement complet, on ne sait pas caractériser
I'image de 1’application diviseur (cf. [53] section 8). Le point est que I'on ne sait pas
définir d’analogue des produits de Weierstrass pour B ou de Blaschke pour BT « au
bord extérieur » de |Y] lorsque |ly|| — 1.

Plus précisément, si D € Div*(Y) est tel que supp(D) C [V | pour un p €]0,1]
il existe alors f € BY tel que div(f) = D. Un tel f est construit comme un produit
infini convergeant [ (1- %) oll z; € mp et z; e 0. Le probleme de savoir si
un diviseur donné est principal se situe donc au <« bord extérieur > du disque épointé
Y et non au voisinage de l’origine.

Remarquons tout de méme que 1’on sait montrer que pour tout diviseur D il existe
f non nul tel que div(f) > D.



CHAPITRE 3

ZEROS DES FONCTIONS HOLOMORPHES : LE CAS F
PARFAIT QUELCONQUE

Introduction

On continue dans ce chapitre ’étude des algebres < de fonctions holomorphes de
la variable 7 > Bj faite dans le chapitre précédent lorsque F' est algébriquement
clos. On suppose maintenant F' parfait quelconque. On obtient des résultats simi-
laires au cas F' algébriquement clos a la différence pres que les éléments primitifs
ne sont plus nécessairement de degré 1. La méthode utilisfz\e consiste a se rame-

ner au cas algébriquement clos par descente galoisienne de F' & F en utilisant des
techniques de descente < a la Sen ». On obtient également une interprétation des
corps résiduels intervenant dans les anneaux principaux By comme paramétrant des
< débasculements > du corps F et de ses extensions de degré fini (cf. théo. 3:3.1)).
On obtient également une nouvelle preuve du théoreme de presque pureté de Scholze
pour les corps perfectoides (théo. [3.2.1) (cf. [23] prop. 2.5.1).

3.1. Etude de I’ensemble Y| par descente galoisienne

On ne suppose plus que F est algébriquement clos. Soit F une cloture algébrique
de F de complété F'. On note G = Gal(F|F) le groupe de Galois de F'|F. Rappelons
que d’apres Ax, F¢r = F et donc

ASF = Ap.
F
On reprend les notations de la section [2.2.1] et on note
\Ye| = Prim™/A¥.

On va étudier |Yr| & partir de |Y%| par descente galoisienne.

3.1.1. Un calcul de cohomologie galoisienne. — Le lemme qui suit dit que
toute extension de degré fini de F' est presque étale.
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Lemme 8.1.1. — Soit L|F une extension de degré fini. Alors,

mp C tI‘L/F(OL).

Démonstration. — La trace try,,r commute avec le Frobenius ¢ = Frob,. Soit z € Of,
tel que trz/p(z) # 0. On a alors
ngrfoohrwp((p (z))| =0. O

La méthode de Tate ([64]) couplée au lemme précédent fournit le corollaire suivant
(la cohomologie galoisienne est la cohomologie continue).
Corollaire 3.1.2. — On amp.H'(GF, (9%) =0, Hl(GF,mﬁ) =0et H(Gp,(1+
m% x)) =0.

Rappelons (sec. ) que ’on munit A% de la topologie faible. Pour cette topo-
logie les éléments topologiquement nilpotents sont

A(;) = { Z[mn}ﬂ'" S A% | 2o € m%}
n>0
Puisque A% est complet,
1+ A% C AX.
F F
Il y a un morphisme surjectif
A% — W@E (kf)

déduit de la projection O% — k%. On a alors

U = ker (Aé — WOE(kf)) =1 +W(’)E(m%) C 1+Ai§.
F

On munit % de la topologie induite par celle de A%.

Lemme 3.1.3. — Muni de la topologie précédente, % est un groupe topologique. Si
p €]0,1[ est fizé, une base de voisinages de 1 est formée des sous-groupes

{:l: sS4 | |'T - 1‘p < €}e>0-
Démonstration. — On vérifie facilement que les ensembles annoncés pour € > 0
forment des sous-groupes. On utilise maintenant le fait que la topologie faible de
A% est induite par |.|,. Le lemme résulte alors de ce que pour z,y € %,
-1 -1
[z —ylp = [zlp- L =27 yl, = L =27y,
par multiplicativité de |.|, et car |z|, = 1. O
Posons maintenant pour un entier £ > 1

U =1+ FkWoE (m%),

un sous-groupe fermé de U (car W, (m%) est fermé dans A%) On laisse le lemme

suivant en exercice au lecteur.
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Lemme 3.1.4. — Il y a des isomorphismes de groupes topologiques
wU = lim U|U
—
E>1

@@/@@+¢ 4:% 1n%.

En mettant ensemble ce lemme et le corollaire [3.1.2| on obtient la proposition
suivante.

Proposition 3.1.5. — On a H'(Gp,1+ WoE(m%)) =0.

3.1.2. Description de ’ensemble |Yr| par descente galoisienne. —

Proposition 3.1.6. — Soit a € A% primitif tel que pour tout o € Gp on ait
(o(a)) = (a) comme idéal de A%' Il existe alors b € A primitif tel que (a) = (b).

Démonstration. — Quitte a multiplier a par une unité on peut supposer que 'image
de a dans Wo,, (k) est égale a md¢e(¢). Des lors, la fonction

o(a)

a

g

définit un 1-cocyle de G a valeurs dans 1+ Wo, (m%) Ce cocyle est continu. En
effet, la fonction de G a valeurs dans A% définie par o — o(a) est continue pour la

topologie faible de A%. De plus pour un p €]0,1],

|a‘7_1 - a7_1|p =[a” —a’|,
car |al, = 1. On conclut en appliquant O

On considére maintenant I’ensemble |Y%| muni de son action de G'r. Rappelons
(prop. i que |Y%| est muni d’une distance. On vérifie aussitot que action de G g
est isométrique pour cette distance et donc que I'action de G est continue. Notons
Div}"m (Yﬁ) les diviseurs & support fini de Y% (le monoide abélien libre sur |Y§ ). 1l
y a une application

[Ye| — Divk,(Y2)or
(a) +— div(a).

Proposition 3.1.7. — Si a € Ap est primitif irréductible alors div(a) €
Div}rm(Y%)GF est de la forme
> W)

oceGr/GL
avec y € |Y%|, G, = Stabg,(y) et [L: F] = deg(a).
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Démonstration. — Si ce n’était pas le cas on pourrait écrire comme idéaux de A~
F

(a) = (b)(c)
ol b,c € A=~ sont primitifs de degré > 0 et les idéaux (b) et (c) sont stables sous
I'action de Gp. D’apres la proposition [3.1.6] on pourrait alors supposer que b,c € Ap.

On aurait alors a = ubc dans A% avec u € (AX)SF = AX, ce qui contredirait
F

lirréducibilité de a. U

Théoréme 3.1.8. — Notons |Y%|GF*lcin les éléments de |Y%| ayant une G p-orbite

finie. Il y a alors une application surjective Galois équivariante
B Yo |FrTin — |Vp|

dont les fibres sont les G p-orbites
Yo |“r=i/Gr = |Yr|

et telle que pour y € |Yp|, deg(y) = |87 (y)|.

Démonstration. — Soit y € |Y% |Gr=fin de stabilisateur G, L|F finie. Si y = (a) avec
a primitif de degré 1, soit
b= [ o

ceGr/GL
qui est primitif de degré [L : F|. D’apres la proposition il existe b’ € Ar tel que
(b) = (V). Cet élément b’ est nécessairement irréductible. De plus, I'idéal engendré
par b’ dans Ar ne dépend que de y (utiliser encore que (AX)%F = A¥). On pose
F

alors
Bly) = ().
La proposition [3.1.7] permet de conclure. O
3.1.3. Corps résiduels. —
3.1.3.1. Rappels sur les corps perfectoides. — Dans une version préliminaire de ce

travail (cf. [23] sec.2.4), nous utilisions la terminologie de corps strictement p-parfait.
Entre-temps est apparu [60] et nous utilisons désormais la terminologie de [60].

Soit K|E un corps valué complet. Rappelons qu'il est dit perfectoide s’il n’est pas
de valuation discrete et le Frobenius de Ok /mpOk est surjectif. Rappelons (sec. [2.1.3))
que I'on munit K° de la valeur absolue |(z(™),>0| = |2(?)].

Proposition 3.1.9. — Soit K|E perfectoide. Alors, K" est un corps valué complet
parfait satisfaisant | K| = |K°|. De plus,

0: WOE (Oz() — OK

est surjectif de noyau engendré par un élément primitif de degré 1.
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Démonstration. — Le fait que 0 soit surjectif résulte de [2.1.10
Puisque la valuation de K est non-discréte, il existe x € O tel que |mg| < |z| < 1.
Via la bijection

O?( l) (OK/TFEOK)b

on en déduit I'existence de y € O% tel que y(©) = 2 mod 7 et donc |y| = |y@| = |=|.
Maintenant, si z € K*, il existe n € Z tel que |7rg| < |z|™|2| < 1. Via la bijection
(’)3( = (OK/TFEOK)b on en déduit I'existence de w € (’)3( tel que w(®) = 2"z mod 7g
et donc |w| = [w@| = |2"z| = |y|"|z|. Alors, wy™" € K’ est de valeur absolue |z|.
Ainsi, |K| = |K?|.

Soit maintenant ag € 0% tel que |ag| = |7g|. On a donc en particulier

6([ag]) = 0 mod 7.
D’apres la surjectivité de 6, il existe b € Wo, (0%) tel que
()

TE

Alors [ag] —7gb € ker 6. De plus, sib = ", ([bi]7};, puisque aéo) —7gb® =0 mod 72,

et \ago)\ = |mgl, on a |b®| = 1. Cela implique que [ag] — 7gb est primitif de degré
1. D’apres le point (1) du lemme on sait également que cet élément engendre
ker 6. O

Notons déja le corollaire suivant que nous exploiterons plus loin dans la section
0.2

Corollaire 3.1.10. — Un corps perfectoide K est algébriqguement clos si et seule-
ment si K° est.

Démonstration. — On a déja vu que si K est algébriquement clos alors K° Iest (prop.
2.1.11)). La réciproque découle de la proposition précédente et de la proposition
2.2.19 [
3.1.3.2. Corps résiduels. — On va maintenant voir une réciproque a la proposition
précédente.

Théoréme 3.1.11. — Soit a € A primitif irréductible de degré d. Alors,
b
K= BF,E/<a)
est un corps perfectoide extension de E. De plus, Uapplication
F — K
T ([xq_n] mod a)n>0

induit une extension K°|F de degré d.



90 CHAPITRE 3. ZEROS DES FONCTIONS HOLOMORPHES : LE CAS F PARFAIT

Démonstration. — Si div(a) = Z?Zl[yi] dans Div}"m (Y%),

—

B%/(a) = 1l¢,.

i

i=1

Pour tout 0 € Gr et i € {1,...,d} il y a un isomorphisme o : Cy, — Co(y;)- De la
proposition [3.I.7 on déduit alors que, si G, est le stabilisateur de yy,

GFr
b _ G
(B/(@) " =cgr
qui est un corps valué complet que ’on note K. D’apres le corollaire on sait que
[WF].HI(GF,A%) =0.
On en déduit que le conoyau de l'inclusion
Ar/(a) C (A% /()

est annulé par [cwr] mod a. Il en résulte que

GFr

On a de plus,

K =

= L.

Il reste a montrer que K est perfectoide. Puisque y; est stable sous l'action de G,
d’apres il existe b € A, primitif de degré 1 tel que y; = (b). On a alors

G
Ok = (A%/(b)) L= AL/(b).
En effet, il y a une suite exacte longue de cohomologie galoisienne

00— AL/(b) — (A=/(6)7" — H'(GL, Az) =% H' (G, A=),

D’apres le corollaire [3.1.2) pour tout € € mp,

[e).H' (GL, A=) = 0.
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Mais b étant primitif de degré 1, b = [bo] + mu avec u € A¥ et |by| < 1. Le noyau de
la multiplication par b sur H' (G, A%) s’identifie donc au noyau de la multiplication
par 7 qui est nul puisque

(A= /mA~)Cr = 0% = O = AL /AL
F F F
Maintenant, il suffit de constater que
OK/TFOK = AL/<b,7T> = OL/b()OL
sur lequel Frobenius est surjectif. O
Notons le corollaire suivant qui n’était pas évident a priori.
Corollaire 3.1.12. — Il existe un corps perfectoide K|E tel que K* ~ F.

Démonstration. — 11 suffit par exemple de prendre K = B%/([a] — 7) avec 0 < |a] <
1. O

Définition 3.1.13. — Soit y € |Yr|, y = (a) avec a € Primin"?.
1. On note my, = Bha et m = B""a.
2. On note K, le corps perfectoide

K, = By/m, = B"" /m}.

3. On note 0, : B% — K, et on normalise la valeur absolue |.|, de K, de telle
maniere que
16y ([2])ly =[]

et ainsi F' — Kz est isométrique.

Remarque 3.1.14. — Contrairement au cas ou F' est algébriquement clos, il est
faux que tout y € |Yr| de degré 1 est de la forme ([a] — 7) : y est de cette forme si et
seulement si il existe 7 € Kg tel que (¥ = 7.

3.2. Le théoréme de presque pureté

Le théoréme suivant est contenu dans [60]. La preuve que nous en donnons
est différente. En retracant tout ce que nous avons fait jusqu’a maintenant, on
constate que les deux points cruciaux de notre preuve sont le lemme [2.2.5] et la
proposition qui permettent de montrer que si K est perfectoide tel que K” est
algébriquement clos alors K est algébriquement clos (coro. |3.1.10)).

Théoréme 3.2.1. — Soit K|E perfectoide de basculé K". Alors, toute extension de
degré fini de K est perfectoide. De plus, le foncteur (—)b mnduit une équivalence de
catégories entre K -algébres étales finies et K’-algébres étales finies.
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Démonstration. — Prenons F := K”. On a alors K = K, pour un y € |Yp| de degré
1. Soit F' le complété d’une cloture algébrique de F. Au point y est associé z € |Y§ |Gr
tel que C,|K,, soit algébriquement clos. Notons K, la cloture algébrique de K, dans

C.. Puisque K, est algébriquement clos, il est perfectoide et d’apres la proposition

—~b

2.1.11} K, est algébriquement clos. Mais puisque

=~ =b
C;=F|K,|F=K)
—~b
on a C"Z7 = K, ce qui implique que

—~

K, =C..
L’action de G sur C, définit un morphisme
Gal(F|F) — Gal(K4|K,).
Dans l'autre sens, le foncteur (—)” induit un morphisme
Gal(K,|K,) = Aut(K,|K,) = Aut(CL|K,) — Aut(C2|K?) = Aut(F|F) = Gal(F|F)

ol < Aut > désigne les automorphismes continus. On vérifie aussitot que les deux
morphismes précédents sont inverses I'un de I'autre et donc

Gal(F|F) AN Gal(Fy|Ky).
On conclut facilement. O

Du théoréme précédent on déduit le résultat suivant que nous exploiterons via la
méthode de Sen-Tate afin de calculer des groupes de cohomologie galoisienne continue.

Proposition 3.2.2. — Soit K|E perfectoide et L|K une extension de degré fini. On
a alors

mg C tTL/K(OL)'

Démonstration. — Soit a € Wo,, (0% ) un générateur primitif de degré 1 de ker 6. On
a alors

OL = Wo,(0})/(a).

Si ag € mp désigne la réduction modulo 7 de a on a
Or/n0r = Oy /aoOr et Ok /7O = O /agOes .
Via ces identifications
trr/x mod m = trp g mod ag : Ops /agOrs — Ok /agOe.

On conclut grace au lemme [3.1.1 O
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3.3. En résumé

En mettant ensemble tout ce que 'on a fait on arrive au théoréme suivant.

Théoréme 3.3.1. —
1. Il y a une application
,6 . |Y%|GF—ﬁn N |YF‘
induisant une bijection |Y§ |GF—fin /Gp =5 |YpR|. Siz € |Y§ |GF=fn g pour image
y = B(z) alors
(a) C. est algébriquement clos et K, est perfectoide,
(b) Ky : F] =|Gr.z| = |87 (y)] = deg(y),

(c) C. = K,,
(d) Gal(K,|K,) = Gal(F|K}).
2. Soit
Ey={(K, )| 1:F =K}/ ~
ou :

— K|FE est perfectoide

— ¢ fait de K" une extension de degré d de F.
1l y a alors une bijection

|deg:d.

Eq = |YF
3.4. Zéros des fonctions holomorphes

3.4.1. Extension a B; de ’application d’évaluation en un point. —

Définition 3.4.1. — 1. On note
111 Ye| —]0, 1]
la fonction qui associe & la classe de a = Y, [a;]7* primitif irréductible de
degré d le nombre |ag|*/?.

2. Pour un intervalle I de [0, 1] on note
Yrul ={y € Yr| | [lyll € I}.
Lemme 8.4.2. — 1. Poury € |Yr| on a

Iyl = Iy

irre

2. Siy=(a) aveca € Pm’mF,dc‘é(y) alors le polygone de Newton de a vaut +o00 sur
] —00,0[, 0 sur [deg(y), +oo] et est une droite de pente —log, ||y|| sur [0, deg(y)].
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Démonstration. — Choisissons z € |Y%| tel que B(z) = y. On a alors
7y = Il

Notons G, = Stabg,(2), [L : F] = deg(y). Si y = (a) et z = (b), comme idéaux de

A=
F

0ceGr/GL
et donc a = u]_[?i%(y) biotu€ AX,b; € Prim% ) et les (bi)1<i<deg(y) SONt conjugués

sous 'action de Gr. On en déduithacilement le résultat. O
Du point (1) du lemme précédent on déduit que f : |Y% |Gr—fin 5 Yp| vérifie
IBCI =111
On en déduit également le lemme qui suit.
Lemme 3.4.3. — Poury € |Yp| et f€B® ona
10y (F)ly < [fljy)-

Soit I un intervalle de [0,1]. Comme précédemment (lemme [2.4.7) on en déduit
que si y € |Y7|, Papplication 6, se prolonge par continuité en

9y2B1—>Ky.

On a de plus (cf. lemme la preuve est identique)

ker (B; %+ K,) = Bm,
ker (Bf 5 K,) = Bjmi.

Comme précédemment, on utilise les notations abrégées

fly) = 0,(f)
FACOINE

|

>
<
—~
~
=
<

Pour y € |Y| on note alors
+
B dR,y
le complété m,-adique de B. C’est un anneau de valuation discrete dont on note
ord, : BJ, y — NU{+oc}

la valuation.
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3.4.2. Zéros et polygones de Newton. — Soit I un intervalle de [0, 1].

Théoréme 3.4.4. — Pour f € B non nul, les pentes non-nulles de Newtr(f)
sont

{lvll |y € [Yr1l, f(y) =0},

chaque pente étant comptée avec multiplicité deg(y)ord,(f) : la multiplicité de X est

> ordy(f)deg(y).

lyll=a—*

f(y)=0

Démonstration. — D’apres le point (2) du lemme il suffit de montrer que si
A est une pente strictement positive de Newt(f) alors il existe y € |Yr | tel que

_ =X _ o s —— -
llyl = ¢* et f(y) = 0. D’apres le théoreme [2.4.10| il existe z € |YF,1‘ tel que
g = ||z|| et f(2) = 0. Dés lors, pour o € G,

f(27) = [7(27) = f(2)7 = 0.
Or,
{z' e V2] |12l = a* £(<') = 0}
est fini de cardinal borné par la multiplicité de A dans Mewt(f). On en déduit que la
G p-orbite de z est finie. On vérifie alors aussitoét y = §(z) € |Yp| convient. O

3.4.3. Produits de Weierstrass. —

Lemme 3.4.5. — Soit (y;)i>0 une suite d’éléments de |Yr| telle que | lir+n lly:|l = 0.
- 1—>+00

Il existe alors une suite (a;);>0 d’éléments primitifs dans Ap telle y; = (a;) et

i—rtoo mdCE Ui
dans B}'.
Démonstration. — Soit a € Primil,fffd. Il existe u € AX ainsi que 21,...,2q € M=
9 F F
non nuls tels que
d
a=ul](r-[a])
i=1
Notons w = H;jzl(w — [z]). On a alors, pour tout %, |z;| = ||y|| et donc

jw =71 < [ly]-
Notons pour « €]0, 1],
aa:{xGA% | |x|1§a}CA°§’.

Pour tout ¢ € G,
w'lel+ ajy € AX.
F
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Comme dans la preuve de la proposition on montre que si 0 < a < o’ <1, le
morphisme
H'(Gp,14a,) — H' (Gp,1+ay)
est nul. En prenant o = ||y||, il existe une unité
u el+ An1/2

telle que

ww e ASF = Ap.

F

On a de plus pour une telle unité v’

lu'w — 7%, < al/?.

Cela entraine que pour p €]0, 1],

/ 1/2 1/2 deg(y)
‘uw_l‘ <@ :(||y|| )egy-
md P p? p
On a donc montré que pour tout y € |Yp/|, il existe a € A p primitif tel que y = (a) et
1/2d
| < (I
wng(y) p p
des que p €]0, 1[. Le résultat s’en déduit. O

On définit le groupe des diviseurs Div' (Y ;) comme dans la section m

Proposition 3.4.6. — Soit p €]0,1[. Pour tout diviseur D € Div*t (Y, ) il eziste
f € Bt tel que div(f) = D.

Démonstration. — Etant donnée une suite (ai)i>o comme dans le lemme 3.4.5) le
produit infini

e

L1 rdegy:

>0
est convergent. La proposition s’en déduit. O

On a également le résultat suivant lorsqu’au lieu de se rapprocher de 1’origine on
tend vers le < bord extérieur de Y .

Proposition 3.4.7. — Pour p €]0,1[ et D € Div* (Y, 1) il existe f € B non nul
tel que

div(f) > D.
Démonstration. — Soit a € Pm’miﬁ’:fd, a=3;solailm’. D’apres le calcul du polygone
de Newton de a (lemme [3.4.2)) le polygone de Newton de a — [ag] est au dessus du
polygone valant +oo sur | — oo, 1, qui est une droite de pente v(ag)/d sur [1,d] et
vaut 0 sur [d, +oo[. De cela on déduit que dés que r > v(ag)/d,
d—1
vr(a — [ag]) > v(ag) + 7.

d
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Cette inégalité se traduit en
a o
[y
[ao] 1o~ lyll

des que p’ < [ly||.

Soit maintenant D = Y. [y;] € Div(Y},1() un diviseur de support infini (si
le support de D est fini alors D est principal et alors la proposition est évidente).
On a donc lim; 4 ||yi]| = 1. Notons y; = (a;) avec a; primitif de terme constant
aio € Op. D’apres le calcul précédent, le produit infini

IT0-(- [CZTO]Y)

i>1

est convergeant dans B. Le diviseur de cet élément de B est alors plus grand que
D. O

3.5. Diviseurs et idéaux

3.5.1. Les B; sont principaux pour I compact. — La preuve des théorémes
251 et 2:5.3] s’adaptent aussitot pour donner le résultat suivant.
Théoréme 3.5.1. — Supposons que I C [0, 1] soit compact.
1. Si I ={0} oubien I ={p} avec p ¢ |F|*/> alors By est un corps valué complet.
2. Sinon, By est un anneau principal tel que |Yi 1| = Spm(Br\ (0})-
3. Si0€el et I#{0} alors
{z € By | vz(z) > 0}

est un anneau principal d’idéaur mazimauz en bijection avec |Yr | U {(m)}.

3.5.2. Diviseurs positifs et idéaux fermés. — Soit I un intervalle de |0, 1[. On
pose
DivT(Y7) = lim Div*(Y})
—
J
ot J parcourt les intervalles compacts de I et Div*t(Y}) est le monoide abélien libre

sur Spm(By) i.e. le monoide des idéaux non-nuls de B;. On a donc

Divt(Y;) = {D = Z m(y)[y] | VJ C I compact, supp(D) N [Y;] est ﬁni}.
yE|YT]
SiD=3, mylyl € Div*(Y7) on pose
a_p ={f € Br|div(f) = D},

un idéal de B;. Cet idéal est fermé car pour tout y € |Y7|, ord, est continue comme
fonction sur By.
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Proposition 8.5.2. — L’application D + a_p identifie Div'(Y7) avec les idéaux
fermés non-nuls de By.

Démonstration. — C’est une conséquence de ce que si a est un idéal fermé de By
alors

a — lim ByaC lim By = By
— —

J J
ou J parcourt les intervalles compacts de I. O
Corollaire 3.5.3. — L’ensemble |Y7| s’identifie aux idéaur mazimaux fermés de

By.

Remarque 3.5.4. — De la méme fagon, si I C [0,1[ et 0 € I alors |Y7| U {(m)}
s’identifie aux idéaux fermés de {z € B; | vz(z) > 0}, les < fonctions holomorphes en
0.

Si I est un intervalle de [0, 1] non réduit & {0} ou {1} on note encore Div' (Y7)
pour Div+(Ym]0,1[). La preuve du théoreme s’adapte aussitot.

Théoréme 3.5.5. — Soit I un intervalle de [0,1] non réduit ¢ {0} ou {1}. Soient
f,9 € Br mon nuls.

1. div(f) > div(g) si et seulement si f € Bjg.

2. div(f) = div(g) si et seulement si f € BJ'g.

3. L’application diviseur induit une injection
Br\ {0}/Bf — Div*(Y7)

telle que via la correspondance de la proposition [3.5.2, l"image corresponde aux
idéaur principaur de By.

3.5.3. L’anneau de Robba est de Bezout. —

Proposition 3.5.6. — Soit I un intervalle de 10,1[. Soient f,g € Bj. Sont
équivalents :

1. L’déal By f + Brg est principal.
2. Le diviseur inf{div(f),div(g)} est principal.
Démonstration. — Si By f + Byg = Brh alors pour tout y € |Y;|, via le morphisme
B[ — B(J{Rﬁy
B:{R,yf + BIR,yg = B;R,yh
et donc ord, (h) = inf{ord,(f), ord,(g)}. De cela on déduit que div(h) = inf{div(f),div(g)}.

Réciproquement, supposons que inf{div(f),div(g)} = div(h). Puisque div(f) >
div(h) et div(g) > div(h), f/h € By et g/h € B (théo. [3.5.5). On peut donc se
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ramener au cas ou div(f) et div(g) sont premiers entre eux. Pour tout intervalle
compact J C I il y a alors une suite exacte

0—B;—B;®B;y— B; —0

ou la premiere fleche est x — (g, — fx) et la seconde (a,b) — af + bg. On conclut en
appliquant lim et en utilisant
«—

J
R'lim B; =0
—
J
puisque pour J C J’', By, — By est d’image dense ([33] remarque 0.13.2.4). O

On peut maintenant redémontrer le théoréme suivant de Kedlaya dans notre
contexte.

Théoréme 3.5.7 (Kedlaya [45] theo.2.9.6). — Pour p €]0,1[, l’anneau By ,) est
de Bezout. De plus, les idéauz fermés de Bjg ;) sont exactement les idéaur principauz.

Démonstration. — C’est une conséquence des propositions [3.5.6 [3.4.6] et |3.5.2l [

Corollaire 3.5.8. — L’anneau de Robba Zr (def. est de Bezout.

3.5.4. Fonctions méromorphes et leurs diviseurs. —

Définition 3.5.9. — On note
MY) = 1<£n Frac(By)
I
ou I parcourt les intervalles compacts de ]0, 1].

Le résultat suivant dit que toute fonction méromorphe sur Y est le quotient de
deux fonctions holomorphes. 11 se déduit immédiatement de la proposition

Proposition 3.5.10. — On a
M(Y) = Frac(B).

Les résultats du théoreme [R.7.4] s’étendent alors facilement aux fonctions
méromorphes. Plus précisément, il y a un morphisme diviseur

div: M(Y)* — Div(Y)
fo— > ordy (Y-

yelY]
En posant div(0) > D, VD, on a par exemple
B={f € M(Y) | div(f) > 0}.
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Théoréme 3.5.11. — Le morphisme diviseur induit une injection
M(Y)*/B* — Div(Y)
telle que pour f,g € M(Y)*,
div(f) > div(g) < f € Byg.

3.6. Calcul des invariants sous Galois de B%

Théoréme 3.6.1. — On a des égalités
BS&" = Bp
F
G
BX)"" = Bjf.
(52) :
Démonstration. — Soit f € BE¥. Fixons p €]0,1[. Le diviseur
F
D= d, € Divh (Y=
Y o (N e DV )
zE\Y/F\ |
)]0, p]

est Gp-invariant. Il descend donc en un diviseur D’ € Div+(YF7]07p]), D = pg*D'".
D’apres le lemme il existe g € B} tel que

div(g) = D'.
On a donc en particulier div(g) < div(f). D’apres le théoréme cela entraine
Iexistence de h € B% tel que

f=gh.
Puisque f et g sont galois invariants on a en fait h € BEr. Remarquons maintenant
F
que g n’a pas de zéros dans |V~ |. D’apres la proposition cela entraine que
F,]0,p]
heBS" = Bpj
F,[0,1]
d’apres la proposition [1.6.23| qui donne une description explicite de 3%7[071[ comme
sous-anneau de 6”%
Remarque 3.6.2. — On démontre plus généralement, et de maniere différente, dans
la section [11.2.4] que pour tout intervalle I C [0, 1] on a
BE" = Bp.

F.I



CHAPITRE 4

Q,-ESPACES VECTORIELS FORMELS ET PERIODES
DES GROUPES p-DIVISIBLES

Introduction

Ce chapitre est a part dans ce livre au sens ol nous n’utiliserons dans la suite qu'une
partie de ses résultats. Le but est de faire le point sur les théoremes de comparaison
pour les groupes p-divisibles et d’introduire un point de vue géométrique sur les
espaces de Banach B¥"=r" lorsque 0 < d < h tel qu’envisagé dans la section 4 de
[29]. On montre en effet que cet espace de Banach de dimension finie au sens de
Colmez ([13]) n’est pas seulement un foncteur défini sur certaines algebres de Banach
p-adiques mais admet une structure géométrique. Plus précisément, si F = C” avec
C|E algébriquement clos et G est un Og-module formel 7-divisible on montre que
lon peut donner un sens a la limite projective X (G) du systeéme projectif

X X X

g g

comme schéma formel et que celui-ci ne dépend que de la fibre spéciale de G. C’est
ce qu'on appelle un FE-espace vectoriel de dimension finie. On donne également des

X

g

formules explicites pour la < fibre générique » de ce schéma formel c’est a dire la
limite projective du revétement pro-étale de boules ouvertes

X7 X7 X7 X7

rig rig rig
g g g

en montrant que 1'algébre de Hopf de Fréchet complétée de lim T'(G"9, Ogrig) ne
—

X7
dépend que de la fibre spéciale de G. Lorsque cette fibre spéciale est isocline de pente

d/h les C-points de cette limite projective coincident avec B#"=7"_ Ces résultats
sont utilisés dans [61] ou la limite projective précédente est appelée le revétement
universel de G et notée G pour ce que 'on note X (G). Remarquons de plus que nous
n’avons pas apporté de changement & ce chapitre comparé a sa version préliminaire.
Ainsi, on utilise une notion ad-hoc <« d’espaces spectraux > afin de donner un sens a
la limite projective précédente d’espaces rigides. Entre temps est apparue la théorie
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des espaces perfectoides qui donne un sens beaucoup plus naturel a cette limite.
Néanmoins cela n’est pas tres important puisque ces espaces sont < de Stein > et
sont donc compléetement déterminés par 'algebre de Fréchet de leurs sections glo-
bales et lintroduction d’un faisceau strucural n’est donc pas si importante pour les
considérations qui nous intéressent.

On reprend les notations des chapitres précédents. On suppose que F' est parfait
non-nécessairement algébriquement clos. On suppose de plus que E|Q, et que que
F contient une cloture algébrique de F, i.e. la cloture algébrique F, de F, dans
F est algébriquement close. On note alors pour tout A > 1, Fon = F Frobgn=Id oy
Ey, = Wo, (F ) Pextension non-ramifiée de degré h de E associée.

4.1. Les E-espaces de Banach pe=r*

4.1.1. Quelques calculs préliminaires. — Avant d’attaquer la structure de nos
espaces de Banach commengons par récolter les fruits de nos résultats sur les polygones
de Newton obtenus dans le chapitre [ Avec les notations de la section [I.6.3] pour
x € B non-nul on note Newt(z) pour le polygone N ewt?oﬁl[(a:) qui est la transformée
de Legendre inverse de la fonction ]0, +00[> r = v,(z) (il s’agit de Newt)o 1((x) auquel
on a éventuellement rajouté une pente 0 a droite de son domaine de définition et qui
vaut éventuellement +oo & gauche de son domaine de définition).

Proposition 4.1.1. — On a l’égalité

B = E.

Démonstration. Soit x € B¥=!? non nul. Puisque Newt(p(z)) est obtenu & partir
de Newt(z) via la transformation du plan (z,y) — (z,q"y), les pentes de Newt(x)
sont nulles. On en déduit que pour ¢t < 0, Newt(z)(t) = +o0o. D’apres la proposition
cela entraine que x € Bjg | C & et donc z € £°=14 = E. O

Pour d, h € Z on note dans la suite
B¢~ = {z € B | ¢"(x) = nz}.
Proposition 4.1.2. — Pourd € Z<o et h € N>y on a
B =" = .

Démonstration. — Pour x € B non-nul, soit N € ZU{—o00} tel que Newt(z) prend la
valeur 400 exactement sur | — oo, N|. Soient (\;);>n les pentes de Newt(x) ot \; est
la pente sur le segment [i,7 4+ 1]. On a alors lim;_, - A; = 0. Supposons maintenant
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que ¢"(x) = 7%z, On en déduit tout d’abord que N = N + d et donc N = —o0. On
en déduit ensuite que pour i > N,
Xica = q"N;.

En itérant cette relation on en déduit que si A; > 0 alors limy_, 1 oo A\i—xq = +00 ce qui
est impossible. On a donc pour tout 4, A; = 0 ce qui est impossible car lim;_, ., A\; =
~+00. O

Proposition 4.1.3. — Pourd €N et h € N>y on a

BSD}L:‘"(! _ (B+)¢}L:ﬂd-

Démonstration. — Si d = 0 cela résulte de la proposition Supposons donc
d > 0. Soit z € B?"=™" non nul. Comme dans la preuve de la proposition on
constate que Newt(x) ne prend pas la valeur +00. Notons (\;);cz ses pentes ol \;
est la pente sur le segment [i,47 + 1]. Ses pentes satisfont I’équation fonctionnelle

Xiva =q "N
Le polygone est donc completement déterminé par ses valeurs en les abscisses
0,...,d — 1. Puisque la série >, .,¢ *" converge on en déduit que Newt(z) est
borné inférieurement. D’apreés la proposition @ cela implique que = € By ;). Mais
vo(z) = limy o Newt(x) satisfait
q"vo(x) = vo().

On a donc vg(z) = 0 et donc & € BT (prop. [1.10.7). O

4.1.2. Structure d’espace de Banach sur B¥"="", — Soient d,h € N>j.
Puisque l'action de ¢ sur B est continue B"="" est un sous-Fp-espace vectoriel
fermé de B. C’est donc un sous espace de Fréchet de B.

Lemme 4.1.4. — Pour p,p’ €]0,1[ la topologie induite par |.|, sur B¢"="" coincide
avec celle induite par |.|,.
Démonstration. Remarquons que pour x € B"="" on a

h
mzl/qh = Pdmp

(et de méme pour p’ bien siir). Soit k € Z tel que P e [pl/qh,p]. On a alors

kh k —kh
x|}

|$|p/ = pkd|m|z,qkh < »p dsup{‘x|p1/qh,

n h —kh
= pMsup {p™ "|z|9 ", |a|,}"

La topologie définie par |.|, est donc plus fine que celle définie par |.|,,. Par symétrie
entre p et p’ on conclut. O
De cela on déduit immédiatement la proposition suivante.
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Proposition 4.1.5. — Pour d,h > 1, B9"="" est un Ey-espace de Banach dont la
topologie est définie par n’importe quelle norme de Gauss |.|,, p €]0,1].

4.1.3. Description via ’anneau B. — On rappelle (sec. [1.10.4)) que I'on a défini
un anneau B qui est un quotient de BT. On a

B = B""/{vy >0} = B /{vg > 0}.

Proposition 4.1.6. — Pour d,h € N>q, Uapplication BT — B induit un isomor-

phisme
h d

(B)?"=" = (B)7 7.

Démonstration. — Soit x € BT. Pour tout k£ > 0 et tout p €]0,1] on a

qkh
ﬂf(k+1)dw(k+1)h(x) _ ﬂ,fkdsokh(x)‘ _ pfkd.‘x — o (z)

p pL/akh

De plus,

lim |z — 7 " (x) = |z — ﬂ'idgph(x)h.

k—+o00

pl/qk'h

o oh—rd
De cela on déduit facilement que le morphisme (B“‘)‘Ph:”d — (B)w " possede un
inverse naturel donné par

zmod pr— lim 7 *M(z). O
k——+oo

4.1.4. Changement d’uniformisante. — Soit 7’ une autre uniformisante de E.
Notons F, la cloture algébrique de F, dans F. Il existe u € Wo,, (F,)* tel que

/
h_ T
uf =,

T
Le choix d’un tel w induit un isomorphisme de Ej-espaces de Banach

h___d ~ h___d
=t X, el

T Udl'.

On peut écrire cet isomorphisme de maniere plus intrinseque en considérant le
FE-espace vectoriel de dimension 1

Ly = {u € Wo,(Fg) | ¢"(u)m = ur'}.

Il y a alors un isomorphisme canonique

h____d ~ h____rd
B =" ®p, L®jr, =y perET

™
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4.1.5. Changement de corps E. — Soit E’|E de degré fini et de corps résiduel
F, |F, contenu dans F. Soient 7/ et mg des uniformisantes.

Supposons d’abord E’|E non-ramifiée, E' = E,, = Wo,, (7q)6221d et choisissons
mgr = mg. On a alors By = Bg, et g, = ¢} (cf. sec.|1.6.2).

Proposition 4.1.7. — Soit n > 1 un entier. Le morphisme naturel
nd

h d h
PE=TE PE,~TE
(Bg) ®E, Enn — (Bg,)" "
est un isomorphisme.
) P
Démonstration. Le FE,,-espace vectoriel (BE) En="E  est muni d’une action

semi-linéaire de Gal(E,;|Ey) via Daction de (mp%%)%/"%. La proposition résulte
alors du théoreme de Hilbert 90. O

Supposons maintenant E'|E quelconque. Soit fr/ g le degré résiduel. L’élément
[E’:E]/ fel/e
TR

T étant une unité de Opy, il existe u € Wo, (F4)* tel que
[E":E]
u“’}é'*l Y .
fE//E
TE
Considérons I'application
h__d ho o [B:Eld
(BE)WE—ﬂ'E — (BE,)LPE/— B/
r — ulz.
Proposition 4.1.8. — L’application précédente induit un isomorphisme

[E':E]d

(BE)“’%:”% ®p, B} = (BE,)S"Z':’TE/

Démonstration. Utilisant la proposition précédente on se ramene au cas ol
E'|E est totalement ramifiée. On a alors Bgr = B @ E’, identification via laquelle
pp = g ® Id. Le résultat est alors aisé a démontrer. O

4.2. L’espace de Banach B¢"="" vit dans les bivecteurs lorsque d < h
Proposition 4.2.1. — Supposons 1 < d < h.

1. Linclusion naturelle BWo,,(Or) C B}, induit une égalité

. h_d
BWo, (Op)#:=" = (BE)* 7.
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2. 1l y a une bijection

fd,h:m‘} —:—> (BE)¢%:W%

oeiy) — SO [

=0 neZ

Démonstmtion Le point (1) entraine clairement le point (2). Utilisant la proposi-
tion on est ramené a montrer que pour tout « € B>+ dont I'image dans B est

- h 7rd

dans (B)s(J , 1l existe 2’ € BWe,(OF)¥ "= tel que vo(z — ') > 0.

_ S hiﬂ_d L

Soit donc x € B»* dont limage dans B est dans (B)” " . Considérons
I’opérateur
T:ﬂ'_d h . Bb+—>Bb+
Soit y = T'(x) — x, qui vérifie donc vo(y) > 0. On a alors pour tout entier k > 1,
THx)=a+y+T(y) +-+T"(y).

Notons

y=Y llm => Vi[yl]

i>N i>N
pour un N € Z. On a alors
i i+kh
Z Va {yz-&-kd}
i>N—kd

On voit désormais les (T%(y))r>o comme des éléments de BWo, (OFp). Regardons

d’abord le cas d < h qui est plus simple. Soit s > 0 et a5y = {z € Op | v(z) > s}.
Puisque d < h et vy(y) > 0, il existe un entier k(s) tel que pour k > k(s) on ait

T*(y) € ker (BWo, (0Op) = BWo,(OF/ay)).
On peut alors définir

S TH(y) mod BW@E(aS)) € lim BWo,(OF/as) = BWo,(O).
0<k<k(s) >0 o

Considérons alors z+2 € BWo,(OFp). On a V.- 4F"=4(z+2) = (z+2), puisque cette
égalité est vérifice dans BW (Op/a,) pour tout s > 0. On a donc, si 'on considere
x+ 2z comme un élément de BT, " (z+2) = 7%(x+z). Pour conclure il faut donc voir
que vg(z) > 0. Mais on peut toujours écrire y sous la forme y = [a]y’ avec vg(y’) > 0
et v(a) > 0. On voit alors facilement que z = [a]z’ pour un élément 2z’ € BWo,(OF)
défini par un procédé limite comme précédemment pour z :

o ( S [ Ty mod BWOE(aS)> € lim BWo,(Or/a,).

s>0
0<k<k/(s) ? 50
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Regardons maintenant le cas d = h. Pour tout s > 0, d’apres la proposition 1.1 du
chapitre II de [26] (tout du moins lorsque E = Q,, la preuve étant identique pour E
quelconque), on peut donner un sens & la somme

+oo

> (T*(y) mod BWo,(a,)) € BWo,(Op/as).
k=0

Plus précisément, soit 7% (y) mod BWo,, (as) = Y iz Vilyi k) avec y;x € Op/as et

!
Z Z Vﬂi [yix] = Z V,ﬁ [2i.1]-

k=0 i€Z 1€Z

D’apres la proposition 1.1 du chapitre II de [26], utilisant toujours que vg(y) > 0,
pour tout i il existe I(i) € N tel que la suite (z;,1);>(;) soit constante. On pose alors

—+o00
Z(Tk(y) mod BWo, (as)) := Z Vilzia0))-
k=0 €L

Notant z; € BWo,(OFp/as) cet élément, on vérifie comme précédemment que, si
2 = (25)s>0 € BWo,(OF), vo(2) > 0 et p"(x + 2) = 7¢(x + 2). O

La bijection Lg,j, précédente induit une structure d’espace de Banach sur m‘fp. Dans
les sections qui suivent on va interpréter géométriquement cette structure d’espace de
Banach.

Remarque 4.2.2. — Soient h > 1 et d > 0 des entiers. Dans ce chapitre nous
, . . + APh' —=xd . ~ _
étudions entre autres le Ej,-espace vectoriel (Bf,)##="r. Bien sur, posant 7g, = 7g,
_ . d
cet espace vectoriel coincide avec (th )?Er="En et on pourrait donc se ramener, quitte
a remplacer E par Ep, a supposer que h = 1. Néanmoins, lorsque d < h, on va voir
ol =g . Ly Lo
que (BE)?#="r admet une interprétation géométrique en termes de Og-modules -
divisibles et que de plus, comme on vient de le voir, il est contenu dans les bivecteurs
—d

BWo,(OF). Cela n’est pas le cas de (th)"th ~"En qui n’admet pas d’interprétation
en termes de O, -modules m-divisibles et n’est pas contenu dans BWo,, (OF) lorsque
d > 1. C’est pourquoi nous traitons le cas général de (BE)*DZ“:”U[E sans forcément se
ramener a h = 1.

4.3. O-modules m-divisibles

4.3.1. Généralités et théorie de Dieudonné. — Si S est un Og-schéma sur
lequel 7 est nilpotent, resp. un Spf(Og)-schéma formel, un O-module 7-divisible est
un groupe p-divisible H sur S, muni d’une action de O telle que 'action induite sur
le Og-module Lie H soit I'action déduite du morphisme structural S — Spec(Og),
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resp. S — Spf(Og). La hauteur d'un O-module 7-divisible est un multiple de [E : Qp).
On appelle alors O-hauteur la quantité

ht(H)
tolt) =g,y
Si k est un corps parfait extension de I, et H un O-module w-divisible sur &, le module
de Dieudonné contravariant du groupe p-divisible H, D(H), est un W (k)-module muni
d’une action de O commutant a I'action du Frobenius et du Verschiebung F' et V.

On a une décomposition

T Fo—k
ot O, = W(IF,) agit sur D(H), via le plongement W (7) : O, — W (k). Si o désigne
le Frobenius de W (k), F est o-linéaire et V est o~ !-linéaire. On a de plus

F:D(H); > D(H)yr et V:D(H); — D(H)y-1,.

Puisque £ est une extension de [y il y a un plongement canonique can : Fy < k. On
pose alors
Do(H) =D(H)can-

Puisque Wo, (k) = W(k) ®o,, OF, c’est un Wo, (k)-module libre de rang hto(H).
Notons o le Frobenius relatif de Wo,, (k), c’est a dire o/ ® Id ot ¢ = p/. On note Fg,
I'endomorphisme de Do (H) égal & F. Avec les notations précédentes, F est ogl—
linéaire. Puisque 'action induite par O sur Lie H est I'action déduite du plongement
canonique,

wir = VD(H)/pD(H) = @ VD(H)or/pD(H),
T:Fq—k

= V]D)(H)O'can/pD(H)can-

On a donc si 7 # can, VD(H)yr = pD(H), et 7VD(H)pcan C PD(H)can. Cela
implique que 7D(H) C FgD(H). On pose alors V, = mF5*. On a donc

FEVﬂ:VwFE:’ﬂ'.

On note désormais F pour Fp agissant sur Dp(H). La correspondance H —
(Do (H), F,V;) induit alors une équivalence de catégories entre les O-modules 7-
divisibles sur k et les triplets (D, F,V;) ou D est un We, (k)-module libre de rang
fini, F': D — D est og-linéaire, V : D — D est agl—linéaire et FV, =V, F =m.

La théorie de Dieudonné covariante des O-module 7-divisibles est bien développée.
Plus précisément, la théorie de Cartier des O-modules formels m-divisibles est
développée dans [17], [37], [40], [39] et le chapitre V.29 de [38]. Le point de vue
cristallin de lextension vectorielle universelle est développé dans [18] et ’appendice B
de [20]. Nous utiliserons dans la suite la version contravariante suivante généralisant
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la théorie développée dans [26]. Si H est un O-module 7-divisible sur k& on peut
montrer que le O-module de Dieudonné précédent Dy (H) s’identifie &

HOIII(;)(I‘L CW@).

De plus, F : Dp(H) — Do (H) est induit par le morphisme F : H — H@ qui est
la puissance f-ieme du morphisme de Frobenius du groupe p-divisible H. Il y a une
isogénie V, : H@ — H induisant Vj sur Do (H). Le O-module 7-divisible H se
retrouve alors via la formule

H = Homyy,, (1)(r,v,] (Do (H),CWo).

Lorsque H est formel on peut de plus remplacer CW¢y par les covecteurs de Witt
formels, CW o.

4.3.2. Exemple. — Nous utiliserons dans la suite ’exemple qui suit. Soient d,h > 1
avec d < h. Soit

ph—d_yd
Ga,n = ker (CWo ————— CWo).
C’est un O-module formel w-divisible de dimension d et de O-hauteur h sur F,. Un
systéme de coordonnées formelles est donné par (zg,...,zq—1) avec
a(i)(h—d)
Gan = {[mg(i) ]i§0 € CWo}

ol —i = a(i)d +b(7) est la division euclidienne de —i par d. Si e € Homp (Gg,n, CWo)
désigne le plongement canonique alors

Do (Gan) =< e, Fe,...,F'"% Ve, ..., Vi le >= Hom(G4, CWo)
qui forme une base du O-module de Dieudonné. Au systéme de coordonnées formelles

précédent (xo,...,x4—1) est associé une loi de groupe formel sur Fy,

Sd.n = (32?;)1, e 73&7;;1)) €F,[z0, -y Ta—1,Y0s- - Ya-1]"

ol

(x07"'7xd—1) + (yOa"'ayd—l) = (3',(10})13’3,(5}71))

Sd,n
et avec les notations précédentes

[ qa('i)(hfd)

(D) (h=a)
qa
0] ]igo [

_ (d—1) (0)
) i< R RN
+ W) lico=1-- San Sih)

dans CWo (Fqlzo, ..., Ta—1,Y0, - - -+ Yd—1])-

Du point de vue de la théorie de Cartier covariante, le module de Cartier covariant
de Gg  est

M = HOIH(W(Q, gd,h)
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qui est un module sur 'anneau de Cartier Eo r, = End(W@)Om’. L’anneau de Cartier
Eor, est le V-complété de Wo (Fy)[Fr, V], c’est a dire

{ Z V™ anmlEX | anm € Fq et Vn, a, ,n = 0 pour presque tout m}

n,m>0

OEZWo(Fq) — ]EO,]Fq
Y ViMan) — >V anFY,

n>0 n>0
l'action de V' € Eor, = End(W@)Opp sur W(g est donnée par l'opérateur F' usuel
agissant sur Wo, celle de [a] est la multiplication par [a] et celle de F; € Eo, est
donnée par 'action de V.. Soit
£ WO — C Wo

r — Z V{”dF"(hfd):c mod W
n>0

ol la somme infinie précédente est & valeurs dans les bivecteurs BWe et on la réduit
modulo Wo, BWo/Wo = CWe. On a € € M et comme Wo(F,)-module
M =<¢eVe,... Vi Fe .. .,Fff‘ls > .

qui forme une base du module de Cartier comme O = Wo,, (Fy)-module. Une V-base
de ce module de Cartier est donnée par (gg,...,eq4_1) oupour 0 <i < d—1,¢; = Fle.
Les équations structurelles de M associées a cette V-base sont

Fﬂ—El':€i+1 SlOS’L<d—1

Freq1 = Vh7d€0.
Elles fournissent une présentation du module de Cartier

d U, d
0 —Eor, — Eop, — M —0
olt
(g, 2a—1) = (Xa—1Fr — 20V 20 Fr — a1, ..., 2a—0Fx — 24-1).
L’application
M =Homo(Wo,Gan) — Gan(Fo[T])
u — u([T))

induit un isomorphisme entre M et le sous-Og-module de Gg,(F,[T]) formé des
courbes 7-typiques. Puisque (gq,...,£4—1) est une V-base de M,

d—1

v = Z&([Iz]) € Gan(Fqlzo, ... xa-1])

=0
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définit un isomorphisme
v : Spf(Fy[zo, - - -, Ta—1]) — Gan-

On vérifie par un calcul immédiat que ces coordonnées formelles sont celles utilisées
précédemment pour définir la loi de groupe formel §q .

Soit maintenant M le module de Cartier sur Op de V-base (&,...,E4—1) et ayant
pour équations structurelles
Fﬂéi:§i+1 sio<i<d-1
Fréqg_ 1= Vh_dgo.
Il admet la méme présentation que la présentation précédente de M en remplagant

Eor, par Ep,0,. Soit g}h le O-module w-divisible sur O associé,

Gan =Wo REo,0, M.
On a donc Ggj, @ Fy = Gy.q et une résolution sur Spf(Op)
OHWgLWgH§d7h—)O
olt
(Yo, - Ya-1) = (Vaya—1 — F" 9o, Vayo — y1. -, Vatha—2 — Ya—1)-
Pour i € {0,...,d—1}
&([T]) € Gan(Or[T])
est une courbe m-typique. Notons

o OE[[T]] — OE[[l‘o,...,l'd,lﬂ

T +— Z;.

Alors, si

U
[

d—1
7= aué&i([T) = Y &) € Gan(Oslwo, ..., za-1]),
=0

%

Il
=)

puisque (£;)o<i<d—1 est une V-base du module de Cartier de g~d,h, il induit un iso-
morphisme

7 : Spf(Op[zo, .., xa-1]) = Gan
c’est a dire un systéme de coordonnées formelles sur le groupe formel ’gvd’h et donc
une loi de groupe formel en d variables. Ce systeme de coordonnées formelles de Gg p,

releve celui utilisé précédemment pour Gg p.
Il existe alors un unique isomorphisme de O-modules formels sur E

log : éd,hé?E ;) @Z
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tel que I'isomorphisme induit au niveau des espaces tangents envoie la base de Lie g~d, h
déduite de la V-base (€;)o<i<d—1 sur la base canonique de Lie Gg = E?. Un tel
isomorphisme est donné par des séries formelles

f="(fo,--., fa—1) € E[xo,... ,fd—l]]d

ou (fo,..., fa—1) forme une base des logarithmes de notre loi de groupe formel que
nous allons calculer explicitement. Pour 0 < i < d — 1 soit

9 = (910, - - gia—1) = log &([T) € GL(E[T]) = E[T]"
Alors,

d—1
F=>giw).
=0

De plus, pour 0 <4,5 < d —1, g;; est une courbe m-typique de @a vérifiant :
1. Fgij=git1;510<i<d—1
2. Fgg_1,;= Vf‘d.goﬂ'
3. 9i;(T)=0mod T? sii # j et g;;(T) =T mod T?.
Les courbes m-typiques de G, (E[T]) = TE[T] sont les séries de la forme
Z anT?"
n>0
dans E[T]. L’opérateur V agit sur ces séries via g(T) — ¢(T9) et F via
Z anT? — 7 Z an+1T’1n.
n>0 n>0

On vérifie par un calcul explicite que les conditions (1), (2) et (3) imposent les formules

nh4j—i

T Do
Ziﬂ-nd+j—i sij>1
_ n>0
Gij = i
W S1 ) < 1.
n>1
On en déduit la proposition suivante.
Proposition 4.3.1. — Considérons pour 0 < j < d—1 la série
nh4j—i nh+j—i
zy zy
5= ZwﬁL > ZW € Efzo, .., za]-
0<i<jn>0 j<i<d—1n>1
Alors, (fo,-.., fa—1) sont les logarithmes d’une unique loi de O-module formel de

dimension d sur O, §q,n, relevant la loi de O-module formel §qn sur Fg.
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Exemple 4.3.2. — Sid=1, ’g},h est un groupe de Lubin-Tate associé a ’extension
non-ramifiée F;, de E. Une loi de groupe formel associée a pour logarithme

=

-

Cette loi de groupe formel est §1., = f~1(f(X) + f(Y)) € Op[X,Y].

4.3.3. Quasi-logarithmes et leur interprétation rigide analytique. — Soit
K|E un corps valué complet pour une valuation de rang 1 étendant la valuation
m-adique de E. Soit G un O-module formel 7-divisible sur Og.

Ecrivons G = Spf(R) ott R ~ Ok|xy,...,z4] avec d = dim(G). Soit a C mg un
idéal contenant wO. Soit R[%] le complété de 'anneau RE] relativement a son
idéal d’augmentation noyau du morphisme RE] - K,

R[] ~ K[z1,...,24]

—

et GRK = Spf(R[%]) est le groupe formel fibre générique de G.

Définition 4.3.3. — On note Quasilog(G) les éléments f dans I'idéal maximal de

RE] tels que A(f) — f@l1—-1® f € R[ﬂ et pour tout a € O, si [alg € End(R)
désigne I'action de a sur le O-module G, f o [alg — af € R[%].

Le groupe des quasi-logarithmes contient I'idéal d’augmentation de R[%] On note

Quasilog(G)/ ~

le groupe quotient des classes d’équivalences de quasi-logarithmes. Le lemme qui suit
dit que la définition précédente des quasi-logarithmes coincide avec celle que 'on
trouve dans le chapitre IV de [26] et dans le chapitre V de [43] (définition qui est
donc trop forte).

Lemme 4.3.4. — Fizons des coordonnées R =~ Oglxi,...,x4]. Soit f €
1

Kz, ...,2z4] un quasi-logarithme. Alors pour 1 <i <d, % € Oklx1,...,x4] [;] .
Démonstration. Soit GRK ~ Spf(K[z1,...,z4]) le groupe formel fibre générique

du groupe formel G. Voyons f comme un morphlsrne de schémas formels f GRK —

G envoyant la section unité de GRK sur celle de G Soit QQ®K/K, resp. Qg/o , les

formes différentielles sur GRK, resp. G. Le lemme équivaut alors & ce que la forme
différentielle f*dT € QL . vérifie

GRK/K
fdT € Qg 0, [+

Soit (w1,...,wq) une base des formes différentielles invariantes sur G. On a alors
—_—

O} j0, = Rur ® - ® Rwg C R[Hwn @ - @ R[Hwg = Oy 1
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Considérons le morphisme de K-schémas formels

g: 99K x GOK — G,
Spf(K)

(x,y) — flz+y) — flz)— fly).

Notons
m:GRK x G&K — GRK
Spf(K)
la loi de groupe et pour i = 1,2,
pri: GOK x GRK — GRK
Spf(K)

les deux projections. On a donc
g=fom—fopri—foprs.
L’invariance des formes w;, i = 1,...,d, se traduit en 1’égalité

m*w; = priw; + priw;.

Si
d
FrdT =" Niw;
i=1
avec \; € R[%] on a donc
gtdT = Z [(A\i om — ;o pry) priw; + (A om — \; o pra) priw;]|

€ Qé@KxQ®K/K = PTT@Q@K/K b P@ﬁg@mn
Mais puisque g € (RQR) [%]7
9'dT € Oyg/0, (1] = 0, [2] ©x R[E] @ R[E] @k 0§ 0, [1]-

s ™

On en déduit que pour tout i, \; om — \; o pr;1 € (R®R) [%] i.e. la < fonc-
tion > (z,y) — Ai(z +y) — Ai(x) est dans (RQR)[1]. Spécialisant en = 0 on en
déduit que pour tout i, \; € R[%] O

Soit GRK la fibre générique du groupe formel G comme K-groupe formel. Il y a

un isomorphisme
Hom@(g®K,@Q) = (LieG[1])* =wg[2]
f —  frdT.

Le K-espace vectoriel wg [%] se plonge donc dans Quasilog(G)/ ~. Ce sous-espace
vectoriel de I'espace des classes d’équivalence de quasi-logarithme est l'espace des
logarithmes, c’est & dire les f € R[%] tels que A(f) = f® 14 1® f. La filtration
déduite sur les quasi-logarithmes est la filtration de Hodge.
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Prenons maintenant un point de vue rigide analytique. On note G la fibre générique
de G comme K-groupe rigide analytique. En tant qu’espace rigide analytique, G est
isomorphe & une boule ouverte de dimension dim G.

Définition 4.3.5. — On note QuasiHom(G, G’") les morphisme f : G — G
d’espaces analytiques rigides vérifiant f(0) = 0,

1f(z+y) = f(@) = f(y)llee < +o0
ot flx+y)— f(z) — fly) : G x G — G et pour tout a € Op,

| f(az) — af(z)|00 < +oo.

On note QuasiHom (G, G")/ ~ le quotient par le sous-groupe formé des f : G — G
tels que || f|loo < +00.

Dans la définition précédente ||.||oo désigne la norme supérieure sur O(G). Le groupe
formel GRK se retrouve & partir du groupe analytique rigide G comme étant Spf((/’)\ao)
ou Og o désigne I'anneau local des germes de fonctions anaytiques rigides au voisinage
de I’élément neutre de G. Tout morphisme d’espaces rigides f : G — G;i-‘? tel que
f(0) = 0 définit donc naturellement un morphisme de schémas formels GRK — Ga.
On vérifie en utilisant le lemme que 'application naturelle

QuasiHom(G, G") — Quasilog(G)

est un isomorphisme.

Soit I un idéal de définition de R, via un isomorphisme R ~ Og[x1,...,z4] on
peut prendre I = (7, 21,...,x,) (on considére le groupe formel G comme un groupe
formel sur Spf(Og) et non Spec(Ok), auquel cas on aurait pris I = (z1,...,z,)). On
a alors

OWo(R) = lim CWo(R/T")
n>0
et donc
CWo(R) = {[yili<o | yi € R, AN, 3k, (> Ry)F C I}.
i<N
Il y a un morphisme Og-linéaire ([26], II.5 lorsque E = Q,)

w:CWo(R) — R[%]
[yn]nSO — Zwinyq—ﬂr/r
n>0

Soit maintenant a un idéal de Ok contenu dans son idéal maximal et tel que 7 € a.
Notons G, = G ® Ok /a d’algébre R, = R/aR. On a alors

Homp (Gq, CWo)
= {[yn]nSO € CWO(RG) | [A(yn)]nio = [C‘/n ® 1]ns0 + [1 Y yn]nSO € CWO(Ra®Ra)}
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ot A : R — R®R désigne la comultiplication de notre groupe formel. D’aprés [26]
chap. IV, il y a une application Og-linéaire

Homo(Ga,CWo) — Quasilog(g)/ ~

ou & € CWe(R) est un relevement quelconque de x € CWp(R,). Notons kg le corps
résiduel de K que I'on suppose parfait et supposons fixé une section du morphisme
Ok /7Ok — ki (lorsque la valuation de K est discrete le relevement de Teichmiiller
fournit canoniquement une telle section). Soit G, la réduction de G sur le corps
résiduel. Faisons I’hypothese suivante : 'identité de Gy, se releve en une quasi-isogénie
(nécessairement unique)

P Grx Ok Ok /1O — G R0, Ok /70 .

Par rigidité des quasi-isogénies, lorsque la valuation de K est discrete cette hy-
potheése est automatiquement vérifiée. Alors, toujours d’apres [26] chap. IV, si D =
Homoe (Gy,, CWo) est le module de Dieudonné de la fibre spéciale de G, p et le mor-
phisme précédent induisent un isomorphisme

D ®@we, (ki) K — Quasilog(G)/ ~ .

Exemple 4.3.6. — Soit QNL;,, le O-module formel sur O de 'exemple m Une
base de ses quasi-logarithmes est

nh+i

Ta
>

n>0

lorsque ¢ varie entre 0 et h — 1.

4.4. Description de B¥"=™" en termes de O-modules r-divisibles lorsque
d<h

On va maintenant décrire géométriquement la structure d’espace de Banach sur
m¢. déduite de la bijection %, de la proposition Soit G un O-module formel
m-divisible sur F,. On note G(Op) = Homg,. 7, ,(Spf(OF),G). Pour tout s > 0, si
as ={x € Op | v(z) > s}, soit

Gs(Op) = ker (G(Op) = G(OF/ay)).

On vérifie aisément la proposition qui suit.

Proposition 4.4.1. — Le groupe G(Op) est un E-espace vectoriel. De plus, pour
tout s > 0, Gs(OFp) est un sous-Op-module m-adiquement complet de G(Or) qui
définit une structure d’espace de Banach sur G(Op), c’est a dire est la boule unité
d’une norme de Banach sur G(Op). La topologie de Banach ainsi définie ne dépend
pas du choix de s > 0.
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Soit
G = (G&OFp)™
la fibre générique du Spf(Or)-schéma formel GROF comme F-espace analytique ri-
gide. Il s’agit d’un groupe analytique rigide sur F' tel que
G(OF) = G(F).
Pour tout s > 0, s € v(F*), il y a un sous-groupe affinoide G5 C G, tel que
Gs(OF) = Gs(F).
Apres avoir fixé des coordonnées formelles sur G, c’est & dire un isomorphisme
Spf(Fy[z1,...,z4]) — G, on a
G~ Iﬁ%d,
la boule ouverte unité rigide analytique de dimension d = dim(G) sur F et
Gy ~ B 0,q7%)
la boule fermée de rayon ¢~° dans la boule ouverte. La multiplication par w, X :
G — G, vérifie alors que pour tout s > 0, on a un recouvrement admissible
Urre.=¢
n>1

et pour s >t > 0, il existe n € N tel que
7TnGt C GS.

Remarquons enfin que le foncteur G — G(Op) de la catégorie des O-modules
formels m-divisibles sur F, dans celle des E-espaces de Banach se factorise par la
catégorie O-modules formels w-divisibles a isogénies pres.

Considérons maintenant le module de Dieudonné contravariant de G,
D = Homp(G,CWo).

Notons F, V; : D — D son Frobenius et son Verschiebung. Il y a alors un isomorphisme
naturel
G(Or) = Homy, 5 v, (D: CWo(OF)).
ousias={re€Op|v(x)>s},
G(Or) = lim G(Or/a;)
s>0
OWO(OF) = lim OW(OF/ag) = {[mi]i<0 | z; € Op, hmlnf ’U(l‘i) > O}
4—0 - i——00
s>
Puisque G est formel, dans les formules précédentes on pourrait remplacer CWep

par CW o et en particulier CWe(Op) par

CWo(Or) = {[zii<o | z; € mp, 1,i§1_inf v(x;) > 0}.
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Proposition 4.4.2. — L’application de réduction BWo(Op) - CWe(OF) induit
un isomorphisme de Og-modules

Homy, &) (#.v,] (D, BWo(OF)) — Homy, 5 )F,v,] (D, CWo(OF)).

Démonstration. Puisque F est bijectif sur BWo(OF) et CWo(OF) on a pour
* € {BWo(OF),CWo(OF)},
HomWO(E)[F](D, *) = HomWO(Fq)[F’VW](D, *).
La suite exacte
0 — Wo(Op) — BWo(Op) — CWo(Op) — 0

induit une suite exacte

0 — Homy, & (D, Wo(Or)) = Homy, 5 (D, BWo(OF)) —

—  Homy, g (D, CWo(OF)) — 0.
Pour * € {Wo(OFr), BWo(OF), CWo(OF)}, le Wo(F,)-module Homwo(?q)(D, *) est
muni d'un opérateur o~ !-linéaire 1 en posant 1(u) = F~1 owu o F. La suite exacte

précédente est une suite exacte de Wo(F,)-modules munis d'un tel opérateur. En
prenant les invariants sous un tel opérateur elle induit donc une suite exacte

0 — Homy, & 5 (D, Wo(OF)) — Homy, | & ) (#) (D, BWo(OF)) —
— HomWO(R)[F](D,CWO(OF)) — A
ol
A= coker(HomWO(E)(D, Wo(Or)) KN HomWo(Fq)(D7 Wo(Or))).
Puisque F est topologiquement nilpotent sur D et bijectif sur Weo (OF),
Homy, g (#(D, Wo(OF)) =0.
La nilpotence topologique de F' sur D implique également que 'opérateur ¢ agissant

sur le Wo (Or)-module libre Homy, | (F,) (D,Wo(OF)) est m-adiquement topologique-
ment nilpotent. On en déduit que Id — 9 est bijectif et donc A = 0. O

Remarque 4.4.3. — Par définition, BWn(Op) = 1<£n CWo(OF) ou les appli-

neN
cations de transition sont données par V. : CWep(Op) = CWo(Op). Soit n > 0

tel que F"D C V. D. Posons v = V._!F™ I’endomorphisme associé de D. Alors, si
u:D — CWo(Op) commute a F' et V;, 'unique relevement donné par la proposition
précédente est
(F7"ouoy")p>0: D — l<£n CWo(OF).
neN

De la proposition précédente, du théoréme de Dieudonné-Manin et du point (1) de
la proposition on déduit le corollaire suivant.
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Corollaire 4.4.4. — Il y a un isomorphisme de E-espaces vectoriels
G(0r) — H"mw@(ﬁq)[nvﬂ](D[%]vBWO(OF)) = Homyy &, )(r) (D[%],BY)
ot D[%] est le O-module de Dieudonné rationnel contravariant de G.
Soient 1 < d < h et
Fh—d_yd
gd,h = ker (CW@ —_— CW@),

le O-module formel de la section [f.3.2} Soit e : Gg, — CWo le générateur canonique
de son module de Dieudonné, c’est a dire le plongement canonique. Soit (xg, ..., 2Z4—1)
les coordonnées formelles sur Gg p, de la section [4.3.2] c’est & dire I'isomorphisme

Spf(FqlL’Eo, e ,xd,ﬂ]) —N—> gdyh

tel que composé avec e : Gg, — CWo ce soit

(h—d) a(i)(h—d)
[..,zd s Td—1y- -5 T0] = [“qu)(i) LSOEC’Wo(k[[xO,...,zd_l]])

ol —i = a(i)d + b(i) est la division euclidienne de —i par d. Ce choix de coordonnées
formelles induit une bijection

m;i: L> gd,h(op).

De plus,
h:ﬂ_d
Homy, ey, (D, BY) = (BY)”
u +—  ufe).
Proposition 4.4.5. — Soit §an la loi de groupe formel associée a Gqp, et au choiz

précédent de coordonnées formelles. Via ces choiz, l’isomorphisme de E-espaces vec-
toriels .
d ~ s@ =T
(mf, +) — (B7)

d,h

est donné par
(0w Ta—1) — w_(d_l)fdﬁ(xiill, )
ot Ly 1 est lapplication de la proposition .
Démonstration. La bijection
md = CWo(Op)? ="
est donnée par

d—1
3 a(i)(h—d) o —n(h—d)
(IO7...,93(1—1) — E V;[JCZ(Z.) ] = E E V:d Z[CC;I }
1=0n

i<0 <0
La bijection
md =5 BWo(0p)?" ="
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associe donc a (zg,...,T4—1)
! (h—d) " (h—d)—(nd—1)
nd—if,q """ _ R BT A
E E Vi ] = E [ ks
i=0 ncZ i=0 nez
d—1 -
_ q """ _nd—i
= [xz ]”
1=0 n€Z
Le résultat s’en déduit. O

On a défini sur le E-espace vectoriel Gg ,(Op) une structure d’espace de Banach
(prop. . De plus (cf. section B¢"="" est un sous-espace de Banach de l'es-
pace de Fréchet B. Utilisant la formule explicite fournie par la proposition précédente
on vérifie facilement la proposition qui suit.

Proposition 4.4.6. — L’isomorphisme précédent Gun(Or) — B?"="" st un
homéomorphisme d’espaces de Banach.

On a donc obtenu une interprétation géométrique de l'espace de Banach Be"="

Exemple 4.4.7. — Supposons E = Q, et d = h = 1. Soit la loi de groupe formel 3
sur Zj de logarithme }_, - 7;;

FE-espaces de Banach

et § sa réduction sur F,. Il y a un isomorphisme de

Li(met) = (B9)77
|_)

Z [xpfn]p”.

nez

T

Soit
"
E=exp (Y ) €,[T]
n>0 p
I’exponentielle d’Artin-Hasse. Elle induit un isomorphisme de lois de groupe formel

E:§ "G
On en déduit que 'on a un diagramme commutatif d’isomorphismes d’espaces de

BallaCll
mpg,

= ()

~

log([-1])
(1 + mpg, X)
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4.5. Lien avec ’application des périodes d’un groupe p-divisible

4.5.1. Un résultat de relevement. — Soit A une Og-algebre m-adique et G un
O-module formel m-divisible sur A.

Définition 4.5.1. — Si B est une A-algebre adique pour un idéal contenant T,
posant G(B) := Homgys4)(Spf(B),G)), on note

X(G)(B) = {(zn)nez | xn € G(B) et Trni1 = Tn}.

Remarquons que X (G)(B) est un E-espace vectoriel ne dépendant que de la classe
d’isogénie de G.

Proposition 4.5.2. — Soit B une A-algébre J-adique avec (w) C J. Soit I C J un
idéal de B fermé pour la topologie J-adique. Munissons B de la topologie J-adique et
B/I de la topologie J/I-adique. L’application de réduction modulo I induit alors un
isomorphisme de E-espaces vectoriels

~

X(9)(B) — X(G)(B/1).

Démonstration. On a

Ik

G(B) lim G(B/J")
k>1
lim G(B/I + ).

k>1

Ik

g(B/I)

qui induisent donc des bijections
X(@)(B) ~+ lm X(O)(B/IY)
E>1
X(G)(B/I) — lim X(G)(B/I+J").

E>1
Quitte & remplacer B par B/J*, I par I + J*/J* et G par G ® B/J* pour un k > 1
on peut donc supposer qu’il existe un entier k tel J*¥ = 0. On a donc en particulier
I* = 0 et 7B = 0. L’application de réduction

G(B) — G(B/I)
se dévisse en
G(B) = G(B/I*) — G(B/I*') — G(B/I"?) — .- — G(B/I*) — G(B/I).
Pour un indice ! compris entre 1 et k, puisque 7B = 0 et donc 7%LieG = 0,
ker (G(B/I') — G(B/I'™1))
est annulé par 7%. On en déduit que
ker (Q(B) — Q(B/I))

A k2
est annulé par 7" .
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Soit maintenant

= (2n)nez € ker (X(G)(B) — X(G)(B/I)).

k

On a donc pour tout n, w an = Tpyp2 = 0. Cela étant vrai pour tout n, x = 0.

L’application de réduction
X(9)(B) — X(9)(B/I)

est donc injective.
Soit maintenant (x,)nez € X(G)(B/I) et pour tout n, &, € G(B) un relevement
quelconque de x,. D’apres le résultat précédent, pour tout n la suite
(ﬂ_mi'n—i-m)mzo

est constante pour m > 0. On vérifie alors facilement que 'application

x —  lim 7™Z%
( n)nEZ mostoo n+m

induit un inverse a ’application de réduction modulo I. O

4.5.2. Interprétation de l’isomorphisme G, ,(Op) — B¢"=™" en termes
de quasi-logarithmes. — Soit maintenant G un O-module formel 7-divisible sur
Wo,(F,). On note Gz, sa réduction sur le corps résiduel. Munissons Wo,, (OF) de la
topologie faible (cf. sec. . D’apres la proposition I’application de réduction
modulo 7 induit une bijection

X(9)(Wo,(Or)) — X(G5,)(OF).
De plus,
X(G:)(Or) 2 G5, (Op)
(Tn)nez > o
On dispose donc d’un isomorphisme de FE-espaces vectoriels
X(9)(Wop(Or)) 5 Gz (Or).

Soit G = G" la fibre générique de G comme Wo (F,)o-groupe rigide analytique. Soit
I'(G,0¢) = Hom(G, Ab"9). Muni de la topologie de la convergence uniforme sur les
domaines affinoides de G c’est un FE-espace de Fréchet. De plus, ’espace vectoriel
F(Q,Og)[%] = Hom(g,@a) [%]7 les fonctions rigides analytiques bornées, est dense
dans cet espace de Fréchet. Si 2 € G(Wp(OF)) il y a une application d’évaluation

Hom(g,@a)[%] — BbF
fo— f).
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Lemme 4.5.3. — Pour x € G(Wo(Or)), Uapplication d’évaluation précédente
s’étend en une unique application continue entre espaces de Fréchet

Hom(G,G"9) — BT
fo— f).

Démonstration. — Pour r > 0 notons w, la valuation de Gauss qui est la borne

inférieure de la valuation d’une fonction rigide analytique sur la boule de rayon

q~" dans l’espace rigide G. On vérifie par un calcul en coordonnées que pour f €
I'(G,0a)[7],

’Ur(f(ﬂf)) > w'ur(ac)(f)' O

On peut donc définir pour f € Quasilog(G) = QuasiHom(G,G¥) (cf. section

4.3.3) et * € Wo(Or), f(z) € Bt. Concrétement, si (T1,...,Ty) est un systeme

de coordonnées formelles sur G, f = > cnaaoTi" ... Ty et © = (x1,...,24) €

G(Wo(Or)) € Wo(Op)4,
fl@)= > aqaft.. . aj

dans BT ou
G(Wo(Or)) = {(z1,...,24) € Wo(Or)? | Vi, 2; mod m € my}
puisque pour la topologie faible

Wo(Op)®° ={z € Wo(OF) | z mod 7 € mp}.

Lemme 4.5.4. — Soit f: G — G"%9 un quasi-morphisme. Il existe alors A € R tel
que pour tout m € N, |7 f — fon™|o < A.

Démonstration. — 11 suffit d’écrire
|7+ f = o™ o < sup{[|m(a™ f = fom™)|loo, I(mf — fom) om0}
pour en déduire par récurrence sur m que
7™ f = for™|loe < Imf = fomoo. O

Lemme 4.5.5. — Soit (xn)nez € X(G)(Wo(OF)) et f € QuasiHom(G,G."). Les
propriétés suivantes sont vérifiées :
1. La suite (7" f(x))nez est convergente dans BT .
2. 8i f est borné, lim 7" f(x,)=0.
n——+oo

3. Siy est un autre élément de X (G)(Wo(OF)) alors

DDpT En o) = R fon) + Jip " ).
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Démonstration. Soit r > 0. On reprend les notations de la démonstration du lemme

53] Pour n,m > 0,

Ur(ﬁn+mf(xn+m) - an(xn))

nr + v (7" f(Trntm) — f(z0))
nr + wvr(szrm)(Wmf — for™)

nr+ inf w. (7" f — for™).
r’>0

ARV

Puisque f est un quasi-morphisme, d’apres le lemme il existe une constante A
indépendante de m telle que inf, <o w. (7™ f — fox™) > A. On en déduit ausstdt
que la suite (7" f(zy,))n>0 est de Cauchy dans B™, d’ott le point (1). Le point (2) est
immédiat et le point (3) ne pose pas de probléme. O

Du lemme précédent on déduit que l'on dispose d’un morphisme de FE-espaces

vectoriels
X(G)(Wo(Or)) — Hom(QuaSiHom(G, Grigy/ N,B+)
(Tn)nez — [f = nETooTrnf(xn)]
Soit

D= Homo(gﬁq,CWO)

le module de Dieudonné contravariant de Qﬁp. Rappelons (cf. fin de la section [4.3.3))
qu’il y a un isomorphisme

D[1] = QuasiLog(G)/ ~ .
On a de plus vu qu’on a un isomorphisme canonique
X(0)(Wo(Or)) > G5, (Or).
On obtient donc un morphisme

1
™

G5, (Op) — Hompg(D[1], BT).

Proposition 4.5.6. — Le morphisme Gg_ (Op) — Homg(D[1], BT) construit via
les quasi-logarithmes de G coincide avec le morphisme du corollaire|].4.4)
Démonstration. Soit G = Spf(R) et G5 = Spf(R/7R). Si
g = [gn]n<o € Homop (G, CWo) C CWo(R/TR),

on note pour tout n, g, € R un relevement quelconque de g,, dans 'idéal d’augmen-
tation de R et

S a g €T(G,0c)

n<0
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le quasi-logarithme associé. Remarquons que la série précédente est convergente pour
la topologie de Fréchet de T'(G,Og). Pour tout € G(Wp(OF)), 'évaluation du
quasi-logarithme précédent sur = vaut donc dans BT

DI ACLE

n<0

Si 2 = (Tn)nez € X(G)(Wo(Op)) il lui correspond lapplication qui au quasi-
logarithme précédent associe

. n+m ~ -
mgI-Iﬁ-loo T gn (xm)q
n<0

Commengons par vérifier que cette application D E] — B* commute au Frobenius.
Du point de vue des classes d’équivalence de quasi-logarithmes, ’action du Frobenius
sur le module de Dieudonné est donnée par
~qg " o~ ntl
2mal = Y gl

n<0 n<0

Il s’agit donc de montrer que
im Y oGa(@n) = lm S a (Gala)?)”

m——+oo m——+oo
n<0 n<0

Or on a dans W (Or)

—-n

= @(@\n(l‘mn(f = (./g\n(xm)q)qin mOd ﬂ.—n—',-l

et donc

Zﬂ'n-‘rm(,@(./g\n(l'm))qin o Z antm (/g\n(l.m)q)‘f" c WmWO(0F>
n<0 n<0

qui tend vers 0 lorsque m tend vers l'infini. On a donc montré que notre morphisme
commute au Frobenius.

Puisque le morphisme de Frobenius du module de Dieudonné D est m-adiquement
topologiquement nilpotent, deux morphismes de D & valeurs dans BT compatibles aux
Frobenius coincident si et seulement si leur différence est & valeurs dans Wo, (Op). A
(Zn)nez € X(G)(Wo(Op)) est associé T := o mod 7 dans Gz (Op). Pour montrer
la proposition il suffit donc de montrer que

Z Vi [gn(fo)] — lim T Zjn(xm)q_n € Wo(OF).

m——+o0
n<0 n<0

Z vV [Qn(fo)] = Z " [gn (fo)q_n] .

n<0 n<0
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Puisque [gn]n<o est un morphisme de gﬁq a valeurs dans CWy il commute a I’action

de 7™. Ecrivant 7™ = VI EF™ comme endomorphisme de CWy et utilisant le fait que
7™, = xo on obtient que lorsque n <0, m>0etn+m < 0on a

m

E]\n(xm)q = §n+m($0) mod
= [gn+m(f0)] mod .

On a donc sous les conditions précédentes

—n

~ g (ntm) —(ntm
In(zm)? = [gn+m(x0)q ] mod 7~ P+

Ecrivons pour m >0

Z,]Tn-‘rm /g\n(‘rm)q*" — Z 7Tn+mg xm q + Z n+m/\ m) ’".

n<0 m+n<0 —m<n<0

Le second terme est dans Wo(Op). De plus, d’aprés la congruence établie
précédemment

Yo T Ga(wn)” " =Y Vi [ga(@0)] € Wo(Or).

m+n<0 n<0

Puisque Wo(OF) est fermé dans BT on en déduit le résultat en passant a la limite
sur m. O

Exemple 4.5.7. — Soit (Tp,...,T4—1) un systeme de coordonnées formelles sur G
et § la loi de groupe formel associée. Soit f € E[Ty,...,Tq—1] un logarithme. Si
(Yn)nez € X(G)(Wo(Or)), " f(yn) = f(yo). Le morphisme défini par f,

(m$,+) — BT
3
est donc donné par

(o vzan) > f( dm [ s([a7), o [257)))

n—-+4oo
() L))
ol [W”]g(x(()n), . ,xgln_)l) = (z0,...,74-1) € m&.

Exemple 4.5.8. — Soit §1,h la loi de groupe formel de I’exemple de réduction
kh
$1,» modulo 7. Soit f(T) = > 45, Tﬂq—k son logarithme. On a [7]z, , = T9". Liso-

morphisme associé

(mp, +) = (B
S1,n
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est donc donné par

' . ‘ mqk}L77L
T nllf—{-loof( [xq D - nEI—lr-loc Z [ kan ]
k>0
I:quh]
- Z ok

kEZ

On retrouve donc bien la formule donnée par la proposition lorsque d = 1. On
peut vérifier plus généralement en utilisant les formules données par la proposition
que I'on retrouve bien la formule de la proposition [£.4.5]lorsque d est quelconque.

4.5.3. Application des périodes. — On suppose F' algébriquement clos. Soit C|E
un corps valué complet algébriquement clos muni d’une identification C* = F (cela
ne signifie rien de plus que C = Cy pour un y € |Yp/|, cf. . Soit G un O-module
formel 7-divisible sur O¢. Notons Gi, sa réduction sur le corps résiduel k de O¢c. On
suppose fixée une section de la projection O¢/pOc — k et on voit donc k comme
plongé dans O¢ /pO¢. Remarquons que cela induit également un plongement k& C Op.
Nous ferons ’hypothese suivante : il existe une quasi-isogénie

p: Gk ®r Oc/pOc — G @0, Oc/pOc

relevant l'identité de Gy, apres réduction via O¢/pOc — k. Une telle quasi-isogénie
est alors unique. Cette hypothese est équivalente a demander l’existence un idéal a
dans m¢ contenant pO¢ et un isomorphisme

Pa: Gr @k Oc/a — G ®o. Oc/a

déformant lidentité de Gi. En effet, étant donnée une quasi-isogénie p comme
précédemment, pour un idéal a suffisemment grand dans mg contenant pOg, la
réduction modulo a de p est un isomorphisme. Réciproquement, utilisant la rigidité
des quasi-isogénies, un isomorphisme p, induit une quasi-isogénie p. Cette hypothese
est par exemple vérifiée s’il existe un sous-corps valué complet de valuation discrete
K de C, tel que G provienne par extension des scalaires d'un groupe p-divisible sur
Ok a Oc¢.

Considérons maintenant
%(g)(OC)a
un FE-espace vectoriel. Si G = G™9 ~ B? est la fibre générique de G comme espace

analytique rigide en groupes, il s’agit de la limite projective des C-points du systeme
projectif de boule ouvertes
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L’espace vectoriel X (G)(O¢) ne dépend ainsi que du groupe rigide analytique G. On
a donc X(G)(O¢) = X(G)(C) ou

X(G)<C) = {<xn)n€Z | Ty € G(C)7 TTp4+1 = wn}
Proposition 4.5.9. — Posons pour r €]0, +o0],
X(G)r(0c) = {(xn)nez € X(G)(Oc) | o € ker (G(Oc) — G(Oc/a,))}-

ot a, ={y € O¢ | v(z) > r}. Cest un sous-Og-module w-adiquement complet du E-
espace vectoriel X(G)(C) définissant une structure d’espace de Banach sur X (G)(C).
La topologie de Banach ainsi définie ne dépend pas du choiz d’un tel r.

Si G, C G désigne le sous-groupe analytique rigide affinoide tel que G,(O¢) =
ker (G(Oc) = G(Oc/a;)), apres choix d'un systéme de coordonnées formelles sur G,
G, s’'identifie & la boule fermée de rayon ¢~ " dans G ~ B<. Le morphisme d’espaces
rigides G =% G est étale fini, c’est un revétement galoisien de groupe G[r](O¢).
Notons pour tout n € Z, #"G, C G l'image réciproque de G, par le morphisme
G X Gsin < 0 et l'image par le morphisme G X G ode G, sin > 0.
C’est un sous-groupe affinoide de G. Alors, le réseau X (G),.(O¢) de X(G)(O¢) =
X (G)(C) s’identifie a la limite projective des C-points du systéme projectif de groupes
analytiques rigides affinoides

X X X — X
2 amtG. &5 1t G & aGE

ou les morphismes de transition sont des revétements galoisiens de groupe G[r](O¢).

Soit
log : G — LieG ® G"Y
le logarithme de G. C’est un revétement étale au sens de de Jong ([41]) < galoisien
de groupe le groupe discret G[r*°](O¢) ». En restriction au sous-groupe affinoide G,
log|i, : G — log(G}) est un revétement étale galoisien fini de groupe G, NG[r*°](C).
En particulier, si rg = inf{r | G,NG[r] = 0}, en restriction & la boule ouverte U,~, G,
log est un isomorphisme sur son image, d’inverse donné par I’exponentielle du groupe
formel (dont le plus grand domaine de convergence est justement U, log(G,)). Le
logarithme définit un morphisme de E-espaces vectoriels

log: X(G)(C) — LieG= Lieg[%]
(Tn)nez +— log(wo)
de noyau le module de Tate rationnel de G,
Va(G) = {(xn)nez | Tn € G(O¢), TTpi1 = T, T, =0 pour n K 0}.
On a donc une suite exacte d’espaces de Banach

0 — Vi(G) — X(G)(C) 225 LieG — 0
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ou V(G) est un E-espace vectoriel de dimension finie et Lie G un C-espace vectoriel
de dimension finie. Une fois de plus, cette suite exacte ne dépend que du groupe
rigide analytique G.

De la proposition on déduit que pour tout idéal non nul a C m¢, application
de réduction modulo a

X(9)(Oc) — X(9)(Oc/a)

est un isomorphisme de F-espaces vectoriels d’inverse donné par

— | L kg )
(Yn)nez (k—}TwW Yntk) ez

ou ¥, € G(O¢) est un relevement quelconque de y,,.
Choisissons a tel que 7O¢ C a et la réduction modulo a de p,

pa:Gr®0c/a— GR0Oc/a

soit un isomorphisme. Composant I'isomorphisme précédent avec p; ! on obtient un
isomorphisme canonique de E-espaces vectoriels

X(9)(0c) = X(Gr)(Oc/a).

Considérons maintenant le systéme projectif des (gf;f"))nzo avec comme morphismes
de transition le morphisme de Frobenius :

F -1y F F -ny R
G g ) LA E g B
La limite projective des O¢/a-points du systéme projectif précédent est canonique-
ment
Gu((Oc/a)) = lim G " (Oc/a).
N
Remarquons maintenant qu’il y a un morphisme de systéemes projectif

e T
" [
DL B e B
Lemme 4.5.10. — Le morphisme de systémes projectifs précédents induit un iso-

morphisme de E-espaces vectoriels
: ~ . (™) _ b
@ gk((’)c/a) — @ gk (OC/C‘) _gk((oc/a) )
N, x7mw N,F

Démonstration. Cela résulte de ce que G étant formel, pour n grand on peut écrire
F™ = 7u ou u est une isogénie. O
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Puisqu’on a des identifications canoniques O = 02, = (O¢/a)” on a donc défini
un isomorphisme de E-espaces vectoriels

X(G)(C) = X(9)(Oc) — Gi(OF).
Rappelons (section que l'on a défini une structure d’espace de Banach sur le

E-espace vectoriel G (Op). On vérifie alors aisément la proposition qui suit.

Proposition 4.5.11. — L’isomorphisme de E-espaces vectoriels
X(9)(Oc) — Gr(OF)
est un homéomorphisme d’espaces de Banach.

Soit D[%] le module de Dieudonné contravariant rationnel de G. Des résultats
précédents on déduit donc que I'on a des isomorphismes d’espaces de Banach

~ ~ h__d\®m
X(g)(OC) — gk(OF) — HomWo(k)Q[F,Vﬂ](D [%] R B+) ~ @ (B‘P = )65 A
N

ou my est la multiplicité de la pente A dans la décomposition de Dieudonné-Manin
de (D[L], F). A Videntification O}, = Op est associée un morphisme
0 : W@(OF) — OC
qui s’étend en
:BT —C.
On peut alors interpréter géométriquement le morphisme composé
~ ~ 0.
X(g)(OC) — gk(OF) — HomWO(k)@[F,VW] (D [%] s B+) — HomWo(k)Q(D [%] y C)
Plus précisément, on dispose du lemme suivant analogue du lemme
Lemme 4.5.12. — Si f € QuasiHom(G,G"9) et (x,)nez € X(G)(C), la suite

(7™ f(xn))n>0 est convergente dans C. Cela définit un morphisme de E-espaces vec-
toriels

X(G)(C) — Home(QuasiHom(G,G}9)/ ~,C)

La proposition qui suit donne linterprétation géométrique annoncée dont la

démonstration est laissée au lecteur.

Proposition 4.5.13. — Via Uidentification D[1] ® C = QuasiHom(G, Gr9), le
morphisme composé
~ ~ 0.
X(G)(C) = Gr(OF) = Homweo yglrv, (P[7], BY) = Homwo),(D[7],C)
= Homc(D[:]®C,0)

coincide avec le morphisme (xy,)n lirf 7" f(x,) du lemme précédent.
n—-+4oo
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Des résultats précédents on déduit la proposition suivante.

Proposition 4.5.14. — Soit Dc = D @, ) C. Si l'on note Fil D, la filtration de
Hodge du dual de Do et

Fil Homy (k)7 (D[], BT) = 07 (Fil D),

1
™
il y a un isomorphisme de suites exactes d’espaces de Banach

0o V(G X(G)(C) — 5 LieG——>0

- - ~

. Or o w rer s
0%FllHomWO(k)[F](D[%],BJ'_)%Homwo(k)g[p](D[lLBJ’_)%DC/FIIDC%O.

T

Ememp/lf 4.5.15. — Soit 517;1 le O-module m-divisible sur O de l'exemple m
Si C =E, F = (", la suite exacte
0 — Vi (Gin) — X(Gi) — LieGp[L]@C —0
s’identifie a la suite exacte
0 —> ker (0 ) — (BJF)“O}LZTr L0 —o.

B =

h__
Les morphismes 6,60 0 ¢,...,0 0 "1 : (B*)W " — C sont donnés par les quasi-
logarithmes de G, 3, 0 correspondant au logarithme.

4.6. Espaces vectoriels formels et spectraux

Dans cette section on va encore plus loin dans l'interprétation géométrique des
espaces de Banach des sections précédentes.
4.6.1. FE-espaces vectoriels formels. —

4.6.1.1. Définition. — Soit R une Opg-algebre anneau I-adique pour un idéal I
contenant 7. Considérons le Spf(R)-schéma formel

I&d = Spf(R[[ﬂfl, e ,Idﬂ)

ot R[z1,...,x4] est muni de la topologie I + (z1,...,24)-adique. Comme faisceau
fppf sur Spf(R), pour un Spf(R)-schéma U,

AYU) = {(z1,...,xq) € (U, Op)? | Vi, x; est nilpotent}.
Soit
a: A — A
défini par a*z; = . Considérons le systéme projectif

Ad & A LE 2 A
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Sa limite projective ;@z comme faisceau fppf sur Spf(R) est représentée par le schéma
formel qui est le spectre formel de I’anneau

—~

( U R[[xf_n, . 7353_”]})

n>0
ou la complétion est pour la topologie I + (x1,...,x4)-adique. Concrétement,
(U R[22, b ﬂ)
n>0
_ { 3 aaaft...a§t |VA> 0, VEEN, {a|]a] <A, aq ¢ I*} est fini }
a€eN[1]4

En particulier, si la topologie de R est la topologie discrete il s’agit des séries for-

melles & exposants fractionnaires dans N[%] a support localement fini dans R‘i. Nous
adopterons la notation suivante.

Définition 4.6.1. — Si R est un anneau adique nous noterons
R{{z0 ", ah T} = ( U RIS ... a8 ﬂ)
n>0

Définition 4.6.2. — Un E-espace vectoriel formel de dimension d sur Spf(R) est
un Spf(R)-schéma formel en E-espaces vectoriels isomorphe & A% en tant que Spf(R)-
schéma formel pointé.

4.6.2. FE-espace vectoriel formel associé & O-module formel 7-divisible en
caractéristique positive. — Soit R une Og-algebre adique.

Définition 4.6.3. — Soit G un O-module formel w-divisible sur R. On note X(G)
le faisceau fppf
X(G)= lim G
pa—
N

ou les applications de transition sont G BN g.

Supposons maintenant R annulé par 7. Alors, .Zl\‘é = lim A? ou les applications
—
N
de transition sont données par le Frobenius relatif de A?/Spf(R). Si de plus R est
parfait alors

o~

R{{x1,...,z4}} = (R[x1,. .., za]""")

Proposition 4.6.4. — Supposons R parfait. Soit G un O-module formel m-divisible.

1. X(G) est un E-espace vectoriel formel
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2. Comme foncteurs
R-algébres adiques —> E-espaces vectoriels
il y a un isomorphisme canonique
X(G) "> Go (=)
ot
(—)b : R-algébres adiques — R-algébre topologiques

A —  lim A
—
N, Frrob,

Démonstration. — Comme dans la preuve du lemme il y a un morphisme de
systemes projectifs

g X g X7 o X7 gk X
lv‘n iv:
Gt guHh X F g E
qui induit un isomorphisme
lim G- lim g ). O
— —
neN, xm neN,F

Bien str, si A est une R-algebre adique parfaite
X(G)(A) = G(A) = G(A).
4.6.3. Relevement canonique en caractéristique 0. — Toute [ -algebre par-
faite A posséde un unique relevement en une Og-algebre m-adique sans 7w-torsion,

Wo,(A). Si de plus A est I-adique alors Wp(A) est adique relativement & 'idéal
(m) + ([a])aer. Cela définit un plongement de catégories

Wo : Fg-algebres adiques parfaites — Opg-algebres adiques sans w-torsion.

Lemme 4.6.5. — Soit R une F,-algébre adique parfaite et Wo(R) la Og-algébre
adique associée. Le morphisme de Wo(R)-algébres

UWoBst "ol '] — Wo(R{{at ~,....af 1)

n>0

s’étend en un isomorphisme de Wo(R)-algébres adiques

Wo(R){{z} ~,....ah "1} = Wo(R{{z} ~,....2h " }}).
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Démonstration. Le morphisme est continu et s’étend donc aux complétés. Les deux
algebres sont m-adiques sans w-torsion de réduction modulo 7 des algebres parfaites.
Il suffit donc de vérifier que le morphisme annoncé induit un isomorphisme modulo
. [

De ce lemme on déduit que, si R est une F,-algeébre adique parfaite et € = Spf(A)
est un E-espace vectoriel formel sur Spf(R), alors Spf(Wn(A)) est un E-espace vec-
toriel formel sur Spf(Wep(R)).

Définition 4.6.6. — Soit R une F,-algebre adique parfaite et & un E-espace vec-
toriel formel sur Spf(R). On note & le E-espace vectoriel formel sur Spf(Wo(R)) égal
a Spf(Wen(A)) que 'on appelle le relévement canonique de € = Spf(A).

Proposition 4.6.7. — Soit R une Fy-algébre adique parfaite et € un E-espace vec-
toriel formel sur R.

1. Comme foncteurs
Wo(R)-algébres adiques — E-espaces vectoriels,
il y a un isomorphisme
€~ €o(— By (r) R)-
2. Comme foncteurs

R-algébres adiques —> E-espaces vectoriels

il y a un isomorphisme
¢~ é o W(g.
ot
Wo : R-algébres adiques — Weo(R)-algébres adiques.
Démonstration. Cela résulte de la propriété d’adjonction de la proposition 2.1.7]

(tout du moins une version améliorée de cette proposition pour des anneaux topolo-
giques). O

Par exemple, si G est un O-module formel 7-divisible sur R et X (G) désigne le
relevement canonique de X(G),

X(G) ~ X(G) o (- ®wor) B) 2 Go (=) o (— Owor R) = Go (),

Visomorphisme (—)” o (— @, (r) R) = (—)° résultant de la proposition m
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4.6.4. Espace vectoriel formel associé a un O-module formel 7-divisible en
inégales caractéristiques. —

Proposition 4.6.8. — Soit R une Og-algébre adique et G un O-module formel -
divisible sur R. Supposons qu’il existe une F;-algébre adique parfaite A munie d’un
morphisme A — R/mR ainsi qu'un O-module formel w-divisible H sur A et une
quasi-isogénie

p:H®asR/TR— GQr R/TR.
Alors :

1. X(G) est un E-espace vectoriel formel.

2. Soit Wo(A) — R le relévement canonique du morphisme A — R/mwR. La quasi-
1sogénie p induit un isomorphisme
X(H)owo R X(9)
ol X(H) désigne le relevement canonique de X (H).

Démonstration. Il suffit de montrer le point (2). La proposition se traduit en
disant qu’il y a un isomorphisme de foncteurs sur les R-algebres adiques

X(G) = X(G) o (— ®r R/7R).

Maintenant, si B est une R-algebre adique, il y a une suite d’isomorphismes fonctoriels
en B

X@)(B) —  X(G)(B/mDB)
=Y, X(H)(B/xB)
~ X(H)(B).

On en déduit facilement la proposition. O

Corollaire 4.6.9. — Soit K|E un corps valué complet de corps résiduel ki parfait.
Soit G un O-module formel m-divisible sur O de fibre spéciale Gy, sur le corps
résiduel. Fizons une section de la projection Ok /1O — ki . Supposons que l'identité
de G, se reléve en une quasi-isogénie (nécessairement unique)

0 G Qkp Ok /70 — G Qo Ok /70K.
1l y a alors un isomorphisme
X(g) = j\(/(gkk)(§§‘/‘/(9(l€1r<)(/)K'

En particulier, 1’espace vectoriel formel X(G) ne dépend que de la fibre
spéciale de G.
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Exemple 4.6.10. — Considérons le cas de @m sur Zp. Soit le systéeme inductif
(Zp[Ui])ien ot U; — (1 4+ U;41)P — 1. Il y a alors un isomorphisme

—~

U — (Uzlvid)

i>0
—n . k
TP — lim U£+k
k—+oco

ol la complétion est pour la topologie (p,Up)-adique. La loi de Qp-espace vectoriel
formel associée au systéme de coordonnées précédent sur X (G,,),

A Zy{({T7 7Y} = Z{{X? 7, Y? T},
est alors donnée par

ATy = Y aapXer Yy

o, BEN[FIN[0,1]
a+B>1

T

n——+oo (p"(l —a),p*(1 =), p"(a+ B — 1))’
un entier p-adique qui lorsque p # 2 et a # 1 ou bien § # 1 est de valuation
1 — inf{vp (@), vp(B), vp(a + B)}.

. p
(o, = lim

4.6.5. Espaces spectraux. — Etant donné un systeme projectif d’espaces rigides

analytiques (X, )n>0 dont les morphismes de transition sont finis et surjectifs, en

général l'espace lim X, n’a pas de sens dans le contexte de la géométrie analytique
—

neN
rigide de Tate. Dans cette section on donne un sens a ces objets lorsque chacun des

X, est un espace rigide réduit quasi-Stein, le point étant qu'un espace rigide réduit
quasi-Stein X est complétement déterminé par 'algebre de Fréchet I'(X, Ox) munie
de la topologie de la convergence uniforme sur les ouverts admissibles quasicompacts.
On adopte pour cela le point de vue de Berkovich concernant la géométrie analytique
p-adique ([7]).

4.6.5.1. Généralités. — On fixe K|Q, un corps valué complet pour une valuation &
valeurs dans R étendant la valuation p-adique.

Définition 4.6.11. — Soit A une K-algebre topologique.

1. On note
M(A)
I’ensemble des valuations v : A — RU{+00} continues étendant la valuation de
K.

2. Sixz € M(A) et f € Aon notera v(f(x)) :=x(f) et |f(z)] := p @),
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3. SiQC M(A) et f €A on note
[flle = sup{|f(z)| | z € Q}.

4. Un sous-ensemble Q@ C M(A) est dit borné s’il existe un voisinage U de 0 dans
A tel que sup{|f(z)|| f €U, = € Q} < +oo.

Dire que les valuations que ’on consideére sont continues est équivalent & dire que
pour tout z € M(A), 'ensemble {x} est borné. Bien stir, si Q@ C M(A) est borné la
quantité || f||q est finie. Cela définit alors une semi-norme sous-multiplicative

o s A — Ry

vérifiant de plus pour tout entier positif n, || f™|lq = || f||a. Remarquons qu’une union
finie d’ensembles bornés est bornée et que bien sir, 21 C Q9 avec 23 borné implique
que 27 l'est également.

Définition 4.6.12. — Une K-algebre spectrale est une K-algebre topologique A
telle que M(.A) soit union dénombrable d’ensembles bornés, la topologie de A soit
la topologie définie par la famille de semi-normes (||.||q)q Borme €t A soit séparée
complete.

Nous adopterons la définition suivante concernant la topologie de M(A).

Définition 4.6.13. — Soit A une K-algebre topologique. Munissons tout sous-
ensemble borné de M(A) de la topologie faible des applications de A & valeurs dans
R U {+0o0}. La topologie de M(A) est alors la topologie limite inductive obtenue en
écrivant M(A) = U Q.
Q borné

Les algebres spectrales A telles que M(.A) soit borné sont les algebres de Banach
spectrales. Dans ce cas la, M(A) est compact non vide ([7] 1.2.1). On notera alors
[-llos == Il pca)-

Il résulte de la définition des algebres spectrales que ce sont des espaces de Fréchet.
On vérifie facilement la proposition suivante.

Proposition 4.6.14. — Soit A une K-algébre topologique.
1. Tout sous-ensemble borné de M(A) est compact.

2. Si Q2 C M(A) est borné alors le complété (A, ||HQ)A est une algébre de Banach
spectrale de spectre un sous-ensemble borné Q¢ C M(A) contenant Q (< len-
veloppe convexe holomorphe > de ). De plus, comme normes sur (A, ||||Q)A,
e = ll-llcc €t comme normes sur A, ||.|la = ||-lla--

3. Supposons que M(A) s’écrive comme une union dénombrable d’ensembles
bornés. L’algébre

AP = lim (A, a)

Q borné
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est une algébre spectrale munie d’un morphisme continu A — A®P qui induit un
homéomorphisme M(AP) — M(A). De plus, A est spectrale si et seulement
si A — AP est un isomorphisme. Le foncteur A — AP est un adjoint a droite
a Uinclusion de la catégorie des algébres spectrales dans celle des K-algébres
topologiques dont le spectre est union dénombrable d’ensembles bornés.

4. 81 (Ap)nen est un systéme projectif d’algébres de Banach spectrales alors A =
lim A, est spectrale. Si de plus les morphismes de transition A,y1 — A,
Pl
neN

sont d’image dense alors M(A,,) C M(A) est borné, M(A) = U,>oM(A,) et
(A lmeany)  — An.

Rappelons que si (V,,)nen est un systéme projectif d’espaces de Banach & applica-

tions de transition d’image dense et V = lim V), est 'espace de Fréchet associé alors
nen

les projections {in V,, 2 V; sont d’image dense et pour tout espace de Banach

n

W,
lim Hom(V,,, W) — Hom(V, W).
—
neN

De cela on déduit la proposition suivante.

Proposition 4.6.15. — La catégorie des K-algebres spectrales est équivalente a la
pro-catégorie des systémes projectifs de K -algébres de Banach spectrales (A, )nen dont
les morphismes de transition sont d’image dense ou par pro-catégorie on entend la
relation
Hom( lim A, lim By,) = lim lim Hom(A,,By)

— — —

neN meN neN meN
pour (Ay)n et (Bun)m deux systémes projectifs du type précédent.

Nous adopterons la définition suivante.

Définition 4.6.16. — La catégorie des K-espaces spectraux est la catégorie opposée
a celle des K-algebres spectrales. On note M(A) lespace spectral associé & A. Si X
est un K-espace spectral on note |X| espace topologique associé

Tout systeme inductif (X,,)n>0 = M(A,,) d’espaces spectraux bornés possede une
limite inductive M( lim .A,) dans la catégorie des espaces spectraux. De plus, si 'on
—

se restreint aux Systégles inductifs du type précédent en supposant de plus que les
images des morphismes A,,+1 — A, sont denses, cela définit une équivalence entre la
ind-catégorie de tels systemes inductifs et la catégorie des espaces spectraux.

Tout espace spectral X définit un foncteur

K-algebres de Banach spectrales —— Ensembles
A — X(A).
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qui caractérise completement ’espace spectral X. Si X = lim X,, avec X, =
—

n
Sp(A,) — Sp(Ant1) = Xpa1 et Ay — A, d’image dense alors le foncteur précédent
est une limite inductive

X(-) = lm X,(-).

Soit X un espace spectral. Tout x € X définit un corps valué complet K(z). Si
X = M(A) et z correspond a la valuation v : A — RU{+00} soit p, = v~ ({+oc}) €
Spec(A) son support. Alors, K(x) est le complété du corps des fractions de A/p,
relativement & v. Si L|K est une extension valuée complete, M(L) est réduit a un
seul point et il y a une application

Hom(M(L), X) = X(L) — |X]|.

Chaque z € | X/, est 'image d’un élément canonique dans X (C(z)) qui s’envoie sur z
via 'application précédente. En particulier,

X(K) C[X]
est un sous-espace topologique totalement discontinu égal a
{z € |X]| | K(z) = K}.
Enfin, d’apres ([7] 1.3.4) | X| est réduit & un seul point si et seulement si il est de la

forme M(L) avec L|K valuée complete.

La catégorie des espaces spectraux possede des produits fibrés. Plus précisément,
si X = M(A) et Y = M(B) sont des espaces spectraux bornés alors,

X x Y = M((ASKB)™),

ott (A& B)*? est le complété spectral de AR g B qui est également le complété spectral
de la K-algebre normée A @k B. Si X = lim X,,, Y = lim Y, avec, pour tout n,
— —

n n
X,, et Y,, borné alors

X xY = lim X, xY,.
—

n

Remarquons enfin que si L|K est une extension valuée compléte on dispose d’un
foncteur extension des scalaires des K-espaces spectraux vers les L-espaces spectraux

X }—>X®KL

défini par M(A)RxL = M((A®k L)*).
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4.6.5.2. Espaces spectraux associés auz espaces Tigides quasi-Stein. — Soit X =
sp(A) un K-espace rigide affinoide réduit. Alors, A est une K-algébre de Banach
spectrale ([9] 6.2.4) et définit donc un espace spectral que nous noterons X". Cela
définit un foncteur pleinement fidele

K-espaces rigides affinoides réduits — K-espaces spectraux bornés.

L’espace topologique associé a ’espace spectral est 1’espace sous-jacent de l’espace
analytique de Berkovich.

Soit plus généralement X un K-espace rigide quasi-Stein réduit. Rappelons que cela
signifie que X possede un recouvrement affinoide admissible X = U,,>oU,, avec U,, C
U,+1 un domaine de Weierstrass (c’est & dire I'(U,41,0x) — T'(U,, Ox) d’image
dense). Munissons I'( X, Ox) de la topologie de la convergence uniforme sur les ouverts
admissibles quasicompacts de X. Alors, I'(X, Ox) est une K-algebre spectrale. Nous
noterons X" = M(I'(X, Ox)) l'espace spectral associé. L’espace topologique | X*"|
est celui de l'espace analytique de Berkovich associé a X. Cela définit un foncteur
pleinement fidele

K-espaces rigides de Stein réduits — K-espaces spectraux.

Les sous-ensembles bornés de | X %"| sont ceux contenus dans un domaine affinoide. De
plus, si X = U,>oU,, est un recouvrement affinoide admissible de X avec U,, C Up41
un domaine de Weierstrass,
X" = lim U™
—
n
dans la catégorie des espaces spectraux.

Ezxemple 4.6.17. — L’espace spectral associé a la boule ouverte de dimension d,
B? est le spectre de I’algebre de Fréchet

{ Z oSt . x5t [ Yp <1, lim |aa|pl® =0}
|| =400
a€eNd
munie de la famille de normes de Gauss (||.||,),<1 associée aux limites précédentes.
4.6.5.3. Espaces spectraux étales. — Soit X un espace topologique compact tota-
lement discontinu. Considérons ’algebre de Banach des fonctions continues sur X a

valeurs dans K, C°(X, K) munie de la norme sup. Il s’agit d’'une K-algébre de Banach
spectrale. De plus I'application naturelle

X — M(C°(X,K))

est un homéomorphisme. De tout cela on déduit que I'on a un foncteur pleinement
fidele

Espaces topologiques compacts tot. discontinus < Espaces spectraux bornés

On notera
X = X% = sp(C°(X, K))
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ce foncteur.

Plus généralement, soit K une cloture algébrique de K et C = K. Notons Gx =
Gal(K|K). Soit X un espace topologique compact totalement discontinu muni d’une
action continue de Gi. Dans la suite le symbole C*> désigne les fonctions localement
constantes. Faisons agir G sur les fonctions de X & valeurs dans K via la formule
(0.f) (@) = o(f(c~1(x))). Considérons la K-algebre

A=C>(X,K)
munie de la norme de la convergence uniforme. Il y a un homéomorphisme
X/Gr — M(A) = M(A*P).

On note alors
X .= M(A%P).

Comme précédemment, la correspondance X +— X est fonctorielle.

Plus généralement, soit X un espace topologique localement compact totalement
discontinu union dénombrable de compacts et C°(X, K) la K-algebre des fonctions
continues sur X a valeurs dans K. Munie de la topologie de la convergence uniforme
sur les compacts de X c’est une algebre spectrale. De plus

X = sp(C*(X, K)),

les sous-ensembles bornés étant les sous-ensembles relativement compacts de X. No-
tons

X¢ = sp(C°(X, K))
comme espace spectral. Alors,

X% = lim Q¢
—
Q

ou €2 parcourt les sous-ensembles compacts de X. Comme précédemment, ce foncteur
s’étend en un foncteur X — X ¢ de la catégorie des espaces topologiques localement
compacts totalement discontinus union dénombrables de compacts munis d’une action
continue de Gk vers les K-espaces spectraux.

4.6.5.4. Limite projective de tours d’espaces rigides quasi-Stein. — Afin de
construire de nouveaux espaces spectraux a partir des espaces rigides nous avons
besoin de la construction suivante. Supposons donné un systéme projectif (X, )n>0
de K-espaces rigides réduits affinoides dont les morphismes de transition X, 11 — X,
sont finis et surjectifs. Notons X,, = sp(A,). L’hypothése sur les morphismes de
transition implique que les morphismes induits d’algebres de Banach

(An; [[-lloe) — (Anta, [l-llo)



142 CHAPITRE 4. Q,-ESPACES VECTORIELS FORMELS

sont des isométries. Munissons 1’algebre limite inductive

A = lim A,
—

n

de la norme associée ||.||o telle que pour tout n le plongement
An = Ax

soit une isométrie. Notons

A
le complété de A, relativement & cette norme. On vérifie alors aisément que :
— (Ao, ||l ) est une K-algebre de Banach spectrale.
— L’application naturelle d’espaces topologiques M(Ay,) — lim M(A,,) est un
—

n
homéomorphisme

— Si X = M(.AAOO) comme espace spectral borné alors les morphismes naturels
X — X2 n e N, identifient X & une limite projective du systeme (X%"),>0
dans la catégorie des espaces spectraux.

Plagons nous maintenant dans un cadre plus général. Faisons les mémes hypotheses

que précédemment concernant le systéme projectif (X, ), >0 mis & part le fait que I'on
suppose seulement que les (X,,), sont des K-espaces rigides réduits quasi-Stein qui

ne sont pas nécessairement affinoides. Ecrivons X sous la forme
Xo=|J Ui,
i>0
un recouvrement affinoide admissible avec U; C U;41 un domaine de Weierstrass. Si
Pn : Xn — Xo, notons

Ui = py " (Us).

Pour tout i, le systeme projectif (U; »)n>0 satisfait les hypotheéses précédentes et on
peut donc considérer I'espace spectral borné

—
n>0
Lorsque i varie ces espaces spectraux forment un systeme inductif. De plus si on note
sp(B;) cet espace spectral alors les morphisme B;+; — B; sont d’image dense. On
vérifie alors que
lim lim U;, = sp( lim Bi)
— —
i>0 n>0 i>0
est une limite inductive du systeme projectif (X,),>o dans la catégorie des espaces
spectraux. Cette limite projective s’écrit également de la fagon suivante. Soit pour
tout n, X,, = sp(A,). La norme sup sur 'ensemble U; ,, définit une semi-norme ||.||; »
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sur A,. Les inclusions (A, ||.
une semi-norme ||.||; sur

lin) = (An, ||-llins1) étant des isométries cela définit

Ase = JAn.
n
Alors, lim X, est le spectre de I'algebre spectrale complétée de Ao, relativement &
—
n
la famille de semi-normes (||.||;)i>o-

Ezemple 4.6.18. — Soit K une cloture algébrique de K. Supposons donné un
systeéme projectif (X,,)n>0 de K-espaces rigides étales ayant un nombre dénombrable
de composantes connexes a morphismes de transition finis surjectifs. Chaque X,, étant
un espace rigide de Stein cela définit un systéme projectif d’espaces spectraux (Xt),,.
Soit X = lim X, (K) muni de son action continue de Gx. Alors,
—
n
. . =\ 6t
i X" = (tim X, ()"
n n
Exzemple 4.6.19. — Soit G un groupe p-divisible sur Spec(Ok) de fibre générique
Gy = (G[p"] ® K)p>1 sur Spec(K). Pour tout n, G,[p"] est un K-schéma étale fini et
I'= lim G,[p"]"" définit donc un K-espace rigide étale en groupes. Alors,
RN
n
lim T ~ V,(G)**

«
N

ou les morphismes de transition dans la limite projective sont I'*"™ ZP, Tan,

4.6.5.5. Fibre générique de certains schémas formels. — Il y a un foncteur fibre
générique

X— X
de la catégorie des Spf(Ok )-schémas formels affines formellement de type fini, c’est a
dire dont l’algebre est de la forme

OK[[TL'h . ,,’En]]<y1, . ym>/ldéal
avec pour idéal de définition (p, x1,. .., %, ), vers les K-espaces rigides quasi-Stein. Si
X = Spf(A), I est un idéal de définition de A alors I'algébre de Fréchet T'(X"%, Oxrig)
admet la description suivante :
T : z il
T, 0pr) = lim ((4[2], ) [;])
k>0

comme limite projective d’algebres de Banach, ou la complétion dans la formule
précédente est la complétion m-adique.
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Définition 4.6.20. — Soit X un Spf(O¢)-schéma formel affine, X = Spf(A) avec A
adique et I un idéal de définition de A. Pour tout k£ > 0 considérons la Og-algebre

Ay =A[

%:I eIk

et Ay son complété r-adique. Soit Z;[%] 'algebre de Banach associée et

R
lim Ag[Z
k>

B=

—_—

I

o

une K-algebre de Fréchet. Soit B*P son complété spectral. On note alors
X" .= sp(BP)

comme K-espace spectral.

Ainsi si X est un Spf(Ok )-schéma formel affine formellement de type fini réduit, via
le plongement X — X" des K-espace rigides réduits quasi-Stein dans les C-espaces
spectraux on retrouve la définition classique de X", c’est a dire avec les notations
précédentes (X"9)9" = X,

Comme foncteur

X" . K-Algebres de Banach spectrales —  Ensembles
A — X(AY

ot A = {a € A ||la]joc < 1}. Cela caractérise completement I’espace spectral Xom.

Proposition 4.6.21. — Soit (X,,)n>0 un systéme projectif de Spf{Ox )-schémas for-
mels affines formellement de type fini dont les morphismes de transition sont adiques
finis libres et surjectifs. Il y a alors un isomorphisme canonique

. an ~ .

(lim X,)"" = lim X3"
— —
n>0 n>0

ot, st X, = SpflAy), I est un idéal de définition de Ay, lim X, est le spectre formel
—

n>0
du complété I-adique de UnZO A,.
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Démonstration. Les projections lim X, — Xj lorsque k varie induisent des mor-
—
n>0

)*" — X¢" lorsque k varie et donc un morphisme na-

phismes compatibles ( lim X,
—

n>0
turel comme dans I’énoncé. Si A est une K-algebre de Banach spectrale on a

. an o . 0
(lm %,)"(4) = (lim %,)(4°)
n>0 n>0
= lim X,(A%
—
n>0
= lim X% (A).
—
n>0
Le morphisme précédent est donc un isomorphisme. O]

—oo

Définition 4.6.22. — On note K((z¥ ,...,25 )) la K-algebre

Z Aot 25 ag € K, Vp <1 lim |aa|pl®! = 0}.
|a] =400
aEN[%]d

Pour une série f =3 aqx{' ... 25" dans cette algebre et p < 1 on pose
_ | 114
1£1lp = sup {Jaalp'* | o € N[F]"}.
On vérifie alors aisément la proposition qui suit.

Proposition 4.6.23. —

1. La K-algebre K<<$Z1)_m, . ,xZ_OO)) munie de la famille de normes (||.||,)o<p<1
est spectrale.
2. Ona
SO~ e 1) = MK TY).
3. Ona i )
M(K«xf oo, xh >>) - f{—: B

ot BY est la boule ouverte de dimension d spectrale et les morphismes de
transition sont donnés sur les coordonnées de cette boule par (x1,...,xq) —
(«F,...,2h). Via cette identification, pour 0 < p < 1, la norme ||.||, est la
norme sup sur le compact

lim |B(0,p?" )| C | lim BY|

— —

n>0 n>0

ot ]B%d(O,ppfn) désigne la boule spectrale fermée de dimension d et de rayon

—n

PP
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4.6.5.6. Lien avec les algébres de Fréchet BT. — L’anneau BT défini précédemment
(1.10) admet la généralisation suivante.

Définition 4.6.24. — Soit R une F,-algebre adique parfaite. Si J est un idéal
ouvert de R notons

B = (Wo,(B)[4],.,) [2].
une F-algebre de Banach ou la complétion est pour la topologique m-adique. Si I est
un idéal de définition de R on pose alors
— 1 +
BE = I(El B
E>1

comme FE-algebre de Fréchet.

Bien sir la définition de BT précédente ne dépend pas du choix de l'idéal de
définition I choisi. On vérifie que le Frobenius des vecteurs de Witt s’étend en un
Frobenius bijectif ¢ sur BY. L’anneau noté B' précédemment n’est rien d’autre que
BS, .

On vérifie aussitot la proposition suivante en utilisant le lemme

Proposition 4.6.25. — Il y a un isomorphisme canonique d’algébres de Fréchet

oo —oo

BT e 2 Wo, (K)o((xP ... 2P .
ey = WouRaliet ™))

4.6.6. Espaces de Banach spectraux associés aux espaces vectoriels for-
mels. — Soient K|FE une extension valuée compléte et G un O-module formel 7-
divisible sur Ok. Notons kg le corps résiduel de Ok et Gy, la réduction de G sur ce
corps résiduel. On suppose que kg est parfait et on fixe une section kx — Ok /7O
de la projection Ok /mOk — kgk. Comme précédemment on fait ’hypothése que
I'identité de Gy, se releve en une quasi-isogénie

PGk ® O /TO0x — G® O /TOK.
Notons
G _ (grig)an _ gan
le groupe spectral associé & la fibre générique G™9 de G.
Définition 4.6.26. — On note

X(G) = lim G
m
N

dans la catégorie des K-espaces spectraux ou les applications de transition dans la
limite projective sont G —— G.
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Bien stir X (G) est un groupe dans la catégorie des espaces spectraux et méme un
E-espace vectoriel dans cette méme catégorie. Le plongement X (G)(K) C |X(G)|
et la topologie de | X (G)| munissent X (G)(K) d’une structure d’espace topologique
dont on vérifie qu’il s’agit d’une structure de E-espace de Banach. Plus précisément,
si U C G est un sous-groupe affinoide du groupe rigide G™9 alors

lm (p~"0)"" C X(C)

neN
est un sous-Opg-module spectral borné compact du E-espace vectoriel spectral X (G)
dont les K-points forment un réseaux définissant la topologie de Banach de X (G)(K).

Proposition 4.6.27. — Soit Xv(ng) le relévement canonique sur Wo (ki) de les-
pace vectoriel formel X (G, ). Il y a un isomorphisme canonique d’espaces vectoriels
spectrauzx

X(Gr, )"&K ~ X(G).
En particulier, X (G) ne dépend que de la fibre spéciale G, de G.

Démonstration. C’est une conséquence de la proposition et du corollaire
4.6.9 O

On vérifie également que cet isomorphisme induit un homéomorphisme d’espaces
de Banach

X (G )(O) = X (G)(K).

4.6.7. Interprétation géométrique de ’application des périodes. —

4.6.7.1. Morphismes de Banach spectrauz associés aux quasi-logarithmes. — Soient
K|E une extension valuée compléte et G un O-module formel 7-divisible sur Ok-.
Notons G = G*" comme O-module spectral. Soit f : G™9 — GZig un quasi-morphisme
(def. . Soit U C G"% un sous-Og-module affinoide et U%" le groupe spectral
compact associé. Notons

X(U) = lm (p"0)™" = M(Ap).
N
Pour tout enier n la fonction rigide

_ fo-nu ;
P nrr P ngg

définit par composition avec la projection
X(U) — @)™
une fonction fy, € Ay.

Lemme 4.6.28. — La suite (p" fun)nen est convergente dans l'algébre de Banach
spectrale Ay . Si f est un quasi-morphisme borné cette suite tend vers 0.
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Démonstration. La démonstration est identique a celle du lemme |4.5.5 O

Notons
qu = lim fU,n € AU.
n—-+o0o
Faisant varier U on obtient un élément
g€ lim Ay.
—
U
Or,
X(G)= h_n>1 X(U) = M( {El Ay)
U U
et donc g définit un morphisme

X(G) — G"

dont on vérifie aisément qu’il s’agit d’un morphisme de E-espaces vectoriels spectraux.

On a donc défini un morphisme de K-espaces vectoriels
QuasiHom(G"9, G) / ~— HomMpg.c.y. spectraux (X (G), G™).

Ezxzemple 4.6.29. — Reprenons 'exemple c’est a dire le cas du groupe mul-
tipicatif formel. L’isomorphisme Spf(Z,{{T? ~}}) — X(@/G?m)7 c’est & dire la loi
de Q,-espace vectoriel formel de I’exemple induit un isomorphisme d’espaces
spectraux sp(Q, (TP 7)) == X (@fﬁg), ou encore une loi de groupe spectral en une
variable. On vérifie que dans ces coordonnées, le logarithme

log : X(Gar) — G
est donné par la série

> la) e e QT )

1
aEN[F]
a>0

ot e(a) € {£1} est égal & 1si p=2et (—1)* ™4 2 ginon.

4.6.7.2. Interprétation géométrique de l’application des périodes et géométrisation
des espaces de Banach-Colmez. — Soit G un O-module formel w-divisible sur O
comme précédemment. Il y a une suite exacte pour la topologie étale de O-modules
rigides analytiques

. . lo, ;
0— G"9r>*] — g™ —29 , LieG ® G — 0.
Elle induit une suite de O-modules spectraux

. lo
0 — G9[x™]"" — GO 2% LieG ® G" — 0.
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Appliquant le foncteur lim (—) a cette suite, ol les morphismes de transition sont
-
N
donnés par (—) =% (=), on obtient une suite de E-espaces vectoriels spectraux

0 — Va(G)* — X(Gr, )" @K — LieG ® G2 —s 0.

Cette suite est exacte au sens suivant. Dans la catégorie des groupes spectraux, V; (G)¢*
est le noyau du morphisme de droite. De plus, si C| K est une extension valuée complete
algébriquement close alors le morphisme induit

X(Gr, )™ (C) — LieG ® C

est surjectif. On vérifie en fait que si K = C est algébriquement clos et A une C-
algeébre de Banach sympathique au sens de [13] alors la suite associée d’espaces de
Banach
0 — V() — (X(Gr)™"&C)(A) — LieG @ A — 0

est exacte. La suite précédente est donc une suite exacte d’espaces de Banach de
dimension finie au sens de Colmez ([13]). Le point supplémentaire que 'on a gagné
par rapport & [13] est que les espaces de Banach-Colmez précédents ne sont pas
seulement définis comme foncteurs abstraits sur des C-algebres sympathiques mais
possedent un faisceau structural. Ainsi, si X (Gy) = Spf(R) alors

X(Gr)*"&C = M(Bf&C).






CHAPITRE 5

COURBES

Introduction

Dans ce chapitre on développe la notion de courbe en un sens généralisé dont nous
aurons besoin dans la suite. On y explique également dans ce cadre la le formalisme
des filtrations de Harder-Narasimhan que nous utiliserons dans le théoreme de classifi-
cation des fibrés. On a essayé de mettre systématiquement en avant la différence entre
la courbe que 'on va étudier dans la suite et la droite projective. Donnons quelques
exemples si X est la courbe que nous définirons et étudierons dans les chapitres qui
suivent :
— Sioo € |X]| est un point fermé alors 'anneau I'( X\ {co}, Ox ) muni de la fonction
degré —ord., est principal < presque-eulcidien > non-euclidien contrairement au
cas de Al = P!\ {oo}.

— Tly aun fibré en droite tautologique Ox (1) sur X. Il est tel que H' (X, Ox(d)) =
0 lorsque d > 0 comme P! tandis que H*(X,Ox(—1)) # 0 contrairement & P!.

— Il y a des fibrés semi-stables de pente non-entiere sur X contrairement & P!.

De nombreux rappels faits sur les filtrations de Harder-Narasimhan et les courbes
dans divers contextes sembleront évidents aux spécialistes de géométrie algébrique,
nous les avons inclus pour les arithméticiens (et réciproquement de nombreux rappels
des chapitres précédents concernant les divers anneaux en théorie de Hodge p-adique
ont dii sembler évidents aux arithméticiens). Le résultat original principal du chapitre
est le théoreme qui va nous permettre dans la suite de ramener le théoreme de
classification des fibrés a des résultats connus concernant les périodes de groupes p-
divisibles. Ce dévissage du théoreme de classification repose lui-méme sur le dévissage
intermédiaire qui est le théoréme|5.6.26] fortement inspiré des travaux de Kedlaya ([46]
par exemple) et Hartl-Pink ([36]).
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5.1. Généralités

Nous adopterons la définition suivante dans ce texte.

Définition 5.1.1. — Une courbe est un couple formé de la donnée d’un schéma
noethérien régulier X connexe de dimension 1, séparé sur Spec(Z), et pour tout point
fermé x € X d’un entier deg(z) > 1.

Les courbes sont donc les schémas connexes séparés sur Spec(Z) obtenus par re-
collement d’un nombre fini de spectres d’anneaux de Dedekind munis d’une fonction
degré sur leurs idéaux maximaux. Si X est une courbe nous noterons |X| I’ensemble
de ses points fermés, 1 son point générique et E(X) = Ox , son < corps des fonctions
rationnelles ». On vérifie que si X est une courbe alors les ouverts non-vides de X
sont exactement les complémentaires des ensembles finis de points fermés de X . Tout
x € | X| définit une valuation

ord, : E(X) — Z U {+o0}

normalisée de telle maniere que la fonction ord, soit surjective. Si U est un ouvert
non vide de X,

I(U,0x) = {f € B(X) | Y € [U], ord,(f) > 0},

Définition 5.1.2. — Si X est une courbe on note Div(X) le groupe abélien libre
sur | X|. Pour D = Z mg[z] € Div(X) on note
€| X]|

deg(D) = Z m, deg(x).
z€|X|

Comme d’habitude, Div(X), le groupe des diviseurs de Weil, s’identifie au groupe
des diviseurs de Cartier, c’est & dire les classes d’isomorphismes de couples (&, s)
ol .Z est un fibré en droites sur X et s € .2, \ {0} une section rationnelle de .#
génériquement non nulle. La loi de groupe sur les diviseurs de Cartier est donnée par
(Z,8).(ZL, ") = (£ L s®s"). Le diviseur de Weil associé au couple (£, s) est
div(Z,s) = >, mg[z] ol my est Pordre d’annulation ou 'opposé de I’ordre du pole
de la section s en z. Si D € Div(X) on note Ox (D) le fibré en droites tel que, pour
tout ouvert U,

[(U,0x(D)) ={f € E(X)" | div(fjy) + Du = 0} U{0}

ot, si D = >  mglz], Du = > cymz[r] € Div(U). Il est muni de la section
rationnelle donnée par 1 € F(X) et définit donc un diviseur de Cartier. L’application
D — (Ox(D),1) définit un inverse a I'application (.Z,s) — div(.Z, s).
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Si f € E(X)* on pose
div(f) =div(Ox.f,1) = > ord.(f)[x] € Div(X).
ze|X|
Cela définit un morphisme de groupes
div: E(X)* — Div(X).
On dispose alors de la suite exacte usuelle
0 — I(X,0x)* — E(X)* 25 Div(X) > Pic(X) —0

D s [Ox(D)]

Définition 5.1.3. — Une courbe compléte est une courbe X telle que
Vf e E(X)*, deg(div(f)) =0.

Ezxzemple 5.1.4. — Si k est un corps et X est une courbe projective lisse connexe

sur k au sens usuel, posant Vz € |X|, deg(x) = [k(x) : k], cela définit une courbe
complete au sens précédent.

Si X est une courbe compléete la fonction degré d’un diviseur définit une fonction
degré, deg : Pic(X) — Z.

Lemme 5.1.5. — Si X est une courbe compléte, I'(X,Ox) est un sous-corps de
E(X) algébriqguement fermé dans E(X).
Démonstration. — Pour f € E(X)*, puisque deg(div(f)) =0,

feT(X,0x) & div(f) > 0< div(f) = 0.

On en déduit que I'(X,Ox) est un corps E. Pour tout = € |X|, puisque la valuation

ord, est triviale sur E elle est triviale sur EE(X). Il en résulte que FE = EE(X). O

Définition 5.1.6. — Si X est une courbe complete on appelle corps de définition
de X le corps I'(X, Ox).

Ezxzemple 5.1.7. — Reprenons 'exemple Le corps de définition de X au sens
précédent est la cloture algébrique de k dans k(X).

5.2. Construction de courbes

5.2.1. Anneaux presque euclidiens. — Rappelons qu'un stathme euclidien sur
un anneau B est une fonction deg : B — N U {—o0} vérifiant :

1. deg(a) = —oo si et seulement si a = 0,

2. sia € B\ {0},b € B\ {0} alors deg(a) < deg(abd).
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Rappelons également qu’'un anneau euclidien est un anneau integre B muni d’un
stathme euclidien vérifiant : Va,y € B avec y # 0, il existe a,b € B tels que

r=ay+b et deg(b) < deg(y).

Remarquons que dans un anneau euclidien les éléments de degré 0 sont inversibles.

Définition 5.2.1. — Un anneau presque euclidien est un anneau integre B muni
d’un stathme euclidien deg vérifiant :

1. tout élément de degré 0 dans B est inversible,

2. Vz,y € B avec deg(y) > 1, il existe a,b € B tels que x = ay + b et deg(b) <
deg(y).

Bien stir, tout anneau euclidien est presque euclidien. Notons la proposition sui-
vante que nous n’utiliserons pas dans la suite.

Proposition 5.2.2. — Soit (B,deg) un anneau presque euclidien dont le stathme
est multiplicatif, deg(ab) = deg(a) + deg(b). L’anneau B est principal si et seulement
si pour tout x,y € B\ {0} de mémes degrés, il existe a,b € B vérifiant

o soit —oo # deg(ax + by) < deg(z),

e ou bien ax +by =0 etb e B*.

Démonstration. Supposons B principal. Soient ,y € B non nuls de mémes degrés.
Si (z) = (y) il existe b € B* tel que x = by est le résultat est clair. Sinon, écrivons
x = dx’ et y = dy’ avec 2’ et y' premiers entre eux. Si l'on avait deg(d) = deg(x),
cela impliquerait que deg(z’) = deg(y’) = 0 et donc 2,3y’ € B*. Cela est impossible
puisque I'on suppose (z) # (y). On a donc deg(d) < deg(z). Si a,b € B sont tels que
azr’ + by’ = 1 on obtient alors ax + by = §.

Montrons la réciproque. Soit I un idéal non nul de B. Soit « € I de degré minimal
parmi les éléments de I'\ {0}. Montrons que I = (z). Siy € I\ {0}, écrivant y = ax+b
avec deg(b) < deg(z), quitte & remplacer y par b si b est non nul on est ramené au
cas ol deg(y) = deg(x). Par minimalité de deg(z), il n’existe pas a,b € B tels que
ar + by # 0 et deg(ax + by) < deg(zx). Il existe donc @ € B et b € B* tels que
ax + by =0 et donc y € (). O

Ezxzemple 5.2.3. — Avec les notations des chapitres précédents, supposons F
algébriquement clos. Soit ¢ € BY " et y € |Yp| tel que t(y) = 0. Nous montrerons

dans le chapitre |§| que lanneau (BRE[%])W:M C Byr,y muni du stathme —ord, est
presque euclidien principal.

5.2.2. Construction de courbes affines. — Soit B un anneau integre de corps
des fractions K. On vérifie le lemme suivant.

Lemme 5.2.4. — Les données suivantes sont équivalentes :
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— Un sous-anneau de valuation discréte A C K tel que AN B soit un corps.
— Une valuation orde, : K — 7 U {+00} vérifiant ord(K*) = Z, Vb € B\
{0}, ords(b) <0 et ords(b) = 0 implique b € B*.

Soit donc une donnée telle que dans le lemme précédent. Notons E le corps BN A.
Remarquons que B* = E*. Posons

deg = —ord|p : B — N U {—o0}
qui est un stathme euclidien. Notons (Fil; B);cz la filtration croissante
Fil;B={be€ B | deg(b) < i}.

Ainsi, FilgB = F et Fil;B = 0 lorsque ¢ < 0. Faisons ’hypothese suivante : pour
1 > 1, application
Fil; B/Fil;_1 B — m}" /m;""!

est surjective ou my désigne I'idéal maximal de A.
Proposition 5.2.5. — Sous Uhypotheses précédente (B, deg) est presque euclidien.

Démonstration. 11 suffit de montrer qu’étant donnés z,y € B avec deg(x) >
deg(y) > 1, il existe a,b € B tels que x = ay + b et deg(b) < deg(y). On procede pour
cela par récurrence sur deg(z) — deg(y), le cas ou deg(x) = deg(y) étant évident.
Soient i = deg(z) et j = deg(y). Notons 7 € m"/m "t et j € m;j/mgjﬂ. Puisque
(A,my4) est un anneau de valuation discréte, il existe ¢ € m;l(i*j)/m;‘(i*jﬂ) tel
que T = cy. D’apres I'hypothese faite, il existe a € Fil;_;B tel que a = c. Posons
B =2z — ay. On a donc deg(f) < deg(z). Si deg() < deg(y) on a terminé. Sinon, il
suffit d’appliquer I’hypotheése de récurrence au couple (8, y) pour conclure. O

Supposons maintenant B principal et notons X = Spec(B). Posons, pour z € X
un point fermé, deg(x) = deg(f) si f € B est un élément irréductible associé & z. On
a donc défini une courbe que l'on aimerait compactifier en une courbe complete en
ajoutant la valuation ord, et en posant deg(co) = 1. Dans la section qui suit on va
voir un procédé naturel permettant de construire une telle compactification.

Ezxzemple 5.2.6. — Soit K un corps valué complet, de valuation discrete a corps
résiduel parfait, extension de Q,. Soit K une cloture algébrique de K. Notons C' =

K. Soit B},

Panneau des périodes cristallines associé et Bers = By [+] ([27]).

Notons B, = Bf;sl 4 Considérons I’anneau de valuation discréte Bgr d’uniformisante
t. Le plongement B, C B..;s C Bgr composé avec la valuation de B;R définit une
valuation ord., sur B,. La filtration par le degré sur B, induite par ord., est alors
Fil; B. = B. NFil " 'B,,;s. 11 résulte alors de la suite exacte fondamentale ([27], th.

5.3.7) que FilpB, = Q, pour tout i > 1,
Fil; B, /Fil;_1B. — t "Bl /t "' Bl = C(—i).
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Le couple (B.,deg) est donc presque euclidien. On verra plus tard qu'en fait B, est
principal et que de plus ses éléments irréductibles sont les éléments de degré 1.

5.2.3. Construction de courbes complétes. — Soit
r=pr
i>0

un anneau gradué integre tel que Py soit un corps que nous noterons également F.
On suppose que dimg P; > 2. Posons maintenant

X = Proj(P),
un F-schéma.

Théoréme 5.2.7. — Fuaisons les hypotheses suivantes :

1. Le monoide multiplicatif

(U P\ {0})/E

d>1
est libre sur les éléments de Py \ {0}/E*.
2. Pour tout t € Py \ {0}, il existe un corps C extension de E tel que
P/Pt~{f e C[T] | f(0) € E}
comme E-algebres graduées.
On a alors les propriétés suivantes :

a) Pour tout t € Py \ {0}, le lieuw d’annulation de la < section hyperplane t >, V' (t),
est constitué d’un seul point {oos}.
b) Si |X| désigne les points fermés de X, Uapplication t — ooy induit une bijection

~

(P \{0})/E* — [X]|

¢) Posons pour tout point fermé x de X, deg(x) = 1. Alors, munie de cette fonction
degré, X est une courbe compléte.

d) Pour tout point fermé oo € X, X \ {oo} est un ouvert affine Spec(B) avec B
principal, i.e. Pic(X \ {o0}) =0, et anneau (B, —ords) est presque euclidien.
Démonstration. Soient t € P \ {0} et C|E tels que

P/Pt~{feC[T]| f(0) € E}.
Notons D l'algebre de droite dans I'isomorphisme précédent. On a alors
VT (t) = Proj(P/Pt) ~ Proj(D)

qui d’apres le lemme qui suit est réduit a un seul point, ’idéal premier homogene
nul de D. Notons VT (t) = {oo}. Soit maintenant B = P[]y, X \ {co} = Spec(B).
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On vérifie immédiatement que B est un anneau factoriel d’éléments irréductibles les
x
n lorsque x parcourt P; \ E.t. Pour un tel z il y a une identification

B/B- ¢ = (P/Pz)[{]o
ou t € P/Pz désigne la réduction de ¢. Mais si
P/Pa =~ {f € C'[T]| £(0) € E}
ot C’ est un corps extension de F, on vérifie que pour tout élément homogene de
degré 1 non nul y dans algebre graduée D' = {f € C'[T] | f(0) € E},
1Y~ Y
D'[;lo~C".
L’idéal engendré par z dans B est donc maximal. L’anneau B est factoriel, les idéaux
engendrés par les éléments irréductibles sont maximaux ; il est donc principal.
Montrons maintenant que 'anneau B satisfait aux hypotheses de la section [5.2.2
et que donc, d’apres la proposition [5.2.5} il est presque euclidien. Il est muni de la
filtration (FﬂiB)iZO ou
Fil, B = {tf |z € Pi}.
En particulier, FilyB = E. Soit
deg: B — NU{—o0}

la fonction degré associée a cette filtration. On vérifie que ord,, = — deg est une
valuation.

Notons K le corps des fractions de B. Soit S la partie multiplicative de P/t P formée
des éléments homogenes non-nuls. Pour tout entier ¢ € Z graduons le P/tP-module
t'P/t""1P en posant que t'P;/t""1P;_; est de degré i + j. Cela munit t'P/t'T!P
d’une structure de P/tP-module gradué sur 'anneau gradué P/tP. Il y a alors un
isomorphisme naturel d’anneaux gradués

i i1~ —1 (43 p/yitl

P i, /mifs = PSP/,

i€Z i€Z.
Celui-ci se décrit de la facon suivante. Un élément de mlkm s’écrit sous la forme

=
Y
avec z,y € P homogenes, x € P, et y € P,4; \ tP,1;_1 pour un entier a. On associe
alors & un tel élément
y Ltz € STHHP/HTIP).
De plus, via cet isomorphisme 'application naturelle
Fil,B — my', /mg't!

est donnée par, si x € P;,

i t—ix € [t P/t7"T1 Py placé en degré — i.
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Pour vérifier que la condition de la section est vérifiée il suffit donc de vérifier
que pour ¢ > 0, 'application naturelle

P;/tPi_y — [STY (P /tPi_1));

est surjective. Par un calcul explicite on vérifie que c’est le cas pour 'algebre graduée

{feclr]| f(0) € E}. O

Lemme 5.2.8. — Soit C|E une extension de corps et D = {f € C[T] | f(0) €
E}, une E-algébe graduée. Alors, Proj(D) est réduit a un seul point, l’idéal premier
homogeéene nul.

Démonstration. Soit DT = TC|T] I'idéal d’augmentation de D et p un idéal premier
homogene non nul de D. Soit a7 € p\{0}. Sii = 0,a € E* et donc p = D. Supposons
donc i > 0. La relation a7.7°~! € p implique alors que aT € p, ou T € p. Dans les
deux cas, on a immédiatement que T?C[T] C p. On a donc que YA € C, (AT)? € p
duquel on déduit que AT € p. On obtient donc au final que Dt C p. O

Ezemple 5.2.9. — Reprenons les notations de I'exemple Soit h > 1 un en-
tier. Nous montrerons plus loin que l'algebre graduée @ d>0(B;is)“"h:pd satisfait aux
hypotheses du théoreme précédent.

5.3. Fibrés vectoriels sur les courbes

Soit X une courbe de corps de définition E et de corps de fonctions rationnelles
K. On note Fibx la catégorie des faisceaux de Ox-modules localement libres de rang
fini sur X que 'on appelle aussi fibrés vectoriels.

5.3.1. Classification par recollement. — Soit U C X un ouvert non vide et
X\U = {z1,...,z,}. Considérons les catégories suivantes. Tout d’abord,

C= {(57 (Mi)lgigm (ui)1gigr)}
ou & € Fiby, pour 1 <i <r, M; est un Ox 4,-module libre de rang fini et

u; » M; ®@X,Ii K= (o@n.

Puis,

C= {(& (Mi)lgigr, (Ui)lgigr)}
ou & € Fiby, pour 1 <i <7, M; est un (’/5X’xi—module libre de rang fini et

La catégorie C consiste en la donnée d'un fibré sur U , de fibrés sur les < disques
formels > (Spec(Ox z,))1<i<r €t de données de recollement sur les < disques formels
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—~

épointés » (Spec(Ky,))1<i<r. La proposition qui suit ne pose pas de probleme (on
renvoie & [3] pour un énoncé beaucoup plus général).
Proposition 5.3.1. — Les foncteurs
Fibx — C
& — (Gu, (& )i<icr, (cani)i<izy)
et
Fibx — C
& (v, (Eur<izr (cany)1<i<y)

sont des équivalences de catégories.

Corollaire 5.3.2. — Supposons U affine et Pic(U) trivial. Soit B =T(U,Ox). La
catégorie des fibrés vectoriels sur X est équivalente a celle des triplets

(M, N, (u;)1<i<r)
ot :
— M est un B-module libre de rang fini,

— N est un Z’)\Xm -module libre de rang fini,

1l en est de méme en remplacant fx par K et (/Q\XI par Ox g, .
En particulier, les classes d’isomorphismes de fibrés vectoriels de rang n sur X
s’identifient a ’ensemble

GLa(B\ (I GEn(Ke)/ GLu(Ox) )
=1

5.3.2. Opérations sur les fibrés en termes de données de recollement. —
Supposons maintenant que U soit affine, Pic(U) = 0 et X \ U = {oco}. Soit & un fibré
vectoriel sur X et (M, N,u), resp. (M, N ,u), la donnée correspondante comme dans
le corollaire [5.3.2] c’est & dire

M =T(U,&), N =& et N = .
On vérifie aisément la proposition suivante.

Proposition 5.3.3. — Il y a des identifications canoniques
HY(X,&) =uwM)nN=a(M)nN,
HY(X,8) =(N®K)/(u(M)+N)=(N&Ky)/(@M)+N).
Plus généralement, RT'(X, &) est isomorphe au complexe
M®N — N®K
(zy) — wulr)—y
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ou encore au méme complexe obtenu en remplacant N par J/\/'\, K par f{\oo et u par u.
On a également :

Proposition 5.3.4. — Pour k € Z, sito désigne une uniformisante de Ox o, i le
fibré & correspond aux données (M, N,u), resp. (M, N, @), alors le fibré tordu & (koo)
correspond auxr données

(M, t-FN,u), resp. (M,tgo’“ﬁﬁ).

5.4. Sur quelques courbes particulieres

Bien que facile a démontrer la proposition qui va suivre est importante pour com-
prendre la différence entre la courbe que nous allons étudier en théorie de Hodge
p-adique et la droite projective usuelle sur un corps. Plagons nous dans la situation
suivante. Soit X une courbe complete possédant un point co € X tel que

e deg(oo) =1
e X \ {oo} est affine.
On vérifie aussitot le lemme qui suit.

Lemme 5.4.1. — Sont équivalents :
— Pic(X \ {o0}) =0
— la fonction degré induit un isomorphisme deg : Pic(X) — Z.

Nous supposerons dans la suite que X vérifie les hypotheses équivalentes du lemme
précédent. Pour £ € N on note Ox (k) = Ox(k.00). Soit X \ {oco} = Spec(B) ou
I’anneau B est donc principal. On note

deg = —ords : B — NU {—o0}.

Puisque associé au diviseur de Weil [oo], le fibré en droites Ox (1) est muni d’une
section génériquement non nulle. Le produit avec cette section fournit des injections

E=H0x)c H(Ox(1)) C--- c H(Ox(k)) c H*(Ox(k+1)) C---
qui correspondent a la filtration par le degré sur B,
E = BdegSO C Bdeggl C--C Bgdegk C Bgdegk+1 C .-

On a de plus bien stir que H°(Ox(k)) =0si k < 0.
Pour k € Z, le cup-produit avec cette section de Ox (1) induit une surjection

HY(X,0x(k)) - H(X,0x(k+1)).

Si A = Ox,00 d’uniformisante ¢, K = E(X), cette surjection s’identifie & la surjection
canonique

K/(B+t"A) — K/(B+t"14).
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Ainsi, si H'(X,Ox(d)) = 0, alors pour tout k > d, H*(X,Ox(k)) = 0. Notons
i: {00} — X. Pour tout k € Z, il y a une suite exacte

0 — Ox(k—1) — Ox(k) — i,(m;"/m ¥ — 0.
De celle-ci on déduit que si H!(X,Ox) = 0 alors pour tout k& > 1, Papplication
Bdegzk/Bdegzk—l N m;lk/m;lk+1
est surjective i.e. la condition (1) de la section est vérifiée.

Lorsque X = Proj(P) comme dans le théoréme t € P est distingué et
V*(t) = {oo} il y a des identifications pour k € N,

Pk _ Bdeggk = HO<X7 OX(k>)
b
b — tfk

On a donc

X = Proj(EBF(X, Ox(d)))

deN
et la suite d’inclusions précédentes est donnée par le produit par t € H°(Ox (1)),

Xt Xt Xt Xt

Xt
Peyt =5 e

Py P

Py

On remarquera de plus que pour tout d € Z, Ox(d) ~ P[d].

Revenons aux hypotheses précédentes, avant les digressions sur le cas X = Proj(P).

Proposition 5.4.2. —

1. Sont équivalents :

— (B, deg) est euclidien

— HY(X,0x(-1)) = 0.

Si c’est le cas alors, Vk > —1, HY(X,Ox(k)) = 0.
2. Sont équivalents :

— (B, deg) est presque euclidien

— HYX,0x)=0

Si c’est le cas alors, Vk >0, H'(X,0x(k)) = 0.

Démonstration. Notons A = Ox « d’uniformisante ¢t et K = E(X). On a
HY(X,0x(-1)) = K/(B+tA), H (X,0x)=K/(B+ A).

Vérifions le premier point, la vérification du second étant identique. Supposons donc
que K = B+ tA. Soient x,y € B avec y # 0. On peut donc écrire 5 = b + ta, soit
encore x = by +tay. On a alors deg(tay) < deg(y) et on conclut quant a l'euclidianité
de (B, deg). La réciproque consiste & renverser le processus précédent. O
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Exemple 5.4.3. — Avec les notations de 'exemple[5.2.9) on montrera plus tard que
X = Proj( (B )
d>0

satisfait aux hypotheses du point (2) de la proposition précédente mais pas du point

1).

5.5. Filtrations de Harder-Narasimhan

5.5.1. Formalisme général. — Rappelons le formalisme des filtrations de Harder-
Narasimhan utilisé dans [21], formalisme qui se déduit lui-méme du formalisme plus
général de [2].

Supposons que l'on dispose d’une catégorie exacte C munie de deux < fonc-
tions > degré et rang sur les classes d’isomorphisme d’objets de C

deg : ObC — R,
rg : ObC — N,

additives sur les suites exactes de C. On fait ’hypothese qu’il existe une catégorie
abélienne A ainsi qu'un foncteur < fibre générique >

F:C— A

vérifiant :
e F est exact et fidele,
e il induit une bijection

F : {sous-objets stricts de X} —~+ {sous-objets de F'(X)}.

ou par sous-objet strict on entend ceux pouvant s’insérer dans une suite exacte.
On aime a penser a 'inverse de la bijection précédente comme une opération
< d’adhérence schématique >. Ce sera le cas dans les exemples que nous avons
en vue.
On suppose également que la fonction rang sur C provient par composition avec F
d’une fonction additive rg : A — N vérifiant

rg(X)=0«< X =0.
Enfin, on fait I’hypotheése cruciale suivante : si u : X — X’ est un morphisme dans

C tel que F(u) soit un isomorphisme alors deg(X) < deg(X') avec égalité si et
seulement si u est un isomorphisme.

Une telle catégorie est quasi-abélienne au sens de André ([2]); tout morphisme
possede un noyau et un conoyau. Plus précisément, si v : X — Y, ker u est 'unique
sous-objet strict X’ de X tel que F(X') = ker(F(u)), Imu est 'unique sous-objet



5.5. FILTRATIONS DE HARDER-NARASIMHAN 163

strict X" de X tel que F(X") = Im(F(u)) et cokeru = X/Im(u). Néanmoins elle
n’est pas abélienne en général, il peut exister des morphismes dans C de noyau et
conoyau triviaux qui ne sont pas des isomorphismes. On remarquera que le morphisme

X/ keru — Imu,

bien que n’étant pas en général un isomorphisme, en est un < en fibre générique > i.e.
apres application du foncteur F'. Ainsi, c’est un isomorphisme si et seulement si
deg(X/keru) = deg(Imu).

Pour X € C, X # 0, on pose
deg(X)
n(X) =
rg(X)
Définition 5.5.1. — Un objet non nul X de C est semi-stable si pour tout sous-objet
strict non nul X’ de X

eR.

p(X') < p(X).

On a alors le théoreme suivant dont la preuve consiste a suivre celle de Harder-
Narasimhan pour les fibrés vectoriels ([35]). On renvoie & [2] pour plus de détails.

Théoréme 5.5.2. — Sous les hypotheéses précédentes tout objet X de C posséde une
unique filtration dans la catégorie exacte C
0=XoC X1 C-—-CX, =X

telle que :

o pour 1 <i<r, X;/X, 1 est semi-stable,

e la suite des pentes (”(Xi/Xi—l))lgigr est strictement décroissante.

Pour X comme dans 1’énoncé précédent on note HN(X') 'unique polygone concave

d’origine (0, 0) et ayant pour pentes (,u(XZ-/XZ-,l)) avec multiplicités respectives
(rg(Xi/Xi—l))lgiST‘

Théoréme 5.5.8. — Si X' C X est un sous-objet strict, le point (deg(X’),rg(X’))
est situé en dessous du polygone HN(X).

1<i<r

On obtient donc que HN(X) est I'enveloppe concave des points (deg(X’), rg(X’))
lorsque X’ parcourt les sous-objets de X.

Soit A € R. Considérons les catégories suivantes.
e Soit C=* la sous-catégorie pleine de C formée des objets dont la plus grande
pente de leur polygone de Harder-Narasimhan est inférieure ou égale a A. On
a donc pour X € C, X € C=* si et seulement si pour tout sous-objet strict non
nul Y de X, p(Y) < A
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e Soit C> la sous-catégorie pleine de C formée des objets de C dont la plus petite
pente de leur polygone de Harder-Narasimhan est supérieure ou égale a A\. Un
objet X de C appartient a C> si et seulement si pour tout épimorphisme strict
X Y telqueY #0,0onapuY)> A\

e Soit C3° =C S/\HCZ  la sous-catégorie pleine de C formée des objets semi-stables
de pente \ a laquelle on ajoute I’'objet nul.

Théoréme 5.5.4. — Les assertions suivantes sont vérifiées.

1. Pour tout A € R, les catégories C=* et C>x sont des sous-catégories exactes
stables par extensions dans C.

2. Lorsque A\ > u, Hom(CZA,CS”) = 0. En particulier, si X est semi-stable de
pente A et Y semi-stable de pente p avec A > p, Hom(X,Y) = 0.

3. Pour tout A € R, C3° = C=*n C>) est une catégorie abélienne stable par exten-

sions dans C.

Les filtrations de Harder-Narasimhan fournissent donc un dévissage canonique de
la catégorie exacte C par la famille de catégories abéliennes (C3°)rer. On peut aller
plus loin dans la structure des catégories abéliennes (C3°)a.

Définition 5.5.5. — Un objet X € C est stable si pour tout sous-objet strict non
nul X' de X, pu(X') < p(X).

On a alors la proposition suivante qui ne pose pas de probleme.

Proposition 5.5.6. — Soit A € R. Tout objet de la catégorie abélienne C5° est de
longueur finie. Les objets simples de C3° sont les objets stables de pente .

5.5.2. Exemples. —

5.5.2.1. Fibrés vectoriels. — Soit X une courbe complete définie sur F et C la
catégorie des Ox-modules localement libres de rang fini sur X. Il y a deux fonc-
tions additives rang et degré sur X. Soit de plus A la catégorie abélienne des F(X)-
espaces vectoriels de dimension finie. Il y a un foncteur fibre générique évident C — A.
On vérifie qu’il possede les propriétés demandées précédemment. Par exemple, si
u: & — &' est un morphisme qui est un isomorphisme en fibre générique alors,

deg(¢&”) = deg(&) + deg(&"/u(&))
ol le degré du faisceau cohérent de torsion .# = &’ /u(&) est défini par

deg(#) = > deg(x) - longp, (Fa).

On dispose donc de filtrations de Harder-Narasimhan dans C.



5.5. FILTRATIONS DE HARDER-NARASIMHAN 165

5.5.2.2. Espaces vectoriels filtrés. — Soit L|K une extension de corps et VectFily, /g
la catégorie exacte formée des couples (V, Fil*V},) consistant en un K-espace vectoriel
de dimension finie V ainsi qu'une filtration décroissante Fil*Vy, de V ®x L telle que
FiliVL =0 pour 7 > 0 et FiliVL = V1, lorsque i < 0. Posons

rg(V,Fil*Vy) = dimgV,
deg(V,Fil*V) = > i.dimpgr'Vy.
€L

Soit Vectx la catégorie des K-espace vectoriels de dimension finie. Le foncteur

F :VectFilp ) ,r  — Vectk

(V,Fil*Vy) +— V
satisfait aux propriétés demandées précédemment. Cela résulte de la formule
deg(V, Fil*Vy) = ndim Fil"Vy, + Z dim Fil‘'v;,
i>n

pour n < 0, formule de laquelle il résulte que si

w: (V,Fil*Vy) — (V' Fil*V})
induit un isomorphisme V' = V' alors

deg(V',Fil*V}) = deg(V, Fil*VL) + > dim Fil'V} /u(Fil'VL,).
icZ

On dispose donc de filtrations de Harder-Narasimhan dans cette catégorie. Le
théoréme dit dans ce cas 14 que tout morphisme entre objets semi-stables de

méme pente est strictement compatible aux filtrations.

5.5.2.3. Isocristauz. — Soit k un corps parfait de caractéristique p, Koy = W (k) [%]

Notons o le Frobenius de K. Soit ¢-Modg, la catégorie abélienne Q,-linéaire des k-
isocristaux, c’est a dire la catégorie des couples (D, ) ou D est un Ky-espace vectoriel
de dimension finie et ¢ : D —+ D un isomorphisme o-linéaire. Il y a deux fonctions
additives hauteur et point terminal du polygone de Newton

ht : ¢-Modg, — N
tn + @p-Modg, — Z

ou ht(D, ) = dimg, N et tx(D,p) = d si det(D,p) = Kp.e avec ¢(e) = a.e
et vp(a) = d. Prenant pour fonction rang la fonction ht et fonction degré la fonc-
tion ty, les hypotheses précédentes sont facilement vérifiées (la catégorie est déja
abélienne) et on a donc des filtrations de Harder-Narasimhan dans ¢-Modg,. On
vérifie aisément que la filtration de Harder-Narasimhan associée est la filtration de
Dieudonné-Manin et le polygone de Harder-Narasimhan, qui est concave, est obtenu a
partir du polygone de Newton, qui est convexe, en renversant ’ordre des pentes. Il se
trouve que cette filtration est canoniquement scindée (décomposition de Dieudonné-
Manin). En fait, comme on le vérifie immédiatement, il y a également une filtration
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de Harder-Narasimhan associée aux fonctions rang et degré (ht,—ty). Cette filtra-
tion est une filtration opposée a la filtration précédente et fournit le scindage de la
filtration précédente. La décomposition de Dieudonné-Manin est donc donnée par le
couple de ces deux filtrations de Harder-Narasimhan opposées.

5.5.2.4. p-modules filtrés. — Voici un exemple qui est formé a partir d'une combi-
naison des deux exemples précédents. On reprend les notations de I’exemple
Soit de plus K'|Kj une extension de corps. Soit ¢-ModFilg /k, la catégorie formée des
triplets (D, ¢, Fil* D) ot (D, ¢) € p-Modg, et Fil®* D est une filtration décroissante
de D ®, K vérifiant Fil'Dg = 0 pour i > 0 et Fil'Dx = Dy lorsque i < 0. 11 s’agit
d’une catégorie exacte, les suites exactes étant les suites exactes d’isocristaux stricte-
ment compatibles aux filtrations. Soit la fonction additive point terminal du polygone
de Hodge

ty s -ModFilg/, — VectFilg, g, —2 7
(D, ,Fil*Dg) + (D,Fil*Dy).

Prenons pour fonction rang la fonction (D, ¢, Fil* D) + ht(D, ¢) et pour fonction
degré la fonction ty — t. On vérifie que le foncteur d’oubli de la filtration

p-ModFilg g, — Mod}'}o

vérifie les propriétés précédentes i.e. est un foncteur < fibre générique >. On a donc
des filtrations de Harder-Narasimhan associées. La catégorie abélienne des objets
semi-stables de pente 0 est alors celle des p-modules filtrés faiblement admissibles

(128]).

On peut pousser 'exemple précédent encore plus loin. Soit la fonction degré
(tH — tN, 7tN) : g&—MOdFﬂK/KO — ZQ.

Munissons Z? de I’ordre lexicographique. Prenons pour fonction rang la fonction hau-
teur précédente. Il se trouve que le formalisme évoqué précédemment s’étend aux cas
ou la fonction degré prend ses valeurs dans un groupe abélien totalement ordonné.
On obtient alors des bi-filtrations de Harder-Narasimhan étudiées dans [25].

5.5.2.5. p-modules sur l’anneau de Robba. — Soit R un anneau de Bézout, c’est-
a-dire un anneau integre dans lequel tout idéal de type fini est principal. Supposons
que 'on dispose d’un sous-corps & C R, muni d’une valuation non triviale v : & —
Z U {+c} et tel que

EX =TR*.
Supposons donné un endomorphisme o de R stabilisant & et tel que Vx €

&, v(o(x)) = v(z). Soit C la catégorie exacte formée des couples (M,¢p) ou M
est un R-module libre de rang fini et ¢ un endomorphisme o-linéaire ¢ : M — M tel
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que le morphisme R-linéaire induit
b:0"M — M
soit un isomorphisme. Les objets inversibles dans la catégorie tensorielle C sont les
couples (M, ¢) avec M de rang 1. Il y a alors une identification des classes d’isomor-
phisme de tels objets
Pic(C) ~ H' (c%, ).
A la classe du cocyle ¢, on associe la classe d’isomorphisme de l'objet (R, ) ou
Ve € R, ¢(x) = c,0(x). Puisque la valuation v est invariante sous o, elle induit une
fonction additive degré
deg : Pic(C) — Z
normalisée de telle maniere qu’avec l'identification précédente, ce soit la fonction
[¢s] = —v(cs) sur les classes de cocyles. Pour (M, ¢) € C posons
rg(M,p) = dimg M
deg(M,p) = deg (det(M7 cp))
Ce sont deux fonctions additives. Soit A la catégorie abélienne formée des couples
(V, ) ou V est un Frac(R)-espace vectoriel de dimension finie et ¢ un endomorphisme
o-linéaire. Le foncteur
c — A
(M,p) — (M ®Frac(R),p®1)
est un foncteur < fibre générique > au sens précédent. Cela résulte de ce que si M est
un R-module libre alors les sous-R-modules libres facteurs directs dans M sont en
bijection avec les sous-Frac(R)-espaces vectoriels de dimension fini de M ® Frac(R)
via les correspondances N — N @ Frac(R) et V — VN M (cette propriété est vérifiée
pour tout anneau de Bezout). De plus, si
u: (M,(p) — (M,750/)
est un morphisme dans C qui est un isomorphisme < en fibre générique >,
detu : det(M, p) — det(M’, )
en est également un. Faisons maintenant I’hypotheése supplémentaire suivante : si
A € R\ {0} vérifie A2~ € & alors v(A\771) > 0 avec égalité si et seulement si A € &.
De cela on déduit aisément que
deg(M, @) < deg(M’, ')

avec égalité si et seulement si u est un isomorphisme.

Le formalisme précédent s’applique et on dispose donc de filtrations de Harder-
Narasimhan dans C. Lorsque R est 'anneau de Robba et & le sous-anneau des fonc-
tions bornées, on retrouve les filtrations étudiées dans [46] (cependant la convention
de signe dans [46] est opposée & la notre).
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5.5.2.6. Modules de Breuil-Kisin. — Soit X un schéma noethérien irréductible de
dimension 1 muni d’un morphisme fini et plat ¢ : X — X de degré deg(c) > 1.
Soit C la catégorie formée des couples (&, ) ol & est un faisceau cohérent sur X
sans composantes immergées (i.e. si j : 7 — X désigne le point générique de X,
& — juj &) et v : & — & est un morphisme o-linéaire tel que le morphisme linéaire
associé
b:0"8 - &

soit un isomorphisme au point générique de X. Il s’agit d’une catégorie exacte; c’est
une sous-catégorie stable par extensions dans la catégorie abélienne formée des couples
(&,¢) ol & est un faisceau cohérent sur X muni d’un morphisme o-linéaire. Posons
pour (&,¢) € C,

1g(&,¢) = longy, (&)
deg(&,p) = long(coker(®)).

ol le faisceau cohérent coker® est supporté en un nombre fini de points et on peut donc
définir sa longueur. Ces deux fonctions sont additives. Soit A la catégorie abélienne
formée des couples (N, ¢) ot N est un Ox ,-module de type fini et ¢ un morphisme
o-linéaire de N dans lui-méme. Alors, le foncteur fibre générique

(&) — (&n o)
satisfait les hypothéses précédentes. De plus, si
u:(&,0) — (6',¢)
est un morphisme dans C qui est un isomorphisme générique, alors
deg(&’, ') = deg(&, @) + (deg(a) — 1) long(coker(u)) > deg(&, @)

avec égalité si et seulement si u est un isomorphisme. On dispose donc de filtrations
de Harder-Narasimhan dans C.

Soient maintenant R un anneau local régulier de dimension 2 et p un idéal pre-
mier de hauteur 1 dans R. Supposons R muni d’'un endomorphisme ¢ : R — R
fini et plat de degré > 1. On fait également I’hypothese que o(p) = p. Soit un en-
tier n > 1. Posons X,, = Spec(R/p") et o : X,, — X, le morphisme induit par
o sur R. Soit C, la catégorie de Harder-Narasimhan précédente associée & (X,,,0)
et «C = U Cn > qui est également une catégorie de Harder-Narasimhan. D’apres

n>1
la formule d’Auslander-Buchsbaum, un R-module annulé par une puissance de p est
sans composantes immergées si et seulement si il est de dimension projective 1. La
catégorie C s’identifie donc & celle des couples (M, p) ot M est un R-module annulé
par une puissance de p, de dimension projective 1, et ¢ : M — M un morphisme
o-linéaire qui est un isomorphisme o-linéaire au point générique de Spec(R/p) i.e.
M) @Frac(R/p) = M ®@Frac(R/p). Siu € mp\p, on peut reformuler les conditions



5.5. FILTRATIONS DE HARDER-NARASIMHAN 169

précédentes en disant que M est un R-module annulé par une puissance de p, sans
u-torsion, et ¢ : M — M est un morphisme o-linéaire tel que p @ o : M[1] — M[1]
soit un isomorphisme o-linéaire. Munie des fonctions

rg(M, ¢)

deg(Mv 30) = IODgRM/R(P(M)7

1

la catégorie C est de Harder-Narasimhan.

Lorsque R = Wu] ou W désigne les vecteurs de Witt d’un corps parfait de
caractéristique p > 0, o est 'endomorphisme continu de R tel que o(u) = uP et
oyw est le Frobenius de W, p = pR, on retrouve les catégories d’objets étudiées dans
[11] et [48].

5.5.2.7. Schémas en groupes finis et plats. — Les catégories exactes considérées dans
les exemples précédents sont toutes des catégories tensorielles. De plus, la fonction
degré sur ces catégories est obtenue par composition d’un morphisme degré

deg : Pic(C) — Z,

ou Pic(C) désigne le groupe formé des classes d’isomorphisme d’objets de rang 1, et
d’une application déterminant

det : C — Pic(C)

additive sur les suites exactes de C.

Soit maintenant K un corps valué complet pour une valuation non triviale a valeurs
dans R. Notons p la caractéristique du corps résiduel de K. Soit C la catégorie des
schémas en groupes commutatifs finis et plats sur O, d’ordre une puissance de p et
étales en fibre générique. Elle est munie de deux fonctions additives hauteur et degré
(121]) on

ht(G) = log, |G|
et
deg(G) =Y w(a;) si we~®;0k/a;0k.
1
Soit A la catégorie abélienne des schémas en groupes commutatifs étales sur K. Il y
a un foncteur fibre générique

c — A
G — GK.

Il est démontré dans [21] que les axiomes précédents sont satisfaits et que I'on dispose
donc de filtrations de Harder-Narasimhan pour les objets de C relativement a la
fonction pente %.

Supposons K de valuation discrete, de caractéristique p et a corps résiduel k parfait,
K ~ k((u)). On peut alors montrer ([62]) que la catégorie C est équivalente & celle des
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couples (M, ¢) ot M est un W (k)[u]-module annulé par une puissance de p sans u-
torsion et ¢ un endomorphisme o-linéaire de M induisant un isomorphisme o-linéaire
apres inversion de v (on a déja rencontré cette catégorie dans la section . Via
cette équivalence de catégories les filtrations de Harder-Narasimhan se correspondent.
Cette catégorie est munie d’un produit tensoriel. La fonction degré est définie via une
application degré sur les objets de hauteur 1 et une application déterminant.

Supposons K de valuation discrete, de caractéristique 0 et a corps résiduel k parfait.
On a donc K ~ Kyu]/(E(u)) ou Ko = W(k) [%] et E € Og,u] est un polynéme
unitaire d’Eisenstein. D’apres [48] la catégorie C est équivalente & celle des couples
(M, ) ou M est un W (k)[u]-module annulé par une puissance de p sans u-torsion
et ¢ un endomorphisme o-linéaire de M tel que M/W (k)[u].o(M) soit annulé par
E(u). Ce n’est donc pas une catégorie tensorielle, on ne peut définir une application
déterminant sur celle-ci. Néanmoins, on dispose d’une telle application sur la catégorie
formée des couples (M, ) comme dans la section précédente. On peut donc définir
le déterminant, det G pour G € C, comme objet de la catégorie précédente mais pas
de C. Les filtrations de Harder-Narasimhan dans C sont alors un cas particulier des
filtrations dans la catégorie précédente (via ’équivalence de [48]).

Supposons que la valuation de K ne soit pas discrete ou bien le corps résiduel non
parfait. La fonction degré précédente ne provient pas alors a priori d’une fonction
degré sur des objets de rang 1 composée avec une application déterminant.

5.6. Classification de fibrés

5.6.1. Classification des fibrés sur les sphéres de Riemann. — Avant de nous
lancer dans la classification des fibrés sur les courbes qui nous intéresse, on revisite le
théoreme de classification des fibrés sur la droite projective de Grothendieck.

Définition 5.6.1. — Une sphere de Riemann est une courbe compléte X possedant
un point oo € X de degré 1, tel que X \ {oo} soit affine, vérifiant Pic(X \ {o0}) =0
et telle que

HY(X,0x(~)) =0.

Une telle courbe satisfait aux hypothéses de la section On a donc deg :
Pic(X) = Z. On notera pour tout entier k, Ox (k) = Ox(k.0o) pour un point de
degré 1, co. Remarquons que, si k € Z et & est un fibré sur X,

(& k) = (&) +k

et que & est semi-stable si et seulement si &(k) 'est. Enfin, pour une telle courbe,
HO(X,0x(k)) = 0 lorsque k < 0 et H'(X,Ox(k)) = 0 lorsque k > —1. En particu-
lier, H'(X,Ox) = 0 et on peut penser & X comme une < courbe de genre nul .
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Dans la suite on appellera sous-fibré un sous-fibré localement facteur direct i.e. les
sous-objets stricts de la catégorie exacte des fibrés. Si u : & — % est un morphisme
de fibrés on notera Im(u), un sous-fibré de %, 'image de u dans la catégorie des
fibrés i.e. 'adhérence schématique de I'image de u en fibre générique.

Voici la réinterprétation du théoreme de Grothendieck de classification des fibrés
sur P* ([32]).
Théoréme 5.6.2. — Soit X une sphére de Riemann.

1. Les fibrés semi-stables sur X sont les fibrés isomorphes a un fibré de la forme
OX(d)®a pour des entiers d € 7 et a > 0.

2. La filtration de Harder-Narasimhan d’un fibré sur X est scindée.

3. Pour tout entier n, ’application

{(d1,...,dp) €Z" | dy > -+ >d,} —> {fibrés de rangn sur X}/ ~
(di,... dy) — [@Ox(di)}
i=1
est une bijection.

Démonstration. — Commengons par remarquer que le point (1) entraine le reste du
théoreme. En effet, pour des entiers dy,ds € Z

Ext' (Ox(ds), Ox(d1)) ~ H (X, Ox(d1 — d))

qui est nul si d; > dy. Cela entraine facilement 'assertion (2) & partir de (1). La
derniere assertion s’en déduit aussitot.

Montrons le point (1). Tout d’abord constatons que si a € N et d € Z, le fibré
Ox (d)®* est semi-stable puisque somme directe de fibrés semi-stables de méme pentes
(cf. théoréme [5.5.4). On montre maintenant I'assertion suivante par récurrence sur
I’entier n : tout fibré semi-stable de rang inférieur ou égal a n est isomorphe a un fibré
de la forme Ox (d)®™ pour des entiers d € Z, 1 < m < n. Supposons I'hypothése de
récurrence vérifiée au rang n. Soit & un fibré semi-stable de rang n + 1. Soit £ C &
un sous-fibré en droites de degré maximal. On a donc

deg 2 < p(&).
Posons
E'=81%L.
La premiere pente du polygone de Harder-Narasimhan de & est supérieure ou égale

a u(&"). D’apres hypotheése de récurrence appliquée au premier cran de la filtration
de Harder-Narasimhan de &, il existe un sous-fibré en droites .’ C &’ vérifiant

deg(£") > p(&").
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On a, par semi-stabilité de &, u(&”") > wu(&). On obtient finalement que
deg(Z) < (&) < deg(L").
Soit & le sous-fibré de & image réciproque de £’ par la projection & — &’. On
dispose d’une suite exacte
0 — % —&" — % —0.
Soient d = deg.Z et d' = deg Z’. On a donc £ ~ Ox(d) et £’ ~ Ox(d"). Distin-
guons maintenant deux cas.

e Supposons d > d', cest a dire d = d' = p(&). Alors, £ et & étant
semi-stables de méme pente, &’ est semi-stable de pente u(&). L’hy-
pothése de récurrene entraine donc que &' =~ Ox(d)™. Mais, puisque
Ext'(Ox(d)",Ox(d)) = HY(X,0x)™ = 0, la suite

0—%—&—& —0

est scindée et donc & ~ Ox (d)"*!. On a donc conclu dans ce cas 1a.
e Supposons d < d' — 1. Appliquons Hom(Ox (d + 1), —) & la suite exacte

0—%—&"—< —0.
On obtient une suite exacte
0 — Hom(Ox(d+1),¢) — Hom(Ox(d+1),&") — Hom(Ox(d +1),%")
~HO(X,0x(—1))=0 ~HOY(X,0x (d'—d—1))
—  Ext'(Ox(d+1),.2)

~H1(X,0x(~1))=0

et donc
Hom(Ox (d+1),&") ~ H(X,O0x(d —d —1)) # 0.
Siu:Ox(d+1) — & est un morphisme non nul, Im(u) est un sous-fibré en
droites de &”, et donc de &, de degré
deg(Im(u)) > deg(Ox(d+ 1)) =d + 1.

Cela contredit le fait que .Z soit un sous-fibré en droites de degré maximal dans

&. Ce cas la est donc impossible.
O

5.6.2. Une remarque sur les fibrés de rang 2. — Dans cette section on explique
différentes formulations équivalentes du point de divergence entre les courbes qui nous
intéressent et P! de trois point de vue :

1. en termes de semi-stabilité,
2. du point de vue cohomologique,

3. du point de vue presque-euclidien/euclidien.
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Soit X une courbe compléte possédant un point oo € X de degré 1 tel que X \ {oo}
soit affine et Pic(X \ {oo}) = 0 (cf. section [5.4)).
Proposition 5.6.3. — Supposons que H'(X,Ox) = 0. Sont équivalents :
1. Il existe un fibré semi-stable de rang 2 sur X qui n’est pas somme directe de
deux fibrés en droites.
2. HY(X,0x(-1)) #0.
3. Pour co € X un point de degré 1 tel que X \ {oo} soit affine égal a Spec(B),

Uanneau principal (B, —vs) n'est pas euclidien.

Démonstration. L’équivalence entre les deux derniers points résulte de la propo-
sition Soit maintenant & un fibré semi-stable de rang 2 ne pouvant s’écrire
comme somme directe de deux fibrés en droites. Soit .Z un sous-fibré en droites de &
de degré maximal et ¢’ = &/.%Z. Notons d; = deg(.Z) et do = deg(£’). Il y a donc
une suite exacte

0 — Ox(dy) — & — Ox(d2) — 0.
La semi-stabilité de & induit les inégalités
d < (&) < dy.
Par hypothése cette suite exacte n’est pas scindée. Or, on a 1’égalité Ext' (Ox (ds), Ox(d1)) =
H'(X,0x(d; — dz)). Donc, puisque H(X,Ox) = 0,
di < ds.

Appliquons Hom(Ox (d; + 1), —) & la suite exacte précédente. On obtient une suite

0 — Hom(Ox (dy +1),&) — H*(X,0x(dy —dy — 1)) — H'(X,0x(-1))
Si 'on avait H'(X,Ox(—1)) = 0 on aurait donc

Hom(Ox (di + 1), &) — HY(X,O0x(d2 — dy — 1)) # 0.

On disposerait donc d’un morphisme u : Ox(dy + 1) — & non nul. Son image Im(u)
serait un fibré en droites de degré supérieur ou égal a d; + 1. Cela est impossible grace
au choix fait de .. On a donc H(X,Ox(-1)) # 0.

Supposons réciproquement que H'(X,Ox(—1)) # 0. Soit

0—0x —&—0x(1)—0

une extension associée & une classe non nulle dans Ext' (Ox (1), 0x) = H (X, Ox(—1)).
Montrons que & est semi-stable et ne peut s’écrire comme somme directe de deux fibrés

en droites. Soit . un sous-fibré en droites de &. Si.% = Ox, deg(£) = 0 < 3 = u(&).
Si % # Ox, le morphisme composé

L — & — O0x(1)
est un isomorphisme en fibre générique. On a donc

deg(Z) < 1.
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Si deg(.Z) = 1, le morphisme .2 — Ox(1) est un isomorphisme et la suite exacte
précédente est scindée, ce qui n’est pas le cas par hypotheése. On a donc deg(.Z) < 0 <
w(&). Le fibré & est donc semi-stable. Montrons maintenant que & n’est pas somme
directe de deux fibrés en droites. Supposons donc par l'absurde que & = & & %.
Soient d; = deg %) et do = deg %%. Par semi-stabilité de &, étant donné que (&) = %,
dq <0 et dy <0. Mais cela est impossible car dy + dy = deg(&) = 1. O
Ezxzemple 5.6.4. — Pour la courbe X de ’exemple [5.4.3| avec h = 1, on verra plus
tard que I’on peut naturellement associer a tout isocristal un fibré vectoriel sur X dont
les pentes de Harder-Narasimhan sont les pentes de Dieudonné-Manin de I'isocristal.
Il existe donc naturellement des fibrés semi-stables de rang 2 et de pente 1/2 sur X
et les hypotheses de [5.6.3] sont vérifiées. La simple existence de ces fibrés de pente
non-entiere associés aux isocristaux traduit donc la divergence entre X et P! et le fait
que (B, deg) ne soit pas euclidien.

5.6.3. Opérations sur les fibrés. — Avant d’aller plus loin nous avons besoin de
propriétés supplémentaires concernant les opérations sur les fibrés.

5.6.3.1. Images directe et réciproque par un morphisme étale fini. —

Définition 5.6.5. — Un morphisme étale fini de courbes est un morphisme étale
fini des schémas sous-jacents aux courbes, f: X — Y, tel que pour tout = € X,

deg(z) = [k(z) : k(f(z))] - deg(f (x)).
Définition 5.6.6. — Soit f : X — Y un morphisme étale fini de courbes. Pour
D =3, cix| ma[z] € Div(X) on pose
foD =" my - k(@) k(f(2))] - [f ()]
z€|X|
Pour D =3%", .y my.[y] € Div(Y') on pose
f*D = Z mf(w) . [33}
z€|X|
Pour un tel morphisme étale de courbes on a donc deux morphismes
I
Div(X) —= Div(Y)
=
vérifiant
fof* = deg(f) - 1d.
On a de plus les formules
deg(f.D) = deg(D)
deg(f*D) = deg(f) - deg(D).

Le lemme qui suit ne pose pas de probleme.
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Lemme 5.6.7. — Soit f : X — Y un morphisme étale fini de courbes. Les dia-
gramme suivants sont commutatifs

E(X)* — Div(X) B(X)* — Div(X) — Pic(X)
NE(X)/E(Y)l f*l JA f*T f*T
E(Y)* —2% Div(Y) E(Y)* —Y Div(Y) — Pic(Y).
Proposition 5.6.8. — Etant donné un morphisme étale fini de schémas f : X =Y

il y a un isomorphisme canonique de fibrés en droites

det(f*(’)x)®2 ; Oy.

Démonstration. On peut supposer f de degré constant d. La donnée de f est
alors équivalente & celle du G4-torseur étale sur YV, F = Isomy ({1,...,d}, X) (< on
numérote les éléments de la fibre du revétement > en un point de X). Soit € : S5 — po
la signature. Le ps-torseur ¢, F définit, via pus — G, un fibré en droites N de carré
trivial. Montrons que det(f.Ox) =~ N. Soit pour cela 7 : E — Y le morphisme
structural de notre torseur. Il y a alors un isomorphisme

™ (£.0x) = P Ok

c€ESG,y

qui induit un isomorphisme
W*(det(f*OX)) = det(w*(f*(’)x)) L) OE

Cet isomorphisme est un isomorphisme de fibrés en droites sur £ munis d’une donnée
de descente relativement a ’action de &4 sur E. On vérifie alors que la donnée de
descente sur le membre de droite du dernier isomorphisme est donnée par la signature
d’une permutation. O

Remarque 5.6.9. — En général, on n’a pas det(f.Ox) ~ Oy. Considérons par
exemple le cas o 2 est inversible sur Y et Pic(Y) possede de la 2-torsion non-triviale.
Soit . un fibré en droites non-trivial muni d’un isomorphisme #®2 = Oy et f :
X — Y le po-torseur associé. Alors, f,Ox = Oy @ £ qui est donc de déterminant
non-trivial.

Remarque 5.6.10. — Une autre preuve de la proposition [5.6.8| consiste a regar-
der la forme quadratique trace : f,Ox X f,Ox — Oy dont le discriminant fournit
I’isomorphisme cherché.

Lemme 5.6.11. — Soient f : X — Y wun morphisme étale de courbes et D €
Div(X). Il y a alors un isomorphisme de fibrés en droites

det(f.Ox (D)) ~ det(f.Ox) ® Oy (f« D).
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Démonstration. On peut supposer f de degré constant d. Soit D' € Div(Y) et
supposons 'assertion vérifiée pour le diviseur D + f*D’. La formule de projection
donne

det(f.Ox (D)) ® Oy (dD") ~ det(f.Ox (D + f*D")).
Par hypothese on a

det(£.Ox(D + f*D"))

1

det(f.Ox) ® Oy (f.(D + f*D"))
= det(f.Ox) @ Oy (f« D +dD’)
= det(f.Ox) ® Oy (f.D) @ Oy (dD")
et on en déduit donc le résultat pour le diviseur D.

Quitte & remplacer D par D + f*D’ on peut donc supposer que D > 0 et donc, si
D =3, /x| (2], on a une suite exacte

0— Ox — Ox(D) — @ i2:Oxz/ms — 0.
€| X|

Pour tout x € |X]|, puisque Ox ., est plat non-ramifié sur Oy f(,), le choix d'un
relevement dans Ox , d’une base de k(x) comme k(f(x))-espace vectoriel induit des
isomorphismes de Oy, f(,)-modules

Ox .z /mk ~ ((’)yﬂf(m)/m’}(x))[k(’”):k(f(x))], ke N.

Prenant I'image directe de la suite exacte précédente on obtient une suite exacte

0 — f.Ox — f.Ox(D) — P zy( b (oy,y/m;m)[’f@):k(yﬂ) — 0.

yelY] zef~1(y)
On a donc une suite exacte
0 — det(f.0x) — det(f.0x (D)) — @B iyOyy/mly — 0
yelY|

olt by =3, cr-1(y k() : k(y)]as. Le résultat s’en déduit. O
Proposition 5.6.12. — Soit f : X — Y un morphisme étale fini de courbes. Notons
Div(X)/ ~ les classes d’équivalences rationnelles de diviseurs et considérons l’isomor-

phisme Pic(X) — Div(X)/ ~ envoyant la classe d’isomorphisme de Ox (D) sur la
classe d’équivalence de D. Alors le diagramme suivant est commutatif

Pic(X) ® Z[3] — (Div(X)/ ~) ® Z[3]

detof*l lf*

Pic(Y) ® Z[§] — (Div(Y)/ ~) ® Z[}]

1
2

Remarque 5.6.13. — La proposition précédente ne dit rien d’autre que le fait qu’on
dispose d’un théoreme de Riemann-Roch-Grothendieck modulo la 2-torsion pour les
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morphismes étales finis. La remarque fournit quant-a elle le contre exemple le
plus simple qui soit a l'existence d’un tel théoreme a coefficients entiers.

Lemme 5.6.14. — Soient f : X — Y un morphisme fini localement libre de schémas
et & un fibré vectoriel sur X. Il y a un isomorphisme

det(f.&) ~ det(f. det &).

Démonstration. Soit un entier n > 1. Notons Resx,y la restriction des scalaires a
la Weil et Nx/y : Resx/yGp — Gy, la norme. D’apres le lemme 1, A.3.112, de [10],
il y a un diagramme commutatif de Y-schémas en groupes

Res de N
RGSX/yGLn X/ et RQSX/Y(GIm XY Gm
GL(f.0%) —% » GL(det(f, 0% ) =——= Gy,.

Si & est localement libre de rang n, le lemme en résulte par application du diagramme
précédent au GL,-torseur associé a &. O

De ce lemme et de la proposition [5.6.12) on déduit la proposition suivante.

Proposition 5.6.15. — Soient f : X — Y un morphisme étale fini de courbes
complétes et & un fibré vectoriel sur X. Alors,

deg(f.&) = deg(&).

Résumons les résultats précédents dans la proposition qui suit.

Proposition 5.6.16. — Soit f : X — Y un morphisme étale fini de courbes. Sup-
posons Y complete. Alors, X est compléte. Si & est un fibré vectoriel sur X,

rg(fu&) = deg(f)-1g(&)

deg(f.&) = deg(&)
u(fs&) = de;(f)ﬂ(g)-
Si & est un fibré vectoriel sur'Y,
rg(f* &) = rg(&)

deg(f*&) = deg(f)-deg(&)
p(f*&) = deg(f)u(&).
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5.6.3.2. Fibrés équivariants. — Puisque nous 'utiliserons maintes fois, rappelons le
lemme qui suit.

Lemme 5.6.17. — Soit f : X — Y un morphisme de courbes étale fini galoisien de
groupe T'. Alors, les foncteurs & v f*& et F v (fo. 7)) induisent des équivalences
inverses entre la catégorie des fibrés sur'Y et celle des fibrés I'-équivariants sur X .

Exemple 5.6.18. — Avec les hypothéses du lemme précédent, si & est un fibré
sur X, f*fu& >~ Gyero*&. Ainsi, le fibré f.& sur Y correspond au fibré équivariant
induit Indl{ﬂl}éa .

Le lemme suivant sera crucial dans la suite.
Lemme 5.6.19. — Soit f : X — Y un morphisme étale fini galoisien de courbes
complétes. Soit & un fibré vectoriel sur'Y . Soit

0=&CHC - CE=E
sa filtration de Harder-Narasimhan. Alors,
0=["GCIEC - CfE=[6

est la filtration de Harder-Narasimhan de f*&. En particulier, & est semi-stable si et
seulement si f*& [est.

Démonstration. Soit le groupe fini I' = Aut(X/Y). Remarquons que si # est un
fibré sur X alors pour tout ¢ € T,

w(F7) = w(F).

Afin de démontrer I'assertion du lemme il suffit de montrer que si & est semi-stable
alors f*& l'est. Mais par unicité de la filtration de Harder-Narasimhan de f*&
et la propriété précédente d’invariance de la fonction p sous I', cette filtration est
I'-invariante. Ainsi si & est semi-stable sur Y, la filtration de Harder-Narasimhan de
f*& descend a Y et est donc triviale. O

Soit X un schéma muni d’une action d’un groupe I'. Un fibré équivariant sur X
est un couple (&, (¢y)oer) ot & est un fibré sur X et pour tout o € T,

Co:0°E — &
vérifiant
*
Vo,T €T, cro7cs = Cor.

Pour un tel fibré équivariant le groupe Aut(&) est muni d’une action de I', T' —
Aut(Aut(&£)), en posant

Vf e Aut(&), fC=coo00 foc;t.
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Maintenant, si (¢, )yer est une autre structure de fibré équivariant sur &, posons pour
ocel

dy = co0c ;" € Aut(&).

On vérifie que (dy)ger est un 1-cocycle, élément de Z1(T, Aut(&)). Réciproquement,
la donnée d’un tel cocycle définit une nouvelle structure de fibré équivariant sur &.
On vérifie de plus que (&, (¢},
sont cohomologues. On déduit de cela la proposition qui suit.

)o) = (&, (cl])) si et seulement si les cocycles précédents

Proposition 5.6.20. — Soit & un fibré muni d’une structure de fibré I'-équivariant
et I' = Aut(&) Uaction associée de T

1. L’ensemble des structures de fibré I'-équivariant sur & est en bijection avec
Iensemble des 1-cocycles dans Z*(T, Aut(&)), au 1-cocycle ¢ est associé un fibré

r
I'-équivariant tordu & A c.
r r
2. Les fibrés I'-équivariants & N cy et & N\ co sont isomorphes si et seulement si les
cocycles c1 et co différent d’un cobord

3. Les classes d’isomorphismes de fibrés équivariants dont le fibré sous-jacent est
isomorphe a & est en bijection avec l’ensemble

HY (T, Aut(&)).

5.6.4. Classification des fibrés sur les sphéres de Riemann généralisées. —
5.6.4.1. Sphéres de Riemann généralisées. —
Définition 5.6.21. — Une spheére de Riemann généralisée est un couple (X, F)
ol

— X est une courbe complete de corps de définition F,

— FEw|FE est une extension algébrique de corps galoisienne de groupe Z
satisfaisant :

1. Pour tout x € | X|, 'extension E|E se plonge dans k(x)|E.

2. 1l existe un point fermé de degré 1, oo € |X| tel que pour toute extension de
degré fini F'|E contenue dans F, il existe un point fermé de X ® g E’ au dessus
de oo dont le complémentaire est le spectre d’un anneau principal.

3. Ona HY(X,0x) =0.
Soit donc (X, Fs ) une sphere de Riemann généralisée. On note alors
Ej, = EMZ.
C’est une extension cyclique de degré h de F, et E, = Uy Ej. On note
Xy, =X ®g Ej.
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et
Th - Xh — X.
Plus généralement, lorsque h|h’ on note
Th! b : Xh/ — Xh.

Le schéma X} est noethérien régulier de dimension 1. Puisque E est intégralement
fermé dans E(X), , X}, est integre. Etant donné que E.o se plonge dans le
corps résiduel de tous les points fermés de X, pour tout z € |X|, T;:l(x) est formé
de h-points fermés distincts de méme corps résiduel que x i.e. le morphisme étale mp,
est totalement décomposé en tout point de |X|. On munit X, d’une fonction degré en
posant pour x € | Xp|

deg(z) = deg(mp(x)).
On vérifie alors que cela muni X; d’une structure de courbe complete de corps de

définition Ej,. Les morphismes 7,/ 5 sont étales finis au sens de la définition [5.6.5 On
obtient donc une tour de revétements de courbes completes

¢ > hZ/h'Z
Z/h'T.
Z/hZ

On vérifie aussitot que pour tout h, (Xp, Ex) est encore une sphere de Riemann
généralisée.
Les courbes (Xp)p satisfont aux hypotheses de la section On fixe désormais
un systeme compatible de points de degré 1, (cop)p € 1{211 | X 1| et on note pour tout
h>1
entier k > 1,
k—1

Ox, (k) = Ox, (Y[ (ocn)])

~.

ot o =1€Z/hZ = Aut(X}/X). Pour k <0 on pose Ox, (k) = Ox, (—k)~ L.
On a donc
deg

N
7 —— Pic(Xp,)

d——[Ox, (d)].
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En particulier Ox, (d) ~ Ox,(1)®9. Néanmoins, il est préférable de prendre la
définition précédente pour Oy, (d). Elle fournit en effet une identification canonique
T nOx,(d) = Ox,, (nd) qui fait apparaitre plus clairement la structure de fibré
Gal(E,p|Ep)-équivariant sur Ox, , (n).

Définition 5.6.22. — Soient d € Z et h € N5o. On note

Ox(d,h) = T, (Ox, (d)

comme fibré vectoriel sur X. Si A € Q, A = % avec (d,h) =1 et h > 0, on note

Ox(\) = Ox(d, h).

Pour un entier n, on utilise les méme notations pour la sphére de Riemann généralisée
(Xh)n|h i.e. OX.,L (d, h) = Tnh,nx (Oth (d))

Proposition 5.6.23. — Pour A € Q notons m(\) Uordre de A\ mod Z dans Q/Z.
Soient d € Z, h € Nxg. On a les propriétés suivantes :
1. Sid=(d,h),
dN ©9
Ox(d,h) ~ Ox (ﬁ>

2. Pourn € Ny,
7 (Ox(d,h)) ~ Ox,(nd,h)
Tnx (Ox,.(d,h)) ~ Ox(d,nh).

et donc
T (0x(N) ~ Ox, (n\)®mem
A\ @ =5
me(Ox, () = Ox(2) 7.

3. Le fibré Ox(d,h) est semi-stable de pente %. Pour tout A € Q, le fibré Ox ()
est semi-stable de pente .

4. Il y a des isomorphismes
Ox(di,h1) ® Ox(da, ha) =~ Ox(dihy +d2hi, hihs)
OX(da h>v =~ OX(_dv h)

En particulier,

m(A1)m(Xg)

Ox(M) ®O0x(A2) = Ox (M + X)) moura)
Ox(\)Y =~ Ox(=\).
5. Pour A > pu,
Hom(Ox(\),Ox(n)) =0.
Pour A < pu,
Eat' (Ox (), Ox (1)) = 0.
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Démonstration. Point (1) : Décomposons 7y, en le composé

Th,h/§ Th/s

X.

T+ Xp Xhys

On a donc
Ox(d,h) = h 54 (Fh,h/s* (Ox, (d)))-
De plus,
Ox,(d) = 7}, 4/5(Ox,,5(d/9)).
D’apres la formule de projection,

Thon/6xTh 5 (Ox,5(d)0)) = (T4 1y5:0x,) © Ox, 5 (d/6).

. DS .
Puisque 7, 1, /5. Ox,, ~ OXh,/a on obtient

ThonsseThns (0,5 (d/8)) = (Ox, 5 (h/6)) .

On conclut quant au point (1).

Point (2) : Le second isomorphisme du point (2) est immédiat. Considérons le
premier. Si (n,h) = 1, le diagramme

Tnh,h

Xnn — Xp,

Tnh,n l \Lﬂ'h

X, =X

est cartésien. On en déduit que
v ((’)X (d, h)) = T« (Oxh (d))
= th,n*ﬂ;;h,n(OXh (d))
Tnh,nx* (Oth (nd))

= Ox,(nd,h).

En général, si 6 = (n, h), d’apres le cas précédent et I’exemple [5.6.18
”T:;OX(da h) = 7r;kl,n/57r:/6 (OX (d> h))

= T ns5Th/5xO0x, 5 (dy %)
/s (OXH/s (5d.h))
= Wz,n/ﬂn,n/é*(OXn(%d»%))
~ Oy, (2d, )™
D’apres le point (1) démontré précédemment, ce dernier fibré s’identifie & Ox, (d, h).

Point (8) : D’aprés le point (2) précédent, 73Ox(d,h) ~ Ox, (d)®" qui est
semi-stable comme somme directe de fibrés semi-stables de méme pente (cf. théoreme
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5.5.4]). Le lemme [5.6.19| permet de conclure.

Point (4) : La seconde égalité du point (4) est immédiate. Considérons la premiére.
Supposons d’abord que (h1, hy) = 1. Le diagramme

Xhiho

N,
\/

est alors cartésien. La formule de Kiinneth donne alors

Ox(di, ha) @ Ox(dz, h2)

12

1

Thy* (OXh,l (dl)) & Thyx (OXh2 (dQ))
Tnstas (T (O, (61)) € 7h, 1, (O, (d2)) )
Thyhgx (OXhlh,2 (thl) ® OXhlh,z (h1d2))

Thihox (OXh1h2 (thl + h1d2))
Ox (hads + hids, hihs).

En général, soit 6 = (hq, ha). Alors, utilisant le cas précédent ainsi que le point (2),

Ox(di,h2) ® Ox(da, he) = 7T5*<Oxg(d1,

b

)
h

o <0X5 (1, ?1) ® m5Ox (di, hz))

by
5

)) ® Ox(dy, h2)

12

12

T % (Oxs (dl, ) ®OX(5(5d1ah2))

Oxy(d1, )8
h
ure <0X5 (dihg + dihy, §h2))
~ Ox(dlhg + dohq, hlhg).

12

Ox (1) est semi-stable de pente p et A > 1 (cf. théoreme|5.5.4). On a, sim = m)m)

Point (5) : La premiere égalité résulte de ce que Ox (\) est semi-stable de pente A,
5.5.4]).

m(u—2A)

Ext'(Ox(A),0x () = H'(X,0x(-A)® Ox(n))

~ H'(X,Ox(p—X)*"

De plus, si Ox(u—A) = Ox(d, h),
H'(X,0x(n—\) = H (X4,0x(d)) =0
d’apres la condition (3) de la définition car d > 0. O
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Définition 5.6.24. — Un fibré & sur X est purs’il existe A € Q et a € N tels que
& =~ Ox (NP Pour un entier h, on définit de méme un fibré pur sur Xj,.

D’apres la proposition [5.6.23] & est pur si et seulement si
& ~ Ox(deg &, rgé).

Proposition 5.6.25. — Soit & un fibré sur X et h un entier. Alors, & est pur si
et seulement si ;& lest.

Démonstration. 1l résulte de la proposition [5.6.23| que si & est pur alors 7} & est.
Réciproquement, supposons 7; & pur. Quitte a agrandir h on peut supposer que 7};,& ~
Ox,, (d)®® pour un d € Z et a € N. Alors,

det(n;&) = 7 det (&) ~ Ox,, (ad)

et donc, en considérant le degré des fibrés en droites précédents, hlad. D’apres la

proposition [5.6.23]

ad
Ox, ()% ~ Ox, (ad,a) ~ 71 0x (ﬁ’ a).

Il y a donc un isomorphisme
d

& ~ 7 Ox (%, a).
La proposition [5.6.20| implique que les classes d’isomorphisme de fibrés Z/hZ-
équivariants de fibré sous-jacent isomorphe & F = WZOX(%d,a) sont en bijection
avec

HY(Z/hZ, Aut(F)).
Or, Aut(F) ~ Aut(Ox, (d)®*) ~ GL,(Ep). On vérifie de plus que via cet iso-
morphisme Paction de Z/hZ = Gal(Ey|E) sur Aut(.#) est l'action canonique sur
GL,(E}). La proposition résulte donc du théoreme de Hilbert 90,

H(Gal(Ey|E),GL,(Ep)) = {*}.

O
5.6.4.2. C(lassification des fibrés. — La preuve du théoreme suivant s’inspire forte-
ment de [46].

Théoréme 5.6.26. — Soit (Xp)p>1, X = X1, une sphére de Riemann généralisée.

Supposons que pour tout h et tout n > 1, si
0—0x,(-1)—&—0x,(1) —0
est une suite exacte de fibrés alors H°(Xp,, &) # 0. Les propriétés suivantes sont alors
vérifiées.
1. Les fibrés semi-stables sur X sont les fibrés purs.

2. La filtration de Harder-Narasimhan d’un fibré sur X est scindée.
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3. L’application

{()\i)lgign eQ"|neN, A\ > > )\n} — {Fibrés sur X}/ ~
Mo d) — POox)
i=1
est une bijection.

Démonstration. L’assertion (1) entraine le reste du théoréme. En effet, une fois
montré que tous les fibrés semi-stables sont purs, 'assertion (2) résulte du point (5)
de la proposition Considérons donc l'assertion (1). Le fait que tout fibré pur
soit semi-stable est le point (3) de la proposition

Montrons maintenant par récurrence sur ’entier n > 1 que tout fibré semi-stable
de rang inférieur ou égal a n est pur. Remarquons que 'hypothese de récurrence au
rang n implique, d’apres le raisonnement précédent (le point (1) du théoréme entraine
les autres points), que tout fibré de rang inférieur ou égal a n est somme directe de
fibrés purs.

Supposons donc 'hypothese de récurrence vérifiée au rang n et soit & un fibré
semi-stable de rang n + 1. D’apres la proposition [5.6.25] pour tout entier h > 1,

& est pur <= ;& est pur.
De plus, d’apres le lemme [5.6.19] pour tout entier A > 1,
& est semi-stable <= 7} & est semi-stable.

On peut donc, quitte a remplacer & par 7;& et X par X, avec h grand, supposer
que u(&) € Z. De plus, pour tout entier k € Z,

& est semi-stable <= &(k) est semi-stable
et d’apres le point (4) de la proposition [5.6.23]
& est pur <= & (k) est pur.

On peut donc supposer que
n(&) = 0.

Considérons maintenant le fibré 7} & sur X,,. Soit . C 7 & un sous-fibré en droites
de rang 1 de degré d maximal. On a donc .Z ~ Ox, (d). Posons &' =& /2L,

(1) 0— % —mé&— & —0.
Puisque 7} & est semi-stable de pente 0,
d <0< ().

Distinguons maintenant plusieurs cas.
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Supposons d = 0. Alors, £ est semi-stable de pente 0. Donc, & est semi-
stable de pente 0 (cf. point (3) du théoreme [5.5.4). D’aprés I'hypothese de
récurrence, on a donc & ~ O% . Puisque Extl((’)}n,(’) x,) = 0, cela entraine
que T & O}tl et donc que 7 & est pur. On déduit alors de la proposition

que & est pur.

Supposons que d < —2. Puisque u(&’) > 0, la premiere pente du polygone
de Harder-Narasimhan de &’ est positive. L’hypothese de récurrence entraine
donc qu’il existe A > 0 tel que Ox, (A\) C &' comme sous-fibré. Puisque A > 0,
HY(X,,0x, ()\) # 0 et donc

Hom(Ox, (d +2),0x, (A\)) # 0.
Il existe donc un morphisme non nul
uw:O0x, (d+2) — &'
Tirant en arriére la suite exacte (1) précédente via u on obtient une suite exacte
0—%—&"—0x,(d+2)—0
et donc une suite exacte
0— ZL(-d—1) — &"(-d—1) — Ox, (1) — 0.
D’aprés I'hypothése du théoréme appliquée avec n = 1 (attention, il ne s’agit
pas du méme entier n intervenant dans cette démonstration),
HY(X,,&"(—d—1)) £ 0.
Il existe donc un morphisme non nul

OXn (d + 1) — &7,

Le morphisme &” — 7%& est un monomorphisme (i.e. ¢’est une inclusion en
fibre générique, mais Ox,, (d + 1) n’est pas forcément localement facteur direct
dans &”). On en déduit 'existence d’un morphisme non nul

v:0x, (d+1)— 7 &.

Alors, Im(v) est un sous-fibré en droites de & vérifiant deg(Im(v)) > d+ 1
ce qui est en contradiction avec la maximalité de d. Le cas d < —2 est donc
impossible.

Supposons d = —1. Puisque le morphisme 7, est étale fini, 7 = 7}, et

Hom(%Z, 7} &) ~ Hom(m,..Z, &).

Le morphisme non nul .2 — 7/& est donc associé par adjonction a un mor-
phisme non nul

u:(’)X(—%):wn*‘f%@@.
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Considérons le sous-fibré Im(u) de &. Puisque Ox( — 1) est semi-stable de
pente —% et que le morphisme

1
u:Ox(— =)/ ker(u) — Im(u)
n
est un isomorphisme en fibre générique,
1
I > ——.
p(Im(u)) > ——
On a donc )
—— < p(Im(w)) <0.

Le nombre p(Im(u)) est de la forme % pour un d € Z. Mais puisque

rg(
rg(Im(u)) < n, 'inégalité précédente entraine que

p(Im(u)) = —% ou bien p(Im(u)) = 0.

Distinguons ces deux cas.

— Si p(Im(u)) = 0 alors Im(u) est semi-stable de pente 0. Le fibré & /Im(u)
Pest donc également. D’apres 'hypothese de récurrence, Im(u) ~ ng(lm(u))
et &/Im(u) ~ O;L(H_rg(lm(“)). Puisque H'(X,Ox) = 0 on conclut que & ~
oy

— Si p(Im(u)) # 0, nécessairement rg(Im(u)) = n. Le morphisme

1
u:0x(——) — Im(u
x(~2) — ()
est donc un isomorphisme en fibre générique. Etant donné que

1)) = deg(Tm(u))

n

deg (OX (
c’est un isomorphisme. Il y a donc une suite exacte
1
0—0x(—=)—&—2% —0
n

ot .’ est un fibré en droites de degré 1. Par hypotheése on a H°(X, &) # 0.
Mais si h : Ox — & est un morphisme non nul, Im(h) est un sous-fibré
en droites de & de degré positif (car supérieur a celui de Ox) et négatif
(car & est semi-stable de pente 0) donc nul. Le morphisme h est donc un
isomorphisme. Des lors, & /Im(h) est semi-stable de pente 0 donc isomorphe
a O% d’apres 'hypothese de récurrence. On conclut que & ~ O?{H en
utilisant une fois de plus que H'(X,Ox) = 0.

O

Remarque 5.6.27. — Dans le théoreme précédent, I'hypothese disant que si 0 —
Ox,(—1) — & — Ox, (1) — 0 est exacte alors H°(X,&) # 0 est indispensable
si 'on veut que le théoreme de classification des fibrés soit vérifié. En effet, si on
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suppose les conclusions du théoréeme vérifiées, un tel & étant de degré 0, il possede
nécessairement un facteur direct de la forme Ox (\) avec A > 0 et donc H?(X, &) # 0.

Corollaire 5.6.28. — Sous les hypothéses du théoréme[5.6.26, pour tout A € Q, la
catégorie abélienne formée des fibrés semi-stables de pente A sur X est semi-simple,
d’unique objet simple a isomorphisme prés Ox(A). L’algébre End(Ox (M) est une
algébre a division. Le foncteur

& +—— Hom(Ox(\), &)

induit une équivalence entre cette catégorie et la catégorie des End(Ox (N))°PP-espaces
vectoriels de dimension finie.

On va maintenant donner un critéere de vérification des hypotheses du théoreme
[-6.26) en termes de modifications de fibrés. C'est ce critére que nous allons utiliser
dans la suite. Par définition, une modification du fibré & sur X est un fibré &' muni
d’un isomorphisme en fibre générique éz;; = &, cest a dire un isomorphisme

, ~
(g\X\S (g‘X\S

pour S C |X| fini.

Supposons que les conclusions du théoreme [5.6.26| sont vérifiées, c’est a dire que
tout fibré sur X est isomorphe & une somme directe de Ox (), A € Q. Soient n > 1
et une suite exacte

0—&—0x()—F —0
ou % est cohérent de torsion de degré 1. Si & ~ ®;Ox ()\;), pour tout indice ¢, puisque
Hom(Ox (A,), Ox (1)) #0,

A <

3=

Mais de plus, si \; = % avec (d;, h;) = 1, puisque Ox (\;) C OX(%),

On déduit de cela que si pour un indice i, A\; > 0 alors A\; = % Or, cela est impossible
puisqu’alors le monomorphisme de Ox-modules Ox()\;) <= O X(%) serait un isomor-
phisme (les deux fibrés ont méme rang et méme degré) ce qui contredirait le fait que
& # 0. On déduit de cela que pour tout i, A; < 0. Mais puisque
deg(&) =0
cela implique nécessairement que pour tout i, \; = 0 et donc
&~ O%.

Dans < ’autre sens >, soit une suite exacte

0 — 0% —&—F —0
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avec & un fibré vectoriel et .% cohérent de torsion de degré 1. Si & ~ ®;Ox ()\;), pour
tout 1,

En effet, s’il existait un indice ¢ tel que A; < 0, puisque Hom(O%,Ox(X;)) = 0 on
aurait O% C @,£0x(\;) ce qui est impossible puisque O% et & ont méme rang. De
la positivité des pentes A; et du fait que deg(&) = 1 on tire alors que nécessairement
il existe un entier m € {1,--- ,n} tel que

& ~ OX(%) eOY ™
On a la réciproque suivante.

Théoréme 5.6.29. — Soit (X, E) une sphére de Riemann généralisée. Supposons
que pour tout h >1 :
1. Sin>1 et si on a une suite exacte
0—&—Ox,(2) —F —0
avec F de torsion de degré 1 alors
&~ 0%, .
2. Sin >1 et si on a une suite exacte
0— 0% —&—F —0

ot & est un fibré vectoriel et F est de torsion de degré 1 alors, pour un m €
{la 7n}7 on a
&~ OX;L(%) D ;L(Zm
Alors les hypothéses et donc les conclusions du théoréme de classification sont
vérifiées.

Avant d’attaquer la preuve de ce théoréme introduisons la notion suivante.
Définition 5.6.30. — Un fibré & sur X est élémentaire s’il est non nul et possede
une présentation

0— 0% — POx(E) —&—0
il
oun € N et pour tout ¢, h; > 1.

La proposition suivante va nous permettre de démontrer le théoreme [5.6.29

Proposition 5.6.31. — Supposons que les hypotheéses du théoréme sont
vérifiées. Soit & un fibré élémentaire sur X et

u:é& —» F
un épimorphisme avec F cohérent de torsion de degré 1.

1. Sideg(&) =1, alors H*(X, ker u) # 0.
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2. Si deg(&) > 1, il existe un fibré élémentaire &' de degré deg(&) — 1 et un
monomorphisme de O x -modules

&' — keru.

Démonstration. — Si deg(&) =1, on a alors une présentation
0— 0% — Ox(3) — & — 0.
Puisque & est un fibré vectoriel non nul remarquons que nécessairement
n<h

1
n
point générique de X et donc & serait de torsion c’est a dire nul). Considérons

(si ce n’était pas le cas alors le monomorphisme O% — Ox(:) serait surjectif au

I’épimorphisme composé
v:0x($) — & — F.
D’apres I'hypothese (1) de[5.6.29)
kerv ~ O% .
On a alors une suite exacte
0 — O% — kerv — keru — 0.

Soit E le corps de définition de X. Puisque H'(X,0%) = 0 on en déduit une suite
exacte
0— E" — E" — H%(X,keru) — 0

et donc, puisque n < h, H°(X, keru) # 0.

Supposons maintenant que deg(&) > 1. Fixons une présentation
O—>O}—>@OX(%)—>£—>O.
il
Notons
v @Ox(h%) — & X Z,
i€l

V=) 5 Vi avec

vi: Ox(55) — F.
Posons

Iy={iel|v; #0}
et notons {x} = supp(.F), F =~ i.k(z). Soit W C k(x)° le noyau de

E(z) — k(x)

(xi)ieIg — Z Z;.

i€lp



5.6. CLASSIFICATION DE FIBRES 191

Soit W = @je ; D; une décomposition en somme de droites. Considérons le mor-
phisme

o = EBZGIOUz @OX }% — ﬁlo.
i€lp
D’apres 'hypothese (1) del5.6.29] ker « est un fibré trivial. Il y a de plus une extension
pour tout j € J

0—>kera—>a_1(,/®D) F ®D; — 0.
L’hypothese (2) de [5.6.29 nous dit alors qu’il existe des entiers a; > 1 et b; > 0 tels
que
o N (F @ D) ~Ox(+ )@(9

Il y a une suite exacte

0 — ker ((kera)J i kera) — EBa_l(gi ® D) — o H{F W) — 0.

jeJ

Puisque

ker(v @ Ox ( hi o F W)
i€I\Iy
on en déduit 'existence d’un épimorphisme
@ OX @@ OX )é) — kerwv
i€I\Io JjEJ

de noyau un fibré trivial.
Il existe donc une suite exacte de la forme

0— 0% — (@Ox(hi)) @ 0% — kerv — 0.
el '
On a O% C kerv et son image réciproque dans le terme du milieu de la suite exacte

précédente est une extension de O% par O% qui est donc un fibré trivial (puisque
H'(X,0x) = 0). Au final on dispose d’une résolution

0— O — (@Ox(h—l,)> ® 0% — keru — 0.
il
Le noyau 7 du morphisme composé
On+7 N (@OX ;Tl/ ) ® OX proj Os
iel’

est un fibré trivial. Alors,

@OX i

iel’

est un fibré élémentaire de degré deg(&) — 1 muni d’'un monomorphisme de Ox-
modules vers ker(u). O
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Démonstration du théo. — Soit une suite exacte
0— Ox,(-3) — & — 0x,(1) — 0.
Choisissons un plongement
OXh(_%) OXh(l)n

de conoyau un faisceau cohérent de torsion noté .%. Un tel plongement est obtenu par
application de 7y n« & un plongement Ox, , (—1) < Ox,, (n).

Le poussé en avant de la suite exacte par ce plongement définit une extension de
Ox, (1) par Ox, (1)™ qui est scindée. On en déduit une suite exacte

0— & — Ox, ()" — F — 0.

Choisissons maintenant un drapeau complet (Fil;.Z)o<i<n+1, Filo.Z = 0 et
Fil,1#F = %, de % dont les gradués sont des faisceaux de torsion de degré
1. On applique la proposition avec « X = Xj ». Le fibré Ox, (1)"*! est
élémentaire. On en déduit que le noyau du morphisme composé

Ox, ()" — F — F/Fil,F
possede un sous-fibré élémentaire &’ de degré n. On peut alors regarder le noyau du
morphisme (qui est soit surjectif soit nul)
& — Fil,,.Z JFil,, 1.F

et lui réappliquer [5.6.31| s’il est surjectif. En procédant ainsi par récurrence on vérifie
que & s’exprime comme noyau d’un fibré élémentaire de degré 1 vers un faisceau
cohérent de torsion de degré 1 ce qui permet de conclure grace au point (1) de[5.6.31

O



CHAPITRE 6

LA COURBE FONDAMENTALE LORSQUE F EST
ALGEBRIQUEMENT CLOS

Introduction

Dans ce chapitre on construit et démontre les propriétés de base de la courbe qui
nous intéresse lorsque le corps F' est algébriquement clos. Celle-ci est définie comme
étant le < Proj > de I'algebre graduée P = @ - B¥=""_ Le fait que ce schéma soit
une courbe complete au sens du chapitre résulte des deux résultats suivants :

— L’algebre P est graduée-factorielle (théo. .

— L’existence de la suite exacte fondamentale en théorie de Hodge p-adique
dont nous donnons une nouvelle démonstration (théo. d’une version
généralisée.

Ces deux résultats exploitent de fagon fondamentale ceux du chapitre [2| concernant

les diviseurs associés a une < fonction holomorphe de la variable 7 >.

Enfin, on donne des descriptions alternatives de la courbe dans les sections et
[6.7] qui ne font pas intervenir l'uniformisante 7 intervenant dans la définition de P.

6.1. L’algebre graduée Pp g, : définition et généralités
6.1.1. Définition. — On reprend les notations de la section [L.1

Définition 6.1.1. — On note

P= B,

d>0

une E-algebre graduée dont on note Py = B#="" les éléments homogenes de degré d.
Lorsqu’on voudra spécifier la dépendance de P en E, F' et 7 on la notera Pp g .

D’apres la proposition [£.1.3]

P=@mBH)="

d>0
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L’application canonique P — BT est injective et identifie P & une sous-E-algeébre de
B7T. D’apres la proposition les éléments homogenes de degré 0 sont

Py =E.

6.1.2. Changement d’uniformisante. — Supposons que F' contienne une cloture

.= . —F L o . .
algébrique F, de F, i.e. F, est algébriquement clos. Soit 7’ une autre uniformisante
de E. Notons

L7T,7r’ = {’LL € WOE (?Q)Q ‘ <p(u)ﬂ— = U7T/},

un F-espace vectoriel de dimension 1. Il y a alors un isomorphisme canonique
d’algebres graduées

d ~
Ugr 7 @Pﬂ-’d RF L;?ﬂ_/ — P
d>0

donné par la recette de la section De plus, si 7 est une troisiéme uniformisante,
via ’isomorphisme canonique

L7r,71" (299 5) L7r',7r” ;> L7T,7r”

on a

uﬂ',ﬂ'” = Uﬂ—/,ﬂ// [e] ’U,ﬂ,m./,

6.1.3. Changement de corps FE. — Supposons que F contienne une cloture
algébrique de Fy. Soit Ej|E l'extension non-ramifiée de degré h de E, E, =
Wog (Fq)@h:”. On a alors

h ___d
P, = @B
d>0

D’apres la proposition [I.1.7]on a alors un isomorphisme canonique d’algebres graduées
Pr e ®g E, — PE, n.he-

Soit maintenant E’|E une extension totalement ramifiée et g/, 7, des uniformi-
santes. Soit

E":E
Lrpme = {2 € Wou (K)o | e(u)mp = umy 1},
un F-espace vectoriel de dimension 1. Il y a alors un isomorphisme canonique

®d ~,
@PE,WEHd ®E L7TE,7TE/ PE’,‘ITE/,[E/:E].'
d>0
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6.2. L’algébre P est graduée factorielle

6.2.1. Enoncé du théoréme. — Rappelons qu’un monoide abélien est libre s’il est
isomorphe a (N(l ), —i—) pour un ensemble I. Contrairement au cas des groupes abéliens
libres, tout monoide abélien libre possede une base canonique formée de ses éléments
irréductibles. Plus précisément, si M est un monoide abélien, un élément m de M non
nul est irréductible s’il ne peut s’écrire sous la forme m = m/+m/ avec m’,m” # 0. Si
M est abélien libre d’éléments irréductibles I alors il y a un isomorphisme canonique
NU) Z5 M. Rappelons enfin que si M est un monoide abélien et U C M* un sous-
groupe des éléments inversibles de M, on peut définir le monoide quotient M/U.
Par définition, un anneau integre A est factoriel si le monoide abélien quotient

(A~ A{0})/A"
est libre. Le but de cette section est de démontrer le résultat suivant.

Théoréme 6.2.1. — Supposons F algébriguement clos. Alors, l'algébre P est
graduée-factorielle d’éléments irréductibles de degré 1 au sens ou le monoide

U (Pa~{0})/E

a>0
est libre sur (Py ~ {0})/E*. En particulier, si x € B*="" avec d > 1, il existe
ty,--- ,tqg € BP=T tels que

T =1t -tq.

Le reste de cette section est consacré & la démonstration de ce théoréme.

6.2.2. Diviseurs sur Y/p%. — Nous allons maintenant formuler un énoncé qui va
impliquer le théoreme Reprenons les notations de la section [2.7.2

Définition 6.2.2. — On note Div'(Y/p?) les diviseurs D € Div' (Y) vérifiant
©*D = D.

Si D € DivT(Y) est un diviseur de support fini, on vérifie que la somme infinie
Z @™ D e Divt(Y/¢?)
nez

est bien définie. Cela résulte de la formule ||.|| o ¢ = ||.[|Z ot ||.]| : [Y] —=]0,1[ < est la
distance & l’origine dans le disque épointé > (cf. sectf2.7.2]). Cela définit un morphisme

de monoides

DivF (¥ )inis =252, Divt (V)

dont on vérifie facilement qu’il est surjectif. En fait on a le lemme suivant dont la
vérification est immédiate.
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Lemme 6.2.3. — Via linjection
Y|/¢* — Div¥(Y/¢?)

ymod o — > [¢"(v)],
ne”Z

Div(Y/7Z) est le monoide abélien libre sur |Y|/p”.
De cela on déduit I'existence d’une fonction degré sur les diviseurs ¢-invariants.

Définition 6.2.4. — Pour D € Divt(Y/p?),

D= "> "[¢"w)], vi Y|

i€l neZ

on note

deg(D) = deg(y:).

iel

On vérifie ausitot le lemme suivant qui exprime le degré d’un diviseur y-invariant
comme le degré d’un diviseur fini apres restriction a un domaine fondamental pour
I’action de ¢.

Lemme 6.2.5. — Soit p €]0,1] et |V, | C Y], un domaine fondamental pour
Vaction de ¢ sur |Y|. Alors, pour tout diviseur D € Div’ (Y/¢?),

deg(D) = deg (D )
|Y]p’1,p]
Remarquons maintenant que, si x € P; est non-nul, alors I’équation fonctionnelle
¢(z) = w2 induit au niveau des diviseurs
*div(z) = div(p(z)) = div(rz) = div(a?) + div(z) = div(z)

puisque 7 est une unité. L’application diviseur
div : B~ {0} — Div(Y)

induit donc un morphisme de monoides

div : | J(Pa~ {0})/E* — Divt(v/¢").
d>0

Les deux monoides précédents sont munis d’une fonction degré, le degré d’un élément
de Py~ {0} étant d.

Proposition 6.2.6. — Le morphisme de monoides précédents est compatible aux
degrés.
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Démonstration. — Soit & € P; non nul. Le polygone de Newton de ¢(x) est obtenu
a partir de celui de x en appliquant la transformation du plan (u,v) — (u, qv). Celui
de ez est obtenu en appliquant (u,v) — (u+ d,v). On en déduit que si ()\;);cz sont
les pentes de Newt(x) ol \; est la pente sur [z,7 + 1] alors pour i,k € Z

Nika =4 " Ni.
Soit p €]0,1[, p = ¢~". D’apres le théoréme si
D = div(z) € Divt (Ve )
|Y]p‘1791 ’

deg(D) = |{z EZL| N €ryqr| }|

On conclut facilement en appliquant le lemme [6.2.5) O
Le théoreme suivant implique alors le théoreme [6.2.1

Théoréme 6.2.7. — Le morphisme de monoides

div: | J(Pa~A{0})/E* — Divt(v/e?)
d>0

est injectif. Si F' est algébriquement clos c’est un isomorphisme.

Preuve de linjectivité. — Soient x € Py et y € Py non nuls satisfaisant
div(z) = div(y).
D’apres le point (2) du théoréme il existe u € B* = (B")* (coro. tel que
T = uy.
Mais alors
ue (B)P= " =
Esid=d.

On conclut aussitot. O

d—d’ {0 sid 75 d

Le reste de cette section est consacré a la preuve de la surjectivité dans le théoreme
précédent lorsque F' est algébriquement clos.

6.2.3. Surjectivité de 1’application diviseur : produits de Weierstraf3. —
Notons pour un entier positif d

Mg={z€A\nA|z= 74 mod Wo(mp)} C Primg.

Modulo l'action de A*, tout élément primitif de degré d peut étre représenté par un
élément de My :
Md/MO = Primd/AX.
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Par exemple, soit Q € Og[X] tel que Q(X) = X9 mod 7 et Q(X) = 7X mod X?2.
Soit € € mp \ {0} alors

(cf. déf. [2.3.7)).
Soit b € My. On cherche f € P; non nul tel que

div(f) =Y @"*div(b).

neZ

Le principe consiste a couper le diviseur en deux

Z " div(b) = Z "™ div(b) + Z ™ div(b).

nez n>0 n<0
Pour b € My on a
(b
Tl
n—+oo 7T

dans BT. Le produit infini

I+ (b) = H ‘Pngb)

™
n>0

est donc convergent dans BT de diviseur

div(ITH (b)) = )~ @™ div(b).

Exzemple 6.2.8. — Si b= — [z] alors

) =[] (1 - [Z:] )

n>0

n b
On aimerait maintenant associer a un tel b un élément < I | Ld El ) . | | ©"(b) » dans
™

n>0 n<0

P;. Malheureusement le produit < H ©™(b) » n’est pas convergent et on ne sait

n<0
pas définir en toute généralité des éléments dans BT de diviseur fixé & l’avance (cf.

, c’est & dire ici un élément de Bt de diviseur ) _,div(¢"(b)). On va voir
que I'on peut tout de méme le définir de fagon détournée en remarquant qu’il doit
satisfaire une équation fonctionnelle. Remarquons de plus que I'on connait a l'avance
le polygone de Newton d’un tel élément. Un calcul montre que ce polygone doit étre
dans le quadrant Ri et que donc 1’élément doit appartenir a A.



6.2. ALGEBRE P EST GRADUEE FACTORIELLE 199

Remarque 6.2.9. — Notons z = b mod 7 € Op. Bien que le produit [, . ¢"(b)
ne soit pas convergent, on peut donner un sens a sa réduction modulo 7 de la fagon
suivante : on a

. . . - 1 . R
Bien str, aucune de ces expressions n’a de sens. Ceci dit, z<-T a bien un sens a
o 12 % s . S n
multiplication par un élément de F-pres. Si l'on essaie de construire ainsi [Lhco¥™ ()
par approximations successives, apres avoir construit sa réduction modulo 7 on est
45 : n k+1 k :
amené a construire [, o ¢"(x) modulo 1 + 7" A, k > 1, lorsque x € 1 + 7" A. Via

(1+7"A)/(1+7"TTA) = O,

si ¢ correspond & a € O alors <[], ¢"(x) > correspond a

> a”

n<0
qui n’a pas de sens mais dont on vérifie qu’il est formellement solution de ’équation
d’Artin-Schreier X? = X + a, ce qui donne une définition a translation pres par un
élément de IF,. C’est grace a ce type de < miracle > que I'on peut définir [, ., ¢"(b)
a un F*-multiple pres grace a la proposition qui suit.

Proposition 6.2.10. — Supposons F algébriquement clos. Pour tout b € B°
vérifiant v, (b) = 0, le E-espace vectoriel

{z € Bp | ¢(x) = ba}

est de dimension 1.

Démonstration. Si by, by sont dans cet espace vectoriel et non-nuls, by /bs € & vérifie
@(b1/b2) = b1/by. Puisque &9=14 = E on en déduit que la dimension de 'espace
vectoriel en question est inférieure ou égale a 1. Il faut maintenant montrer qu’il
est non nul. Puisque F' est algébriquement clos, tout élément de F'* s’écrit sous la
forme 277!, x € F*. Quitte & multiplier b par un Teichmiiller on peut donc supposer
que b € A\ mA. Définissons par récurrence sur n une suite (z,)p>1 d’éléments de
Wo,(OF) telle que z,11 = x, mod 7", 1 ¢ TA et

p(zy) = bx,, mod 7.

Soit by € Op \ {0} le terme constant de b, b = by mod 7. On pose z1 = [a] ou a
est une solution de 1’équation X9~ ! = by. Supposons défini x,,. Soit z € Op tel que
o(zy,) = bx, + 7"[2] mod 7”1, On cherche z,, 4, sous la forme x,, + 7"[u]. On voit
facilement qu’il suffit de prendre pour u une solution de I’équation d’Artin-Schreier
U?—bU—2=0. O
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Définition 6.2.11. — Supposons F' algébriquement clos. Pour b € My, on note

HJr(b) _ H (anlb)

Y
n>0

et I~ (b) n’importe quel élément non nul de A vérifiant (I~ (b)) = bII~ (b). On pose
alors II(b) = II* (b)IT~ (b).

Les éléments 117 (b) et I1(b) ne sont donc définis qu’a multiplication par un élément
de E* pres. Soit

M = | J Mg,
d>0
un monoide pour la loi de multiplication. On vérifie immédiatement que pour by, bs €
M

)

I1(b1bg) = TI(by)TI(b2)
a un élément de E* pres. De plus pour b € My, on a II(b) € E* et My est un
sous-groupe de A*,

My = ker (Wo(Or)* = Wo(kp)™).
L’application II définit donc un morphisme de monoides
IT: M/My — (P\ {0})/E*.
Lemme 6.2.12. — Dans Divt (Y/¢?%) on a
div(TI(b) =) _ " (div(b)).

neZ

Démonstration. — Pour un diviseur D = 37 m(y)[y] on note p(D) = 3, m(y)[e(y)]
(afin de ne pas de tromper sur ce qu’on noterait ¢* ou ¢, ). Il suffit de montrer que

div(IT™ (b)) = > ¢"(div(b)).

n<0
Notons D’ = div(b) qui est & support fini et D = div(II~(b)). On a
D'+ D = ¢(D),
équation de laquelle on tire par récurrence que pour tout n > 0,
D= ' (D) + (D) + -+ (D) + 7" (D).
Remarquons maintenant que puisque II7(b) € A, le support de D est contenu dans
|Y(p,1(] pour un p €]0,1[. Puisque [[¢~!(y)|| = |y[*/9 on en déduit que
supp (o ~"(D)) C |Yjp1/am 1]-

Il s’ensuit que, pour tout intervalle compact I C]0, 1], il existe n > 0 tel que

e D)y, = 0

e "Dy, 0.
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. P . TN
Les deux diviseurs D et ) _q¢" (D) ayant méme restriction a < toute couronne
compacte > on conclut. O

Cela montre la surjectivité du morphisme diviseur dans le théoréme et conclut
donc la preuve du théoreme [6.2.1]

Remarque 6.2.13. — Le fait que TI(b) ne soit défini qu’a un E*-multiple pres
n’est pas anodin. En effet, si F' n’est pas algébriquement clos, on peut définir II(b) €
Pe \ {0}. L’obstruction & descendre II(b) en un élément de P est alors donnée par
un élément de H'(Gp, EX) dont on verra dans le chapitre [7| qu’il s’agit exactement
du groupe Pic’(XF).

6.3. Produits de Weierstrafl associés aux éléments de degré 1 et logarithme

On va maintenant relier les produits de Weierstrass précédents au logarithme d’un
groupe de Lubin-Tate.

Soit Q € Op[X] tel que @ = X? mod 7 et Q@ = 7X mod X2. Soit LT g la loi de
groupe formelle de Lubin-Tate telle que [7].7, = Q. La proposition suivante est bien
connue.

Proposition 6.3.1. — Dans ’espace de Fréchet des fonctions rigides analytiques
sur la boule ouverte de dimension 1 sur E, la suite

[ﬂ—n]»CTQ
71—77,
converge vers le logarithme de LT .
Démonstration. Rappelons que l'on note Q,, = [7"]z7. Montrons d’abord que la

suite de 1'énoncé est convergente. Soit 7 > 0. Pour f = 3", ., ax X" notons w,(f) =
%I;%{v(ak) + kr}. Il s’agit de montrer que

Jim o, (17 Quiy — 7 Qn) = oo

Constatons que
7 Q=1 Qn = 1 (Q(X) — 7X) 0 Qo
Puisque Q(X) — 7X € X?0Og[X], on a donc
wr(w™ Qs = 77Qn) 2 —(n+ 1) + 2w,(Qn)-

Choisissons m un entier positif tel que r > . Notons pour tout entier k,

1
T
LT g[7*] les points de w*-torsion de la loi de groupe formel de Lubin-Tate £7 o dans
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une cloture algébrique fixée de E. Pour n > m on a alors
wr(Qn) > W (Qn/Qm)

CELT Q[m\LT q[m™]

n—1

Z Z w (X — Q).

k=m CeLTQIxFT1N\LT q[m*]
Mais si ¢ € LT g[r" T\ LT g[7*], on a v(¢) = m et donc si k >m
1

w (X = () =v(() = m

On obtient alors que
w(Qn) >n—m
ce qui implique que

wr(wf("H)QnH -7 "Qn)>n—1-2m — +oo.

n—-+4oo
On a donc prouvé la convergence de la suite (77"Q,)n>1. Notons f sa limite, une
fonction rigide analytique sur le disque ouvert de rayon 1. Les zéros de f sont exac-
tement les points de torsion de la loi de groupe formel £7 g et coincident donc avec
ceux de son logarithme 10%[:7’@- La fonction méromorphe g = f/ logm—Q est donc
holomorphe sur le disque ouvert de rayon 1 et sans zéros. De plus, pour tout entier
positif n
golr"ler, = 9.
Or, pour un point z € IB%(E), la boule ouverte de rayon 1,

nEI-lr-loo[,]Tn]l:TQ (‘T) =0.

La fonction g est donc constante. Puisque f'(0) = 1 on conclut que f =logs7,. O

Remarque 6.3.2. — Supposons le polynome @ unitaire. On aimerait développer le
logarithme en produit de Weierstrass sous la forme

X
x JI (17?).
CELT g[m°]

Malheureusement ce produit n’est pas convergent puisque dans 1’expression
précédente |¢| — 1. La proposition précédente nous dit que quitte & regrouper
les termes on peut former un tel produit convergent et obtenir un développement
comme dans [53]

logpr, =X H ( H (1- %))

n>0 CELT @[t \LT g[r"]
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Soit ¢ € mp \ {0} et u. = % € M; (déf. [2.3.7). De la proposition précédente

on conclut que

I () = oy (Ele)

Or on a
I (ue) = [V/]q.
On en déduit donc que
(ue) = log 7, ([elq)-

Il s’ensuit que 'on dispose d’'un diagramme commutatif

mp \ {0} ———= (mp \ {0})/OF —— V[ ——=[V]/p" —= (P \ {0})/E~

12
N

(BT)#=m\ {0}

ol le morphisme horizontal mp \ {0} — |Y| est donné par ¢ — (u.), lapplication
|Y| — P\ {0}/E* par l'application qui & 'idéal (a) avec a € M associe II(a) E* et
le morphisme vertical .Z est celui de la proposition

6.4. La suite exacte fondamentale

Théoréme 6.4.1. — Supposons F algébriquement clos. Soient y1,...,yq € |Y| de
générateurs ay,...,aq € My. Soit pour 1 < i < d, t; = Il(a;) € B¥=". On suppose
que pouri,j € {1,...,d}, t; € EXt; = y; = y;. Il y a alors une suite exacte d’espaces
de Banach

d

0— E.J]t: — B*~™" — B/m,, ---m,,B 0.

=1

Démonstration. Soit € B#=™" non nul et d’image nulle dans B/m,, ---m,, B. On
a donc

d
div(z) > [vi]
i=1

Puisque div(x) est p-invariant cela implique que

div(x >ZZ (yi) fdlv(Ht).

1=1 n€z

Puisque am]_[;l:l t; € Py, par application de l'injectivité dans le théoréme ils
different d’un élément de E*. On a donc vérifié I'exactitude de la suite au milieu.
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Pour tout ¢, le morphisme B¥=" — B/m,, = C,, s’identifie & I’application loga-
rithme d’un groupe de Lubin-Tate de hauteur h sur le corps C,;, et est surjective (cf.
section . On montre alors facilement par récurrence sur d que le morphisme de
droite est surjectif. O

Ezemple 6.4.2. — SiIE=Q,, e cmp\{0}, Q(X)=(1+X)P -1, u. = %,

y = (ug), ty, =log([1 +¢]), il y a une suite exacte
0— Qpti — (B " B, S/F'Bl,  — 0.
On retrouve donc la suite exacte fondamentale de [27].

Corollaire 6.4.3. — Soitt € P, t #0 ety € |Y| tel que div(t) = >, 50" (y)]. 1l
y a alors un isomorphisme canonique d’algébres graduées

P/tP = {f € C,[T] | f(0) € E}.
Démonstration. Soit 0, : Bt — C,,. Le morphisme d’algebres graduées P — C, [T
donné en degré d par x + 6, (x)T? induit un morphisme P/tP — C,[T]. Utilisant

le théoreme on vérifie que c’est une injection d’image les polynémes a terme
constant dans F. O

On peut également généraliser la proposition 5.1.3 de [27].

Théoréme 6.4.4. — Soient yy,...,yq € |Y| de générateurs ay,...,aq € My. Soient
M (ay),..., 0 (aq) € A\TA. L’déal de A formé des x € A tels que Vn > 0, ¢™(z) €
Py, -+ Py, est Uidéal engendré par II™ (a1) - - - 117 (aq).

Démonstration. Dire que pour tout n > 0, ¢"(z) € py, - - - Py, est équivalent a dire
que

div(z

'M&

n<0

Le théoréme se déduit alors du point (1 ) théoreme [2.7.4] m et du début de la preuve
du lemme [6.2.72 O

6.5. La courbe lorsque F' est algébriquement clos

6.5.1. Définition et théoréme principal. — On reprend les notations des sec-
tions précédentes. On suppose désormais, et ce jusqu’a la fin de ce chapitre, que F' et
algébriguement clos.

Définition 6.5.1. — On note
XF,E = Proj(PF,E,Tr)~
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La notation précédente <« X i > ne fait pas référence a I'uniformisante 7 pour une

bonne raison ; bien que I'algebre graduée Pr g dépende du choix de cette uniformi-
sante, utilisant I'isomorphisme noté ., de la section [6.1.2]et [34] prop. 3.1.8 (iii),on
vérifie que le schéma X g ne dépend canoniquement pas de ce choix. Notons enfin
que Xp g est un E-schéma. On note X pour Xp g lorsqu’il n’y a pas d’ambiguité

concernant F' ou FE.

Théoréme 6.5.2. —

1.

Le schéma X est une courbe compléte de corps de définition E dont tous les
points fermés sont de degré 1.

2. Si E'|E il y a un isomorphisme canonique Xpr — Xp @p E'.

3. Pour tout t € Py non nul, V*(t) = {oo}, le liew d’annulation de la section

hyperplane définie part, est formé d’un seul point. De plus, le corps résiduel Cy
de X en ooy est un corps valué complet algébriquement clos, extension de E.
On a alors une identification canonique C? = F.
L’application
(P\{0})/E* — |X|
t.E* — Q¢
est une bijection. Il y a de plus une bijection naturelle
Z ~
Y{/e" — |X]
qui fait correspondre a y mod ¢% le point ooy ot t est tel que div(t) =
Yonez [9" ()]
Pout un tel t, Uanneau local Ox ~, est un anneau de valuation discréte. Siy €
Y| est tel que div(t) =Y, 7 [¢" ()] il y a alors un isomorphisme canonique
O ~, B+
OX,oot — BdR,y
et t est une uniformisante de B;R,y'

Si E|Q, est non-ramifiée, soit B} . (C}) l'anneau des périodes cristallines as-

cris

soci€ au corps résiduel en oo¢. Il y a une identification canonique
Bt = m @"(B;is((}'t)).
n>0
Soit
B, = B-&-[%]apzld — B[%]gﬂ:]d
qui est €gal a
Beris(C)?="

lorsque E|Q, est non-ramifiée. On a alors

D*(t) = X \ {01} = Spec(B.)
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et Be est un anneau principal. De plus, si ords, est la valuation sur B, in-
duite par le plongement B, C FT’(IC(OX,oot), le couple (Be, —ordss,) est presque

euclidien (def. .

8. Si E'|E, via le revétement étale Xpr — X g l'image réciproque d’un point fermé
x € | Xg| est constituée de [E' : E]-points de méme corps résiduel que celui de
x.

9. L’application degré induit un isomorphisme
Pic(X) — Z.
10. On a HY(X,0x) = 0.

Démonstration. D’apres les théorémes et son corollaire les hy-
potheses du théoreme sont vérifiées. Utilisant également les résultats de la sec-
tion [5.4] on en déduit facilement toutes les assertions du théoréme, hormis les points
(2), (5) et (8). Le point (2) se déduit de [34] 2.4.7 (i) et de la section dont il
résulte qu’il y a un isomorphisme d’algebres graduées

Pgnpe @5 E' == P, (5/:Ee-

Concernant le point (5), lanneau Ox o, se décrit comme étant le sous-anneau de
Frac(P) formé des % avec r et y homogenes de méme degré et y premier & ¢ dans
lalgebre graduée factorielle P c’est a dire y ¢ tP. L’inclusion P C B induit une
extension de corps

E(X) — BdR,y~
La description précédente de Ox o, montre que via cette inclusion, Ox o, C B;{R’y.
On vérifie facilement que cette inclusion d’anneaux de valuation discrete induit un
isomorphisme au niveau des corps résiduels et envoie une uniformisante sur une uni-
formisante. On a donc R
Ox 00, — Big.,-
Le point (8) résulte de ce que le morphisme Xp — Xpg est étale fini de degré

[E' : E] et de ce que le corps résiduel en un point fermé de X est algébriquement
clos. O

Corollaire 6.5.3. — La tour de courbes (Xg,)n>1 est une sphére de Riemann
généralisée au sens de la définition |5.6.21].

6.6. Description en termes des fonctions méromorphes sur Y/p”

On sait que les courbes algébriques propres et lisses < usuelles > se décrivent en
termes de corps de degré de transcendance 1 et de valuations sur ceux-ci. On va
donner une interprétation de la courbe X en ces termes.

Soit M(Y") le corps des fonctions méromorphes sur Y (déf. [3.5.9)).
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Définition 6.6.1. — On note M(Y /%) = M(Y)#=1d,
On a alors le résultat suivant.

Proposition 6.6.2. — Le corps M(Y/p”) s’identifie au corps des fonctions ration-
nelles B(X).

Démonstration. — On a

EX)= {% | #,y € P homogenes de méme degré, y # 0} C Frac(P).
Puisque P C B, il y a une application

E(X) «— Frac(P) — Frac(B) = M(Y)
dont on vérifie aussitot qu’elle est & valeurs dans M(Y/¢%). Soit maintenant f €
M(Y/p%)*. Considérons son diviseur

div(f) € Div(Y/¢?).

On peut I'écrire comme différence de deux diviseurs dans Div'(Y/p%). D’apres le
théoreme [6.2.7] il existe g, h € P homogenes non nuls tels que

div(f) = div(g) — div(h)

et donc (théo. [3.5.11)

S
f=ud

avec u € B* = (B")*. Puisque f est ¢-invariante on a

F sinon.

= (Bb)w:ﬂ,deg h—degg {O si degg 75 degh

On conclut que deg(g) = deg(h) et u € E*. O

On a maintenant la description suivante de X en termes du corps M(Y/%). L'ap-
plication
Y| — {valuations sur ./\/l(Y/<pZ)}
y > ordymyyen)
induit un plongement

|Y|/¢” — {valuations sur M(Y/¢")}.

Via BE(X) = M(Y/¢?) et |Y|/p? = |X]| (théo. m point (4)) cela corres-
pond & Dapplication |X| 3> = +— ord,. Alors, les ouverts non-vides de X sont les
complémentaires des sous-ensembles finis dans |Y|/p” et pour un tel ouvert U,

DU, Ox) = {f € M(Y/9") | V" (y) € U, ordy(f) > 0}.
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6.7. La courbe comme quotient d’un ind-schéma

Considérons le ind-schéma
lim Spec(By)
—
I
ou I parcourt les intervalles compacts dans |0, 1[. Il est muni d’une action de ¢ par
automorphismes via

¢ : Spec(Br) — Spec(By-1(1))
olt I'on pose ¢(p) = p? pour p €]0,1].

Proposition 6.7.1. — 1. Il y a un morphisme p-invariant de ind-schémas

lim Spec(Br) — X
—
I

qui fait de X un quotient catégorique de lim Spec(Br) par ¢ au sens ou ce
—

I
morphisme est universel pour les morphisme p-invariants de lim Spec(By) vers
—

I
un schéma.

2. Pour tout I le morphisme

Spec(Br) — X

est plat. Il est fidélement plat si I = [p1, p2] avec p1 < pi.

Démonstration. — Pour tout I CJ0, 1] compact l'inclusion P C B C By induit un
morphisme
Spec(Br) — Spec(P).

Puisque P C By, l'image du point générique de Spec(Bj) est le point générique de
Spec(P). Rappelons que B; est un anneau principal (théo. d’idéaux maximaux
en bijection avec |Y7|. Or, si y € |Y7|, il existe t € P; tel que t(y) # 0 et donc I'image
de Iidéal maximal Brm, dans Spec(P) est dans l'ouvert principal D(t). Il s’ensuit
que

Spec(Bj) — Spec(P) \ V(P4) — (Spec(P) N V(P;)) /G, = Proj(P) = X.

Lorsque I varie cela induit un morphisme @-invariant de ind-schémas. On vérifie que
via les identifications Spm(By) = |Y;| et | X| = |Y|/¢? cette application est au niveau
des points fermés

Y| — [Y]/¢".
Les assertions concernant la platitude et la fidele platitude en découlent.

Soit maintenant
f: lim Spec(By) — Z
T
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un morphisme g-invariant ot Z est un schéma. Notons pour tout I, f; : Spec(By) —
Z, f = (f1)1. A chaque ouvert U de Z est associé un ouvert f1(U) C Spec(By) =
|Y7] U {&} o & est le point générique commun & tous les (Spec(By));. Alors,

FHU) =t 7N U) < U ilu gy =1YTu g
I 1

est un sous-ensemble de |Y| qui est soit vide soit tel que pour tout I, fl_l(U) =
F7HU)YN(|Y7|U{€}) est le complémentaire d'un ensemble fini de |Y;|. Notons de plus
que puisque f est @-invariant, ce sous-ensemble de |Y| U {&} est p-invariant. S’il est
non vide, il existe donc un ¢ € P homogene non nul tel que

{yelYl|tly) #0yu{e c 71U
et donc f induit par restriction un morphisme @-invariant
i 1
hgl Spec(By[;]) — U.
I
Si U = Spec(A) est affine il revient au méme de se donner un morphisme

p=Id -
A— (lim )" = Bl

I
On conclut facilement que f se factorise via lim Spec(By) — X. O
—
I
Remarque 6.7.2. — 1l résulte de la proposition précédente que si I est < suffisam-

ment grand >, X est un quotient fpqc de Spec(By). Ceci dit il ne semble pas y avoir de
description simple de la relation d’équivalence Spec(By) x x Spec(By) sur Spec(By).






CHAPITRE 7

LA COURBE FONDAMENTALE POUR F PARFAIT
QUELCONQUE

Introduction

On montre dans ce chapitre que l'on peut étendre la construction de notre
courbe faite dans le chapitre précédent au cas ou F' est parfait non-nécessairement
algébriquement clos. La méthode utilisée est celle de la descente galoisienne de F' & F
en utilisant la théorie de Sen. Il y a une différence notable cependant par rapport au
cas oll I est algébriquement clos : le Pic® de notre courbe n’est plus nécessairement
trivial. C’est pourquoi les anneaux de Dedekind des ouverts affines ne sont plus
principaux en général (cf. prop. . De plus les corps résiduels de la courbe sont
des corps perfectoides non nécessairement algébriquement clos, de < degré > > 1 en
général.

Enfin, on donne des compléments quant a la structure de la courbe comme, par
exemple, la proposition [7.9.1] qui supporte le fait que X est la version algébrique d'un
espace du type < Y/ .

7.1. Calculs de cohomologie galoisienne

On calcule dans cette section des groupes de cohomologie galoisienne d’anneaux et

modules intervenant dans la construction de la courbe sur F'.

7.1.1. Cohomologie galoisienne de Bj,. — Soient y € |Yr| et z € |Y%| tels

que B(z) = y (chap. . On note K, C C, les corps résiduels associés, C, = K, (cf.
theo. [3.3.1)). Rappelons également que 1’on dispose d’anneaux de valuation discrete
complets B;{RJ de corps résiduel C, et B;Ryy de corps résiduel K. Il y a une action
de Gal(K,|K,) sur B;RW On note FilkBijz la puissance k-ieme de 'idéal maximal
de BjRﬁz.
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Tout B;R ,-module de longueur finie est canoniquement un E-espace de Banach.
Plus précisément, pour k£ > 0, via 'application surjective
+ ket
B% — BdR’Z/Fll Bir..
la topologie de Fréchet de B% induit une topologie quotient qui est de Banach. Muni

. 5 + a1k p+ .
de cette structure canonique d’espace de Banach B Rz /Fil"Bj .. €st une extension
successive du F-espace de Banach C,.

Soit W un B;‘R’Z—module de type fini muni d’une action semi-linéaire de
Gal(K,|K,). On dit que cette action est continue, si pour tout k > 0, l'action
déduite sur I'espace de Banach VV/FiIkBjR W Test.

La proposition [3.2.2] couplée a la théorie de Sen-Tate fournit alors le résultat sui-
vant. Nous n’en donnons pas la démonstration car il s’agit d’applications < stan-
dard > bien connues de la méthode de Sen-Tate.

Proposition 7.1.1. — 1. On a

Gal(K, v
B;R,y = (B;R,z) el )

2. Soit W un B(;FRZ—module de longueur fini muni d’une action semi-linéaire conti-
nue de Gal(K ,|K,). On a alors
H'(Gal(K,|K,),W)=0.
3. Le foncteur
VeV ®B;R B;—R,z

mduit une équivalence de catégories entre B;R y—modules de type fini et B;R .-

modules de type fini munis d’une action semi-linéaire continue de Gal(K,|K,).
Un inverse est donné par

W — WGQZ(?y‘Ky).

7.1.2. Cohomologie galoisienne de B.. — Fixons une uniformisante = de FE.

\

Proposition 7.1.2. — Pour toute représentation continue p : Gp — GL(V) a
valeurs dans un E-espace vectoriel de dimension finie non nul et d > 0 on a

H'(Gr,BE™ ©pV) = 0
HO(GF,B%:’Td 2pV) # 0

ot la cohomologie est la cohomologie continue relativement a la structure d’espace de
_d
Banach de BE™"  (sec.|4.1.9).
F
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Démonstration. — Fixons t € Pr 1. Commencons par l’assertion d’annulation. Soit
y € |YFr| tel que t(y) = 0. Lorsque d > 1 il y a une suite exacte
0, =
=P K, —0.

i )

0— P~
F

ot K, désigne la cloture algébrique de K, dans C, z € |Y%| et 8(z) = y. L’action de
Gr sur K, est alors déduite de 'isomorphisme Gal(K,|K,) — Gal(F|F). D’apres la
proposition [7-I.1 on a

H'(Gal(K,|K,),V ®p K,) = 0.

En tordant la suite exacte précédente par V et en regardant la suite exacte longue de
cohomologie galoisienne associée on en déduit que par récurrence il suffit de montrer
le résultat pour d =1 :

Hl(GF,PI%  ®E V) =0.

Soit G un groupe de Lubin-Tate sur Og. Rappelons maintenant qu’il y a un isomor-
phisme < de périodes > d’espaces de Banach
9(0z) — Pg
Fixons une loi de groupe formel de Lubin-Tate £7 associée & G et donc
U .= Q(O%) = (m%7£—‘;_)
Notons pour p €]0, 1],
me = {z e m= | 2] < p}.

Posons

U,= (m: ,Jr).
F.p' LT

qui est un réseau définissant la topologie de Banach de U. On a alors 7U, = U,q et
puisque X + Y = X +Y mod deg > 2,
LT

Uy/Uyp — (m= /m=

2, F’p2,+).

Soit A C V un réseau Galois invariant. On a alors
HY Gp,U®pV) = h_rr)l HY(GF,U, ®0, A).
P
De plus,
U, = {El Uy /U jan

n>0

D’apres le lemme couplé a la méthode de Tate, pour ¢ > 0
Hi(GF,m%’p ®F, A/ﬂ'A) =0
duquel on déduit que
H! (GF7 (Up2" & A)/(Up2n+1 & A)) =0.
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On conclut quant & 'annulation de H'(GF, P% ) ®gpV).

)

Passons a la seconde assertion de la proposition. Avec les notations précédentes, il
suffit de montrer que

HY(Gp,U, @0, A) #0
pour un p €]0, 1[. Puisque
HY(Gr,(Upr @A) /(U pnir @ A)) =0
I’application
H(Gp,(Uy @ N)/(U pnir @ N)) — H(Gr, (U, ® A)/(Upr @ A))

est surjective et donc H(Gp, V,(x)) se surjecte sur H(Gp, (U, ® A)/(U,2 ® A) qui
est non nul toujours d’apres Tate et le lemme [3.1.1] O

7.2. L’anneau B, est de Dedekind

Soit 7 une uniformisante de E. Considérons

d

_ p=m
Prn = @BF

d>0
_d
P~ = @Bi—”.
ST

d>0 E

D’apres le théoreme |3.6.1j on a

Pp .= PSF .
F
Soit t € Pp 1 non nul. Posons
BF,e BF[%]LP:Id = PF,TI'[%]O
~ - ~[Ll1p=Id 1
Bz, Bf[t] Pﬁ,ﬂ[t]o'

Proposition 7.2.1. — L’anneau Br . est de Dedekind.

Démonstration. — On utilise le lemme qui suit. Soit f € Bp.~\ E*. De la suite
exacte

0 — B= X—f>BQ — B~ /B~ f—0
F Fe Fe Fe

,e

et de annulation de lim H' (GF, Bd;ggd) (cela résulte de la prop.|7.1.2)) on tire que
— F e

d

Bre/Bref = (B%C/B%&f) GF.
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Si f =% avec © € Pk \ tPr -1, alors

N N ~ + sjordy () R+
Bf,e/Bf,ef - H H BdR,Z/Fﬂ ! BdR,z'
[vlelYr|/p® [z]e\v%\GF'f‘“/wZ
(6())=Iy)
Puisque les fibres de 3 sont des orbites sous Galois, les deuxiemes produits interve-
nant dans la formule précédente sont des modules galoisiens induits. On conclut en

appliquant la proposition [7.1.1] que

Gr
~ + sqordy (z) p+
(B%’Q/B%’ef) ~ ] Bin,/FI"“@B}, . 0
[YIEIYFR|/ "
Lemme 7.2.2. — Un anneau intégre A est de Dedekind si et seulement si pour tout

élément non nul a € A, A/(a) est isomorphe & un produit fini d’anneauz de valuation
discréte quotientés par une puissance de leur idéal mazimal.

On peut voir Bp, comme un sous-anneau du corps des fonctions méromorphes

(sec.[3.5.4) p-invariantes sur Yr, M(Yz)?=14. On a alors
Proposition 7.2.3. — 1l y a une bijection
(YrINV(®)/¢" — Spm(Br.)
ly] — {f€Bre| fly)=0}.

De plus, si lidéal mazimal m correspond a [y] il y a alors un isomorphisme canonique

~ +
(BF,e)m — BdR,y'
Démonstration. — Si A est un anneau de Dedekind alors

lim Spec(A/a) — Spm(A)

Py
ou a parcourt ’ensemble ordonné des idéaux principaux non nuls de A. La proposition
résulte alors de la description donnée dans la démonstration de la proposition [7.2.1]

des quotients de B, par un idéal principal non nul. O
Proposition 7.2.4. — Le groupe des classes d’idéaux de l'anneau de Dedekind Bp
est

Cl(Bp,e) ~ Hom(Gp, E™).

Démonstration. — Si I est un idéal non nul de Bp ., I'idéal B% I est principal,
e
B%QI =(f).

Il y a alors un morphisme de groupes

x:Grp — BX =FE*
Fe
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tel que pour tout ¢ € G on ait

f7=x(o)f.
Ce caractere y est continu. Cela résulte de ce que si f € t7FP~ l’action de G sur
’Tr!

le E-espace de Banach ¢t~ %P~ est continue.

F 7.k

Le caractere x associé a 'idéal I ne dépend que de la classe de I dans Cl(Bp,).
On a donc défini un morphisme de groupes

Cl(Bp,e) — Hom(Gp, EX).

Gr
De I’égalité (B% ) = Bp. on déduit que ce morphisme de groupes est injectif.
e

Montrons sa surjectivité. Soit maintenant x : Ggp — E* continu. D’apres la proposi-
tion [(.1.2]
H°(Gp, B e(x‘l)) £0

et il existe donc f € B% tel que
Vo e Gr f7 = x(o)f.
Toujours d’apres la proposition puisque
H’ (GF,B% E(X)) # 0,
I'idéal de B,
Gr
I:=8; f0Br.=(B; /)

est non nul. D’apres la description du spectre maximal donnée dans la proposition
il résulte que pour un idéal I de B,

_ N GFr
1= (Bf,el) .

Le résultat en découle. O

7.3. La courbe

Soit 7 une uniformisante de E et
d
E=T
Prp.=@PBET .
d>0

Proposition 7.3.1. — L’algébre graduée Pr g . est engendrée par ses éléments ho-
mogenes de degré 1.

Démonstration. — Soit t € By~ " non nul et y € |Yr| tel que div(t) =3 ., [¢"(y)]-
Il y a une suite exacte

0 Bt — B 2 K,
On vérifie facilement que BY " est un E-espace de Banach de dimension infinie
(utiliser qu’il s’agit des Op-points d’un groupe de Lubin-Tate sur F,). Il s’ensuit
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quil existe s € BE " tel que 6,(s) # 0. Puisque les diviseurs de s et ¢ sont premiers
entre eux il y a une suite exacte de fibrés sur X =

00— Ox(-1) 205 0y @ O0x.. 225 Oy (1) — 0.
F F F F

Soit maintenant un entier d > 1. En tordant la suite précédente par Ox_.(d) et en
F

prenant les sections globales, puisque H' (X%,O(d — 1)) = 0, on obtient une suite

exacte
__d—1 — __d __d __d+1
0 pe="" (000, pge=nt g pe=nt 165, pe=r"
F F F F
_d—1
Puisque H'(Gp,BZ™ ) = 0 (7.1.2) la suite exacte de cohomologie galoisienne
F

associée donne
- d+1 —d _d
BT =By T s+ By Tt
Il suffit maintenant de montrer que le morphisme
— 2
Sym*BE&~" — BETT
est surjectif. Soit E'|E une extension quadratique de E obtenue en rajoutant une
racine carrée w'/2 de 7. Afin de montrer que le morphisme précédent est surjectif il
suffit de montrer que c’est le cas apres extension des scalaires & E’. Mais pour tout d
on a
Prprd®e B = Pp g g2 04
Ce que I'on a démontré précédemment appliqué en remplagant F par E’ montre en
particulier que
SymZPF’E/m.l/Q’z — PF,E’77T1/2,4

est surjectif. On conclut. O

Remarque 7.3.2. — Si F n’est pas algébriquement clos il existe des éléments
homogenes de degré > 1 dans l'algebre graduée Prp qui ne sont pas des produits
d’éléments de degré 1.

On note maintenant
XF,E = Proj(PF,E,Tr)~

Si F' contient une cloture algébrique de I, il résulte de la section que ce
schéma ne dépend, canoniquement, pas du choix de w. Ceci dit, nous verrons en
toutes généralités sur F' dans la section une description de X g qui ne fait pas
intervenir 7. C’est pourquoi, par anticipation, 7 n’apparait pas dans la notation Xr g.

D’apres la proposition onaXp = Uteprl\{o}D“‘(t). En utilisant les proposi-
tions [.2.1] et [[.2.3] on obtient le théoréme suivant.

Théoréme 7.3.3. —

1. Le schéma X g est une courbe.
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2. 1l y a une bijection
w: |[Yrpl/¢® = | Xr 5l
qui envoie la classe de y € |Yp | sur l’idéal homogéne dont les éléments ho-
mogeénes de degré d sont les f € Pp g rq C Br vérifiant f(y) = 0.

3. Posons pour x € |Xp|, deg(z) = deg(y) si u([y]) = z. Cela fait de Xr g une
courbe compléte de corps de définition E ,

4. Siu(ly]) = = il y a un isomorphisme canonique

—~ - n
OXFJU BdR,y'

7.4. Description en termes de fonctions méromorphes sur Y/p”

Comme dans la section [6.6{on note M(Y/¢?) = M(Y)?=14, Voici maintenant la
généralisation de la proposition [6.6.2f au cas F' parfait quelconque.

Proposition 7.4.1. — Le corps des fonctions rationnelles E(X) s’identifie a
M(Y/").

Démonstration. — Comme dans la preuve de [6.6.2] il y a un plongement naturel
E(X) C M(Y/¢%). Etant donné f € M(Y /%), d’apres on peut écrire
x
j=2
Y
avec x,y € P~ , bour un entier d. On peut de plus supposer que x et y sont

F.E,m,
premiers entre eux dans ’algebre graduée factorielle P~ i.e. 'entier d précédent

F . Emw

tel que f = % avec x et y homogenes de degré d est minimal. Pour ¢ € G on a alors

o(z)y = zo(y)

et donc z|o(x) puisque x et y sont premiers entre eux. Puisque z et o(x) sont de
méme degré on en déduit 'existence de x(o) € E* tel que

o(x) = x(o)x.

On a alors o(y) = x(o)y et de plus x : G — E* est un caractere. Il est continu.
En effet, fixons p €]0,1[. L’action de Gp sur B% est continue et on a en particulier

lim|o(z) — x|, = 0. Puisque |.|, induit la topologie non-archimédienne sur £ on en
og—e

déduit la continuité de y. Soit maintenant z € HY(Gp, P 1(X)) non nul (prop.
9 77‘-7
. Alors, f = z—; avec 22,2y € Pr g rdt1- O

Comme dans la section , on en déduit une description de Xg g en termes de
M(YE /%) et des valuations ordy,y € |Yp g|. Il en découle aussitot que Xp g ne
dépend pas, canoniquement, du choix de I'uniformisante .
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7.5. Changement de corps F
Soit E'|E de degré fini. Puisque Bg: = Bg ®p F’,
M(Yg) = M(Yg) @ E'
et donc
M(YE [9") = M(YE /") @5 E'
soit encore
E(X) RE E = EI(XE/)
Proposition 7.5.1. — 1l y a une identification canonique

X Qg E/:XE/,

Démonstration. — Soit y € |Yg|, y = (£) avec £ € Ag primitif. On a alors
Bp /(§) = Bp/(§) ®p B' = K, ®p E'.
On en déduit que si divg/ () = Y, [2:] € Divt (Yp/) alors pour i # j, z; # z; et

Kyop E' =[] K...

Il s’ensuit que dans l'extension finie M(Yg/ )| M(YEg),
{valuations v de M(Yg) telles que vjpq(y,) = ordy } = {ord., };.

Soit maintenant U un ouvert non vide de Xp différent de Xg (i.e. U est affine),
|U| = (|Yg|/¢%) ~ A avec A fini non-vide. Soit

B = {[2] € [Yir|/9" | ordjpmvi) € A}
et V louvert de Xg/ tel que
VI =(Yerl/e") N B.

L’inclusion M(Yg) C M(Yg/) induit un morphisme de E-schémas V' — U et donc
un morphisme de E’-schémas V' — U ®g E’. Notons U = Spec(R), V = Spec(R).
On a une inclusion d’anneaux de Dedekind R®g E’ C R’ qui induit un isomorphisme
au niveau de leurs corps des fractions. En regardant la décomposition d’un idéal
maximal de R dans R ® E’ on vérifie que cela implique que R ® g E' = R’ et donc
VS U®gFE. O

7.6. Changement de corps F

Soit L|F une extension galoisienne de degré fini.
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Proposition 7.6.1. — L’action de Gal(L|F) sur Xy, fait de X1, un revétement étale
galoisien de groupe Gal(L|F) au dessus de Xp

Xy

J{ > Gal(L|F)

Xr
Démonstration. — L’uniformisation
Yl/e® = X1
est compatible & l'action de Gal(L|F'). D’apres le théoreme |YFr| s’identifie au
quotient de |Y7| par Gal(L|F) et de plus, si z € |YL| avec z — y € |YF| alors
StabGal(L|F) (Z) L> Gal(Kz|Ky)
Remarquons de plus que puisque Paction de Gal(L|F) sur |Y7| conserve la < distance
a lorigine » |.|| : |Yz| —]0,1[, on a
Stabgai(r|r)(2) = Stabgai(r|r) (2 mod ¢”).
On vérifie aussitot que
Gal(L|F) Cc Auwt(E(XL)).
Les sous-groupes d’inertie de l'action de Gal(L|F') en chaque point de X, sont donc
triviaux. Il s’ensuit que
XL — XL/Gal(L|F)
est étale fini galoisien ([I] exp.V coro. 2.4). Enfin, si ¢t € Pp 1 est non nul et Bp, =

BF[%]‘P:M alors, puisque BSF = Bp.,
;€

Bp. = By,
Il s’ensuit que Xp = X /Gal(L|F). O

On dispose donc d'un pro-revétement galoisien (X1)rr — Xr de groupe Gr ou
L parcourt les extensions de degré fini de F dans F.

7.7. La courbe associée & F
Définition 7.7.1. — On note
Xfp=lm Xpp
LIF
(limite projective dans la catégorie des schémas) ou L|F' parcourt les extensions de

degré fini de F dans F.

De fagon étonnante, le schéma X4 est noethérien. On a plus précisément 1’énoncé
suivant.
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Proposition 7.7.2. — Le schéma X% est une courbe de corps de définition E.

Démonstration. — On applique le lemme qui suit. Si L|F' est finie contenue
dans F on a (3.3.1)
Y2 [“r /(G x o) = | Xi.

‘Gp—ﬁn

Il suffit maintenant de remarquer que si y € |Y§ et H désigne le stabilisateur

de y dans G, Gr = Ngeg,0Ho ™!, L'|L finie, alors le point fermé de X/ associé a
o(y), o € G, est inerte dans les revétements Xr» — Xp/. O

Lemme 7.7.3. — Soit (B;); un systéme inductif filtrant d’anneauz de Dedekind tel
que pour i < j, B; — Bj soit étale fini. Supposons que pour tout indice i et tout idéal
mazimal p de B; il existe j > i tel que pour tout q € Spm(B;) avec q|p, q est inerte
dans By|B; lorsque k > j (i.e. Bq est un idéal premier de By ). Alors,

—
i
est un anneau de Dedekind.
Démonstration. — Cela résulte facilement du lemme [7.2.2] O

En résumé on dispose donc de morphismes de courbes G p-équivariants

XF
ou X% — X est pro-galoisien de groupe G et
|[Xp| = |XFl/Gp = |X|“"™/Gp.

Via le morphisme X~ — X, les points fermés dont la G'p-orbite est infinie sont
envoyés sur le point générique de X4.

7.8. Choix d’un fibré ample et p-modules de rang un sur B

On explique dans cette section pourquoi le choix d’une uniformisante 7 est ar-
bitraire dans la définition de la courbe comme un Proj. On utilise les résultats du
chapitre [11] qui seront démontrés dans la suite.

Soit p-Modp la catégorie des couples (M, ) o M est un B-module projectif de
type fini et ¢ un endomorphisme p-linéaire de M. C’est une catégorie tensorielle munie
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de duaux, de Hom internes et d’un objet unité 1 = (B, ¢). Pour un tel p-module on
note

HO(M, g) = M#=14,
Soit # les objets inversibles de p-Modp i.e. les (M, ¢) avec M de rang un. On note
Pic(p-Modg) = £/ ~

les classes d’isomorphisme de .#. Muni du produit tensoriel c’est un groupe.

On utilise le résultat suivant (cf. chap. : 51 F est algébriguement clos et (M, @) €
p-Modp alors M est libre. Supposons donc F algébriquement clos et soit (M, ) € .Z.
Si M = B.e, p(e) = e pour un A € B* = (B%)*. On peut donc définir v,()\) € Z.
On vérifie aussitot que cet entier ne dépend pas du choix de la base ¢ de M. On
appelle alors degré de (M, ¢) l'opposé de cet entier. Pour F quelconque on définit de
méme le degré d’un objet de .# par extension des scalaires de Bp a BI%. Cela définit
un morphisme surjectif de groupes

deg : Pic(p-Modp) — Z
dont on note Pic’(¢p-Modp) le noyau. Il y a un isomorphisme
Pic’(¢-Modg) =+ Hom(G, EX).

Cet énoncé se détaille de la fagon suivante. Tout d’abord, si F' est algébriquement clos
il dit que tout ¢-module de rang un sur B de degré 0 est isomorphe a 1. Puis, si F'
est quelconque et L € S

HO(L 95, Bz, ¢)

est un F-espace vectoriel de dimension un (d’apres le cas F' algébriquement clos).
L’action de G sur cette droite définit un caractere de G a valeurs dans E*. Cela
définit la fleche dans I'isomorphisme annoncé. Son inverse associe au caractere x le
(p-module

o~ GF
(B=2007" ).
Pour L € .# de degré > 0 on considere I'algebre graduée

@ B LY.

d>0
Apres avoir fixé un isomorphisme L ®p,, B% ~ (B%ﬂr_kgo), k = deglL, il existe un
caractere x : Ggp — E* tel que cette algebre graduée soit isomorphe &

(@ ()"
a0 ¥

Voici maintenant une généralisation de la proposition [7.3.1}



7.8. CHOIX D’UN FIBRE AMPLE ET ¢-MODULES DE RANG UN SUR B 223

Proposition 7.8.1. — Pour L1,y € & de degré > 0 l'application
H(Ly) ®p H(Ly) — HO(L; ® Ly)

est surjective.

Démonstration. — 1l s’agit de montrer que pour di,ds > 0 et x1, X2

=rd1 —rd2 o di+do
BZTT (x1)F @ BET (x2) 9" — BETT T (axe) T
F F F
est surjectif. On vérifie que cela se dévisse en les deux assertions suivantes :

1. Pourd > 1ety

1

=7 —rd =it
By " @ B2 ()" — BZ" T (x)©F

F
est surjectif.

2. Pour x1, x2
- - 2
B%_W(Xl)GF ® B%‘”(Xz)GF — B?” (x1x2)¢"

est surjectif.

Le point (1) se démontre comme dans Plus précisément, choisissons s,t € By "
linéairement indépendants. Il y a alors une suite exacte de fibrés vectoriels

(,

00— Ox(-1) 2 0y @ 0x. =2 0y (1) —s 0.
F F F F

En tordant cette suite exacte par Ox_. (d) et x on obtient une suite exacte de fibrés
F
G p-équivariants. La suite exacte longue associées fournit le résultat en utilisant que
H' (G, B (1) = 0.
Quant au point (2) il résulte du point (1) appliqué & FE(7'/2) comme dans la preuve
de[Z31 O
En particulier, ’algebre graduée
@ HO (]L®d)
d>0

est engendrée par ses éléments de degré 1.

Proposition 7.8.2. — Soit L € ¥ de degré > 0. On a alors une identification

X = Proj( @ H°(L*%)).

d>0

Démonstration. — Soient Ly et Ly de degré > 0. Quitte a remplacer Lo par L?d avec
d > 0, ce qui ne change par le Proj de ’algebre graduée associée, on peut supposer
que deg(LL;) < deg(Ly).
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Soit u : Ly — Ls. Il induit un morphisme d’algebres graduées

Pt P HO LYY — G HOWSY).

d>0 d>0 d>0
Sit € H°(LL;), ce morphisme d’algébres graduées induit un morphisme de schémas
affines
fu: DT (u(t)) — DT(t).

Si v :L; — Ly est un autre morphisme et s € H°(IL;)

fup+uyo(s)) = Jolp+ut)o(s)
car
u@v=v®u:L%? — LY?
puisque les B-modules sous-jacents a IL; et Ly sont localement libres de rang 1. En

effet, sid>1etac HO(]L?d),

u®(a) _ u®(a)v®(s?)
u(t)d  u(t)du(s)?
 (u®v)®a®s?)
u(t)*v(s)
 (v®u)®(a®s?)
d

u(t)dv(s)
))d

_ v¥a) (u(s
—o(s)? Nt

D’apres la proposition [7.8.1} utilisant que Hom(LL1,Ly) = H°(LY ®Ls) et I'inégalité

deg(L;) < deg(Lo), 1’applicat10n

H°(L,) ® Hom(Ly,Ly) — H°(Ly)

est surjective. Il en résulte que les ouverts DT (u(t)), t € H°(L;), u € Hom(LL, Ly),
forment un recouvrement ouvert du Proj de I'algebre graduée associée a Lo. On en
déduit donc un morphisme de schémas

Guaa + Proj( @ HOLE")) — Proj(€D HO(LEY)).

d>0 d>0

On vérifie maintenant facilement que g, 1, © gr, 1L, = Id. O

Ezemple 7.8.3. — Soit A\ € BX = (B vérifiant v,(\) > 0. On a alors une

identification
X = Proj(( P B,
d>0
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7.9. Retrouver la courbe analytique a partir de la courbe schématique : le
théoréme de Runge

La proposition suivante dit que les fonctions rationnelles sur la courbe X avec un
pOle prescrit sont denses dans les fonctions holomorphes sur les couronnes compactes
Y7 qui ne contiennent pas ce pole. Il s’agit d'un analogue d’un cas particulier du
théoreme de Runge concernant la densité des fonctions rationnelles dans I’espace des
fonctions holomorphes sur un ouvert.

Proposition 7.9.1. — Soient I un intervalle compact de 10,1[ d’extrémités dans
|F| tel que IN@(I) = 0 et t € BP=™ satisfaisant supp(div(t)) N Y| = 0. Notons
B. = B[}]#=!?. Alors, Uinclusion

B, C By
est d’image dense.

Démonstration. — Notons

On vérifie aussitot 'assertion suivante : si p €]0,1[, z € F et o €]0, 1] sont tels que
pTa? < Jzf < a2pr
alors
ZL(x) = [z](1 4 u(z))
avec
()], < a.
Notons maintenant I = [p1, p2] et soir € tel que ¢ = £ (¢). Quitte a remplacer ¢ par
7"t, n € Z, on peut toujours supposer que

g _ 1 1

J J J
pit <pyt <lel<pi™ <p3t
Choisissons « €]0, 1] tel que

J 1
pstam? < le| < a?pit.
Alors, pour = € F tel que

P _1
pi o <a] < a%p] "

@) = )0+ o)

(3) lo@)]r < e
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On en déduit qu’il existe 8 €0, 1[ tel que pour y € F satisfaisant 8 < |y| < g1 il
existe b € B, tel que
Ily] = bllr < /2.

Il suffit donc de montrer qu'il existe n €]0, 1] tel que si
ay ={f € Br| |[fllr <m} = Br.[2], |zl=n
alors I’application
B.NB; — Bj/a,
est surjective.
Si |a| = p1 et |b| = p2 on a

Bj = Wo,(OF) [[%]’ ﬁ}

Réduisant modulo 7 cette égalité on en déduit qu’il suffit de montrer que pour n €0, 1]
suffisamment proche de 1 les éléments suivants appartiennent a (B, N B7) + a,; :

[z], z€F, n<lz| <1, Met x.
™ [0]
Pour les Teichmiillers cela résulte des formules et (3). Utilisant ces mémes formules
on vérifie que pour n > 0
1/ ZL(ea/P")\r"
7( Z(e) )

permet de traiter le cas de % Le cas de ﬁ se traite quant & lui en considérant
/(.,%(ab_l/f’"))p”
T/ —————) .
Z(e)
pour n > 0. O

™

Corollaire 7.9.2. — On peut retrouver la courbe analytique <Y /¢? > a partir de
lespace annelé normé (X, Ox, (|.\p)p€]0’1[) < par un procédé de complétion >.

Remarque 7.9.3. — Considérons la droite projective P& = {[21 : 22]}. Soit I C
10, +o0o[ un intervalle compact et C; = {[z1 : 22] | |z—;f € I} la couronne associée. Les
fonctions rationnelles sur P dont les poles sont contenus dans {0,000} sont denses
dans O(Cy). Contrairement & la proposition on est obligé d’autoriser au moins
deux poles afin d’avoir un tel résultat de densité. Cela vient du fait que PE\C; a deux
composantes connexes tandis que « (Y \ ¢%(Y7))/¢” > est connexe.



CHAPITRE 8

CLASSIFICATION DES FIBRES VECTORIELS : LE CAS
F ALGEBRIQUEMENT CLOS

Introduction

Dans ce chapitre on démontre le théoreme de classification des fibrés sur la courbe
lorsque le corps F est algébriquement clos (théo. [8.2.10). On utilise pour cela le
dévissage donné par le théoréme qui rameéne I’énoncé du théoréme de classifi-
cation & un énoncé sur les modifications de fibrés vectoriels. On montre alors que ces
deux énoncés sur les modifications de fibrés se ramenent en fait a la détermination
de :

— L’image de l'application des périodes de Hodge-de-Rham pour les espaces de

Lubin-Tate.
— L’image de ’application des périodes de Hodge-Tate pour les espaces de Lubin-
Tate.

Le premier calcul d’image a été effectué par Lafaille dans [51] et Gross et Hopkins
dans [31] ou ils montrent que l'application des périodes de Hodge-de-Rham est sur-
jective i.e. le lieu admissible est égal au lieu faiblement admissible pour les espaces de
Lubin-Tate. Le second calcul se ramene via ’isomorphisme entre les tours jumelles
au calcul des périodes de Hodge-de-Rham pour les espaces de modules de groupes
p-divisibles introduits par Drinfeld. La encore Drinfeld ([I7] couplé a la section 5.49
de [58]), ou bien encore Laffaille ([50]), a démontré que le lieu admissible coincide
avec le lieu faiblement admissible qui est lui-méme égal a l’espace €2 de Drinfeld. Ces
deux résultats nous permettent de conclure quant au théoreme de classification des
fibrés.

Enfin, on donne la premiere application du théoreme de classification des fibrés :
la simple connexité géométrique de la courbe (théo. .

Dans tout ce chapitre le corps F' est algébriguement clos.
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8.1. Deux résultats sur les périodes des groupes p-divisibles

Les résultats de cette section seront utilisés dans la preuve du théoreme de classi-
fication des fibrés sur la courbe X g construite précédemment.

8.1.1. Le cas de l’espace de Lubin-Tate. — Soit ?q la cloture algébrique de
F, dans F, n > 1 un entier et H un Og-module formel w-divisible de dimension
1 et de Og-hauteur n sur ?q (cf. sec. . Un tel Og-module formel est unique a
isomorphisme non-unique pres. Notons D (H) le Og-module de Dieudonné covariant
de H (on prendra garde que dans la section cette notation désignait le module
de Dieudonné contravariant). Il est muni d’un opérateur V associé & 'isogénie F/7 :
H— H@. On a

Do(H) =< e, Ve,..., V' le >

ot Ve = me. Soient En" = Wo, (Fy)o et X Tespace des déformations par isomor-
phismes de H sur Spf(O). C'est un Spf(O)-schéma formel et on a un isomor-
phisme non canonique

X~ Spf((’)ﬁ[[xl, e 1:"_1]]).

Soit X% la fibre générique de X comme E""-espace analytique de Berkovich. Cet
espace est isomorphe a une boule ouverte de dimension n — 1. Si K|E™" est une
extension valuée compléte pour une valuation & valeurs dans R,

X*(K) =X(0k) ={(H,p)}/ ~
ou H est un O-module m-divisible sur Ok et

p: H@ﬁq OK/pOK — H@OK OK/pOK

est une quasi-isogénie de hauteur 0 de O-modules w-divisibles. Soit P le W—espace
analytique de Berkovich associé a la variété algébrique qui est I’espace projectif sur
Do (H). Il y a alors un morphisme de périodes

TX P

défini par Gross et Hopkins dans [31] et généralisé par Rapoport et Zink dans [58],
chap. 5. Nous n’aurons besoin de sa définition qu’au niveau des points. Soit K |E’7
comme précédemment et [(H, p)] € X°"(K). On peut alors définir une O-extension
vectorielle universelle Eo(H) ([20], appendice B.3) et considérer son algebre de Lie,
Lie Eo(H), qui est un Og-module libre de rang hto (H). Elle est munie d’une filtration
de Hodge

0 — Vo(H) — Lie Ep(H) — Lie H — 0.
ou Vo(H), la partie vectorielle de la O-extension vectorielle universelle, est égale a

wgp /Iwgp avec HP le dual de Cartier de H et I = ker(Of ®z, Op — Ok). Le
O-module de Dieudonné D (H) s’interpréte comme I’évaluation d’un cristal algeébre
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de Lie de la O-extension vectorielle universelle (cf. [20], app. B.3). La quasi-isogénie
p induit alors un isomorphisme

ps i Do(H)[+] @ K — Lie Eo(H)|[7].

Via p., la filtration de Hodge précédente définit donc un point de P(K) qui est 'image
de [(H, p)] par 'application des périodes 7.

Théoréme 8.1.1 ([51], [31]). — Le morphisme des périodes & : X — P est
surjectif.

Le théoreme pécédent se traduit plus concretement de la fagon suivante. Il dit
que pour tout K|E—T;7 tout y € P(K), il existe L|K une extension de degré fini et
x € X°"(L) tel que #(x) = y. Dans [51] le théoréme est démontré lorsque K est de
valuation discrete et £/ = Q,,, mais les arguments s’adaptent aussitot au cas général.
On déduit également facilement ce théoréme du corollaire 23.15 de [31].

Voici maintenant la traduction du théoreme précédent en termes de théorie de
Hodge p-adique.

Théoréme 8.1.2. — Soit C|E un corps valué complet algébriquement clos tel que
C" =F, c’est & dire C = Cy pour uny € |Y|. Soient Ao, ..., An—1 € C non tous nuls.
Alors, le morphisme

n_ o

(BF"E)AP — C

T — i)\ﬂy(cpi(x))
i=0

est surjectif de noyau un E-espace vectoriel V de dimension n. De plus, sit € Bp g
désigne la période d’un O-module formel w-divisible de dimension 1 et de hauteur 1 sur
Oc (un groupe de Lubin-Tate), div(t) = 3, ;[¢"(y)] € Div' (Ypg), le morphisme
Br g-linéaire
V&g Brg — (BFE)n
vl —  (v,0v),...,¢" (V)

est injectif de conoyau annulé par t.

8.1.2. Le cas de l’espace de Drinfeld. — On garde les notations de la section
précédente. Soit maintenant D une algebre a division, centrale sur F, d’invariant %
On note Fyn l'extension de degré n dans F, dans F,,. Ecrivons

D = Og, 1],

Wop(Fgn) = E,|E étant 'extension non-ramifiée de degré n et II une uniformisante
de D; II" = 7 et, V& € E,, on a llz = o(x)Il. On note Op = Og, [II] son ordre

maximal.
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Soit S un Opg-schéma sur lequel p est nilpotent, resp. un Spf(Og)-schéma formel.
Rappelons que d’aprés Drinfeld ([16]), un Op-module formel spécial sur S est O-
module formel m-divisible G sur S muni d’une action de Op tel que Lie G soit un
OE, ®o, Os-module localement libre de rang 1. Concretement, cette derniere condi-
tion signifie que localement pour la topologie étale sur S (en fait il suffit de prendre
le revétement S ®o, O, — 9), si

LieG= P (LieG),
7:0g, =05

ou O, C Op agit sur (LieG), via 7, pour tout 7, (LieG),; est un Og-module
localement libre de rang 1.

Notons can : O, — WO(Fq) le plongement canonique. Soit G un Op-module
formel spécial sur F,. Son O-module de Dieudonné covariant se décompose en

Do(G) = P Do(G);
i€Z/nZ

ot Op, agit sur Do(G); via cano o~ : O, — Wo(F,). Relativement & cette gra-
duation du module de Dieudonné on a

deg(V) = deg(IT) = +1.
On peut donc associer a un tel G un O-isocristal
(Po(@)o[2], V1)

Supposons maintenant que G soit de O-hauteur n?, c’est a dire Dp(G)o est un
Wo(F,)-module de rang n. Si M C Do(G)o est un réseau et A = @7~ TI'M on
a

2

n=dmG = [A: VA =n[V HIM : M]+ [M : 7M]
N——

et donc [V7IIM : M] = 0. Le point terminal du polygone de Newton de
(Do(G)[%],V~I) est donc 0. De plus,

LieG = @ Do(G)i/VDo(G)i
1€L/NL

ou chacun des éléments de la graduation est un ?q—espace vectoriel de dimension 1.
Puisque II"™ = m, qui induit le morphisme nul sur LieG, il existe un indice iy €
{0,...,n — 1} tel que [IL.Dp(GQ);, = VID(Q);,. Alors, IT"°D(G)
riant sous V "I dans Do (G)o. De tout cela on déduit que

(Po(G)o[7], V1)

i, €st un réseau inva-

est un O-isocristal unité i.e. isocline de pente 0. On montre alors que la correspondance

Gr— (Do(G)o[L],V'I)
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induit une équivalence entre les Op-modules formels spéciaux de hauteur n? a

isogénies pres sur F, et les O-isocristaux unité. Il en résulte que la correspondance

G — Do (G)o[L]V "

s

induit une équivalence entre la catégorie des Op-modules formels spéciaux a isogénie
pres et les F-espaces vectoriels de dimension n.

2

Soit maintenant G un Op-module formel spécial de hauteur n? sur F,. Notons

W = Do(G)o[2]" 7",

un F-espace vectoriel de dimension n. Soit Ole Spf(O/\) schéma formel paramétrant

les déformations ns par quasi-isogénies de hauteur 0 de G. Soit 2 = Q9" 1a fibre générique
de Q comme En7- espace analytique de Berkovich. Soit P I'espace analytique de Ber-
kovich associé a l'espace projectif IP’(W)E; Il y a alors un morphisme de périodes

7:0 —P.

Nous n’aurons besoin de sa définition qu’au niveau des points. Soit donc K \ﬁ une
extension valuée complete et [(G,p)] € QOk) = QK). Ici, G est un Op-module
formel spécial sur Ok et

p:G®0k/pOr — GR Ok /pOxk

est une quasi-isogénie de hauteur 0. On a une décomposition de I’algebre de Lie de la
O-extensions vectorielle universelle
Lie Eo(G) = €D Lie Eo(G);
1€L/NL
ot B, agit sur Lie Eo(G); via can o g~*
filtration de Hodge
Lie Eo(G) = €D LieEo(G); » €P Lie(G); = LieG

1€L/NL €L/

. On a de méme une décomposition de la

sur laquelle IT agit comme un opérateur homogene de degré +1. De plus, p induit un
isomorphisme gradué

« :Do(G)[2] ®=
et donc sur la partie homogene de degré 0,

pe: W@ K =Do(G)o[+] @z K — Lie Eo(G)o[£].

= K = Lie Eo(G)[ %]

Via p,, la filtration de Hodge de G définit donc un morphisme surjectif

et donc un élément de I'espace projectif P(K). Cet élément est 7 ([(G, p)]).
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Théoréme 8.1.3 ([16]). — Le morphisme des périodes 7 : Q — P induit un iso-
morphisme entre Q et 'ouvert de P

P \ U Hen

HeP(W)(E)

qui est le complémentaire des hyperplans E-rationnels dans l’espace analytique P sur
le E-espace vectoriel W.

Remarque 8.1.4. — Dans [50], Lafaille démontre également que I'image du mor-
phisme de périodes précédent est celle annoncée.

Voici la traduction du théoreme précédent en termes de théorie de Hodge p-adique.

Théoréme 8.1.5. — Soit C|E un corps valué complet algébriquement clos tel que
C" =F, c’est ¢ dire C = Cy pour un y € |Y|. Soient Ao, ..., p—1 € C linéairement
indépendants sur E. Alors, le morphisme

n—1

D= — o

=0
n—1
(l’o,...,iﬂnfl) — (Z)\iﬁy(goj(xi)))KKnil
=0 -

est surjectif de noyau un E-espace vectoriel de dimension n?.

s . 7 . —1 n__ .
Plus précisément, munissons @?:0 B¥ =™ de la structure de D-espace vectoriel
définie par

1—1.(.2707 e ,l‘nfl) = (QP(-/L’O), ey (,0(.’13”71»

et pour tout a € B, = B¥" =1 a.(xg,...,xn_1) = (azo,...,axn_1). Alors, ce noyau
V' est un sous-D-espace vectoriel de dimension 1 de @;:01 B¥"=T,
De plus, le morphisme naturel

n—1
Ve B — @B"
i=0
(o) Tp—1) @1 +—> ((pj(zro),...,<pj(Jrsn_l))()gjgrh1

est injectif de conoyau annulé par t™.

8.2. Fibrés vectoriels

8.2.1. Fibrés en droites. —
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8.2.1.1. Classification et cohomologie. — Soit X = Proj(P) la courbe du chapitre
0l

Définition 8.2.1. — Soit d € Z. Si P|d] désigne 1’algébre graduée P décalée de d,
vue comme P-module gradué, on note

Ox(d) = P[d]
comme faisceau de Ox-modules (cf. [34] 2.5.3).

Pour tout d, Ox(d) est un fibré en droites sur X, i.e. Ox(d) est localement libre
de rang 1. De plus,
Ox(d) = Ox(1)®4.
Bien que nous ne I'indiquions pas dans la notation, contrairement a la courbe X qui ne
dépend pas, canoniquement, du choix de uniformisante w, le fibré Ox (1) en dépend.
Bien sur le choix d’une autre uniformisante fournit un fibré isomorphe, mais non
canoniquement.
Comme anneau gradué,
P =@Dr(X,0x(d))
d>0
et on peut donc penser & Ox (1) comme < un fibré trés ample ». Un élément s € P;\{0}
définit un diviseur de Cartier (Ox(d),s). Si s = ngl t; avec t; € Py, VT (t;) = {o0i},
on a l’égalité de diviseurs de Weil
d
div(s) = » [00;] € Div(X).
i=1
Soit t € Py \ {0} et V*(¢t) = {co} de corps résiduel C' = C, ou y € |Y] est tel que
div(t) = 3 ,czl¢™(y)]. Notons BJ pour B;R,y On a X \ {oco} = Spec(B.) avec

B, = (B[%])wzld et 5X}oo = B;R d’uniformisante ¢t. Rappelons (prop. que les
fibrés sur X s’identifient aux couples (M, N) ol
— N est un B;R—module libre,
— M C N [%] est un sous-B.-module libre de méme rang que N engendrant le
Bagr-espace vectoriel N [%] (de fagon équivalente M est un sous B.-module libre
de N[1] tel que M ®p, Bar — N[1]).
D’apres la proposition si le fibré & correspond a la paire (M, N), le complexe
de cohomologie RT'(X, &) s’identifie &

M®N — N[}
(m,n) — m—n.

Le fibré Ox(d) correspond alors au couple (B.,t~?B},). Soit deg = —voo : Be —
NU {—oc}. Il y a alors une identification

H°(X,0x(d)) = B, Nt~ B}, = Blee=d
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via l'isomorphisme

~ deg<d
P; — Be
X

La suite d’inclusions donnée par le cup-produit par t € H°(X, Ox(1))

Xt Xt

H(X,0x) =% HO(X,0x(1)) =% ... HY(X,0x(d)) =% ...
s’identifie alors a la filtration de ’anneau B,
E = Bles<0 ¢ ples<i .. - pde<d
En résumé, on a les propriétés suivantes :
1. Il y a un isomorphisme
7Z =5 Pic(X)
d +— [(’)X(d)}
d’inverse donné par le degré
deg : Pic(X) — Z.

2. On a

HO(X,Ox(d))Z{Pd sid>0

0sid<0
qui s’identifie & BI°8<¢ aprés choix d’un point co € |X|.
3. On a apres choix d’un point co € | X, si B;R = (5)(,00 d’uniformisante t,

0sid>0

1 —
H(X,0x(d)) = {B;R (Bipt=d+E)sid<0

8.2.1.2. Comportement via le changement de niveau. — Soit E'|E et

WE’/E:XE’ — Xpg.

Il y a alors un isomorphisme non canonique (puisqu’il y a un choix d’uniformisante
fait pour chacun de ces fibrés en droites)

T pOxp(d) = Ox,, ([E : Eld).

Lorsque E' = Ej, = Wo,, (F,)?5=1? est I'extension non-ramifiée de degré h et que 'on
utilise 'uniformisante 7 de E' comme uniformisante de Ej, pour définir Ox, (d) il
y a un isomorphisme

T/ EOx s (d) = Oxp, (hd)

canonique.
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8.2.1.3. Interprétation géométrique de la suite exacte fondamentale. — Soit d > 1
et s € H'(X,Ox(d)) = Py non nul. Il y a une suite exacte

0 — Ox =25 Ox(d) — F — 0.
olt .Z est un faisceau cohérent de torsion sur X. Puisque H'(X,Ox) = 0, la suite
exacte précédente induit une suite exacte

0—FE > P;— HYX,.Z) —0
Sis=[I_,t out; € P, VT(t;) = {a;}, et z; # z; pour i # j,

1=1"

s

7 = P iviOx.a/ (1),

i=1

ol iy, : {z;} < X. Sil'on note B, = Ox.,,, la suite exacte précédente se récrit
donc

0— E.J[t¢ — Pa — @ Blr./(t") — 0.
i=1 i=1

Ce n’est rien d’autre que la suite exacte du théoreme [6.4.1]

8.2.2. Fibrés de rang supérieur : définitions et premiéres propriétés. —
Soit un entier h > 1 et Ej, I'extension non-ramifiée de degré h de E, Ey = Wo,, (Fyn).
On note 7, : X, — Xpg. Dans la définition qui suit on fixe une uniformisante de E.
Tous les fibrés que I'on définit dépendent du choix de cette uniformisante (mais un
autre choix d’uniformisante donne des fibrés non-canoniquement isomorphes).

Définition 8.2.2. — 1. Pour d € Z et h € N> on note
Oxy(d, h) = mhOx,, (d).
2. Pour A= % € Q avec (d,h) =1 et h > 1 on note
Ox;(A) = Ox,(d, h).

Puisque le morphisme 7, est étale fini de degré h, Ox,(d,h) est un fibré de rang
h et de degré d. On a I’égalité de pentes

M(OXE ()‘)) =A

On a la description suivante en termes de modules gradués. Soit

M(d,h) = @ BEE
€N

ih+d

C’est un Pg = @ieNB}:iE:Wi—module gradué. Alors,

Ox,(d,h) = M(d, h)
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et
M(d,h) = @ H* (X, Ox,(d, h) @ Ox, (i)).
ieN
Soit t € Pgi \ {0}, VT(t) = {oo}. Soit Xg \ {oo} = Spec(B.) avec B, =
(Bﬂﬂ)sw:ld et Bl = (/Q\XEW. On a alors

_ h _
T (XE \ {oo}) = Spec(BE[%]“’E*Id).

En termes de la classification de la proposition le fibré vectoriel Ox,,(d,h)
correspond au triplet (M, N, u) ol

— M est le Be-module libre B"‘[%]W%:’T

h
— N= (B;_R)
— on a

d

u: Bﬂ%]“’%:ﬁl ®B, Bir — (Bar)"
h—1
z®1 — (z,¢p(x),..., cpSE )(x))
Puisque (Xg, )n>1 est une spheére de Riemann généralisée, les résultats de la pro-
position sont disponibles. Nous ne les réécrirons pas. La proposition qui suit
est laissée au lecteur, elle ne pose aucun probleme.

Proposition 8.2.3. —

0std<0

1. H(Xg,Ox,(d,h)) = _
( E, XE() )) {Bg}éﬂ-d sdeO

2. Soient t € Pp 1\ {0}, {oo} = VT (t) et Bj, = (/9\XE,OO, Alors,

0sid>0

Hl X =
(Xg,O0x(d, h)) {B;R (tdejR +E,) sid<0

Remarque 8.2.4. — Si on pense & la courbe Xz comme étant < Yg/¢? > alors la

tour de courbes (X, )a>1 n'est rien d’autre que la tour de revétements (Yp/o"%), _ .

8.2.3. Lien avec les isocristaux. — Notons L = Wy, (F,) muni de son Frobenius
o. Lorsqu’on voudra préciser leur dépendance en E on les notera Lg et op.

Définition 8.2.5. — On note p-Mody, la catégorie des isocristaux formés d’un L-
espace vectoriel de dimension finie muni d’un isomorphisme o-linéaire.

Lorsqu’on veut mettre en avant la dépendance en E on note ¢-Mody, . Remar-
quons cependant qu’il s’agit 1a d’'un abus de notation puisque cette catégorie ne
dépend pas seulement de Lg mais également de E (si E'|E est non-ramifiée alors
LE = LE/)
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Si (D, ¢) € ¢-Mody, considérons le P-module gradué
M(D,¢) == (D &L B)*~" .
i€N
Si D = {eg, - ,ep) avec p(e;) = e;p1 sii < h et ¢(en) = 7 ey alors M(D,p) =
M(d,h) (cf. section précédente). Du théoréeme de Dieudonné-Manin on déduit le
résultat suivant.

Proposition 8.2.6. — Pour (D, ) € o-Mody, posons

&(D, ) = M(D, ).
C’est un fibré vectoriel isomorphe a
@ Ox(=A)™
A€Q

ot my est la multiplicité de la pente X dans la décomposition de Dieudonné-Manin
de (D, p).
Cela définit un foncteur compatible au produit tensoriel et aur duauz

éa(—) : (p-MOdL — Fibx.

On vérifie qu’en termes de la classification donnée par le fibré &(D, ¢) cor-
respond au couple

(Do B Doy, BY).

Définition 8.2.7. — Pour A € Q nous noterons D) I'algebre a division centrale sur
E définie par Dy = Ex[II] si A = %, (d,h) = 1, avec IT" = 7 et pour tout = € Ej,
Iz = op(x)II.

Proposition 8.2.8. — Il y a un isomorphisme

Démonstration. — Puisque D), s’identifie aux endomorphismes de l’isocristal simple
de pente —\, d’apres la proposition précédente il y un plongement

DA — EHd(OX()\))

On a de plus
End(Ox(\)) = H(X,0x(\) @ Ox(\)Y).

Or, d’apres le point (4) de la proposition [5.6.23} on a
Ox(N) ® Ox (V)Y = Ox(A) ® Ox (=) ~ 02",

et donc
dimg End(Ox ()\)) = A% O
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Soit maintenant E'|E et notons E(|E 'extension maximale non-ramifiée de E dans
E’', de degré f (et donc o = 0'17;). Il y a deux foncteurs adjoints

w-Modp w-Mody , .
La fleche supérieure envoie l'isocristal (D, ) € ¢-Mody,,, sur
(D QLg LE/7(pf ®O’E/).
La fleche inférieure envoie (D, ¢) € ¢-Mody,,, sur 'isocristal < induit >
-1
( @ D ®LE,0'2, Lg, 5)
i=0
olt
E(@o@Ao, -+ s xp_1@Ap-1) = (p(25-1)@0E(Af—1), 20@0E(X0), -+, Tf—2@0E(Af-2)).

On vérifie alors que via le foncteur &(—) ces deux foncteurs correspondent aux deux
fléches

”E'\E
FiXXE FibXE/

T/ E*
ou TENE * Xp — Xg.
Remarque 8.2.9. — Si on pense a la courbe X comme étant < Y/o” > alors le
fibré &(D, ) n’est rien d’autre que

(Y x D) /"

8.2.4. Classification des fibrés : énoncé du théoréme. — Le théoreme suivant

dit que le foncteur précédent
&(—): p-Mod;, — Fibx
est essentiellement surjectif. Il induit de plus une équivalence entre la catégorie des

isocristaux isoclines de pente —\ et les fibrés semi-stables de pente A.

Théoréme 8.2.10. —

1. Pour X € Q, les fibrés semi-stables de pente A sur X sont les fibrés isomorphes
a des somme directes finies du fibré Ox (A).

2. Pour A\ € Q, il n’y a sur X, a isomorphisme pres, qu’un seul fibré stable de
pente A, Ox(X). La catégorie abélienne des fibrés semi-stables de pente \ est
équivalente a celle des DYPP-espaces vectoriels de dimension finie.

8. La filtration de Harder-Narasimhan d’un fibré sur X est scindée.
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4. L’application

{(thign eEQ"|neN, Ay > > )\n} — {C’lasses d’isomorphismes de fibrés sur X}
MbeesAn) — {@OX()W)}
i=1

est une bijection.

Nous allons donner deux preuves de ce théoreme dans la suite.

8.3. Preuve du théoreme de classification via les périodes des groupes p-
divisibles

8.3.1. Modifications de fibrés associées aux groupes p-divisibles. — Soit
(D,p) € p-Mody,. Fixons co € |X| de corps résiduel C et notons Bi, = Ox o
d’uniformisante t. Se donner une modification
0—& — &D,p) —F —0
avec .% cohérent de torsion supporté au point co est équivalent & se donner un B;R-
réseau
ACD®p B;’R.

Cela résulte de ce qu’il y a une identification canonique

ED,p), =D®p B;R.

Se donner une telle modification telle que % soit annulé par t, i.e. de la forme 7.0 W
avec W un C-espace vectoriel, est équivalent a se donner une filtration

Fil D¢.
En effet, les réseaux A satisfaisant
tD® Bj, CAC D® Bj,

correspondent aux sous-espaces vectoriels de D¢ via A — A/t(D ® BJ,).
Définition 8.3.1. — Un triplet (D, ¢, Fil D¢) est admissible si le fibré modifié as-
socié
&(D,¢,FilD¢) :=ker (6(D, @) — iooxDc /Fil D¢
est trivial.
Soit maintenant H un Og-module w-divisible sur Fq de O-module de Dieudonné

covariant (D, ) et (H, p) un point a valeurs dans O¢ de espace de Rapoport-Zink M
associé. Cela signifie que H est un Og-module 7-divisible muni d’une quasi-isogénie

P H@ﬁq Oc/ﬂ'OC — H®oc Oc/T&'OC.
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La filtration de Hodge de I'algebre de Lie de la O-extension vectorielle universelle de
H fournit via p une filtration Fil De. C’est I'image via ’application des périodes de
Hodge de Rham de notre point dans l’espace de Rapoport-Zink

Tgr : M — F.

Proposition 8.3.2. — L’image de l'application des périodes myr est contenue dans
le lieu admissible associé a (D, 7 1p). Plus précisément, si Fil D¢ est la filtration
associée 4 (H, p) alors

&E(D,m Y, Fil Do) ~ V,(H) ®@p Ox.

Démonstration. — L’application des périodes
Vp(H) — (D@L B)*™"
induit un morphisme
Vo(H) ©p Ox — (D, 7' p).

Puisque l'image de lapplication des périodes est contenue dans Fil (D ®, B)?=" ce
morphisme se factorise via & (D, 7 1y, Fil D¢). L’application des périodes induisant
un isomorphisme

Vy(H) ®p B[] — D @, B[{]
elle induit un isomorphisme
D(X\ {oo}, Vo(H) @5 Ox) = Vp(H) @ B. — (D®r B[3])" "
= T(X\{oc}, 6D, 77 1p))
I'(X\ {oo}, &(D, 7 ¢, Fil D¢)).

Le morphisme de fibrés
Vo(H) ®p Ox — &(D, 7 ¢, Fil De)

est donc un isomorphisme générique. Afin de montrer que c’est un isomorphisme il
suffit donc de montrer que nos deux fibrés ont méme degré. Mais,

deg (6(D,n '¢,FilD¢)) = deg(&(D,n " y)) — dime Do /Fil Do
= — Z d,\.m,\—dimH
A€Q
A::—i, (dy,hy)=1
= dimH — dim H
=0

ot my est la multiplicité de la pente A dans Iisocristal (D, 7~ 1p). O
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8.3.2. Preuve du théoréme. — Il suffit de vérifier les points (1) et (2) du
théoréme [5.6.29] Fixons un point fermé co = V*(¢) sur X de corps résiduel C.

Via la proposition le point (1) résulte immédiatement du théoreme
(appliqué pas seulement & E mais a Ej, pour tout h > 1).

Considérons maintenant le point (2). Pour cela commengons par quelques
généralités.
8.3.2.1. Classification des modifications minuscules de fibrés. — Soit € la catégorie
des modifications

0—& —E—F —0
ol

— &' et & sont des fibrés vectoriels,

— &’ est un fibré trivial, &’ ~ O% pour un entier n,

— Z est cohérent de torsion supporté au point oo, annulé par ¢ (i.e. de la forme

i0ox W avec W un C-espace vectoriel).

Remarquons que puisqu’il n’y a pas de morphismes non nuls d’'un tel .# vers
un fibré vectoriel, de telles extensions sont rigides. La catégorie € est donc une
sous-catégorie pleine de celle des triplets (8, #,£) ou &' est un fibré vectoriel trivial,
F est cohérent annulé par t et £ € Ext' (.7, &”).

Terminologie concernant les torsions & la Tate : On note E{1} = Et la droite
engendrée part dans H°(X,Ox (1)) (le choix du point oo sur X détermine seulement
cette droite et non t lui-méme). Pour un faisceau cohérent F on note

{1} == H ®p E{1}.
Pour tout d € Z on note de méme E{d} = E{1}%4,

Lemme 8.3.3. — Le C-espace vectoriel Ext'(ino.C,Ox) est de dimension 1 en-
gendré par la classe de l’extension

00— Ox{l} — Ox(1l) — ix0xC — 0.
Démonstration. — Puisque Hom(ioo.C,Ox) =0, on a
Ext! (i0oxC, Ox) = H(X, Ext! (i0o.C, Ox)).

On conclut puisque
Ext! (ioonC, Ox) = inosC.
O

On déduit de cela que pour V' € Vectg et W € Vecte (espaces vectoriels de
dimension finie) on a un isomorphisme

Home(W{1}, Vo) == Ext! (i W,V @ Ox)
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qui & un morphisme u : W{1} — Vi associe le tiré en arriere de 1’extension

0 — V{-1} ®g Ox{1} — V{-1} ®r Ox(1) — V{-1} ®g icc:C — 0
—_———
VReOx ioc*Vc{—l}

par la fléche oo u{—1}.

Remarquons maintenant que les foncteurs & +— H°(X,&") et V — V ®g Ox in-
duisent une équivalence entre la catégorie des fibrés triviaux et Vectg. De méme .F +—
HY(X,7) et W i W induisent une équivalence entre les faisceaux cohérents an-
nulés par ¢ et Vecto. De cela on déduit facilement la proposition suivante.

Proposition 8.3.4. — La catégorie de modifications € est équivalente a celle des
couples (V,W) ot V € Vectg et W{1} C Vi est un sous-C-espace vectoriel.

Remarquons finalement la chose suivante. Soit (V, W) comme dans la proposition
précédente et soit V' C V' le plus petit sous-espace tel que W{1} C V. Choisissons
V" un supplémentaire de V’ dans V. On a alors

(VW) = (V" W)e (V",0).
Il s’ensuit que la modification associée a (V, W)

0—&—& —F—0
est telle que 8" ~ (V" ®g Ox) @& &" avec & associé a (V', W).
8.3.2.2. Dualité. — Considérons une modification

0—& —E—F —0

dans la catégorie ¥ précédente et la modification duale obtenue en appliquant le
foncteur

Homo (—,(’)X(%)).

L)) — Hom (&', 0x (%)) — Ext' (F,0x(2)) — 0
)

(
0 — Hom(&, Ox (
(car Ext!(£,0x(2)) =0
Ext'(F,0x(2)) = FY oL N

olt (N, ¢) est lisocristal simple de pente —1, &(N,¢) = Ox (L) et si F = i, W
alors

TV = WY,

wY HomB;rR (W, Bar/Bz)

- w1
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ot W* est le dual en tant que C-espace vectoriel. On vérifie alors que Ext* (ﬂ, (’)X(%))
est de la forme i M ot M est un C ®p Di-module qui est libre de rang dimec W
i.e. !
800, B, oo Ext! (ﬁ,(’)x(%)) =dimg i Z.
On peut retrouver la modification dont on était partie en redualisant par applica-
tion du foncteur

’HOTTLD;@)OX (—, Ox(%))

On vérifie alors aisément la proposition suivante.

Proposition 8.3.5. — Le foncteur Hom(—,Ox (L)) induit une antiéquivalence
entre la catégorie de modifications € et celle des modifications de fibrés munies d’une
action de D%
0—9Y —9Y—H—0

ot

— 9 est un D1 ®p Ox-module isomorphe a une somme de copies de OX( ),

& estun D’ 1 ®p Ox -module localement libre,

—  est cohérent annulé part.
Dans cette équivalence, si0 — & — & — F — 0 s’envoie sur0 -9 — 4G — H# —
0ona

T0E, 0 pC lnndt = dimg il F.
— Si la premiére modification correspond au couple (V, W) via l'équivalence de la
proposition Papplication E-linéaire
Hole (Ox(%),g) — ]YOTHDi (OX(%),%)
s’identifie a la composée
Vs Vi —» WY = W*{-1}.
8.3.2.3. Fin de la preuve du théoreme —
On doit prouver le point (2) de[5.6.29] Soit donc
0—& —E—F—0

avec &' un fibré trivial de rang n et F de degré 1 supporté en oo. Soit (V,W) le
couple associé (prop. |8 , E =V R 0x et F = isoxW. Comme on 'a vu a la
fin de la section 1] on peut supposer que pour tout sous-espace propre V' de V,
W & V.. Cela se traduit de fagon duale en la condition : application linéaire
Ve — W*
est injective i.e. définit un point de I'espace de Drinfeld 2 C P(V™*). Soit n la dimension
de V et
0—9Y —9G—H—0
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la modification duale de D.-fibrés associée (prop. . On a donc ¢ = V* ®g
Ox(%).
Soit (N,¢) un isocristal simple de pente 1 — 1, &(N, 77 1¢) = Ox(L). On fixe une
identification D1 = End(N, ¢). Alors,

(V*®g N,Id® ¢)

est lisocristal d'un Op-module formel spécial au sens de Drinfeld (cf. sec. . Avec
les notations de la section [8.1.2
(V*ep Ny~ =V*®g Ny="
et
(WH{-1t®L N)o = W*{-1}®L No
= W*{-1} o N/~
L’application
(V*®p N)§ =" — (W*{-1} ®1 N)o
induite par ¥4 — J est 'application V* — W*{—1} tordue par — @ NY = Elle

est donc injective et définit un élément de I'espace de Drinfeld dans P(V* ®p Ny =1).

A partir de 1a on conclut, en appliquant le théoreme et la proposition
que ¥’ ~ D1 ® Ox et donc & ~ Ox(=). O

1
n

8.3.3. Interprétation en termes de périodes de Hodge-Tate et de I’isomor-
phisme entre les deux tours. — Soit (D, ¢) € p-Mod, un isocristal de hauteur
n. Considérons

0—& —& —F —0

une modification de fibrés ou # est cohérent annulé par ¢ (i.e. dans la catégorie € de
la section [8.3.2.1)). Notons la £. Supposons de plus fixés deux isomorphismes

m:0% = &
ne: &(D,p) — &.
La modification est donnée par le sous-C-espace vectoriel
is & it &
et via 79,
i*ne: Do — it &.

Appelons période de Hodge de Rham le point associé de la Grassmanienne associée a
DC?

Tar (& m2) = ((i5m) "'k, &' C De).
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Plagons nous maintenant du point de vue de 7;. D’aprés la proposition [B.3.4] ¢ est
donnée par un couple (V, W) avec W{1} C V. Se donner 7, revient alors & se donner
un isomorphisme
E" =V
et W{1} détermine alors un sous-espace de C™ que I'on appelle période de Hodge-Tate
de (ga 771)’
7THT(£,771) = (W{l} C Vo ~ Cn)

Supposons maintenant que (D, ) soit le module de Dieudonné covariant de H
et soit (H,p) un point de l'espace de Rapoport-Zink associé en niveau infini i.e. on
suppose fixé un isomorphisme

E"™ = V,(H).
On dispose alors de la modification £ fournie par la proposition Les rigidifica-
tions n et p définissent un triplet (£,71,72) comme précédemment. Alors, mar(&,n2)
est 'image de (H, p) par lapplication des périodes de Hodge de Rham ([58] chap. V)
et myr(§,m) est son image par application des périodes de Hodge-Tate. En d’autres
termes, Uinclusion W{1} C V,(H)c¢ est la fleche de gauche dans la suite exacte de
Hodge-Tate
0 — wi[2]{1} — Vp(H)e —5 whv [L] — 0.

Dans le cas particulier de ’espace de Lubin-Tate, via I’isomorphisme entre les tours

jumelles ([19], [20]), les deux modifications de fibrés se correspondent via la dualité

de la proposition [8:3:5

8.4. Preuve via les espaces de Banach-Colmez

8.4.1. Espaces de Banach-Colmez. — Soit C|E un corps valué complet
algébriquement clos. Colmez a construit dans [13] et [14] une catégorie abélienne
que nous noterons BC et qu'il appelle Espaces de Banach de dimension finie. Cette
catégorie est munie d’un foncteur exact fidele

BC — Banach
X — X(O)
vers la catégorie des E-espaces de Banach. Notons Vecte, resp. Vectg, la catégorie des

C-espaces vectoriels, resp. des E-e.v., de dimension finie. Cette catégorie est munie
de deux foncteurs pleinement fideles exacts

Vecte¢ — BC
W +— W
et

Vectgp — BC
Vo o— v



246 CHAPITRE 8. CLASSIFICATION DES FIBRES : LE CAS F ALG. CLOS

tels que, composés avec le foncteur de BC vers les espaces de Banach, on retrouve les
plongements canoniques Vectc < Banach, Vectg, < Banach. En d’autres termes,
on a des identifications canoniques W (C) = W et V¢ (C) = V. De plus, pour tout
X € BC, il existe Y € BC s’écrivant comme une extension

0— VS S5y — W™ —0

et un sous-Qp-espace vectoriel de dimension finie V' C Y(C) tel que X ~ Y/V’ é.
Colmez a alors démontré qu’il existe deux fonctions additives

dim : BC — N
ht : BC — 7Z

caractérisées par les propriétés
dim W = dime W, dimV® =0

et
ht W =0, htV® = dimg, V.
On a de plus que Vecty = {X € BC | dim X = 0}.

En fait, le plongement Vectg — BC s’étend en un plongement de la catégorie
des B;{R—modules de longueur finie dans BC, Vecto s’identifiant aux B;{R—modules de
longueur finie annulés par t.

Pour d,h € N, il y a un espace de Banach-Colmez X (d, h) € BC tel que

X(d,h)(C) = BE ="".

Il est de dimension d et de hauteur h. Du point de vue de Colmez, les espaces de
Banach-Colmez sont des foncteurs de la catégorie des C-algebres sympatiques vers les
E-espaces de Banach. Cependant dans [56], Plit développe une théorie des espaces
de Banach-Colmez équivalente a celle de Colmez dans laquelle certains de ces espaces
(ceux qui sont extension d’'un C-espace vectoriel de dimension finie par un E-espace
vectoriel de dimension finie) possédent un faisceau structural. Plus précisément, ce
sont des E-espace vectoriel spectraux au sens de la section [£.6.5] De ce point de
vue, lorsque 0 < d < h, lespace de Banach-Colmez X (d,h) précédent n’est alors
rien d’autre que le E-espace vectoriel spectral )N((gd,h)“"@%(k)@c défini dans la
section oil Ga,n est le O-module formel défini dans la section Le choix d'un
relevement G de Ggq 5, & O¢ satisfaisant ’hypothese de la sectionxistence d’une
quasi-isogénie p, cf. induit un isomorphisme de F-espaces vectoriels spectraux

f(gd,h)an(gwo(k)@c ~ X(G"9)
et une présentation comme extension (cf. section [4.6.7.2))
0 — Vo(G)* — X(G") —» LieG @ G*™ — 0.
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8.4.2. Preuve du théoréme [8.2.10, — Voyons maintenant comment démontrer
le théoreme [8.2.10] en utilisant les espaces de Banach-Colmez. On utilise directement
le critere donné par le théoreme [5.6.26} Soit

0 — Ox,(—+) — & — Ox,(1) — 0

1
une suite exacte. La classe de I'extension précédente vit dans
Hl(Xv OXE(i]‘ - %)) = Hl(XE'n7 OXE,,, (771 - 1))

Soit ¢ € HY (X, ,Ox,, (—n — 1)) cette classe. Il s’agit alors de vérifier que le noyau
du morphisme composé

H(Xg, Ox, (1)) == H(Xg,,0x,, (n)) —— H'(Xg,,Ox,, (—1))

est non nul ot 7, : X, — Xp. Soit t € Pg 1\ {0}, {oc} = V*H(t), Bip = (/9\XE,OO.
Il y a des identifications

H(Xp, Ox, (1)) = (By)#e="®

H'(XE,,Ox,, (-1)) = C/E,

H! (XE7L7 OXEn (_n _ 1)) = B;R/(tn+1B¢-i~_R + En)
Soit x € BiR/t"HB;R induisant ¢ lorsqu’on le réduit modulo E,. Le morphisme
précédent s’identifie alors au morphisme composé
(BE)PETTE = (By) 2~ < B/t By = Bp/t" Bl — (Bip/t"" Blp)/(By) 7= "= .

~C/E,

Il s’agit donc d’un morphisme d’espaces de Banach induit par un morphisme d’espaces
de Banach-Colmez

w: X(1,1) — C"/ES.
Si u était injectif, puisque dim X (1,1) = dim C*"/E%* = 1, on aurait
dim coker(u) =0
et donc coker u € Vectg. Or, Hom(C%", E¢') = 0, et I’épimorphisme composé
Cm — 0 /B — coker(u)

serait donc nul. Cela impliquerait que coker(u) = 0 et donc, u serait un isomorphisme.
Puisque ht X(1,1) = 1 et ht C/E,, = —n, cela est impossible si n > 1. Sin = 1,
il faut utiliser le fait que Hom(C*", X (1,1)) = 0 pour conclure que l'on n’a pas
X(1,1) ~ Con ) B,
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8.5. Classification des fibrés sur E

Soit E une cloture algébrique de E. On note Xz =XEg ®RpFE et TE/E Xz — Xg.
Pour A € Q notons

OXE<)\> = F*ElEh (OXE,I (h)\)), h > 1,

un fibré en droites sur Xz. Du point de vue des notations, on prendra garde que
7T*E|EOXE (A) n’est pas Ox_(\) mais une somme directe de copies de Ox_()).
Du théoreme de classification [8.2.10] on déduit le résultat suivant dont 1’énoncé

ressemble fortement au théoreme de classification des fibrés sur P!.

Théoréme 8.5.1. — Tout fibré sur X3 est somme directe de fibrés en droites. Il y
a une bijection

(O, M) [ neEN, N €Q, A >--> A} =5 Fibx, [ ~.

qui @ (A1,...,An) associe la classe d’isomorphisme de
n
Bov.0
i=1
Remarque 8.5.2. — Dans le théoreme précédent on peut remplacer E par n’im-

porte quelle extension algébrique de F contenant une Z-extension.

8.6. Simple connexité géométrique de la courbe
Du théoreme de classification des fibrés on va déduire le résultat suivant.
Théoréme 8.6.1. — Le schéma X5 est simplement connexe.

Démonstration. — Soit f : Y — X3 un revétement étale fini. Notons & = f.Oy.
D’apres le théoreme [8.5.1

& ~ @OXE(/\Z)

icl

> xi=o.

iel
Supposons par I’absurde qu’il existe un indice i tel que A; # 0. On peut alors supposer
Ai > 0. La loi de Ox_-algebre de & est donnée par un morphisme & ® & — & et donc

des morphismes

My jk * OXE(/\i + ) = OXE()‘i) & OXE(/\j) — OXE()\’C)7 1,4,k el.

De la proposition [5.6.8| on tire

Soit n > 1 tel que pour tout j € I, nA; > A;. La multiplication de n-éléments de f.Oy
est donnée par un morphisme de fibrés £%™ — &. Puisque Hom(Ox_ (1), Ox, (1)) =
0 dés que p > p/, ce morphisme est nul sur le facteur direct O?}%. C’est en contradic-
tion avec le fait que l'algebre f,Oy est réduite.
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Le fibré & est donc trivial. Via I’équivalence de catégories tensorielles entre fibrés
triviaux sur X4 et E-espaces vectoriels de dimension finis, la O x-algebre f,Oy est
donc de la forme

OXE QF A
oll
A=H"X%, &)= H'(Y,Oy)
est une F-algebre finie. Puisque Y est étale au dessus de X7, A est nécessairement
étale. On en déduit le résultat. O

Remarque 8.6.2. — La démonstration précédente donne une preuve de la simple
connexité géométrique de P! qui n’utilise pas le calcul différentiel. Les preuves « clas-
siques > disponibles dans la littérature de la simple connexité de P! utilisent la for-
mule de Riemann-Hurwitz couplée a la classification des courbes de genre 0. La preuve
précédente ne fait pas intervenir les différentielles de Kihler Q! (la notion de mor-
phisme étale fini pouvant elle méme se définir sans recours a celles-ci en utilisant la
forme quadratique trace).






CHAPITRE 9

CLASSIFICATION DES FIBRES : LE CAS F PARFAIT

Introduction

On poursuit la classification des fibrés mais en supposant cette fois-ci que le corps
F n’est plus algébriquement clos. Pour cela on étudie la descente galoisienne des
fibrés relativement au morphisme X == Xp. On montre en utilisant des techniques
du type théorie de Sen que les Gal(F|F)-équivariants sur X% (Paction de ce groupe
de Galois étant supposée continue en un sens que nous précisons) descendent en des
fibrés sur Xg. Cela nous donne une classification des fibrés (théo. en termes
monodromiques. On obtient par exemple un résultat du type Narasimhan-Seshadri :
la catégorie abélienne des fibrés semi-stables de pente 0 est équivalente a celle des
représentations de Gal(F|F), continues, & valeurs dans un FE-espace vectoriel de
dimension finie.

Dans ce chapitre on suppose que F est parfait quelconque. On note F une cloture
algébrique de F et G = Gal(F|F).

9.1. Fibrés équivariants

9.1.1. Définition. — Rappelons (6.7 pour le cas F algébriquement clos mais il en
est de méme pour F' quelconque) que 'on dispose d’un morphisme de ind-schémas
(p-invariant
w: lim Spec(By) — X
N
I
ou I parcourt les intervalles compacts de ]0, 1[. Plus précisément, si t € B#=" est non
nul, Vinclusion B[$]#=/? C B;[1] induit un morphisme

Spec(Bi[4]) — Spec(B[{1#~'%) = D*(¢).

Lorsque t varie cela définit le morphisme annoncé u : Spec(B;) — X par recollement.
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Si & est un faisceau cohérent sur X on peut donc lui associer
&M = u*é’ = (M[)[

qui est une collection de Bj-modules de type fini lorsque I varie, munie d’isomor-
phismes de compatibilité pour I C J

M;®p, By — M;
et d’une structure yp-équivariante
Mr ®p,,p Bo(ry — M),

le tout satisfaisant des conditions de compatibilité évidentes. Soit t comme
précédemment, {co} = VT (t),y € [Y]tel que div(t) =, ., [¢"(y)] et B. = B[1]?=T.
Pour tout entier n on a une identification O- X, 00 = B;R o ()" Si le fibré vectoriel

& correspond au couple (M., Myg) ol
M, = T(X\{oo},&)
Mg = &
avec M, C MdR[%L alors

Mp=(Mcop, Bili) N [I Mir®s, _ Binn
en ey

Cette formule résulte de la description des Bj-modules libres par recollement des
By [+]-modules libres avec des modules libres sur le complété t-adique de By.

Soit maintenant H un sous-groupe profini du groupe des automorphismes de F'|F,.
Cela signifie que H agit isométriquement sur F, trivialement sur F, et que de plus,
pour tout idéal principal a C O, action de H sur O /a est discréte, i.e. se factorise
via un quotient de H par un sous-groupe ouvert. Un tel groupe H agit alors naturel-
lement sur X. Par convention on choisit de le faire agir & gauche sur X (i.e. Paction
de o € H sur X est induite par Paction de o1 sur les différentes algebres intervenant
dans la définition de la courbe).

Rappelons que, puisque les anneaux Bj sont des algebres de Banach noethériennes
tout Br-module de type fini est canoniquement muni d’une structure de B;-module
de Banach.

Définition 9.1.1. — Un faisceau cohérent H-équivariant sur X est un faisceau
cohérent muni d’une action de H compatible a celle sur X, c’est a dire d’isomorphismes

Co: 08 =&, o€ H
satisfaisant la condition de cocycle

Cor = Cr O T*Coa
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telle que, si & = (M), pour tout I l'action semi-linéaire de H sur le B;-module
de Banach M soit continue. On note

Coh%

la catégorie des fibrés cohérents H-équivariants.

9.1.2. Deux critéres simples de continuité de 1’action. —

9.1.2.1. Au point générique. — Dans le cas des fibrés vectoriels on dispose du critere
simple suivant pour la continuité de I'action dans la définition [9.1.1}

Munissons le corps des fonctions rationnelles E(X) de la famille de normes de
Gauss (|.|p) pejo,1[ via E(X) C Frac(B). Puisque E(X) C Frac(B)¥=!? (et il y a méme
égalité), la topologie définie par cette famille de normes de Gauss est la méme que
celle définie par la norme

sup ||,
PElPG-po]
Cela fait de E(X) une E-algebre topologique dont la topologie est définie par une
norme. On munit tout E(X )-espace vectoriel topologique de la topologie produit via
le choix d’une base (on vérifie aussitdt que la topologie ainsi définie ne dépend pas du
choix d’une telle base).

Proposition 9.1.2. — Soit & un fibré vectoriel sur X muni d’une action de H

compatible o celle sur X. Cette action est continue au sens de st et seulement
si laction semi-linéaire de H sur &, est continue.

Démonstration. — Si & = (My)r on a
g”] ®E(X) Frac(BI) = MI ®BI FI'aC(B]).

De plus les inclusions E(X) C Frac(By) et By C Frac(By) sont isométriques pour la
tamille de normes (|.|,),ecr. Le résultat s’en déduit. O

9.1.2.2. En un point fermé H-invariant. — Pour tous y € |Y|, k > 1 et I compact
tel que y € |Y7| la surjection

By — Bl /P B, = B /€ B, y=(¢)

définit une structure de E-algébre de Banach sur B;‘R /FilkB;R , Via la topologie

Y
quotient (puisque I'idéal B;&F est fermé). Cette topologié de dépend pas du choix de
I tel y € |Y7|. En effet, si I C J, le morphisme continu B;/¢¥ — Br/¢k étant une
bijection c’est un homéomorphisme d’apres le théoreme de ’application ouverte de
Banach. Lorsque k = 1 cette topologie est la topologie de la valeur absolue |.|, sur le
corps résiduel K. Ecrivant
Bc-li_R,y = {El B;R,y/Fﬂch-li_R,y
k>0

cela munit B;FR Y d’une structure de E-algebre de Fréchet.
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Proposition 9.1.3. — Supposons qu’il existe un point oo = V¥ (t) € | X|, t € B¥=T,
stable sous l’action de H. Soit & un fibré vectoriel sur X muni d’une action de H
compatible a celle sur X. Cette action est continue, i.e. définit une structure de fibré
H-équivariant au sens de si et seulement si laction semi-linéaire de H sur &x,
est continue.

Démonstration. — Si div(t) = > ;0" (y)] et & = (Mp); alors & = ]/\4\14}
(complété E-adique si y = (£)) des que y € |Y;|. Il est donc clair que, si laction
de H est continue sur M; avec y € |Y;|, alors l'action sur (ga\oo l’est également.

Réciproquement, supposons que 'action de H sur z?oo soit continue. Puisque I'inclu-
sion Bp,; C B% S est isométrique, afin de montrer que 'action sur M; est continue il

P

suffit de le montrer pour M; ®p,. , B%I. Quitte & remplacer F par F et & par son
image réciproque sur X% on peut supf)oser F algébriquement clos. Soit (M., Myr)
le couple associé a &, M, C MdR[%]. Fixons une base €1, ,&, de M, (puisque F
est algébriquement clos, M, est un module libre). L’action semi-linéaire de H sur
M, stabilise le réseau Myp C M, ®p, Bggr. 1l existe donc un entier k tel que, si
deg = —voo : Be = NU {—00}, on ait

o(ei) € BIeske, @ ... @ BdeShe, 1 <i<n, o€ H.

On a
__k
Bgegﬁ’“ =t kpe=m",

Rappelons que B¥="" est muni de sa topologie de Banach définie par (|.|,),ej0,1] et
donc l'inclusion B¥="" < B 1 est continue. On vérifie alors qu’il suffit de vérifier que
pour [ > k, via I'inclusion
=xk + 9l
B¥=" < B, /Fil'B;,
la topologie induite par B;R / FillBjR sur B¥="" coincide avec sa topologie de Banach
précédente. Il y a une suite exacte (utiliser F' algébriquement clos)

0 — E - B*=" @ (B,/Fil' *Bi,) == By/Fil'Bi, — 0

ot u(A) = (A*,=)) et v(z,y mod Fil' %) = 2 + t*y mod Fil'. Les applications u
et v sont continues. Puisque v est surjective, d’apres le théoreme de I’application
ouverte, cela identifie I’espace de Banach B;R / FillBjR au quotient coker(u) d’espaces
de Banach. Il s’agit donc de voir que l'inclusion

B @ (0) < cokeru

est stricte i.e. la topologie induite est celle de B¥="", Mais si V est un espace de
Banach et W, W’ C V sont des sous-espaces fermés satisfaisant W N W' = (0) et
W @ W' C V est fermé (ce qui est automatiquement le cas si W’ est de dimension
finie) alors l'inclusion W C V/W' est stricte. O
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9.1.3. Equivariance de la filtration de Harder-Narasimhan. — Le résultat
qui suit est fondamental.

Proposition 9.1.4. — Pour & € Fz'bgé, la filtration de Harder-Narasimhan du fibré
sous-jacent a & est invariante sous 'action de H et est donc une filtration par des
sous-fibrés H -équivariants.

Démonstration. — Cela résulte de 'unicité de la filtration de Harder-Narasimhan
puisque si # € Fibx et 0 € H alors

wo" F) = u(P). O

Cette propriété sera utilisée de nombreuses fois dans la preuve de < faiblement
admissible équivalent a admissible >.

9.1.4. Torsion par un l-cocycle. — Soit & un fibré H-équivariant sur X de
fibré sous-jacent &. Munissons le groupe de Aut(&) de la topologie induite par
Aut(&) C GL(&,). Si £ = (M) alors il s’agit de la topologie induite par le plon-
gement Aut(&) C GLp, (M) dés que I est suffisamment grand au sens ott INg(I) # 0.

La structure H-équivariante sur &, (¢4 )yep avec ¢, : 0*& — &, induit une action
a gauche de H sur Aut(&) par automorphismes via la formule

fo=c,10(07*f)o c;_ll, feAut(8),0 € H.
On note
ZY(H, Aut(&))
les 1-cocycles continus de H & valeurs dans Aut(&) pour cette action. La proposition

suivante ne pose alors pas de difficulté particuliere.

Proposition 9.1.5. —

1. L’ensemble des structures H-équivariantes sur & s’identifie a Z'(H, Aut(&)).

2. Deux tels cocycles sont cohomologues si et seulement si ils définissent des fibrés
équivariants isomorphes.

3. L’ensemble des classes d’isomorphismes de fibrés H-équivariants dont le fibré
sous-jacent est isomorphe a & est en bijection avec l'ensemble H'(H, Aut(&)).

On adoptera la définition suivante.

Définition 9.1.6. — Soit & € Fib¥ de fibré sous-jacent & et ¢ = (cy)ecn €
ZY(H,Aut(&)). On note
ENc

le fibré équivariant de fibré sous-jacent & obtenu par torsion.
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9.2. Classification des fibrés équivariants semi-stables lorsque F est
algébriquement clos
Supposons que F est algébriquement clos. Soit A = % € Q avec (d, h) = 1 Soit E,|E

. s . L h_ .
I'extension non-ramifiée de degré h de corps résiduel F,n = F'¥ =Id_ T application
composée

H — Aut(F|F,;) — Aut(F,.|F,)
induit un morphisme
H — Gal(EL|E).
L’action de H sur Xp/Spec(E) s’étend en une action sur Xg, qui induit I’action
déduite du morphisme précédent sur Spec(F}j). Le morphisme

WEh/E:XEh, — Xg

est H-équivariant. Le fibré en droites Ox, (d) = PT;[E] est canoniquement muni
d’une structure de fibré H-équivariant. On note O X, (d) ce fibré H-équivariant (bien
sur ce fibré équivariant dépend du choix de 'uniformisante m que I’on ne met pas dans
les notations afin de les alléger).

Définition 9.2.1. — On note
Ox,(A) =7p,/p:Ox, (d) € FibY, .
On a
D)\ = End((’)X()\))
On vérifie alors que 'action induite par la structure équivariante est donnée par le
morphisme suivant
H — Aut(F|Fy) — Gal(Fu|F;) — Aut(Dy)
ot si Dy = E[II], le Frobenius de Gal(F,|F,) est envoyé sur I'automorphisme
intérieur de D
x — Mzl L.

Du théoréeme de classification [8.2.10] et de la proposition [9.1.5] on déduit le théoreme
suivant.

Théoréme 9.2.2. — Supposons F algébriquement clos. Soient RepDip(H) la
catégorie des DS’ -espaces vectoriels (i.e. les Dy-espaces vectoriels a droite) de di-
mension finie munis d’une action semi-linéaire continue de H et Fibg’/\ celle des
fibrés H-équivariants semi-stables de pente A. On a alors une équivalence

Reppor(H) = Fiby?
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9.2.1. Extensions équivariantes. — Nous utiliserons la proposition suivante qui
est un < bout > de suite spectrale de Hochschild Serre qui sera suffisant pour nos
besoins.

Proposition 9.2.3. — Soient &, resp. &4, un fibré H-équivariant de fibré sous-
jacent &1, resp. &. Il y a alors une suite exacte

0 — H'(H, Hom(&1,63)) — Eat'(&1,8,) — H°(H, Ext' (&, &))
ot :
— Sipourc € H, ¢y : 0°& = & et d, : 0°& = & définissent la structure
équivariante alors laction de H sur Fxt*(&, &) est donnée par

Ezt*(c;',ds)
_—

E.Z‘t’(éal,gg) L> E.’I}t.(O'*éal,O’*éaQ) E.’l?t.(éal,éag).

— Par définition un 1-cocycle de H a valeurs dans Hom(&1, &) est continu s’il

est continu au point générique comme cocyle & valeurs dans Hom(&1 y, 62 )
— Si(co)o € Z'(H, Hom(&,, &)) Vimage de la classe de (c,), dans Ext'(&,, &)
se décrit de la fagon suivante. Si o = (ay)y € ZY(H, Aut(& @ &1)) est défini

par
a. — I d(g’z Co
7N 0 Idg

alors la classe de ’extension équivariante associée est
0— & — (£,08) ha— & — 0.

Démonstration. — Cela se démontre sans difficulté en explicitant les cocyles et les
différentes applications de bord. O

9.3. Descente galoisienne
Théoréme 9.3.1. — Le foncteur image réciproque associé au morphisme
X — Xp
F
induit une équivalence

Cohx, — Coh$~.
F

Démonstration. — Commencons par traiter le cas des fibrés vectoriels. Fixons co =
V*(t) € | Xp|, t € Bf~" non nul. On note de méme oo € \X%| I'unique point fermé
de X% au dessus de oo € Xg. On note alors

— 11p=1Id _ 11p=Id
BF,e *BF[f](p ) B%,e 7B%[?]<P
et
B;dR:OXp,ooy Bj—; =Ox 00+

7 .dR 7
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La catégorie Fiby, s’identifie alors aux triplets (M., M4g,u) ot M, est un Bp-
module projectif, My un B; 4r-module libre et

u: M, ®BF.5 BF,dR ;> MdR[%]-
La catégorie Fibgi s’identifie aux triplets (M., Mgr,u) ou M, est un B% -module

,€

F
libre muni d’une action semi-linéaire de Gp, Myr est un BX  -module libre muni
F,dR
d’une action semi-linéaire continue de G et

: -~ 1
u: M, ®B%E BF,dR — Myrl[7]-

commute & 'action de Gp.

11 résulte de la proposition que les foncteurs
Wir— W Qg+ BX
FdR F dR
et
W —s WCr

induisent des équivalences inverses de catégories entre B;C 4rp-modules libres et

BX  -modules libres munis d’une action semi-linéaire continue de Gp.
F,dR

Prenons maintenant la définition suivante.

Définition 9.3.2. — Une B% -représentation de G est un B% -module libre M
e

76 k)

muni d’une action semi-linéaire de G telle qu’il existe un B;R—réseau

WCM®p. Bz
F.e F.,dR

stable sous cette action et sur lequel 'action est continue. On note
Repp.. (GF)
F,e

la catégorie des B% -représentations de G g.

,€

Remarque 9.3.3. — Dans la définition précédente, on vérifie que si W C M ®@p..
F.e

B~ " est un autre réseau stable sous l'action de G alors ’action est automatique-

)

ment continue sur celui-ci.

Ainsi, Repp . (GF) consiste en la catégorie des B% -modules munis d’une action
F,

e ,€

semi-linéaire de G tels qu’il existe & € Fibgi satisfaisant
7

M =T(Xz\ {oc}, &).

Notons Projg, . la catégorie des Bp-modules projectifs de type fini. Le théoreme
pour les fibrés vectoriels se ramene alors a 1’énoncé suivant.
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Théoréme 9.3.4. — Le foncteur d’extension des scalaires induit une équivalence
de catégories
— ®Bp. B% L Projg, . — Repg_. (GF)
) F.e

d’inverse donné par M — MCF.

Démonstration. — Commencons par la pleine fidélité du foncteur d’extension des
scalaires. Utilisant le fait que la catégorie Projg, ~—posséde des Hom internes cette
pleine fidélité se ramene a montrer que si M € Projg,  alors

M = (M ®Br.. B%7€)GF.

Mais si M est un tel module, il existe N un autre module ainsi qu'un entier n tels
que M & N = B . On a alors

G G n a
(.. B3 )% & (Von,, 55 ) = (55 )
= Bk
~ MaN.
Légalité (M @, B= )" = M, et donc la pleine fiddlité, en résulte.

1l reste donc & traiter la surjectivité essentielle du foncteur extension des scalaires.
Soit donc M € Repp.. (GF). On procede par récurrence sur le rang de M, le cas
F

de rang 1 ayant été traité dans la proposition On affirme qu'il suffit de vérifier
que MEF £ 0. En effet, si c’est le cas alors soit f € M%F non-nul et N le saturé du
sous-module

Bg@f cM
ie.
M/N = (M/B= f)/torsion.
F e
Le B~ -module N est libre de rang un stable sous 'action de Gr. Du cas des modules
e
de rang 1 on tire que N7 est un Br -module projectif tel que
N¢r @p. B~ 5 N.
' Fe

L’hypotheése de récurrence nous donne le méme énoncé pour M/N : (M/N)CF ¢
Projp, . et son extension des scalaires est A//N. On dispose alors d’une suite exacte

0— N — MC" — (M/N)%F

de laquelle il résulte que MEF est un B re-module projectif de type fini (puisque Br,.
est de Dedekind tout sous-module d’un module projectif de type fini est projectif de
type fini). Il résulte en fait de 'annulation

HY(Gr,N)=0
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(prop. [7.1.2)) que la suite
0 — N — M%F — (M/N)“" — 0
est exacte. On a maintenant un diagramme

O—>NGF®B% —>MGF®B% —>(M/N)GF®B% —0

e e

o

0 N M M/N 0.

duquel il résulte que
MS" @B~ == M.

€

Il reste donc & montrer que MEF #£ 0. Soit & € Fib)G(i tel que
7
M= ]."(X% \ {0}, &).

La filtration de Harder-Narasimhan de & est automatiquement invariante sous ’action
de G (9.1.4)). Considérons son premier cran % C &. D’apres le théoréme il existe
A € Q ainsi que M € Reppor (Gr) tels que

F ~M®p, Ox_(N).
F
Il suffit donc de vérifier que si A = %
0 h: d
H (GF,M(X)D/\ B%[%]‘P i ) #0.

Cela résulte de la proposition [7.1.2] O
Afin de conclure la preuve du théoréme il nous faut maintenant traiter le cas
d’un faisceau cohérent équivariant quelconque &. Remarquons d’abord que si & est
équivariant de torsion sur X = puisque supp(&’) C | X §| est un ensemble fini invariant
sous G il descend en un sous-ensemble fini de |Xg|. Le résultat pour les faisceaux

de torsion découle alors de la proposition [7.1.1}
Si & e Cohgi est général alors d’apres les résultats préédents & et &/&ror des-

F
cendent sur Xg. Il suffit maintenant de voir que ’extension de faisceaux équivariants
00— &or — & —E/Etor — 0

est scindée. Elle est scindée comme extension de Ox..-modules. L’obstruction a son
F
scindage équivariant vit donc dans
Hl ((GFv Hom(@@/@@tm‘a g;for)) .
Mais ce groupe de cohomologie galoisienne est nul d’aprés[7.1.1} Cela conclut la preuve
du théoreme [9.3.1] O

On a vu que lorsque F est algébriquement clos alors H!(X,0Ox) = 0. On peut
maintenant calculer < le genre » de X pour F général.
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Corollaire 9.3.5. — 1l y a une identification
HY(X,0x) = Hom(Gp, E).

Démonstration. — D’apreés le théoréme I'espace vectoriel H (X, Ox) calcule les
extensions de fibrés équivariants entre Oy et lui-méme. Il suffit alors d’utiliser la

F
proposition couplée & 'annulation de H'(X =) Ox_.) pour conclure. O
F

Remarquons le corollaire suivant que 1'on peut voir comme un énoncé du type
Narasimhan Seshadri ([54]) reliant fibrés vectoriels semi-stables et systémes locaux.

Corollaire 9.3.6. — La catégorie des fibrés semi-stables de pente 0 sur Xg s’iden-
tifie a la catégorie des E-systemes locaux étales sur Spec(F).

9.4. Classification des fibrés

Théoréme 9.4.1. — La filtration de Harder-Narasimhan d’un fibré sur Xp est
scindée.

Démonstration. — Utilisant le théoreme il suffit de montrer que si &,,8, €
Fibf(i de fibrés sous-jacents &1, &> € Fibx.. sont tels que &) est semi-stable de pente
7 F

A1, 5; est semi-stable de pente Ay avec A\; < A alors
Ext'(&,,&,) = 0.
D’apres le théoreme de classification des fibrés sur X = on sait que
Ext!(&,&) = 0.
La proposition couplée au théoreme [0.2.2] implique I'annulation
HY(Gp,Hom(&,&)) = 0.

On conclut en appliquant [9.2.3] O
Remarque 9.4.2. — Remarquons que 'argument de la démonstration précédente
montre que si & € Fibx est a pentes strictement positives alors

HY(X,&)=0.

Ainsi, du point de vue de 'annulation de la cohomologie des fibrés, la différence entre
le cas ou F est algébriquement clos ou pas se voit au niveau des fibrés semi-stables
de pente 0.

Théoréme 9.4.3. — Il y a une bijection
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9.5. Calcul du groupe fondamental de la courbe
On note comme dans la section XFE = XrEQ®F E.
Théoréme 9.5.1. — Le pro-revétement galoisien
(XL,E)L|F finie ~ 7 XrE
est un pro-revétement universel de XFE' Ainsi,
T (XFE) ~ Gal(F|F).

Démonstration. — Soit Y/X % un revétement étale fini de degré n. D’apres le
théoreme son tiré en arriere sur X 5=

Y XXFEX:, — X _
EF.E F.E
est un revétement trivial. Utilisant le théoréeme on voit alors que Y est donné
par un morphisme
p:Gp — Autfialg (En) =G,

qui est continu au sens ou p provient par extension des scalaires d’une représentation
linéaire continue Gp — GL,(E’) avec E’'|E finie. Il s’ensuit que p se factorise par
Gal(L|F) avec L|F finie. O



CHAPITRE 10

FAIBLEMENT ADMISSIBLE IMPLIQUE ADMISSIBLE
ET LE THEOREME DE LA MONODROMIE p-ADIQUE

Introduction

On utilise la courbe et le théoreme de classification des fibrés afin de donner de
nouvelles démonstrations des deux théoremes principaux de la théorie de Hodge p-
adique : faiblement admissible implique admissible et le théoreme de la monodromie
p-adique (de Rham implique potentiellement semi-stable). Bien stir ces résultats ne
sont pas nouveaux, cf. [15], 13} 6], [49] et [4), 14] ; (on renvoie & la préface de ce texte
pour un historique) mais leur démonstration constitue un test pour la pertinence des
objets introduits et des résultats obtenus précédemment.

Pour cela on définit, si K|Q, est de valuation discrete & corps résiduel parfait,

F = Fb, trois notions de fibrés Gal(K|K)-équivariants sur Xz :

— Les fibrés cristallins, ce sont les fibrés équivariants & tels que le < fibré associé
& sur Y » devienne trivial sur < Y\ V(¢) > comme fibré méromorphe i.e. est
engendré par des Gal(K|K )-invariants.

— Les fibrés log-cristallins qui sont définis de facon analogue mais en remplagant
la courbe X par une surface Xjqg.

— Les fibrés de de Rham sont les fibrés équivariants & tels que @800[%] soit trivial
i.e. engendré par ses Gal(K |K)-invariants.

On montre que la catégorie des fibrés cristallins, resp. log-cristallins, est équivalente

a celle des p-modules, resp. (¢, N)-modules, filtrés usuels intervenant en théorie de
Hodge p-adique. L’équivalence entre faiblement admissible et admissible s’en déduit
alors aussitot par spécialisation aux fibrés semi-stables de pente 0 via le théoreme de
classification des fibrés.

Le théoréeme de la monodromie p-adique se déduit lui de la spécialisation en pente

0 de I’énoncé suivant : tout fibré de de Rham est potentiellement log-cristallin.
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Dans tout ce chapitre on suppose que E = Q,. Soit K|Q, complet de valuation
discrete & corps résiduel ki parfait. On note Ko = W(kx)gp 'extension maximale
non-ramifiée de Q, dans K. On fixe une cloture algébrique K de K et on note Gx =

Gal(K|K). On pose C = K et F = C".

10.1. Fibrés Gk-équivariants

Nous adopterons parfois la notation suivante dans la suite : on note & un fibré
équivariant de fibré sous-jacent & ce qui signifie que & = (&, (¢ )o) (cf. def. .

10.1.1. Action du groupe de Galois Gk sur la courbe. — Via le morphisme
injectif

G — Aut(F)
la courbe X := Xpg, est munie d'une action de G'x. Le noyau du morphisme 6 :

A — O¢ définit un point canonique y., sur Yp invariant sous l'action de G . Plus
précisément, Yo, = (u:) si € est un générateur de Z,(1) sur C. Via l'uniformisation
[Y|/¢? =5 | X]| le point ys, détermine donc un point oo € | X| invariant sous I’action
de Galois, co = VT (t) avec
t =log[e] € B¥7P.

Les identifications

O — Bt — Bt

Ox,00 = Big(C) = Bjp ..

sont compatibles a ’action de Gg.
Proposition 10.1.1. — Les G -orbites des points fermés de X \ {oo} sont infinies.

Démonstration. — Soit x € | X| dont la G k-orbite est finie. Quitte & remplacer K par
une extension de degré fini on suppose que z est invariant sous G . Soit t' € B?=P tel
que {z} = V(). Puisque x est invariant sous G il existe un caractere x : G — Z
tel que, pour tout o € Gk, on ait

7 = x(o)t.

On a alors
ot e HO(GK,C(X_l))

qui est nul d’apres Tate ([64]) si la restriction de x & l'inertie Ix est d’ordre infini.
Ainsi, si x|7,, est d’ordre infini alors ¢’ € ker 6 et est donc un Q,-multiple de ¢ c’est
a dire z = co. Supposons maintenant par I’absurde que x|, soit d’ordre fini. Soit
K'|K Textension telle que Gg = ker x. Si t' = log([¢]) avec &’ € 1 + mp, ¢’ # 1, on
a donc

e (1+mp)x,
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Mais puisque K’ est de valuation discrete

FGK/ _ (Cb)GK/
~ (cowy
= kK/
C’est en contradiction avec le fait que |1 —¢’| < 1. O
10.1.2. Fibrés équivariants et B.-représentations. — Notons B, = B[1]#=14.

Définition 10.1.2. —

1. On appelle B.-représentation de Gx un B.-module libre M muni d’une action
semi-linéaire de G tel qu’il existe un BjR—réseau stable de M ®p, Bgr sous
I’action de G sur lequel 'action soit continue. On note

Repp, (Gx)
cette catégorie.

2. On appelle B;R—représentation de Gi un B;R—module libre muni d’une action
semi-linéaire et continue de Gg. On note

Rep B, (Gk)
cette catégorie.

La catégorie Repp_ (Gk) est Qp-linéaire munie de produits tensoriels, de duaux et
de Hom internes.

La catégorie Rep B, (Gk) est K-linéaire munie de produits tensoriels, de duaux
et de Hom internes.

Il y a alors une équivalence de catégories entre FibgK et la catégorie des B-paires
au sens de Berger ([5]) c’est a dire les triplets

(Me,MdR,U)
ot M. € Repg (Gk), Mar € ReijR(GK) et
u: M, X B, Bir ;> MdR[%]-

Proposition 10.1.3 (Berger [5]). — La catégorie Repp_ (Gk) est abélienne.

Démonstration. — Puisque le support d’un faisceau cohérent de torsion équivariant
est un ensemble fini de points fermés invariant sous ’action on a d’apres la proposition
1011
GK — M GK
Cth\{oo} = Fle\{oo}. O

Le corollaire suivant est alors immédiat.
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Corollaire 10.1.4. — La catégorie Repg (Gk) est Tannakienne.

On verra plus tard que cette catégorie Tannakienne contient la catégorie des (¢, N)-
modules sur K. En particulier elle n’est pas neutre si Ko # Q.

10.1.3. Descente a une extension arithmétiquement profinie. — Gréace au
théoréme [9.3.1] on peut dévisser la catégorie des fibrés G k-équivariants de la fagon
suivante.

Soit L|K une extension algébrique galoisienne de K contenue dans K. On la sup-
pose arithmétiquement profinie ([65]). Notons T' = Gal(L|K). Le théoréme im-
plique alors le théoréme suivant.

Théoréme 10.1.5. — Le morphisme Xp — X5, induit une équivalence de
catégories

Cohg’;K =5 Cohy .

F b

Notons également que ’on obtient une équivalence
2 T0
Fle/L\b ~ Repr (GK)

entre fibrés semi-stables de pente 0 I'-équivariants et représentations galoisiennes de
dimension finie.

Remarque 10.1.6. — 1l faut faire attention au fait que, bien que la filtration de
Harder-Narasimhan d’un fibré sur X, soit scindée (théo. , la filtration d’un
fibré T'-équivariant n’est pas scindée de facon I'-équivariante en général. En utilisant
la proposition [9.2.3| on voit en effet que si &, € Fibgg;b et &5 € FibE(’Z“b avec A < [t

alors
HY(T,Hom(&, &)) — Ext'(&,,8,)

qui est non nul en général.

10.1.4. Classification des fibrés semi-stables équivariants. — Le théoreme
se traduit maintenant de la fagon suivante. Pour A € Q on munit I’algebre a
division Dy = Q,[II] de l'action non-ramifiée de G définie via Gx — Gal(F,|F))
et ot le Frobenius de Gal(F,|F,) agit par z — IIzII~!. Notons Fib)G(K A a catégorie
des fibrés semi-stables de pente \.

Théoreme 10.1.7. — Il y a une équivalence de catégories
RepD;p (GK) = FZ‘b?;K’A

ou V est le faisceau G g -équivariant sur X défini par l'action semi-linéaire de G
sur V. Un inverse de cette équivalence est donné par le foncteur

& — Hom(Ox (M), &).
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En particulier, on a une équivalence

Repg, (Gi) = FibG<.

10.2. Fibrés équivariants cristallins

10.2.1. Fibrés équivariants associés aux isocristaux. — Notons p-Modg, la
catégorie des isocristaux associés & Ky. Le foncteur &(—) : p-Modg, — Fibx de la
section [8.2.3 s’étend en un foncteur

¢-Modg, — Fib$x
en constatant tout simplement que le P-module gradué
Pw e, B>
d>0

est muni d’une action semi-linéaire de G .

Définition 10.2.1. — On note & (D, ¢) le fibré G k-équivariant associé a l'isocristal
(D, ¢).

La B-paire associée & &(D, @) est
((D @K, B[2))?="", D @k, Bjp)-

La structure de &(D, ¢) se décrit de la fagon suivante. Le théoréme de Dieudonné-
Manin dit que 'on a une décomposition orthogonale

¢-Modg, = @ ng—Mod}\<0
AEQ

ol @—Modﬁ}o désigne les isocristaux isoclines de pente A. Notons kx la cloture
algébrique de ky associée & K|K et L = W(kg)g. Pour A = £, (d,h) = 1, notons
1(\) € p-Modg, lisocristal de base (e, ..., ep) sur lequel ¢ agit via ¢(e;) = e;41 si
i < het plen) =ple. Il y a alors une équivalence
w-Mod;}O —> Repp, (Gal(kk|kk))
(D,p) +— Homgymod, (1()\) ®L,(D,¢)® L)
ot Repp, (Gal(k|kk)) désigne les représentations semi-linéaires continues & coef-
ficients dans un Dy-espace vectoriel de dimension finie (on a utilisé 1’égalité Dy =
End(1(\) ® L)°P pour définir le foncteur précédent).
Si (D, ) est isocline de pente A, associé & V' € Repp, (Gal(kk|kx)), alors
E(D,9) ~ V @pon O (-)).

On obtient ainsi la proposition suivante.
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Proposition 10.2.2. — L’image essentielle du foncteur & : o-Mody, — Fib)G(K
consiste en les fibrés équivariants qui sont sommes directes de fibrés semi-stables
associés a des représentations semi-linéaire non ramifiées de Gk wvia le théoréme
222

Ce foncteur induit une équivalence entre la catégorie des isocristaux isoclines de
pente A et ces méme fibrés équivariants semi-stables de pente —\.

10.2.2. Fibrés équivariants plats. — Dans cette section on oublie momen-
tanément les notations précédentes. Ce que l'on introduit est relié a la notion
d’anneau G-régulier et de représentation admissible ([28] 1.4 et 1.5).

Soit Z un schéma integre muni d’une action d’un groupe G. Faisons ’hypothese
suivante : < les seuls sous-schémas fermés de Z invariants sous G sont () et Z. >.
Notons

E=T(Z,0,)°.

Si f € E\ {0} alors V(f) est G-invariant. On en déduit que V(f) = @ c’est a dire
f€T(Z,0z)*. L’anneau E est donc un corps. On a en fait I’énoncé suivant. On note
1 le point générique de Z.

Lemme 10.2.3. — On a (’)gﬂ7 =F.

Démonstration. — Soit f € Ogm non nul. Alors, Oz f N Oz est un faisceau d’idéaux
quasicohérent G-invariant dans Oz. On a donc Oz f N Oz = Oz ce qui implique que

I(Z,02)f NT(2,04) = T(Z,07)
et donc f € Frac(T'(Z, (’)Z))G =E. O

Notons Fib$ la catégorie des fibrés G-équivariants et FibnG celle des Ox ,-espaces
vectoriels de dimension finie munis d’une action semi-linéaire de G.

Lemme 10.2.4. — Le foncteur fibre générique
Fib§ — FibS
est pleinement fidéle et donc, en particulier, si & € Fibg de fibré sous-jacent &, on a
0 G _ G
HY(Z,6)" =&
Démonstration. — Utilisant les Hom internes on est ramené a montrer que pour
& € Fib§ de fibré sous-jacent &
I'(Z,6)° =6

Soit donc s € gf . On voit & comme un sous-faisceau du faisceau constant &;,. Le
faisceau d’idéaux
I ={xeOx |zse &}
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est quasicohérent, G-invariant et non nul. On a donc ¢ = Ox et le résultat s’en
déduit. O

Rappelons ([28] prop. 1.6.1) que, si & € Fibg, alors I'application
E°@p Ox,y — &
est injective. On en déduit que
dimp &9 < +o0.
Il y a un morphisme de champs
7 : [G\Z] — Spec(E).

Notons Vectg la catégorie des FE-espaces vectoriels de dimension finie. On dispose
donc de deux foncteurs adjoints

Fibg _ — Vectg
qui sont donnés par
& = D(Z,6)°
Veor Oz.

ﬁ*
<
Il

Définition 10.2.5. — Un fibré équivariant & € Fib(Z; est plat si le morphisme
d’adjonction

m'r.E — &

est un isomorphisme.
Des raisonnements précédents on déduit la proposition suivante.

Proposition 10.2.6. — Soit & € Fibg. Le morphisme d’adjonction
T — &
est injectif et
dimg 7,8 < rgé&.

Sont de plus équivalents :

1. & est plat.

2. dimg w,& = rgé&.

3. &, est plat.
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10.2.3. Quelques calculs d’invariants sous Galois. — Rappelons que les cal-
culs de cohomologie galoisienne de Tate fournissent 1’égalité

G
By =K

ce qui signifie qu’il existe une unique section Galois invariante

BIRHC

Proposition 10.2.7. — Pour tout intervalle compact I C]0,1[ on a

Frac(Br) ®x, K — Buagr
Frac(Bp)9s = K,.

Démonstration. — 1l suffit de montrer que 'anneau By ®k, K est integre. En effet,
si c’est le cas alors Frac(Br) @, K, qui est a priori un produit de corps, est integre et
est donc un corps. L’inclusion Frac(Br) ®k, K C Bgr en découle alors. Concernant
la seconde égalité, il suffit maintenant de constater que, puisque K|Kj est algébrique,
les inclusions

Ko C Frac(Br)®% ¢ BS¥ = K

impliquent que Frac(B7)®X est un corps extension de degré fini de Kj. L’inclusion
précédente implique alors que

Frac(Br)* @k, K C BSX = K

et donc Frac(Br)“% = K.

Montrons donc que Br ®p, K est intégre. L’anneau W(Op) ®or, Ok est mk-
adiquement complet de réduction modulo 7 'anneau Op. Tout élément de cet an-
neau s’écrit donc de fagon unique sous la forme

> lwnlie, T € Op.

n>0
Pour un tel élément z =3 ,[z,]7} et p €]0, 1] posons

], = sup |, |p"/¢

neN
ou e est 'indice de ramification de K|Ky. On vérifie alors comme dans la preuve
de la proposition que cette norme est multiplicative (la preuve est strictement
identique) i.e. est une valeur absolue. Cette valeur absolue s’étend en une valeur
absolue de B? ®K, K. Le complété sur B ® K, K pour les (].|,)per est alors By @k, K
qui est donc integre puisque les |.|, sont multiplicatives. O
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Corollaire 10.2.8. — Les anneauz By[}], Beris, BT[1] et B[1] sont Gk -réguliers
au sens de [28] déf. 1.4.1. On a de plus
B[3]9% = Bi[{]" = Ko
Bfx = Q,.

10.2.4. Fibrés équivariants plats sur Y \ V(). —

Définition 10.2.9. — 1. Pour I C|0,1[ un intervalle compact on note Fib)CiIK [1] =
Rep B,[%](G k) la catégorie des Br[1]-modules libres munis d’une action semi-

linéaire continue de G .
2. On note
FibS%[1] =2 — lim Fib%x[1]
Y Lt — Yr Lt
I
la 2-limite projective de la catégorie fibrée précédente lorsque I varie.

D’apres la proposition [10.1.1{1e schéma Spec (BI[%]) muni de son action de G sa-
tisfait I'hypothése faite dans la section[10.2.2]: les seuls sous-schémas fermés invariants
sont () et Spec (BI[%]) Le formalisme de cette section s’applique donc.

Définition 10.2.10. — On dit qu’un fibré équivariant (Mj); € FibgK[%] est plat
si pour tout I, M; est.
D’apres la section [10.2.2| on dispose donc de deux foncteurs adjoints
1 Y [t]

_ Vect g,

*

Tr
oll
M = MYx
™V = V®k, B[}
De plus,

dimg, 7. M < rgM
avec égalité si et seulement si M est plat. L’application
mimM — M

est de plus toujours injective (il s’agit du plus grand sous-fibré plat de M). Les
foncteurs (mr., 77) induisent des équivalences entres Fib%" [1]Pet et Vecty,.

Soit maintenant (Mj); € FibgK [%] Les foncteurs précédents s’assemblent pour
définir un foncteur
i Grrl T
(W]*)[.Flby [t]—>2 {El VectKO.
I
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On note
T FibgK[%] — Vectg,
le foncteur obtenu en prenant la limite projective
lim :2— lim Vectg, — Vectg,.
— —
I I
En fait, lorsque I C J et M = (Mj); € FibgK[%], mMj; C m, M et donc

ﬂ'*M = ﬂﬂ'[*M[
I

= 7 M; pour I < grand >.

Cela définit deux foncteurs adjoints comme précédemment

Fibg}"{[%] ) * Vectg,
™

tels que dimg, m. M < rgM avec égalité si et seulement si M est plat

. Ces deux

foncteurs induisent des équivalences inverses entre Fib)G,K [1]P12% et Vect g, .

10.2.5. Fibrés équivariants cristallins. — Notons Fib$ y = Repp, (Gk). Les

inclusions B, C By[+] fournissent un foncteur d’analytification

(=)*" : FibG oy — FibE<[5].

Puisque les morphismes Spec(B;[1]) — Spec(B.) sont ¢-invariants lorsque I varie, le

foncteur composé

Fib§E o~ Fib§* [4] " Vectr,

se factorise via p-Modg,. C’est le foncteur que 'on note & dans la définition qui suit.

Définition 10.2.11. — 1. Pour (D, p) € p-Modg, on note

. 1 p=Id
7(D,¢) = (lm Dk, Bi[}])" " €Repp, (Gr):
I
2. Pour M € Repg_(Gk) on note
P(M) = lim (M @p, Bi[3])7" € p-Mod,.
I

On a donc un diagramme commutatif fourni par < le morphisme Y/”

Fib{x [1] — Vectx,

()"’"T T
29

Fib¥x %’/ ©-Mod,

X\{oo} =———

— X >
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Proposition 10.2.12. — 1. Les deux foncteurs précédents
2.
Repp (Gx) ——— ¢-Modk,
v

sont adjoints l'un de lautre ot ¥V est adjoint a gauche de 9.
2. Le foncteur ¥ est pleinement fidéle i.e.
Id =5 9o,
3. Pour M € Repg (Gk)
VoPD(M)— M
avec égalité si et seulement si dimp, Z(M) = rgg M.

4. Pour R € {B[1],BY[}], Beyis} on a les formules

V(D,p) = (Dog, R
= T(X\ {oc}, (D, ¢)),
2(M) = (M®p, R)°F.
Démonstration. — Pour R € {B[1], BT[1], Beris}, notons
Ya(D,p) = (Do, R)*
Ir(M) = (M®p, R)“ .

SiR= (BI[%])I, ou I parcourt les intervalles compacts de |0, 1], on note ¥z := ¥ et
Pr = 2. 11 y a des inclusions naturelles ¥r C ¥ et I C 9.

Si (d,h) est un couple d’entiers avec h > 1 et R € {B[1], BY[}], Beris, (Bi[1])1}
alors R?"=?" ne dépend pas du choix de R. Cela est clair si R € {B[1], B*[}], Beyis}
Pour R = (B;[}])s, remarquons que

() Bil3] € M(Y).
I

h__ d
Mais si f € (N7 By[+])¥ ", alors son diviseur dans Div(Y) est -invariant. 11
s’ensuit que le diviseur de ¢" f est positif pour n > 0 et donc t"f € B pour n > 0.
Du théoreme de Dieudonné-Manin on déduit donc que pour tout R,

Yr="7.
On montre ensuite que pour R € {B[%],B*[%}, Beris, (BI[%])I}
Iro Vr(D,p) = (D, ).

Pour cela, puisque (D ®g, IA(()“”)GK = D, quitte & remplacer K par K" et G par
Ik, on peut supposer que le corps résiduel de K est algébriquement clos. Utilisant le
théoreme de Dieudonné-Manin on est alors ramené au cas ou (D, ¢) est un isocristal
simple. Ce cas la se démontre par un calcul explicite qui ne pose pas de probleme.



274 CHAPITRE 10. LE THEOREME DE LA MONODROMIE p-ADIQUE

Pour R comme précédemment et M € Repp (Gk) l'injectivité du morphisme
naturel

"//RO@R(M) — M

résulte du corollaire 10.2.8
Il reste alors a démontrer I'indépendance en R du foncteur Zr. Mais si M €
Repp, (Gk) et R est comme précédemment l'inclusion

VoD(M)— M
induit par application de Zg une inclusion
DroV o D(M) — Dr(M).
Le membre de gauche dans cette inclusion se réécrit
DroVro D(M)=2(M)
et on conclut. O

On peut maintenant donner la définition suivante et tirer les fruits de ce que 'on
vient d’établir.

Définition 10.2.13. — 1. Une B.-représentation de G, M, est cristalline si
dimg, (M) = rgp M.

2. Un fibré équivariant & € Fibg’;I\( (oo} €8t cristallin si la Be-représentation H O(X\
{0}, &) est cristalline.

3. Un fibré équivariant & € Fib§ est cristallin si sa restriction & X \ {oo} Iest.

Ainsi, un fibré équivariant & sur X est cristallin si et seulement si £*"[1] est plat
comme < fibré équivariant sur Y \ V(¢) ».

Le foncteur composé
Repg, (Gx) — Fib§F — Fib§r ) —2 ¢-Modg,
V — V®Qp Ox
est le foncteur D..;s usuel. On en déduit donc qu’une représenmtation galoisienne

V' est cristalline si et seulement si le fibré équivariant associé V @q, Ox est cristallin.

Le théoreme suivant ne pose alors pas de probleme.

Théoréme 10.2.14. — Les foncteurs 9 et ¥ induisent des équivalences inverses
de catégories entre B.-représentations cristallines et isocristauz. Cela définit un plon-
gement de catégories tannakiennes

Vi p-Mody, — Repp_(Gk).
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Toute sous-représentation d’une B.-représentation cristalline est cristalline. Si
M est une telle représentation le foncteur 2 induit une bijection entre les sous-
représentations de M et les sous isocristaur de P(M).

Enfin notons le criteére suivant qui dit que le caractere cristallin peut se tester au
point générique de la courbe.

Proposition 10.2.15. — Un fibré équivariant & € Fibi’\‘{oo} est cristallin si et
seulement si la M(Y)-représentation

&, ®q,(x) M(Y) € Reppyvy(Gk)
est plate 1i.e.
dimgc, (&, ©q,x) M(YV) ™ = ro(&).
Démonstration. — Utilisant la formule

MY) = h£1 Frac(By),
1
cela résulte de que pour I un intervalle de J0,1[ et M € Repp,[11(GKk), M est plat si
et seulement si M ®p, (1) Frac(By) est plat (prop. 10.2.6)). O

10.3. Fibrés log-cristallins
10.3.1. L’anneau Bj,;. — Rappelons qu’il y a un isomorphisme
L:l+mp —» BP

x — log[z].

On a un scindage canonique O = kj X 1 + mp qui provient du relevement de
Teichmiiller [—] : kp = kx — K2" C C. Etendons le morphisme .% & O} en posant
Zlig =0

Le morphisme de groupes . définit alors un morphisme d’anneaux
Définition 10.3.1. — On note
Blog =B ®SymZO;§ SymZFX .
muni du morphisme
&L F* — B]Og
étendant canoniquement . : O — B. On définit les opérateurs suivants :

1. ¢ est 'unique automorphisme de Bjos étendant ¢ sur B et vérifiant

poZ =p<Z.
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2. N : Bigg — Biog est I'unique B-dérivation vérifiant : si © € I’ est tel que
v(x) =1 alors
N(Z(z)) =1

3. L’action de Gk sur Bioe est 'unique extension de l'action sur B telle que £
soit compatible & I'action de G : pour o € Gk et ©x € F'™,

L) =L@ ")+ ZL(x)
ozt € OF.
Le choix d’un élément x € F* vérifiant v(z) = 1 définit un isomorphisme
B[X] — Biog
X — Z(z).

Via cet isomorphisme on a ¢(X) = pX, N(X) = 1 et pour 0 € Gg, X = X +
L(zo7h).

10.3.2. Fibré équivariant associé a un (¢, N)-module. —

Définition 10.3.2. — On note (p, N)-modg, la catégorie des triplets (D, ¢, N) ou
(D, ) € p-Modg,, N : D — D est linéaire et vérifie No = ppN.

Bien siir, un tel opérateur N est nécessairement nilpotent. Soit (D, ¢, N) €
(¢, N)-Modg,. Regardons

B (D @, Buog) ™",

d>0

C’est un module gradué sur

P=@ BN

d>0
muni d’'une action semi-linéaire de Gg. Le choix d'un = € F* tel que v(z) = 1
détermine un isomorphisme
B[X] = Biog

pour lequel N(X) =1 et p(X) = pX. Cela définit pour tout d > 0 un isomorphisme
(4) (D®B)*=" =5 (D ® Biog) #=" V=

y — Z (Tl)Ni(y).Xi.

i>0

Ces isomorphismes définissent un isomorphisme de modules gradués
_d o~ —pd N
P @k, B)*"" = @D @k, Biog)?= N
d>0 d>0
Néanmoins cet isomorphisme n’est pas compatible a laction de Galois. Plus
précisément, si I’on pose

00gy s = f(m”_l),
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alors cela définit un cocycle
(ogs.0)occy € Z1 (GK,B‘P:p).

Le choix d'un y € F'* vérifiant v(y) = 1 différent de = change le cocyle précédent par
un cobord :

togy » = 0gy o + L (yz 1) — L(yz~ ).
Via I'isomorphisme Paction de Gk sur (D ® B)‘P:pd est donnée par
y — exp(—Log,.«N)(y7).

Des considérations précédentes on déduit la proposition qui suit.

Proposition 10.3.3. —
1. Il y a un foncteur
E(—): (¢, N)-Mod, — FibGx
=p?, N=0\"
(Do N) — (D (Do, B ™)
d>0
2. Aprés oubli de l'action de Gk on a
&(D,p,N) = &(D, ).
3. L’opérateur de monodromie N : (D,p) — (D,pyp) définit un morphisme dans
Fib§x
N:E8(D,p) — E(D,pp) = E(D,p) ® Ox(-1).
Pour x € F* vérifiant v(x) = 1, on dispose d’un 1-cocyle
(0091.0)0 € Z' (G, HY (X, 04 (1))).
Alors,
(Cogy,e @Id o N)peay € A (GK, End(&8(D, <p)))
est un 1-cocyle en endomorphismes nilpotents dans End(8(D, v)) qui définit un
1-cocyle
(exp(—ﬁogmvo ®Ido N))U e 7t (GK, Aut(& (D, <p)))
Avec les notations de la définition[9.1.6 il y a alors un isomorphisme de fibrés
G i -équivariants
Gk
E(D,p,N) = E(D, ) N (exp(—Logeo ®1do N)) .
Remarque 10.3.4. — Supposons que ’on ait choisi z = (x(”))neN € F =" detelle
maniére que 20 € K* et |x(0)| # 1. Soit E la courbe elliptique de Tate sur K telle
que "9 = Gria /(@)% On a done Ty(E) = {(Ga)nzo | §n € K /(@ D)%, g, =
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Un et Jo = 0} ol 'on note g, la classe de y, € K™ modulo (x(o))z' Il y a alors une
suite exacte de représentation de G

0 Zp(1) Tp(
o)

E) Z, 0.

(g(n))nzo — (5( )nZO

(Un)n>o—>= lim p” v(Yn)

n—~+00 v(z(®)

On a alors log,.o € Zyp.t C B¥7P et ce cocyle définit I'extension précédente de Z;, par
Zyp(1).

Remarque 10.3.5. — La formule donnée dans le point (3) de la proposition
précédente est similaire a la description des représentations f-adiques de Gk via
le théoreme de la monodromie potentiellement semi-stable de Grothendieck. Plus
précisément, soit £ # p et fixons une uniformisante 7 de K. Il y a un morphisme
surjectif canonique

tg : IK — Z/(l)

o (o)

indépendant du choix des racines w}(/én de mg. Soit E la courbe de Tate sur K telle
que E"9 = Gr9 /7% . Comme dans la remarque [10.3.4{on a Ty(E) = {(Fn)n>0 | Un €
K [k gjfLH = Jp, et go = 0} olt 'on note g, la classe de y,, € K™ modulo 7%. On
a alors une suite exacte similaire a celle de la remarque

0 — Z¢(1) — Ty(E) — Zy — O.

Le choix d’une suite compatible de racines £"-iemes de 7x dans K, (ﬂ%zn)nm, définit
un scindage de la suite exacte de Z,-modules précédente i.e. un scindage de la pro-
jection Ty(E) — Zy donné par Zy > 1 — (ﬂ}(/zn) oo € T,(E). Le cocyle associé est
n>0

co € ZYGg,Ze(1)) défini par

co(o) = o(ml") Jml”

et vérifie ¢y, = t¢. Soit maintenant p : Gxg — GL(V) une représentation (-adique
de Gk telle que pj7,. se factorise a travers un sous-groupe ouvert et N : p — p(—1).
Alors,

N € ZY(Gg,End(V))
ou action de Gk sur End(V) est la représentation adjointe de p. Cela définit par
exponentiation un cocyle

exp(ceN) € Z1 (G, GL(V))

et on peut définir la représentation ¢-adique

G
oA exp(ceN).
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10.3.3. Description en termes de la surface Xj,;. — Soit z € P non nul ho-
mogene de degré d > 0. Aprés avoir fixé © € F* tel que v(xz) = 1 et donc un
isomorphisme

B[X] — Biog
X — ZL(x),
on a une identification
X
L1p=Id 11p=Id
Blog[;]w = B[Z]w [7}
w
ol w € P; est non nul et vérifie w|z. A partir de 1 on déduit facilement le lemme
suivant.

Lemme 10.3.6. — 1l existe un unique faisceau quasi-cohérent o/ en Ox-algébres
tel que, si z € P est homogene, alors

T(D*(2), o) = (Buog[2]) "~

L’action de G sur Ox s’étend en une action compatible sur <.

Définition 10.3.7. — On note
Xjog = Spec() — X.

Le schéma X, est muni d'une action de Gi et m commute a cette action. En fait,
apres oubli de Paction de G, Xiog — X est isomorphe & V(Ox(1)). Plus précisément
on vérifie la proposition suivante.

Proposition 10.3.8. — Soit x € F* vérifiant v(x) =1 et (log, ,)s € Z'(Gx, B¥7P)
le cocycle associé. Celui-ci définit un cocycle a valeurs dans les automorphismes af-
fines de V(Ox(1))/X par translations par un élément de B¥=P = H°(X,Ox (1)) C
Aut(V(Ox(1))/X). On a alors, comme X -schéma muni d’une action de G

G
Xiog = V(Ox (1)) A (log, o)

Contrairement au X-schéma muni d’une action de Gg V(Ox (1)) = X, Xjog — X
ne possede pas de section Gg-invariante, la section nulle de V(Ox (1)) n’étant pas
invariante par torsion par le cocycle de la proposition précédente.

On vérifie maintenant facilement le lemme qui suit.

Lemme 10.3.9. — Comme fibrés Gk -équivariants on a une identification cano-
nique
1
Qxlog/x =1"0x(-1).
Le morphisme de faisceaux

d: OXlog — QAl)(log/X = W*Ox(—l)
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se décrit sur Pouvert principal m~1(D¥(z)) C Xjog comme

Blog[%]wzld L) Blog[%]w:p_l = Blog[%]wzm ®B[§]v’=1d B[%]g):p_l

Soit maintenant (D, p, N) € (¢, N)-Modg,. Le fibré Gi-équivariant 7*& (D, ¢) est
muni d’une connexion canonique

Vean =10 d: 7 E(D, ) — 7 E(D, ) ® U, /x-
Via le lemme [10.3.9] le morphisme O x-linéaire
N:&(D,p) — E(D,pp) = E(D,p) ® Ox(-1)
induit un morphisme linéaire de fibrés G g-équivariants
7N :7*8(D,p) — 7°E(D, p) ® Qﬁqog/x-
Définition 10.3.10. — Pour (D, p, N) € p-Modg, on pose
VN =Vean + 7N
comme connexion compatible a 'action de G sur 7*&(D, ¢).

Cela définit un foncteur de (p, N)-Modg, vers la catégorie de tels fibrés
équivariants a connexion. On vérifie alors la proposition suivante.

Proposition 10.3.11. — On a ’égalité

£(D7 12 N) = Tx [77*6(11 50)] VN:O'

10.3.4. Description en termes de B-paires. — Dans la suite logp désigne
une variable formelle que 'on pourra spécialiser en un élément de K parfois. Ainsi,
Klogp], resp. B;R[log p], est 'anneau des polynomes a coefficients dans K, resp.
B;R7 de la variable logp. Le logarithme usuel (rigide analytique) log : 1 + mg — K
s’étend en un logarithme (localement analytique) log : K* — K[logp].

Lemme 10.3.12 (cf. [27] sec. 4.2.1). — Le composé
05 25 B*=r — B},
s’étend naturellement en un morphisme compatible a l'action de Gk
F* —s Bl.[logp).

Démonstration. — Soit x € F* = (C*)* tel que (%) = p. On a alors %71 € Fil' B},
et on peut donc définir

log([z]) = logp+ log (%)
i—1 (M B 1)i
= logp+ Y _(-1)"'~2——= € Bj[logp.

c (3
i>1



10.3. FIBRES LOG-CRISTALLINS 281

Pour y € F* il existe des entiers positifs a, b, tels que a > 1 et

y“ X
€ Or.

On pose alors
Ly) = 1 (Z(yaxfb) + blog[x])
, .

On vérifie que £ (y) ne dépend pas des choix faits précédemment (les choix de x, a et b)
et définit bien un morphisme commutant & 'action de Gk, .Z : F* — B;R [logp]. O

Corollaire 10.3.13. — A chaque choix d’un élément logp € K est associé un
morphisme Biog — BJ'R étendant l'inclusion B C B;R. A un tel choiz est également
associé une trivialisation de limage du cocyle (log, ,)s € Z'(Gg,B?=P) dans
ZYGk, Bjg) i.e. dans By, log, , = £ (x) — £ ().

Remarque 10.3.14. — Le corollaire précédent s’interprete de la fagon suivante : le
module de Tate d'une courbe elliptique de Tate est une représentation de de Rham.

La preuve suivante nous a été communiquée par Pierre Colmez.

Proposition 10.3.15 ([27] théo. 4.2.4). — Pour chaque choiz de logp € K, le
morphisme déduit Biog @, K — B:{R est injectif.

Démonstration. — Si a € K*, choisissons a” € C” tel que (a°)(®) = a et notons c, :
b
Grx — Q, la fonction définie par o(a’)/a’ = £%(?). On a alors ¢, (o)t = (0—1)-log [':’T]
b
On veut prouver que u = log[’;T] est transcendant sur Frac(B). Supposons le
contraire, et notons P =T"+a,_1T" "' +---+ag € Frac(B)[T] le polynéme minimal
de u. Comme o(u) = u + ¢,(0)t, si 0 € Gk, on a aussi P?(u + ¢,(0)t) = 0, et par

unicité du polynéme minimal, on a
T +an 1 T" P+ 4 ag = (T4 cp(o)t)" + 0(an_1)(T + cp(a)t)" " 4+ + o(ag),

et donc, en particulier, (¢ — 1) - a,—1 = —nep(0)t.
On en déduit qu’il existe

u' € Frac(B)NBJy, tel que (p —p)-u' =0et (0 —1)-u = c,(0)t, pour tout o € G.

En effet, si ug = =ta,,_1, alors uy € Frac(B) N Bjj, est tel que (0 — 1) - ug = ¢,(0)t,
pour tout o € Gg. 1l s’ensuit que

(0 =1(p—p)-uo=(p—p)o—1)-u = (¢—p)-(cp(0)t) =0,
et donc (¢ —p) - ug € Frac(B)9% = Ky. Comme ¢ —p : Ko — K est bijectif, il existe
a € Ky tel que (¢ —p) -a= (¢ —p) - up, et il suffit de poser v’ = ug — a.

¢=1d yérifiant (y(o)o—1)-v =

En posant v = “7', cela fournit un élément de Frac(B)
¢p(0). Comme Frac(B)¥=!¢ = Frac(B,), et comme oo est le seul diviseur de X ayant
une orbite finie sous Gk (prop. [10.1.1]), on en tire v € B, puisque les conjugués de v

sous Gk vivent dans un QQp-espace de dimension finie.
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Enfin, tv = v’ € By, et donc v/ € B¥=P, et il existe z € OF, tel que v’ = log|z].

Maintenant, log[z] — log [’% est fixe par Gg. Comme

P\ _ o(z/p”)
(0 1) - (logle] — log 21) = log [22/27)],

o(z/p”)
z/p®
Gk, cela implique qu'il existe N tel que (z/p°

est une racine de 'unité, pour tout o € Gg. Par compacité de
)N

il s’ensuit que
soit fixe par Gk, et donc appartienne
A kg, ce qui est absurde car v(z/p”) = —1, et donc (z/p*)N ¢ Ocs.

Ceci permet de conclure. O

Venons en au calcul de la B-paire associée & un (¢, N)-module. On vérifie mainte-
nant aisément la proposition suivante.

Proposition 10.3.16. — Il y a un isomorphisme de Spec(@x’m)-schémas munis
d’une action de Gk

Spec(B;R[logp]) = Xiog X x Spec(@x,oo).
De cela on déduit le corollaire suivant.

Corollaire 10.3.17. — La B-paire associée au fibré équivariant &(D, o, N) est

p=1Id,N=0 N N=0
) ) (D R K, BdR[logp]>

ot N : Bipllogp] — Bl,llogp] est la Bj,-dérivation telle que N(logp) = 1.

(D ®K0 Blog[%]

Proposition 10.3.18. — 1l y a un isomorphisme de B;R-représentatz’ons de Gk
é(DﬂOaN)oo % D®Ko B(JirR
log p=0
Démonstration. — En spécialisant la variable log p en 0 on obtient un morphisme

(D ®k, Bipllogp))N=" — D @k, Bjp-

On vérifie alors que 'application

yr— (_T!l)iNi(y)(logp)i

i>0
est un inverse de I’application précédente. O
Remarque 10.3.19. — Le point de la proposition précédente est que le cocyle

(€0gs,5)s devient trivial dans B, et que donc dans I'isomorphisme du point (3) de
la proposition [10.3.3} le cocyle @ = (exp(—£og,, @ Id o N))a devenant trivial dans

GLB;FR ((g)(Da @)oo)a
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10.3.5. Fibrés log-cristallins. — Utilisant la proposition[10.3.15|qui implique que
I'anneau Bios est G g-régulier, on démontre la proposition suivante analogue aux
résultats de la section [0.2.5]

Proposition 10.3.20. — 1. Il y a deuz foncteurs adjoints

@log
N)-Modg,

définis par

Dog(M) = (M ©p, Biog[+]) "
1\ p=Id,N=0
%og(D»@aN) = (D®KoBlog[f]) .

2. L’adjonction
Id :—> glog O Jlog

est un isomorphisme et le foncteur Hog définit un plongement de la catégorie
Tannakienne (p, N)-Modg, dans la catégorie Tannakienne Repg (G k).

8. Pour M € Repg (Gk) on a
dimg, Diog(M) < rg(M)
et
%og o Qlog(M) — M
qui est un isomorphisme si et seulement si dimg, Diog(M) = rg(M).
On adopte alors les définitions suivantes.
Définition 10.3.21. — 1. Une Bc-représentation M € Repp (Gk) est log-
cristalline si dimg, Diog(M) = rg(M).

2. Un fibré équivariant & € Fibg’;’{{w} est log-cristallin si la B.-représentation
correspondante I'(X \ {oc}, &) est log-cristalline.

3. Un fibré équivariant & € Fib§* est log-cristallin si sa restriction & X \ {oo}
lest.
Ainsi, un fibré & € Fibg;(K est log-cristallin si et seulement si il existe (D, ¢, N) €
(¢, N)-Modg, tel que
E1x\foor = E(D, 0, N)x\ {00}

Un tel (¢, N)-module est complétement déterminé canoniquement par application du
foncteur Ziog.
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10.4. Fibrés équivariants de de Rham

10.4.1. BjR-représentations génériquement plates. — Rappelons que BdGlff =
K et que pour tout i € Z, (Fil'Byr)%% = K si i < 0 et 0 sinon. Notons Repg, . (Gk)
les représentations semi-linéaire continues de G a valeurs dans un Bgg-espace vec-
toriel de dimension finie. La condition de continuité signifie qu’il existe un B;R—réseau
G k-invariant sur lequel l'action est continue (et alors ’action est automatiquement
continue sur n’importe quel réseau G-invariant). Comme dans la section on
a deux foncteurs adjoints
(-)9K

Repp,,(Gx) = Vecty
—®K Bar

Pour W € Repp,, (GKk), le morphisme d’ajonction
WK Rk Bagr — W
est injectif, dim g WEx < dimpg . W avec égalité si et seulement si
WGK Rk Bar AN /74
Ainsi, I'image essentielle du foncteur — ® ¢ Byr consiste en les W tels que
dimg WY = dimp,, W.
On adopte maintenant la terminologie suivante. On pense a Spec(BjR) comme étant
un disque formel, Spec(Bgg) étant le disque formel épointé associé.
Définition 10.4.1. — 1. Une Byg-représentation W est plate si dimyg WEx =
dideR Ww.
2. Une B;‘R—représentation W est génériquement plate si la Bgg-représentation
W([1] est plate.

On a donc une équivalence
~ lat
— ®k Bgr : Vectgy —> Rep%jRe(GK).

Remarque 10.4.2. — Soit K|K lextension cyclotomique. Dans [30] le second
auteur a associé a une Bgg-représentation un module a connexion sur Ko ((t)) et
montré que la Bygr-représentation est plate si et seulement si ce module a connexion
est engendré par ses section horizontales i.e. est régulier. Cela justifie la terminologie
< plate > utilisée.

On va maintenant classifier les B;R—représentations génériquement plates.
Appelons filtration d’un K-espace vectoriel de dimension finie V' une filtration
décroissante Fil*V vérifiant Fil'V = V pour ¢ < 0 et Fil'V = 0 pour i > 0. Pour une
telle filtration on définit une filtration décroissante sur V ® g Bgr en posant

Fil"(V @k Byr) = Z Fil'V @ Fil! Byg.

i+j=n
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Cette filtration est formée de B;FR—réseaux G g-invariants dans V ® g Byr. De plus,
Fil"(V @k Bar) = t"Fil’(V @ Bar).

Proposition 10.4.3. — Soit V un K-espace vectoriel de dimension finie. L’appli-
cation

Fil*V — Fil®(V @ Bag)

induit une bijection entre les filtrations de V' et les B;R-réseaux stables sour G dans
V ®Kk Bar. L’inverse de cette bijection associe a un réseau W la filtration définie par

Fil"V = (t"W)9%, ncZ.
Démonstration. — Soit Fil*V une filtration de V. Il y a une inclusion pour tout n
Fil"V C (Fil"(V ® Bgg))°".
Afin de vérifier que c’est une égalité, choisissons un scindage de la filtration :
v = v
i€

Fil"V = @ Ve

i>n
On a alors
Fil"(V @ Bar) = €D V' @k FiV Bag.
i+j>n

Puisque (Fil’Byr)* vaut 0sii >0 et K si i <0 on conclut que

Fil"V = Fil"(V ® Byg)°x.

Dans l'autre direction, soit W un B;‘R—réseau galois invariant dans V ® Bgr et

Fil*V = (t*W)%x la filtration induite de V. On veut montrer que I'inclusion

> (W) @ FiV B ¢ W

i+5=0

est une égalité. Il suffit de montrer qu’il existe des entiers (ay,...,a,) € Z™ tels que

n
W ~ @ Fil% Byg
i=1
comme B;R—représentations. On procede pour cela par récurrence sur dim V. Le cas
dimV = 1 est évident. Soit donc dimV > 1, V/ C V un sous-espace de dimension
dimV —1et V" =V/V'. Posons W =WNV'® Bgr et W’ =Im(W — V" ® Byg).
On a donc une suite exacte de B;R—représentations

0— W —W —W'"—0.
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Par hypothése de récurrence appliquée a V' et W', il existe (ay,...,a, 1) € Z" ! tels
que W' ~ EB?;fFil‘“ Bgr. Soit a,, € Z tel que W" ~ Fil"" Byg. Puisque W[1/t| ~ B},
la classe de ’extension précédente est donnée par un élément de

Ker(H' (G, 75147 Bly) — H'(Gic, Bi ).
Or ce noyau est trivial car on vérifie (Tate) que pour tout k € Z,

ker(H'(G g, Fil* Byr) — H*(Gx, Bar)) = 0. O

La proposition qui suit se déduit des considérations précédentes. Le point (2) résulte
soit de la démonstration précédente, soit du choix d’un scindage de la filtration de
notre espace vectoriel.

Proposition 10.4.4. — 1. Les foncteurs (V,Fil*V) — Fil®(V ® Bgg) et
W — (W[]C%, (t*W)9%)) induisent des équivalences inverses de catégories
entre K-espaces vectoriels filtrés de dimension finie et BIR—représentatz'ons
génériquement plates.

2. Une B;R-représentation W de rang n est génériquement plate si et seulement
si il existe (a1, ...,a,) € Z" tels que W ~ @7 1% B,.

On remarquera l’analogie suivante avec les Grassmaniennes affines. Soit V' un C-
espace vectoriel de dimension finie. Considérons

Gr(C) = GL(V @ C((£)))/GL(V ® C[H]).

On pense a GL(V ® C((t))) comme étant I'analogue algébrique du groupe de la-
cets formé des applications continues S — GL(V). Le groupe GL(V ® C[t]) est
un analogue des lacets homotopiquements triviaux. Il y a une action de G,, sur la
Grassmanienne affine Gr qui est 'analogue de Paction du groupe de Jauge U(1) sur
Hom(S', GL(V)) qui consiste & appliquer une rotation & un lacet. Si A € G,, cette
action est tout simplement obtenue en remplacant ¢ par At. Si T' est un tore maximal
de G = GL(V) et p € X, (T)4+ on peut définir une cellule de Schubert affine Gr, dans
Gr qui forment une stratification du ind-schéma Gr,

Gr = U Gry,.

HEX (T)+

A un tel i est associé un sous-groupe parabolique P, de GL(V). Il y a alors une
fibration Zariski localement triviale en espaces affines

m, : Gr, — G/P,

de la cellule de Schubert affine au dessus de la Grassmanienne usuelle. Au niveau des
C-points il s’agit de Papplication qui & un réseau A C V ® C((¢)) associe la filtration

Fil'V = (t*ANV @ C[t]) /(V @ tC[t]).
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Le fait est qu’alors
Ty Grf’m — G/P,.
On a alors
Grbm = H G/P,.
neX(T)+
Au niveau des C-points cela dit que les réseaux C*-invariants dans V' @ C((t)) sont
en bijection avec les filtrations de V' via la méme recette que celle donnée dans la
proposition Maintenant, si ¢ € G on a t” = Xeyei(0)t et on peut alors penser
a Gg comme étant l'analogue du groupe de jauge U(1), si V € Vectx on a

[GL(V ®x Bar)/GL(V ®@ Bjn)|““ = [ G(K)/P.(K).
HEX. (T)+

10.4.2. Fibrés de de Rham. —

Définition 10.4.5. — Un fibré équivariant & € Fibg’;’( est de de Rham si la B;R—
représentation &, est génériquement plate.

Exemple 10.4.6. — D’apres la proposition [10.3.16|et le corollaire[10.3.17| tout fibré
log-cristallin est de De Rham.

Ezemple 10.4.7. — Une représentation V' € Repg (Gk) est de de Rham si et
seulement si le fibré équivariant V' ®q, Ox est de de Rham.

De la proposition [10.4:4] on tire la suivante.

Proposition 10.4.8. — 1l y a une équivalence de catégories entre la catégorie des
fibrés équivariants de de Rham sur X et celle des triplets (M,Fil*V,.) ot M €
Repp (Gk ), Fil*V est une filtration de V € Vectg et

t: M ®p, Bir — V Q@ Byr.

10.5. Faiblement admissible implique admissible

10.5.1. Rappels sur les p-modules filtrés. — Soit VectFilx la catégorie exacte
des K-espaces vectoriels de dimension finie munis d’une filtration décroissante finie
comme dans la section Rappelons que I'on appelle polygone de Hodge de Fil*V
le polygone convexe d’origine (0,0) et de pentes i € Z avec multiplicité dimg griV.
Son point terminal a pour ordonnée
ta(Fil*Vic) = ) i dimg gr'V.
=
Cela définit une fonction additive

ty : VectFilgy — 7Z.
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Si (D, ¢) € p-Modg, on note
tn(D, o)
le point terminal de son polygone de Newton. Enfin on note
ht(D, ¢) = dimg, D.
Cela définit deux fonctions additives sur la catégorie abélienne ¢-Modg,

tN,ht : (p—MOdKO — 7.

Définition 10.5.1. — 1. On note ¢p-ModFilg g, la catégorie des yp-modules
filtrés (D, ¢, Fil*Dg) ot (D, ¢) € p-Modg, et Fil* Dy € VectFilg.

2. On pose

deg(D,(p,Fﬂ.DK) = tH(Fﬂ.DK)—tN(D,gD)
rg(D, o, Fil*Dg) = ht(D,p).

Cela définit deux fonctions additives

N

%

gD—MOdFllK/KO

deg
Z

Posons 4 = dr—cgg. Le formalisme de la section s’applique. Plus précisément, le
foncteur

p-ModFilg /g, — Vectk
(D,(p,Fll.DK) — Dg

est un <« foncteur fibre générique ». On dispose donc de filtrations de Harder-
Narasimhan dans ce contexte. Rappelons la définition suivante.

Définition 10.5.2. — Un p-module filtré est faiblement admissible s’il est semi-
stable de pente 0.

Bien stir il ne s’agit pas de la définition originelle (cf. [28]) mais d’une
réinterprétation de la condition de faible admissibilité due a Faltings.
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10.5.2. Classification des fibrés cristallins en termes de p-modules filtrés.
— Si (D, p) € ¢-Modg, on a

ﬁ(DﬂO)oo = Dg ®x B;R-

De la proposition on déduit donc la proposition suivante.

Proposition 10.5.3. — Il y a une équivalence de catégories exactes

¢-ModFily /i, —  FibG<e™
(D, ¢, Fil*Dg) +— &(D,p,Fil* D)

ot &(D, ¢, Fil* D) est la modification Gk -équivariante de & (D, ) telle que

&(D, ¢, Fil*Dy) = Fil’(Dg ®x Bag).
Un inverse du foncteur précédent associe au fibré cristallin & l'isocristal
2(E)x\()

. . . = \G
muni de la filtration donnée par (t°& ) ".
Le lemme qui suit dit que le polygone de Hodge de la modification intervenant
dans la proposition précédente coincide avec celui associé a la filtration.

Lemme 10.5.4. — Soient Fil*V € VectFilg et W = Fil°(V @k Bar). Si

VB, = (e1,...,en)
FllO(V RK BdR) = <tia161, . ,tia"6n>
avec a1 < --- < ay, alors le polygone de Hodge de Fil*V a pour pentes (a1, ...,ay).
Démonstration. — 1l suffit de choisir un scindage de la filtration comme au début de
la preuve de O

On en déduit le lemme qui suit.
Lemme 10.5.5. — On a
deg &(D, p,Fil* Dk ) = deg(D, ¢, Fil* D).
Démonstration. — Cela résulte de la formule donnant le degré d’un fibré modifié

deg &(D, ¢, Fil* D) = deg &(D, ¢) — | D @, Bl : Fil'(Di @ BdR)]. O
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10.5.3. Faiblement admissible implique admissible. — On peut maintenant
récolter les fruits de nos travaux.

Proposition 10.5.6. — Soit A = (D, ,Fil*Dg) € ¢-ModFilk, ayant pour fil-
tration de Harder-Narasimhan
0=A4CA C---CA =A
Alors, la filtration de Harder-Narasimhan de &(A) est donnée par
0=2¢E(A) G &(A1) G-+ S E(Ar) = E(A).
En particulier, A est faiblement admissible si et seulement si &(A) est semi-stable de

pente 0.

Démonstration. — Les sous-fibrés localement facteur direct de & (A) sont en bijection
avec les sous-fibrés localement facteur direct de &(D, ). De plus, d’apres le théoreme
les sous-fibrés G g-invariants de &(D, )| x\{oc} sont en bijection avec les
sous-isocristaux de (D, ¢). Le résultat découle alors de I'invariance de la filtration de
Harder-Narasimhan sous 1’action de Galois et du lemme [[0.5.5 O

On vérifie immédiatement que pour un tel A,
H°(X, E(A)) = Veris(A).
Rappelons que 'on dit que A est admissible si
dimg, Veris(4) = rg(A).

Théoréme 10.5.7. — Soit A un p-module filtré. Il est faiblement admissible si et
seulement si il est admissible. De plus :

1. Sitg(A) > tny(A) alors dimg, Veris(A) = +o00.
2. Sity(A) =tn(A), A est admissible si et seulement si dimg, Veris(A) < +00.

Démonstration. — Cela résulte du théoreme de classification des fibrés. Plus
précisément, dim H°(X,Ox()\)) vaut 0 si A <0, 1si A =0 et +oo si A > 0. O
Remarque 10.5.8. — Le méme schéma de preuve permet également de montrer

qu'un (¢, N)-module filtré est admissible si et seulement si il est faiblement admissible.

10.6. De Rham implique potentiellement log-cristallin
10.6.1. Fibrés log-cristallins et ¢-modules filtrés. —

Définition 10.6.1. — On note (¢, N)-ModFilg/ g, la catégorie des (¢, IV)-modules
filtrés c’est & dire les quadruplets (D, ¢, N, Fil*Dg) ou (D, ¢, N) € (p, N)-Modg, et
Fil®* Dy € VectFilg.
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Si (D, ¢, N) € (p, N)-Modg, on a une identification

E(D.¢,N),, = D ®x, Bin
obtenue en posant logp = 0 (prop. [10.3.18). Comme dans la proposition [10.5.3| on

obtient le résultat suivant.

Proposition 10.6.2. — Il y a une équivalence de catégories

(90, N) -MOdFZlK/KO *N_> szg';K JOg—C’ris
(D, ¢, N, Fil'Dc) +— &(D,i, N,Fil" D)

ot &(D, ¢, N,Fil* D) est la modification équivariante de &(D, o, N) telle que

&(D,,N,Fil*Dg)_ = Fil’(Dx ®x Bar).

10.6.2. Fibrés potentiellement log-cristallins. — Si & € Fib)G{K et L| K est une
extension de degré fini de K dans K on note Ry, /K& € FibgL le fibré équivariant ob-
tenu par restriction de 'action de Gk en une action de G.. Supposons L| K galoisienne
et soit & € Fibg’;L de fibré sous-jacent &. Si 7 € G on note u, : 7*& — & 'action
de 7. Pour 0 € Gk notons
&) e Fib§r
le fibré équivariant de fibré sous-jacent o*& et tel que l'action de 7 € G, soit donnée
par
™(0*&) = o* (o107 1)*&) —)U*u‘”fl o*&.
On a la formule
(6(01))(02) :£(0102)’ 01,02 € GK-

Si f:& — & est un morphisme de fibrés G -équivariants il induit un morphisme
fl . &) 5 &) qui est simplement le morphisme o* f au niveau des fibrés. Lorsque
o € G, il y a un isomorphisme canonique

cang : &9 25 &
donné par u, au niveau des fibrés.

Définition 10.6.3. — Supposons L|K galoisienne. Pour & € Fibg';L on appelle
donnée de descente de L a K sur & la donnée pour tout ¢ € Gg d’un isomorphisme

fr: 8 8
dans Fibg’;" vérifiant

ftTle = fUzo(fm)(gg)v OlaOQEGKa
fo = can,, o€ Gy.
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Sié& e Fibf{‘ , R k& est canoniquement muni d'une donnée de descente de L a
K. En effet, si & est le fibré sous-jacent a &, si pour o € G, Uy : 0*& = & définit
l’action de G, il suffit de poser f, = u, dans la définition précédente. On a alors la
proposition suivante dont la démonstration est formelle.

Proposition 10.6.4. — Le foncteur qui a & € FibgK associe Ry /x& € Fib?f
muni de sa donnée de descente induit une équivalence de catégories entre Fibf{ et
la catégorie des fibrés G, -équivariants munis d’une donnée de descente de L a K.

Définition 10.6.5. — Un fibré Gk équivariant & sur X est dit potentiellement
log-cristallin s’il existe une extension finie L de K dans K telle que Ry, /K& soit un
fibré Gp-équivariant log-cristallin.

Supposons L|K galoisienne. Alors, Lo| Ky l'est également et il y a un morphisme
de restriction Gal(L|K) — Gal(Lo|Kp).

Définition 10.6.6. — 1. Un (p, N,G/k)-module filtré est un (¢, N)-module
filtré (D, o, N,Fil*Dr) € (¢,N)-ModFily,r, tel que via Gal(L|K) —
Gal(Lo|Kp), D est muni d’une action semi-linéaire de Gal(L|K) commu-
tant & ¢ et N et laissant invariant la filtration Fil*Dy de D ®p, L. On note
(0, N,Gpr Kk)-ModFily, la catégorie correspondante.

2. On note

(¢, N.G)-ModFil = | J (¢, N,Gp,x)-ModFilp 1,
L/K
ot L|K parcourt les extensions galoisiennes de degré fini de K dans K. On

Pappelle catégorie des (¢, N, G)-modules filtrés.

Dans le point (2) de la définition précédente, on utilise le fait que si L'|L|K sont
des extensions galoisiennes finies de K alors le foncteur d’extension des scalaires

((p, N, GL/K)'MOdFﬂL/LO — ((p, N, GL//K)'MOdFilL//L6
est pleinement fidéle.

Proposition 10.6.7. — La catégorie des (¢, N, G)-modules filtrés est équivalente
celle des fibrés G i -équivariants potentiellement log-cristallins.

Démonstration. Pour A = (D, ¢, N,Fil*Ny) € (¢, N)-ModFily 1, et o € Gal(L|K)
on calcule que
E(A) ) = £(A))
ol
A = (D &Ly, Lo, ® ¢, N @ Id,Fil* Dy, @, L).
11 suffit alors d’appliquer la proposition O
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10.6.3. Enoncé du théoréme. — Rappelons qu’un fibré équivariant & € Fib)G(K

est de de Rham si la B ,-représentation £, est génériquement plate i.e. 3 o[F] est
engendré par ses invariants sous G i . Géométriquement cela s’interprete en disant que
le tiré en arriere du fibré équivariant & sur le <« disque formel épointé > Spec(Byr)

est trvial.

Lemme 10.6.8. — Tout fibré G -équivariant potentiellement de de Rham est de
de Rham.

Démonstration. 11 suffit de vérifier que toute Bygr-représentation potentiellement
plate est plate. Mais si L|K est galoisienne de degré fini et W € Repp,, (Gk), W
estun L = BfRL -espace vectoriel de dimension finie muni d’une action semi-linéaire de
Gal(L|K). Puisque we' = (WC)GaULIK) on a dimy, WEr = dimg WK (Hilbert
90). O

Puisque tout fibré équivariant log-cristallin est de de Rham, on en déduit la pro-
position suivante.

Proposition 10.6.9. — Tout fibré Gk -équivariant potentiellement log-cristallin est
de de Rham.

Le théoreme principal de ce chapitre est la réciproque a la proposition précédente.

Théoréme 10.6.10. — Tout fibré G -équivariant de de Rham sur X est potentiel-
lement log-cristallin.

Le théoréme précédent appliqgué aux fibrés équivariants semi-stables de pente 0
permet de retrouver le théoréme de la monodromie p-adique : toute représentation de
de Rham est potentiellement log-cristalline.

Etant donné un fibré équivariant & de de Rham on peut le modifier au point oo
en un fibré équivariant & de de Rham tel que

& = (Eoo[%])GK @K Bjg

i.e. la BJ,-représentation &’ est plate. Le théoréme 10.6.10|se réduit donc & I'énoncé

suivant.

Théoréme 10.6.11. — Soit & € Fibf(’( tel que %OO soit une B;R—représentation
plate de G . Alors & est potentiellement log-cristallin.
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10.6.4. Le cas semi-stable. — On commence par démontrer le théoréme
lorsque & est semi-stable. Soit donc A la pente de &. Si A = %, (d,h) = 1, quitte
a remplacer K par une extension non-ramifiée de degré fini, on peut supposer que
kx contient F,n. D’apres le théoréme il existe alors un D3P-espace vectoriel de
dimension finie V' et une représentation continue

p:Gxg — GLD;p(V)
tels que
&~V @p, Ox(N).
Comme C-représentation de G,
Ox (Vo ® k(oc0) = C"
ou l'on rappelle que k(co) = C. Il y a de plus un isomorphisme
Dy ®q, C ~ My(C)

tel que Paction de Dy sur Ox(\) induise sur Ox () ® k(00) Paction canonique de
I'algebre de matrices Mj,(C) sur C". On a alors un isomorphisme de C-représentations
de GK

(V @b, Ox(\)oo ® k(00) =~ Vo @y, () C"

ott 'on note Vo =V ®q, C. On a donc
& o ® k(00) =~ Vi @y, () C"

ot I'action semi-linéaire de ¢ € G est donnée par (p(c) ® o) ® c®", (p(o) ® o)
désignant I'action sur V ®q, C. Rappelons qu’il y a une équivalence de Morita entre
My, (C)-modules & droites et C-espaces vectoriels. Au Mj,(C)-module M elle associe
M @, ) C". Au C-espace vectoriel W elle associe le module W ®¢ C”, 'action de
la matrice A € My, (C) étant donnée par Id® *A. On a alors un isomorphisme naturel

Vo ~ (Vo @, c) C*) @c C*.

C’est un isomorphisme de C-représentations de G . On en déduit que V¢ est Hodge-
Tate de poids 0. D’apres Sen ([62] 3.2) il en résulte que si Ix C Gk est le sous-groupe
d’inertie alors pj7,. est d’image finie. Apres une extension L|K de degré fini on a donc
Rp/x& ~ (Rp/kV)®p, Ox(A) avec R/ V non-ramifiée. Le fibré Ry, x& est donc
cristallin. On a donc démontré le théoréme lorsque & est semi-stable.

10.6.5. Dévissage a un énoncé de cohomologie galoisienne. —
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10.6.5.1. Calculs d’extensions. — Soient A; = (D1,¢1,N1) et Ay = (D2, p2, No)
deux (¢, N)-modules filtrés. Le foncteur
(g, N)-Modg, — Fib$x
A — £(4)
induit une application

QAL Ay - EXt((P N)- Modg, (Al, Ag) — ker (EXtF bGK (éa(Al),g(Ag))

.

— EXtRep (GK)(g(Al)Oovﬁ(AQ)oo))

Le membre de droite

—

ker (Bt o, (6(41), 6(42)) — Bxthep,, (010 (E(A1) - E(42).0))

consiste en les classes d’extensions de &(A;) par £(As) qui sont des fibrés équivariants
de de Rham. On a

EXt%WvN)‘MOdKO (A17A2) = EXt(cp N)-Mod, (1, A ® Az)
Extyg,cx (E(A1), 8(42)) = Bty o, (Ox, E(A1)" © £(4))
X
= Exti o, (OX,é"(Av@AQ))
EthllchIR(GK)(£(A1)007£(A2)oo) = EXtRCp o (GK)(BdR’g(A ) g(AQ)oo)

®

= H' (GK,Dl K, D2 @k, B )
= DY @k, Dy @k, H'(Gk, Bjp)
= DY Rk, D2 ®K, HI(GK,C).

Le lemme suivant permet de calculer les extensions de (p, N)-modules dans le cas

dont nous aurons besoin plus tard.

Lemme 10.6.12. — Pour (D1,¢1,N1), (D2, 2, N2) € (¢, N)-Modg, n'ayant au-
cune pente de Dieudonné-Manin en commun il y a un isomorphisme

—p—1 ~
Hom(Dy, Dy)?=P  — Efvt%@,N)_ModKO ((D1, @1, N1), (D2, 2, N2)).
Démonstration. — Soit (F,p,N) qui est une extension entre nos deux (p, N)-

modules. Puisque (D1, 1) et (D2, p2) n’ont pas de pente en commun, la suite exacte
associée de p-modules est canoniquement scindée. On peut donc supposer que

(E, ) = (D1,¢1) ® (D2, p2).

Dans une telle décomposition, I'opérateur de monodromie N est de la forme

(N0
N_<f Nz)
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ou f € Hompg, (D1, D). La condition Ny = ppN se traduit alors en I’équation

fopr=ppaof
soit encore
paofopr! =p7lf. m
Notons
(D, ¢, N) = (D1, ¢1,N1)" @ (D, 2, Na).

Faisons maintenant ’hypothese suivante : les pentes de (D1, ¢1) sont strictement plus
grandes que celles de (Da, p2). Les pentes de Harder-Narasimhan du fibré & (D, ¢1)
sont donc strictement plus petites que celles de & (D3, p2). D’apres la proposition

023 on a donc
Ext

(£(A1),E(A2)) H'(Gx,Hom(&(A1), £(Ay)))

1
Fib$K

= H! (GK, (D KK, B]Og)wzld’NZO).
L’application a4, 4, s’identifie donc & ’application

ﬁD,ap,N : .DLp:ilr1 — ker (Hl (GK, (D R K, B]og)wzld’NZO) — H! (GK,D R K, C))

Celle-ci est définie pour tout (¢, N)-module filtré (D, ¢, N) de pentes strictement
négatives, Bp,, N = a1 (D,p,n) O 1 = (Ko, ®,0). On vérifie le lemme suivant par un
calcul explicite.

Lemme 10.6.13. — Soit (D, ) un p-module de pentes strictement négatives que
lon voit comme un (@, N)-module en posant N = 0. Alors,

5[)#,70 : DLP:p?1 — Hl(GK, (D ®K0 B)Lp:ld)

a — [(a’ ® ]'ng,o)l'f]
ot (log, ,)o € Z'(Gx,B?7P) est le 1-cocyle défini dans la section|10.3.4

10.6.5.2. Déuvissage a un énoncé de cohomologie galoisienne d’espaces de Banach-
Colmez. — Soit & un fibré G g-équivariant tel que la B;‘R—représentation &oo soit
plate. Notons

0=60G&, & G&, =6

sa filtration de Harder-Narasimhan. Toute BIR—représentation qui est un sous-
quotient d’une BIR—représentation plate est elle méme plate. Il en résulte que pour
0<i<j<r, (ﬁj/ﬁl); est plate. Si r = 1 on sait d’apres la sectionque & est
potentiellement associé & un (¢, N)-module. Procédons maintenant par récurrence
sur r et supposons donc r > 1 et &,_; potentiellement associé¢ & un (¢, N)-module.
Quitte a remplacer K par une extension de degré fini on peut donc supposer que

E)E,_ 1 =8E(A1), &,_,=E(A)
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avec Ay, A2 € (p, N)-Modg,. La classe de l'extension équivariante
0—&, ,—&—8/8,_,—0

vit dans

—_—

ker (Ethl?ib}G(K (&(A1),£(A2)) — Ethl%epB;rR(GK) (E(A1),E(A2) )

D’apres les calculs d’extension de la section précédente, afin de montrer que & est
associé & un (o, N)-module extensions de A; par As, on est ramené a démontrer la
proposition suivante.

Proposition 10.6.14. — Soit (D,p,N) un (¢, N)-module de pentes strictement
négatives. Alors,

B : DPF " — ker (H (Gie, (D @i, Biog) ™'V =") = H' (G, D &g, C))
est un isomorphisme.

Commengons par remarquer que la pleine fidélité du foncteur associant & un (¢, N)-
module un fibré équivariant implique que 8p. , v est toujours injective (si I'extension
de fibrés équivariants associée & une extension de (¢, N)-modules est scindée alors
Pextension de (¢, N)-modules I’est également). Il reste donc & montrer sa surjectivité.

Montrons maintenant qu’il suffit de vérifier la proposition [10.6.14] précédente
lorsque N = 0 et D est isocline. Pour cela soit

D= éDi
=1

la décomposition en parties isoclines de D ou D; est de pente \; avec Ay > --- > A,
Puisque N : (D, ) — (D,pg), Nip,, = 0 et (D, »,0) est un sous-(¢, N)-module de
(D,¢,N). Notons D' = D,,, et D" = D/D’ comme (¢, N)-modules. On a bien siir
une suite exacte
0— (D')$=P — D#=P ' 5 (D")#=P ' —0.

La suite exacte de fibrés équivariants

0 —>£(D/7@) —>£(D7¢7N) —>£(D/,7¢7N) —0
induit une suite exacte

0 — Ext! o, (Ox,E(D',¢)) — Extl e, (Ox,&(D,¢,N)) — Extl o, (Ox,ED",¢,N)).

FibGK FibGK Fib§K
En effet,
HomFibg’;K (Ox, é(D//a ¢, N)) = Hom(tp,N)—ModKO (1, (D//7 ¢, N))=0
car (D", ) ne posseéde pas de pente nulle. La proposition permet de réécrire la

suite exacte précédente sous la forme

0 — H'(Gk,(D'®B)¥=') — H'(Gk, (D®Blog)?='*N=0) — H'(Gk, (D"@Bieg)?~"*N=0).
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Afin d’abréger les notations prenons la définition suivante.

Définition 10.6.15. — Pour un (¢, N)-module M on note
H}(Gk,(M®Biog)?='"N=0) = ker (H' (G, (M®Biog)?~'*N=") = H'(Gx, M®BJp)).
De la suite exacte précédente on déduit une suite exacte
0 — HX(Gx.(D'®B)*=) — H(Gx, (D®Biog)*=" V=) — H} (G, (D Biog) ?="4N=0).

On a donc un diagramme commutatif a lignes exactes
1 —1

De=p" D¥=p Dre=p~!

iﬁp/,w BD,o,N lﬁu”,%N

0— I‘Ig1 (GK, (D/ (9 B)‘p:Id) — Hgl(GK, (D & Blog)szd’NZO) — Hgl(GK, (DH (9 Blog)g)zld’N:O).

0

Il en résulte que si Bpr,, et Bpr . n sont des isomorphismes alors 8p , v est un
également un. Par récurrence sur le nombre de pentes de isocristal (D, ) on est
donc ramené a montrer la proposition suivante.

Proposition 10.6.16. — Soit (D, @) un isocristal isocline de pente strictement
négative.

1. Si la pente de (D, p) est différente de —1 alors Hg1 (GK, (D® B)‘led) =0.
2. Si (D, ) est de pente —1 alors linjection
Bp:DFP — HY(Gg,(D® B)*=1Y)
a — [(a®log, )]

est un isomorphisme.

Soit (D, ¢) comme dans la proposition précédente. Remarquons maintenant que
I’on peut supposer kg algébriquement clos. Soient en effet Iy C Gi le sous-groupe
d’inertie. Si M = (D ® BT)¥=1? il y a une suite d’inflation restriction

0 — HY(Gal(k|kx), M%) — HY(Gg, M) — H (I, M) kb)) g2(Gal(k|kg), M15).
Puisque (B*)!x = W(k)g on a
M'™ = (D ®K, W(k)g)*='*=0
car (D, p) ne possede pas de pente nulle. Il y a donc un isomorphisme
Res{i : H' (G, M) = H'(Isc, M) FlE),

Soit K™ T’extension maximale non-ramifiée de K dans K. Puisque pour i > 0,
Hi(Gal(k|kx), k) = 0, par approximations successives on a

Hi(Gal(k|kx), K") =0, i> 0.




10.6. DE RHAM IMPLIQUE POTENTIELLEMENT LOG-CRISTALLIN 299

Rappelons de plus que d’apres Tate, C'x = K. La suite d’inflation restriction
0 — HY(Gal(klky),C'%) — H (Gk,C) — H (I, C)S*ks) 5 2(Gal(k|kg), CT%)
fournit donc un isomorphisme

Res{’ : H'(Gk,C) = H' (I, C) 5 FIFx),

Mettant ensemble les deux isomorphismes de restriction que l'on vient d’établir on
obtient un isomorphisme

RGS?KK :H; (GK; (D® B+)<p:Id) i H; (IK7 (D® B+)CP:Id)Gal(k?‘k?K).

Puisque D = (D ®, W (k)g) S **x) on obtient donc que, si
Bip.eyewrs | (DO W(k))*=" " — H(Ig, (D @ Bt)ye=ld) o)

est un isomorphisme, alors 8p,, en est un. On est donc ramené a démontrer le
théoreme lorsque kg est algébriquement clos.

Si ki est algébriquement clos on peut décomposer l'isocristal isocline (D, ¢) en
somme directe d’isocristaux simples. La proposition se réduit donc a la pro-
position suivante de Colmez.

Proposition 10.6.17 ([14] prop. 10.11). — Supposons ki algébriguement clos.
Soient d, h deux entiers strictement positifs premiers entre euz. Si
w: (BYF =t
z o (0(2),0(p(2)), ... 0(" (@)
notons
H; (GK, (B+)Lph:pd) — ker (Hl (GK7 (B+)<ph:pd) BNy - (GK, Ch))
1. Sid=h=1 alors H; (GK, (B+)*":p) est un Q,-espace vectoriel de dimension
L engendré par la classe du cocycle (log, ,)o, classe qui est celle de l’extension

0— Qp(1) = Vu(E) = Qp — 0 associée a une courbe elliptique de Tate E sur
K wvia le plongement Q,(1) = Q,.t C (B1)#=P.

2. Si(d,h) # (1,1) alors
h__, d
H,(Gg,(BT)? =) =0.
10.6.5.3. Interprétation en termes de l’exponentielle de Bloch-Kato des puissances du

caractére de Lubin-Tate. — Soient d, h > 0 avec (d, h) = 1. Notons xc7, : Gk — Q;h
le caractere de Lubin-Tate. Il y a une suite exacte de Gx-modules

0— X%r, — (BH)e"=r" Bi./t"Bi, — 0.
Celle-ci fournit une suite exacte

0 — K 25 HY Gk, xbr,) — H (G, (BY)?"=*") — H'(Gx, Bip/t"Biy) = H'(Gk, C)
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ou J est I'exponentielle de Bloch-Kato de de-h. On a donc
coker(d) = ker (Hl (Gk, (B+)“’h:pd) SN H' (G, C))
L’application composée
Xbr, — (BN =" = Bl

est a valeurs dans tdB;R et définit donc par composition avec la projection sur grdB;R
une application

d
Xz, — Cd).
Pour 0 < ¢ < h, on a une application composée

xbr, — (B 22

Mises ensemble cela définit une application
X¢r, — C(d)e CM !
qui fournit la décomposition de Hodge-Tate de de—h
X7, ®g, C — C(d)® C" .
On a donc
Hy(Greoxtr,) = ker (H'(Groxbr,) — H' (G, xbr, ®g, O))

(04,000+,...,000" 1)

~  ker (H1 (G, (BH)e"=r") H'(Gy,C(d) & CH))

qui parametre les extensions de Q, par X%Th, qui sont de de Rham. De fagon
équivalente, H' (G, de-h’) parametre les extensions de Q,r-représentations de Q,n
par Xd[/Th' La classe d’une telle extension

0— Xbr, —V—Qpu—0

est dans H, 91 (Gk, X%Th,) si et seulement si V' est de de Rham comme Q,,-représentation.
Voici maintenant la traduction de la proposition|10.6.17|en termes de représentations
galoisiennes.

Proposition 10.6.18. — Soient d,h > 0 avec (d,h) = 1. Notons xcr1, : Gx — Q;h
le caractere de Lubin-Tate.

1. Sid = h = 1, l'exponentielle de Bloch-Kato § : K — H'(Gk,Q,(1)) a pour
conoyau un Q,-espace vectoriel de dimension 1. En d’autres termes, si V est
une extension de Q, par Q,(1), alors soit V' est cristalline isomorphe au module
de Tate d’une courbe elliptique ayant bonne réduction ordinaire, soit V est semi-
stable isomorphe au module de Tate d’une courbe elliptique de Tate.
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2. Si(d,h) # (1,1), Uexponentielle de Bloch-Kato
§: K — HY Gk, X%r,)

est un isomorphisme. En d’autres termes, toute Qpn-représentation de dimen-
sion 2 qui est une extension de Qun par X%Th et qui est de de Rham en tant que
Qp-représentation est cristalline.

Remarque 10.6.19. — Le cas (1) de la proposition précédente découle en fait
facilement de la théorie de Kiimmer (cf. [55]). Plus précisément, si K> désigne le
complété p-adique de K*, la théorie de Kiimmer fournit une identification

HY (G, Q1) = KX 2, Q.
Il y a une application exponentielle
exp: K —» ﬁ@zp(@p
z — exp(p"z)@p ", n>0
ou exp(p"x) € 1+ mg C K*. Cette application s’identifie a l’ex/p\onentielle de Bloch-

Kato. La valuation v : K* — Z s’étend en une application v : K* — Z, et on a une
suite exacte

0— K 225 KX @, Q, 2211, Q, — 0.
10.6.5.4. Preuve alternative lorsque le corps résiduel est fini d’aprés Hyodo. — Sup-
posons que le corps résiduel de K est fini c’est a dire K est une extension de degré
fini de @, et reprenons la preuve du théoreme [10.6.10] & la proposition [10.6.16} juste
avant le dévissage au cas d’un corps résiduel algébriquement clos.

Soit donc (D, ¢) un isocristal isocline de pente strictement négative.

Lemme 10.6.20. — 1l existe une filtration Fil* D de Dy telle que (D, p,Fil®* D)
soit admissible et Fil'Dyg = 0 si ¢ > 0.

Démonstration. Si (D, ) est simple il suffit de choisir une filtration Fil®*Dg telle
que tg(Dg,Fil*Dg) = ty(D, ) et Fil'Dg = 0 lorsque ¢ > 0 (cette derniere condi-
tions est possible car la pente de D est strictement négative). En général, supposons
que l'on ait une extensions d’isocristaux

0— (D/,SD) — (D,(p) — (DH,SD) — 0.
Soit Fil®* DY, resp. Fil* DY, une filtration admissible de (D', ¢), resp. (D", p), telle
que Fil'D}. = 0, resp. Fil'D%}. = 0, lorsque ¢ > 0. Soit v : D” — D une section
Ko-linéaire de D — D". Posons alors Fil*Dy = Fil* D) 4+ u(Fil*DY,). La suite de
w-modules filtrés
0 — (D', ¢,Fil*Dy) — (D, ¢, Fil*Dg) — (D", ¢, Fil*D}%) — 0

est exacte. On conclut puisqu’une extension de p-modules filtrés (faiblement) admis-
sibles est admissible (dans une catégorie de Harder-Narasimhan, une extension entre
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objets semi-stables de pente 0 est semi-stable de pente 0). O

Soit donc Fil® D une telle filtration et V' = V.i5(D, o, Fil® D ), une représentation
cristalline a poids de Hodge-Tate positifs. Remarquons que puisque la filtration
Fil* D est concentrée en degrés négatifs ou nuls,

Fil’(D ® Bar) C D ® Bjj.
Il y a une suite exacte
0—V — (Do B¢~ — (D& Bj,)/Fil°(D ® Bar) — 0.

Puisque les pentes de (D, o) sont strictement positives, H*(Gg, (D ® B1)*=11) = (.
On en déduit une suite exacte

0 — H°Gg,(D® Bl,)/Fi°(D® Bag)) — H'(Gxk,V) — H' (G, (D @ BT)*=1%)
— HY(Gk, (D ® Bj,)/Fil’(D ® Bar)).
L’application naturelle
Dk /Fil’Dx — H°(Gk,D @ B /Fil°(D ® Byr))

est un isomorphisme (cela résulte de ce que d’aprés Tate, pour a > 0, 0
HY(Gr,Bj/t"Bl;) = H°(Gk,C) = K). L’homomorphisme de connexion §
dans la suite exacte précédente est I’exponentielle de Bloch-Kato de V' ([8] §3) :

6 = expy : Dg/Fil’Dg — HY(Gk, V).
Notons maintenant
H)(Gk,V)=ker (H'(Gk,V) — H'(Gk,V ® Bar))

qui parametre les extensions de Q, par V qui sont de de Rham. L’exponentielle de
Bloch-Kato est a valeurs dans H, gl. La suite exacte précédente fournit 1’égalité

HY(Gk, (D @ B*)#=1%) = coker(Dg /Fil’ Dy —+ H}(Gk,V)).
Soit 1 € ¢-ModFilg/ g, I'unité de la catégorie tensorielle des ¢-modules filtrés.
Puisque (D, ¢) ne possede pas de pente 0 on a
Y 1 .
EXt%go,N)—ModFilK/KU(lv (D, ¢,Fil*Dy)) = D¥" & Dy /Fil’Dg

ou le facteur D¥=P parametre l'opérateur de monodromie dans lextension (cf.
lemme [10.6.12f) et Dy /FilODK parametre la filtration. Par application du foncteur
Viog-cris @ de telles extensions cela induit une application injective

D¥=""" @ D JFil’ D «— HY (G, V)

qui coincide avec ’exponentielle de Bloch-Kato sur la seconde composante. L’énoncé
de la proposition [L0.6.16|est alors équivalent a ce que cette application soit un isomor-
phisme, c’est a dire : toute extension de Q, par V' qui est de de Rham est log-cristalline.
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Remarquons maintenant que ’application
HY(Gk,Fil(D ® Bygr)) — HY(Gg,D ® Bar)

est injective (c’est une conséquence de ce que la filtration Fil® Dk est concentrée en
degrés négatifs ou nuls et des calculs de cohomologie galoisienne de Tate). On a donc

H)(Gk,V) =ker (H (Gk,V) — H'(Gk,Fil’(D ® Bar))).

D’apres Tate,

K = HYGg,C)

1 +—  —[logoxeye)
qui induit un isomorphisme (toujours d’apres les calculs de cohomologie galoisienne
de Tate)
Fil’Dx — H'(Gk,Fil’(D ® Byg))).

L’application déduite

HY(Gg,V) — Fil’Dg
coincide alors avec '’exponentielle duale de Bloch-Kato expj, (cf. preuve prop. 3.8 de
[8] ou bien [42] théo. 1.4.1) : via 'accouplement de dualité de Tate parfait

H'G, V(1)) x H'(Gk,V) = H*(Gr. Qp(1)) = Qp

on a, pour T € (FilODK)* = Dcris(V*(l))/FilODC”'S(V*(1)) et y € HY(Gg,V),

< expy(q)(®),y >= trg g, < r,expy(y) > .
La perfection des accouplement précédents couplée a 'injectivité de expy - (1) montrent

que expy, est surjectif.
On dispose donc d’une suite

0 — D¥=P ' @ Dy /Fil’Dg —% HY (G, V) -2 Fil® Dy — 0
telle que B o a = 0, a est injectif et B surjectif. On veut montrer que cette suite
est exacte. Il suffit pour cela de montrer que la dimension du Q,-espace vectoriel du
milieu est la somme de celle des termes extrémes. D’apres Tate,
dim H*(G g, V) — dim HY (G, V) + dim H*(Gg,V) = —[K : Q,] dim V.
Puisque (D, ) ne possede pas de pente nulle, VEx = 0. Par dualité de Tate,
dim H?(Gg, V) = dim H°(G, V*(1)) = dim Fil' (D*)#=P.

Utilisant la faible admissibilité de (D*, ¢, Fil®Dj;) appliquée au sous-isocristal
(D*)¥=P ®q, Ko de D* on vérifie que Fil'(D*)#=P = (D*)¥=P, Soit W =
(D ®k, I/V(k)@)“”:IF1 comme représentation de Gal(k|kx). Notons u € End(W)
Paction du Frobenius de Gal(k|kg). On a D¥=? = ker(Id — u). De plus,
(D*)¢=P = ker(Id — 'u). On a donc dim(D*)?=P = dim D¥=? . On conclut.






CHAPITRE 11

©-MODULES ET FIBRES

Introduction

Ce chapitre a un triple but :

— Donner une classification des ¢p-modules sur BT et en déduire que lorsque F est
algébriquement clos la catégorie des ¢p-modules sur BT est équivalente & celle
des fibrés vectoriels sur la courbe.

— Faire le lien entre les classifications de ¢p-modules sur I’anneau de Robba données
par Kedlaya et notre classification des fibrés sur la courbe.

— Expliquer géométriquement le théoreme de Berger ([5]) classifiant les B-paires
en termes de (¢, ')-modules.

Dans la section on donne la classification des ¢p-modules sur BT (théo.
11.1.12). D’un point de vue géométrique cette classification s’énonce de la facon
suivante (coro. : pour a € Op un idéal monogene non-nul, tout F-isocristal
sur Spec(Op/a) est isotrivial au sens ou il provient par extension des scalaires d’un
F-isocristal sur kg via le choix d’une section de la projection Op — kp. Ce résultat
a été utilisé dans [61] afin de montrer que si K|Q, est un corps perfectoide alors tout
groupe p-divisible sur Ok /pOk est isogéne & un groupe p-divisible provenant de k.
La preuve du résultat passe par I’étrange anneau B et 'on montre en fait que les
p-modules sur Bt sont équivalents aux ¢-modules sur B.

Les résultats des sections et ne sont pas nouveaux. Ils sont entierement
dus a Kedlaya ([46],[45],[44] ) et Kedlaya et Liu ([47] ). Nous les avons inclus par souci
de complétude afin de faire le lien avec notre point de vue ainsi que nos notations et
celles des auteurs précédents.
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11.1. ¢-modules sur B
11.1.1. Définitions. — Rappelons (sec. [1.10.4) que I'on note

B=DB""/p
ol
p = {ze€ Bb* | vo(x) > 0}
= { Y [wn" € B |3 >0, Vn o(z,) e}
n>—oo
Notons
m = ker(BYT — Wo, (kr)o)
= { Z [znlTy € B?g’—’_ | Vn v(x,) > 0}
n>—oo
et mg = m/p. L’anneau B est local d’idéal maximal mz et de corps résiduel

Wo, (kr)g. Rappelons également que le morphisme naturel induit par I'inclusion
Bb* c BT
B — BY/{z € BT | vg(z) > 0}

est un isomorphisme. Dans cette section on notera

L:=Wo,(kr)o.
Définition 11.1.1. — Pour A € {L, BT, B} on note

p-mod 4

la catégorie formée des couples (M, ) ou M est un A-module libre de rang fini et

@ : M == M un isomorphisme @g-linéaire.

Bien stir, la catégorie o-Mod, est la catégorie Tannakienne des k-isocristaux relatifs
a E. Cette catégorie abélienne est semi-simple, completement décrite par le théoréme
de Dieudonné-Manin lorsque kr est algébriquement clos. Pour A € {L, BT; B}, la
catégorie o-Mod 4 est tensorielle symétrique F-linéaire, munie d’un objet unité 14 =
(A, ¢g), de duaux et de Hom internes. Plus précisément, on a

(M, 1) ® (M2, p2) = (M1 ®a M, 01 @ 2)
HOm((Ml,g01),(M2,QOQ)) = (HomA(MlaMQ),w)
ol ¥(f) = pa0 fop;t Le dual de X € p-Mod 4 est alors
X :=Hom(X,14).
On dispose de la formule usuelle
Xl ® X2 —:—) ’Hom(Xl,Xg).
Pour X = (M, ¢) € ¢-Mod 4 posons
H°(X) := Hom(l 4, X) = M#=1d
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et
H'(X) := Ext' (14, X) = coker(M —2=% M)
ol les extensions sont prises au sens de Yoneda. On a alors

Hom(X1, X3) = H'(Hom (X1, X2)).

La catégorie ¢o-Mod 4 est naturellement une catégorie exacte dans laquelle toute suite
exacte courte

00— X1 — X9 — X3 —0
donne naissance a une suite exacte longue de F-espaces vectoriels
0 — H°(X;) — H°(X3) — H°(X3) — HY(X;) — H'(X5) — H*(X3) — 0.

Fixons une uniformisante = de E. On a alors des objets < a la Tate > dans ¢p-Mod 4,
pour n € Z

A(n) = (A, m"pg)
et des torsions a la Tate, si X = (M, ¢)
X(n):=X®A(n) = (M, ™).
On a bien sir A(n) = A(1)®" et A(0) = 1 4.

11.1.2. Module gradué associé a un p-module. — Il y a un morphisme de
FE-espaces vectoriels pour deux ¢-modules X et YV

H'X)®p H'(Y) — H (X ®Y).
On peut ainsi former la F-algebre graduée
P H" (B ()
d>0

qui n’est rien d’autre que Pp . D’aprés la proposition[£.1.6/on obtient la méme algebre
en remplacant Bt par B : via I'application de réduction BT — B on a

Prx =D H'(B*(—d)) = D H"(B(-d)).
d>0 d>0
De plus, si X = (M, ¢) € p-Modp+ alors
Fo(X) = PTa(X) == P H(X(~d) = P M7~
d>0 d>0 d>0
est un Pg r-module gradué via H*(B*(—d)) ® H*(X(—d')) — H*(X(—d —d')). Cela

définit un foncteur

Iy : ¢-Modg+ — Pg r-modules gradués.
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11.1.3. Changement de corps E. — Soit F’|E une extension de degré fini. On
suppose les corps résiduels de FE et E’, kg et kgs, plongés dans Op. Pour A €
{L, BT, B} notons

¢-Moda, ®p E’

la catégorie formée des couples (X,t) ou X € ¢-Moda, et ¢ : B/ — End(X) est un
morphisme de E-algebres. L'extension Wo, (kg )g|E est 'extension maximale non-
ramifiée de E dans E’. Si (M, ¢,t) € ¢-Moda, ®g E’ on a une décomposition

M= & M
€L/ fpr )T
ol
M; ={x € M |VYa € Wo,(kg)g, t(a)(x) = ¢ixla)r}.

Alors,

@ M; — M,
My est un Ag OWo , (kp)o E’ = Ag/-module libre et

(Mo,gafE’/E) € p-Moda,, .
Cela définit un foncteur
¢-Moda, ® B — p-Mod 4, .

Soit maintenant (M’,¢") € p-Mod 4, . Posons

furyp—1

M= P Me,,.. Ap.
i=0

Pour 0 <4 < fg//p — 1 posons

. ! ) / .
%-M ®AE”‘P55 AE/ — M ®AEMP§5+1 AE/

2 e b1
me {m vp(r) sii< fp/p

¢'(m) @ pp(x) sii= fp/p—1
Alors,
(M, &2/ ) € p-Moda, @5 E.
On vérifie que les deux foncteurs précédents sont adjoints et induisent des équivalences
inverses de catégories

¢-Moda, ®g E' — ¢-Moda,, .

On dispose mainteant d’un couple de foncteurs adjoints
TR/ Ex
©-Mod 4, - p-Mod 4,

-
TE'/E
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qui est donné via I'équivalence p-Moda, ®p E' ~ ¢-Mody,, par les formules
T e(X,0) = X
W*E//E(Y) = Y®gF,
laction de E’ sur Y @ g E’ étant I’action canonique. En termes de ¢-modules,
T p(M, ) = (M ®a, Ap,o'8/8 @ o).

11.1.4. Les p-modules A()\). — Soit toujours A € {L, B*, B}. Fixons une uni-
formisante 7 de E.

Définition 11.1.2. — Soit A € Q, A\ = % avec h > 1,d € Z et (d,h) = 1. On pose
A(N) = (eo, "+ sen—1)
avec p(e;) = ej11810<i<h—1et plen_1) = me.

h
=Id . . ) . .
Supposons que k:}?E |F, soit une extension de degré h, F ». Soit Ej|E I'extension
non-ramifiée associée. On a alors avec les notations de la section précédente

AE()\) = WEh/E*AEh (d)

Lorsque kg est algébriquement clos le théoreme de Dieudonné-Manin affirme que
la catégorie abélienne p-Mody,,, est semi-simple d’objets simples les L(A), A € Q. Via
les foncteurs d’extension des scalaires

p-Modp+ — p-Modz — ¢-Modp,
le p-module BT (\) s’envoie sur B(\) et L(\).

11.1.5. Classification des p-modules. — La proposition qui suit généralise la
proposition [4.1.6]
Proposition 11.1.3. — Le foncteur de réduction

p-Modp+ — p-Modz
est pleinement fidéle.

Démonstration. — L’existence de Hom internes et la formule
Hom(X,Y) = H*(Hom(X,Y))

dans les catégories p-Modp+ et ¢p-Mody montrent que la proposition est équivalente
ace que si X € o-Modpg+ et X = X @p+ B alors

H(X) = H'(X).
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Soit donc X = (M, ) € p-Modpg+. Fixons une base (ey,...,e,) de M et soit A =
(aij)i,; € GL,(B™T) la matrice de ¢ dans cette base, p(e;) = Y., a;je;. Pour r > 0
définissons une norme additive sur M en posant

I.ll-: M — RU{+oc}
n
Zl.’l?iei — 1%111271{%(%)}
i=
Par norme additive on entend les propriétés
lm]-=0<m=0
[Amlr = vr(A) + [[m]];

lma +mall, = inf{|[mall, [[mellr}-
Les propriétés suivantes sont vérifiées :
— M est complet pour la famille de normes additives (||.||+)r>0,
— o s M = Ry U {+o},
— JImllo = limml)..
>
Si
A={me M| |mlo >0},
un sous BT-module stable sous 1’action de ¢, on a alors
M ®p+ B= M/A.
Pour montrer que H(M) = H°(M/A) il suffit donc de démontrer que
Id—p: A — A
est un isomorphisme.

Pour r > 0 posons
Al = 1§ii%f§nvr(ai,j) eR.

Puisque pour tout z € BT on a v.(p(x)) = quz(z) ol q est le cardinal du corps
résiduel de E, I'inégalité suivante est vérifiée :
le(m)llr > qllmllz + [[ Al

On en déduit par récurrence que pour tout entier k > 1

ro.
qi

k—1
le* )l > ¢ lmll 5+ d'llA
=0

Lorsque r = 0 cette formule donne
k—1
le*(m)llo = ¢"llmllo + (D ¢") I Allo
=0
ou ||Allo > 0. Ainsi, si m € A vérifie ¢(m) = m, de 'inégalité précédente on déduit
que |jm|lp = 400 et donc m = 0. L’application I'd — ¢ : A — A est donc injective.
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Soit maintenant r > 0 et m € A. Il existe o > 0 et o > 0 tels que pour 0 <’ < rq
on ait ||All,» > —ar’. Il existe donc des constantes A, B € R telles que

k—1 )
> d'|A]x > Ak + B.
=0

Puisque [m|| = = [[mllo > 0 on en déduit que
q

lim
k—4o0
li k = .
k;glmllw (m)|lr = +o0

Cela étant vrai pour tout r > 0, M étant complet pour (||.||,)r>0, on en déduit que
Id — ¢ : A — A possede un inverse donné par

A— A

mr— Z ©*(m). O
k>0
Lemme 11.1.4. — Soit M un Wo, (OFp)-module libre de rang fini muni d’un en-
domorphisme @g-linéaire p : M — M. Soit My, == M @ Wo, (k). Alors,

p=Id ~ e=Id
M=t 2 et

Si kp < Op est une section de la projection Op —» kp alors M9~ @4, Wo, (OF)
est un sous-p-module de M facteur direct.

Démonstration. Fixons une base de M, ce qui permet de l'identifier & Wo, (Op)™.
Pour montrer la premiere assertion il suffit de vérifier que

Id — © : W(mF)” — W(mp)"

est bijectif. Munissons We,(Op)" de la topologie produit de la topologie faible
sur Wo,(Op). Si U'on pose pour r > 0, ||(z1,...,2,)|l, = inf{v.(21),...,0.(xn)}
il s’agit alors de la topologie déduite de la famille de normes additives (||.]|+)r>0-
C’est également la topologie ([a], w)-adique sur M pour un a € Op \ {0} vérifiant
v(a) > 0. Pour cette topologie, M est complet. On vérifie facilement que pour tout
m € WOE (mF)",

lim ¢*(m) = 0.

k—+o00
Ainsi, (Id —¢)wo, (mp)» Possede comme inverse 'application m — 37, - ©*(m). On
a donc M#=1d =, M,fF:Id.

Le noyau de Wo,(Of) — Wp,, (k) est contenu dans le radical de Jacobson de
Wog(Or). On peut donc appliquer le lemme de Nakayama pour conclure que puisque
M,fF:Id est facteur direct dans My, M¥=11 OWo, (kr) Wor(OF) est facteur direct
dans M. O

Lemme 11.1.5. — Soient X, Y € ¢-Modg_. On a alors
Ext'(X,Y)~ H (X ®Y).
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Lemme 11.1.6. — Pour \,u € Q on a
Ext' (B(\),B(u)) =0

lorsque kp est algébriqguement clos. L’annulation précédente est encore valable lorsque
kr est quelconque et X # pu.

Démonstration. On a B(\)Y = B(=\). De plus, B(—\) ® B(u) est une somme
directe de p-modules isomorphes & B(u — A). 11 suffit donc de montrer que pour tout
veQ, H (B(v)) =0.Siv=4% avec (d,h) =1, h > 1 et d € Z alors

Id—ﬂ'dtph'

H'(B(%)) = coker(B ——* Bp).
Si d > 0 cela résulte de ce que
Id — 7" : Wo, (0OF) = Wo, (OF)

car 1" est topologiquement m-adiquement nilpotent et Wo, (OF) est m-adique. Si
d < 0 cela résulte de ce que

7~ %" : coker(B L AN B) = coker(B LI UN B)

et du cas précédent d > 0. Si d = 0, apres avoir fixé une section kp — Op de
la projection Op — kp, on a Wp,(Op) = Wo,(kr) ® Wo, (mp). Puisque kp est
algébriquement clos,
Id—
coker(Wo,, (kr) = Wo, (kr)) = 0.

Puisque ¢ est topologiquement nilpotent pour la topologie faible sur Wy, (mpg) et que
celui-ci est complet pour cette topologie,

Id - P WOE(mF) — WOE(mF)‘
D’ou le résultat. O
Théoréme 11.1.7. — Supposons kg algébriquement clos.

1. Pour chaque choix d’un scindage krp — Op de la projection Op — kg, le
foncteur d’extension des scalaires de L o B

p-Mody, — p-Modg+
est essentiellement surjectif.

2. Tout X € p-Modg+ est isomorphe a une somme directe de B*(\), A € Q.

3. Le foncteur de réduction des coefficients de Bt a B
p-Modp+ — p-Modz

mduit une équivalence de catégories.



11.1. ¢-MODULES SUR Bt 313

Démonstration. D’apres le théoréme de Dieudonné-Manin, les points (1) et (2) sont
équivalents. La proposition [I[1.1.3]dit que le théoréme revient alors & prouver que tout
X € ¢-Mody est isomorphe & une somme directe de B(A), A € Q. Le lemme
nous dit qu’il suffit de montrer qu’'un tel X possede une filtration par des sous-p-
modules facteurs directs dont les gradués sont isomorphes & des B()\), A € Q. Soit
donc X = (M, ). Notons My, = M ® L. Soit A la plus petite pente de Dieudonné-
Manin de (Mp,.,¢). Si A = £ avec (d,h) = 1 et h > 1, il existe un Wo,, (kp)-réseau
A C My, vérifiant

O"A C A et AP =T # 0.

Soient ey, ...,e, € M relevant une base de A. D’apres le lemme de Nakayama c’est
une base de M. Notons ¢ = 7~ %", Soit A € GL,(B) la matrice de v dans la base
(e1,...,ep). Puisque la réduction de A dans Wo,, (kr)g est dans M, (Wo,(kr)), il

existe B € M,(Wo,(Or)) dont 'image dans M,,(B) coincide avec A. On peut donc
trouver un We, (Or)-module libre N muni d’un morphisme ¢"-linéaire ) : N — N
tel que

(N, ) @wo_(0r) B = (M, 9).
D’apres le lemme
NV=Id =, pet=rt 4,
On peut donc trouver un morphisme non-nul
BO) — (M)
qui aprés réduction via B — L définit un sous-isocristal L(\) < (M., ). D’apres

le lemme de Nakayama, B(\) — (M, ¢) est un sous-¢-module facteur direct. O

Lorsque le corps kg n’est pas algébriquement clos on dispose également du théoreme
suivant dont la démonstration est 1égerement plus compliquée.

Théoréme 11.1.8. — On ne suppose pas nécessairement kr algébriquement clos.

1. Pour chaque choiz d’un scindage kp — Op de la projection Op — kg, le
foncteur d’extension des scalaires de L o BT

p-Mody, — p-Modg+

est essentiellement surjectif.

2. Le foncteur de réduction des coefficients de Bt a B
p-Modp+ — p-Modz

mduit une équivalence de catégories.
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Démonstration. — 11 suflit de prouver que le foncteur ¢-Mody, — ¢-Modg est essen-
tiellement surjectif. Soit M € ¢-Modg de réduction My, sur L. Soit A = % la plus
petite pente de Dieudonné-Manin de My, et A C M}, un réseau satisfaisant

o"(A) C A,
Considérons la décomposition canonique
A= Apij © Aty

1
T
dans la décomposition de Dieudonné-Manin de My, [1]. Notons

relativement a I’action de 'opérateur 7~ %", Ainsi, Apij [f] est le facteur de pente A

>
Jn

Apij (=) = o' (Apij)

S
Il
o

sur lequel ¢ agit de facon bijective via

oz, .., xp_1) = (ﬂ*dgp(agh_l), p(zo), - - ,@(x;i_g)).

On note de méme A(—\) qui est stable sous I'action de ¢. On a ainsi A(—\)[2] =

T

My, @ L(—X). Comme dans la preuve de [11.1.7] il existe un We, (Op)-module libre
N muni d’un Frobenius ¢ tel que

(N, ¢) @wo, 00 B = (M)
(N, ¢) ®wo, (0r) OL (A(=X)
Considérons alors le module
A =Homy, (o) (Avij (=) @0, Wo,(OF),N)
muni du Frobenius défini par ¢(f) = ¢ o f o p~1. D’apres le lemme
AP 2 Homy, (Apij (—N), A(=N)).

® B(—\)
)

On en déduit I'existence d’un morphisme
Apij (=) ®o, Wo,(OF) — N
induisant I'inclusion Ay;j(—A) < A(—A) apres application de — Qv _(0,) Or. Ce
morphisme induit lui-méme un morphisme
u: Apij(—)) ®o, B— M @ B(—=\)

qui se réduit sur Pinclusion Ay;;[1] ® L(—A) < My, ® L(—A). D’aprés le lemme de
Nakayama u est injectif et fait de (Ap;; [1] @1 B) ® B(—A) un sous B-module facteur
direct.

Avant d’aller plus loin, remarquons que la preuve du lemme [11.1.6| s’adapte pour
montrer que si pu1 # p2 et D1, Do € o-Mody, sont isoclines de pente 0 alors

(5) Ext!(D1 @1 B(u), Da @ B(ps)) = 0.
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On peut maintenant procéder par récurrence sur le nombre de pentes de My, pour
en déduire que

) Mo BN~ PUie.B

our des isocristaux isoclines (U; ;< de pentes strictement croissantes lorsque 'in-
P i)1<i<r p q

dice 4 croit. Notons Dy = End(B(—\)) = End(L(—\)) lalgebre & division sur F
d’invariant . Il y a une action de Dy sur M ® B(—\) qui induit une action sur le
membre de droite de (6]). Puisque
Hom(Uz XL E, Uj ®r E) =0
lorsque i > j, cette action respecte la filtration
Fil* = P Ui ®. B.
i>e
De cela on déduit une action sur les gradués de cette filtration, c’est a dire une action
de Dy sur les U; ®1, B, 1 < i < r. Puisque pour tout i Iisocristal U; est isocline on a
EHd(UZ‘ XL F) = End(Uz)

(cela se ramene au cas ol kr est algébriquement clos) et I'action de Dy sur U; ®1, B
provient donc d’une action sur U;. Remarquons maintenant qu’il y a un isomorphisme
canonique de ¢-modules sur B

M = Hoka®§(§(—)\),M ® B(-))).

Le foncteur Hom D>\®§(§(_>\)’ —) étant exact sur la catégorie exacte des B-modules
libres munis d’une action de Dy, le p-module M possede une filtration dont les gradués
sont isomorphes aux p-modules

Hoka®§(§(—)\), U; ®1, B) = Homp, (L(=\),U;) @, B, 1<i<r.

On conclut en utilisant ’annulation des groupes d’extensions . O

11.1.6. ¢-modules sur B et fibrés. — Définissons un foncteur
go-Mong — Fibx,.
Soit (M, ) € cp—ModBE et

To(M,¢) = @ MPE=TE
d>0

l'algebre graduée sur Pg ., associée. Il lui est associé un faisceau quasi-cohérent
g(Ma (p) = F'(Mv QO)

sur Xp = Proj(Pg ). Avec les notations du théoréme [11.1.8] si kp — Op est une
section de O — kp et (D, ¢) € ¢-Mody, alors

ED @ BT, o®¢)=&(D,yp)
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ou &(D, ) est le fibré vectoriel associé & 'isocristal (D, ). Du théoréme [11.1.8 on
déduit donc que &(M, ) est un fibré vectoriel.

Le théoréme suivant se déduit maintenant du théoreme B2.10 de classification des
fibrés.

Théoréme 11.1.9. — Supposons F' algébriquement clos. Le foncteur
E(—): ga—ModB;: — Fibx,,
induit une équivalence de catégories tensorielles pour laquelle
HO(XEaé’@(M7 90)) = HO(M7 90) = Mv:ld’
De plus, si E'/E est une extension de degré fini, mp g : Xgr — Xp, il y a un
diagramme commutatif

é?’ —
o-Mody:. O pibg,,

TFE//ET \LWE’/E* WE,'ET iﬂ'E’,E*
)

p-Mody ——— Fibx,.

Remarque 11.1.10. — Le foncteur &(—) : go—ModBE — Fibx, est exact. Cepen-
dant son inverse ne l'est pas et I’équivalence de catégories précédente n’est pas un
équivalence de catégories exactes. Par exemple, il résulte du lemme et de la
proposition @ que pour tout X,Y € cp—ModB;: on a Extl(X, Y) = 0 alors qu’en
général Ext!(€(X),&(Y)) # 0.

Remarque 11.1.11. — Le théoréme précédent est faux lorsque F' n’est plus
algébriquement clos. Via le théoréme de classification le foncteur p-Modg+ —
Fibx est pleinement fidéle d’image essentielle les fibrés associés & (s, [pi]): avec pour
tout i, p; non-ramifiée i.e. p; se factorise via Gal(F|F) — Gal(kp|kr).

Donnons maintenant une description de I'inverse du foncteur &(—) lorsque F est
algébriquement clos. Fixons le corps F et une uniformisante 7 de . On note X := Xpg,
pour h > 1, Py := Pg, ~, et X := Xg, = Proj(P). Soit

Py = lim Pp.
—
h>1
C’est une E-algebre Q4 -graduée,
Poo = @ Poo,)\
AEQ4
ol
h____hX S _ T
Paos = JBY7 777 = (BY7 T @p, Bw
h>1
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si A = T avec (r,5) = 1 et E est I'extension maximale non-ramifiée de E. Pour

& € Fibx et h > 1 soit
My(&) = €D T(X, (m;6)(hN))
\ELZ
oump: X, — X et
Mu(&) = lim My(&) =P |J (X, (m,8)(hN)).
R>1 A€Q h>1

C’est un P,,-module Q-gradué.
La tour de courbes (Xp)n>1 est un pro-revétement galoisien de groupe Z. Plus
précisément, si on note o = ¢ € Gal(E|FE) alors Gal(X,/X) = o”/h%. Le fibré en

—_—

droites Ox, (1) = Py[1] est muni d’un isomorphisme

Up : O'*Oxh(l) ; Oxh(l)
vérifiant

" upo...cfupouy =T € Aut(Ox, (1)).
Cet isomorphisme est celui associé a I’isomorphisme ¢-linéaire de Py-modules gradués
@ Ph[l] ;> Ph[l].

On dispose de méme pour tout d € Z d’un isomorphisme

u%d : O’*Oxh(d) ;> OXh(d)
associé & I'isomorphisme ¢-linéaire ¢ : P, [d] — Py[d]. Cela définit un isomorphisme
p-linéaire de P,-modules

¢ Moo(&) — Moo(&),

laction de ¢ sur I'(X}, (75:&)(d)) étant définie par

Id@u®*

o : (X, (m8)(d) —2= D(Xo, (0" 76)20" Ox;, (d)) [( X, (0", &)(d)) = T'(Xn, (1,6)(d))

puisque 7, 0 0 = Tp,.

Si (M, @) € p-Modp+ on a
h___hX
Mu(6(M,0) =D |J M7~

A€Q A>1

T

Calculons en particulier Moo (Ox(—p)). Si p = L avec (r,s) = 1, on a BT (u) =
BTe; @ -+ @ BTeg sur lequel ¢ agit via ¢(e;) = e;11 sii < s et p(es) = 77e;. On a
alors

Moo(E(BT (1)) = Poo[—pler @ -+ @ Poc[—pes
oll Poo[—p] est graduée de telle maniére que les éléments homogenes de degré A soient
les éléments homogenes de degré A — u de Ps. De plus I'action de ¢ sur Moo (BT (1))
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est celle donnée par p(e;) = e;41 sii < s et p(es) =7n"ey.

De ce calcul et du théoreme de classification des fibrés on déduit que si p-Modp,
désigne la catégorie des P.-modules Q-gradués M., munis d’un isomorphisme ¢-
linéaire ¢ : My 5 M et tels que Moo soit isomorphe & une somme finie de Psg (1],
1€ Q, on a un foncteur

My (=) : Fibx — ¢-Modp,_.
D’apres le calcul explicite précédent, le composé

_ _ +
Fiby —= 0 o Modp. — 2=, o Modps

est un inverse du foncteur &(—).

11.1.7. Variante : p-modules sur B;f et F-isocristaux. — Rappelons (sec.
L10) que
+ _ +
Bt = (B,
p>0

avec ¢ : Bf — Bf, B . Soit p €]0,1[. Appelons p-module sur B, un couple
(M, ) ot M est un Bf-module libre de rang fini et ¢ un endomorphisme semi-
linéaire de M induisant un isomorhisme

Lo~
M@y, Bf =5 M

(i.e. la matrice de ¢ dans une base de M est inversible). Des arguments identiques &
ceux de la section précédente fournissent 1’énoncé suivant.

Théoréme 11.1.12. — Le théoréme reste valable en remplacant p-Modg+
par gp—ModB; : pour tout (M, @) € @—ModBj de réduction (D, p) € p-Mody, et tout
choix de section kp C Op il y a un isomorphisme (non canonique)

(M, ) = (D,p) @1, By
Remarquons le corollaire immédiat suivant.

Corollaire 11.1.13. — Le foncteur d’extension des scalaires
p-Modg+ — @-ModBj

est une équivalence de catégories. Un inverse est donné par le foncteur

(M, 0) — () ¢"(M),).

n>0

Notons également le corollaire suivant (cf. sec. [1.10.3)).
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Corollaire 11.1.14. — Soit a C Op un idéal principal propre non nul et

B;is,p = F((SpeC(OF/a)/Spec(Zp))C,.isa OSpec(Op/a)/Spec(Zp)) [%]
Uanneau des périodes p-adiques cristallines associées o Op/a, p = la|. Soit
p-Mod g+ la catégorie formée des B;’;is’p—modules libres de rTang fini munis

cris,p

d’un isomorphisme semi-linéaire. Choisissons une section kgp — Op.

1. Pour tout (M, p) € p-Modg+  si (D,¢) = (M,p)®@z+ Lily aun isomor-
cris,p cris,p

phisme (non canonique)

(M, ) ~ (D, p)®r B

cris,p”

2. Le foncteur section globale induit une équivalence de catégorie entre F'-
isocristaux sur Spec(Or/a)/Spec(Zy) et p-Modp: . Ainsi, tout F-isocristal
sur Spec(Op/a)/Spec(Zy,) est isotrivial au sens ot il est isomorphe & Uextension
des scalaires de kp a Op d’un F-isocristal sur Spec(kr)/Spec(Zy).

3. La catégorie des F-isocristauz sur Spec(Op/a)/Spec(Z,) est équivalente a celle
des < F-isocristauz convergents sur Sp(F) > i.e. celle des p-modules sur BY.

4. Lorsque F' est algébriquement clos la catégorie des fibrés vectoriels sur la courbe
Xp est équivalente a celle des F-isocristauz sur Spec(Op/a)/Spec(Z,) (il ne
s’agit pas d’une équivalence de catégories exactes, cf. rem.|11.1.10).

11.2. py-modules sur B et ’anneau de Robba d’apreés Kedlaya

11.2.1. Définitions et premiéres propriétés. — Rappelons que si I est un in-
tervalle compact dans [0, 1 alors ’anneau By est un anneau principal (3.5.1)).

Définition 11.2.1. — 1. Soit I un intervalle de [0,1[. On note Projg, la
catégorie des By-modules projectifs de type fini sur Bj.

2. On note
Fiby, :==2 — hén Projg,
J
la 2-limite projective des catégories de Bj-modules libres de rang fini ou J
parcourt les intervalles compacts contenus dans I i.e. les collections (My) e
de tels modules munis d’isomorphismes M; ®p, By = My, lorsque J' C J,
satisfaisant les relations de compatibilité usuelles.

Soit I comme dans la définition précédente. D’apres le théoreme le systeme
projectif (B)scrcompact forme une algebre de Fréchet-Stein au sens de la section 3
de [69]. Des corollaires 3.3 et 3.4 de [59] on tire la proposition suivante.
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Proposition 11.2.2. — Il y a un foncteur sections globales

I': Fiby, — Projpg,
(MJ)J — lim My
—
J

qui est une équivalence exacte de catégories. De plus

F((MJ)J) ®BI BJ L>MJ

Rappelons que pour tout p €]0, 1] 'anneau By ;) est de Bezout (3.5.7). On a donc
le résultat suivant.

Proposition 11.2.3. — Pour tout p €]0, 1], Fiby,, , s%identifie via le foncteur sec-
tions globales a la catégorie des By ,-modules libres de rang fini.

On dispose également d’une notion de faisceau cohérent.

Définition 11.2.4. — On note
Cohy, =2 — lim Mody,
J

la 2-limite projective des catégories de Bj-modules de type fini ou J parcourt les
intervalles compacts contenus dans I.

Utilisant la structure des modules de type fini sur un anneau principal et les
résultats de [59] (sec. 3, en particulier le corollaire 3.3) on déduit le résultat suivant.

Proposition 11.2.5. — 1. Le foncteur sections globales induit une équivalence
entre Cohy, et la catégorie des Br-modules isomorphes a
Mo [ Ny
yE|Yr|

avec M projectif de type fini et N, est un B;R y—module de type fini de torsion
tel que pour tout J C I compact 'ensemble des y € |Y;| tels que Ny # 0 soit
fini.
2. Le foncteur sections globales induit une équivalence de catégories entre les fais-
ceauz cohérents (M) tels que
sup longy,,y M ® k(y) < +o0
ye|Y|

(ou J est n’importe que intervalle tel que y € |Yy|) et les Br-modules de
présentation finie.
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11.2.2. Propriété de faisceau de [ — B;. —

Lemme 11.2.6. — Soit I un intervalle de [0,1]. Notons I ’enveloppe conveze de
TU{1} et I~ celle de IU{0}. On a alors
B[ == B[+ + B[— .
Démonstration. — Pour z = Z>>700 € B’ on note
A—— Z[znh”
n>0
T = Z[mn]ﬁ”
n<0

Remarquons que pour p, p’ €]0,1] avec p < p'
|x+|p < |=T+|p’
E PR A P

Des lors, si f € Br, f = > 1> fr est une série convergente dans B avec fj, € B® on

F=Y R+ f -

a

k>0 k>0
—_— =
61317 EBI+

O

Proposition 11.2.7. — Soient I,J C [0,1] des intervalles tels que INJ £ 0. Il y
a alors une suite exacte de Mayer-Vietoris

0— Bjyg— Br®By— By — 0.

En d’autres termes, via les inclusions By C Brny, By C Brqg on a

Brysg = BrnBy
Bing = Br+Bj.
Démonstration. — La partie de ’énoncé Brn; = By + By résulte immédiatement du

lemme [T1:2:6] Soit maintenant f € By N B; dont on veut montrer qu'il appartient
a Bjyuy. On peut supposer que I ¢ J, J ¢ I et sup(I) < sup(J). Ecrivons (lemme
11.2.6)

f:(l+b, a < B[+,b€ B[—.
Puisque B+ C Byyy on a donc

be B- NBjy.

Mais d’apres la description explicite donnée dans la proposition|l.6.23[on a B;-NB; C
Bru. O
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Remarque 11.2.8. — Soit I = Uy aJ, un recouvrement d’un intervalle I de [0, 1]
par des sous-intervalles. On dit qu’il est admissible si pour tout compact K C I, il
existe un sous-ensemble fini A’ C A d’indices tel que K C UgearJo. Munissons la
catégorie des intervalles de [0, 1] de la topologie de Grothendieck dont les recouvre-
ments sont les recouvrements admissibles. Il résulte alors de la proposition précédente

que O : I — By est un faisceau pour cette topologie tel que pour tout intervalle I on
ait H'(I,0) = 0.

Remarque 11.2.9. — La théorie des espaces perfectoides a apporté entre temps une
nouvelle preuve de la proposition (cf. [22] théo. 2.1). Néanmoins nous avons
préféré inclure la preuve précédente bien plus élémentaire et largement suffisante pour
nos besoins.

11.2.3. Recollement de fibrés. —

11.2.3.1. Un lemme d’approzimation. —

Lemme 11.2.10. — Soient By, By, A des E-algébres de Banach munies de mor-
phismes By — A et By — A tels que application déduite B1® By — A soit surjective.
Soit Z € GL,(A). Il existe alors un voisinage de 'identité dans GL,(A) tel que toute
matrice dans ce voisinage s’écrive sous la forme

Xzyz!
avec X € GLp(By) et Y € GL,(By).

Démonstration. — On sait que si D est une E-algebre de Banach alors
exp : p M, (D) = Id + p*M,,(D°)
d’inverse donné par le logarithme. L’application
(U, V) — log (exp(U)Zexp(V)Z™") € M, (A)

est alors définie sur un voisinage suffisamment petit de 0 € M, (B1) & M, (Bs). On
peut alors appliquer le lemme [11.2.11] qui suit pour conclure. O

Si D est une E-algebre de Banach et f € D[T1,...,T,],
f= adTfr ... Tgw,
aeNn
dans le lemme qui suit on dit que f est holomorphe au voisinage de 0 s’il existe p > 0
tel que

sup [laq|pl® < +o0.
aeNn

Lemme 11.2.11. — Soient Cy,--- ,C,, D1, ..., D,, des E-algébres de Banach mu-
nies de morphismes
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Soient pour i € {1,...,m}
fi € Di[Ty,...,T,]
que 'on suppose holomorphe au voisinage de 0. Cela définit une fonction
g:Uy x---xU, — Dy x---XDp
(X1, yxp) +— (fi (uﬂ(ajl), . ’ui”('r")))lgigm

sur des voisinages Uy, . .. Uy, de 0 suffisamment petits dans C1,...,Cy.
Supposons que Uapplication linéaire tangente en 0

cie---9C, — Di®---®D,

= Of;
. 3T, (0)us; (%‘))

(T1,...,ZTpn) +—> (

j=

1<i<m

soit surjective et pour tout i, f;(0,...,0) =0.
L’image de Uapplication g contient alors un voisinage de 0 (et ce quels que soient
les voisinages Uy, . .., Uy, de 0 suffisamment petits choisis).

Démonstration. — C’est une conséquence du théoreme de 'application ouverte et de
la méthode d’approximation de Newton. Plus précisément, d’apres le théoreme de
I’application ouverte de Banach et puisque E est de valuation discrete il existe une
section FE-linéaire continue

SlDl@"'@Dmﬁcl@"'@Cn

de I’application tangente en 0. On vérifie alors que si y € D1 & - - - @ D, est de norme
suffisamment petite alors la suite définie par récurrence

ug = s(y)
Uny1 = Un — 5(g(un) = y)
est bien définie pour tout entier n et converge vers un élément x tel que g(x) =y. O

11.2.3.2. Recollement. — Si I' C I C [0,1] sont des intervalles il y a un foncteur de
restriction

FibYI — FibyI,

que l'on note & — &jy,, .

Proposition 11.2.12. — Soient I, Iy deuz intervalles de [0, 1] vérifiant I; N I5 # (.
La catégorie Fiby, ,, s'identifie a celle des triplets (&1,85,1) ou & € Fiby, , & €
Fl'byl2 et L: 0@1|Y11m12 :—> (5)2|y12 .

Démonstration. — 11 suffit de traiter le cas ou I; et Iy sont compacts, ce que l'on
suppose donc. Il y a un foncteur naturel de la catégorie Fiby, ., vers celle des triplets
de I’énoncé. La pleine fidélité de ce foncteur résulte de ce que By, "By, = Br,ur, (prop.
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11.2.7)). Passons a la surjectivité essentielle. Les classes d’isomorphisme de triplets de
rang n s’identifient a I’ensemble quotient

GLn(Bll)\GLn(Bflﬂb)/GLn(Bb)'

Il s’agit de montrer qu'il est trivial. Soit U € GLy,(Br,n1, ). Puisque By, yr, est dense
dans By, n1, on peut trouver

Z € Mn(leujz) N GLn(B]1m12)

tel que UZ ! soit aussi proche que I'on veut de l'identité de GL,,(By,r,). Utilisant la

proposition [11.2.7} d’aprés le lemme [11.2.10]il existe X € GL,(By,) et Y € GL,(By,)
tels que

Uz '=x2vz*
et donc
U=XZ7Y.
Puisque By, ur, est un anneau principal et det(Z) # 0, on peut écrire
Z=272'D7"

ou 7', 7" € GL,(Br,ur,) et D est une matrice diagonale. Tout élément de By, 1, N
lelmz s’écrit sous la forme z;z2 avec x; € BIX1 et o € BIX2 (cela résulte de la
description du spectre maximal de ces anneaux principaux). On en déduit que 1’on
peut écrire D = D1 Dy avec D1 € GL,(By,) et Dy € GL,,(By,). O

Remarque 11.2.13. — Avec les notations de la remarque [11.2.8] il résulte de la
proposition précédente que Fiby, s’identifie a la catégorie des O-modules localement
libres.

Remarque 11.2.14. — De la structure des modules de type fini sur un anneau
principal on déduit que la proposition s’étend a Cohy,.

11.2.4. Descente galoisienne. —

Proposition 11.2.15. — Soit I C [0,1] un intervalle compact d’extrémités dans
|F| N[0, 1] et L|F une extension de degré fini.

1. Bp 1 est une Bp -algébre étale finie de degré [L : F). Si de plus L|F' est galoi-
sienne alors By, 1|Bp,1 est galoisienne de groupe

Gal(L|F) *N—> AUthJ(BL,I)-
2. La B%J—algébre B%I est presque étale au sens ou pour tout € € mp

[E]B%,I C tT’L/F(Bg,I) - B%,I'
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Démonstration. — On peut supposer que L|F' est galoisienne. L’assertion est claire
si I = {0}. On suppose donc I # {0}. Notons d = [L : F|. Soit « € Op, tel que
L = Fla]. Choisissons b € O tel que

b0y, C OF[CV] c Oyp.
Pour tout entier £ > 0 considérons le morphisme de Wo,, (Op)-module

ukZWOE(OF)d — WOE(OL)
d—1

()\0,...,)\(1,1) — Z)\z[az/pk]
=0

Modulo 7, u est 'inclusion O [al/pk] C Op. On en déduit que uy est injectif et que
de plus

b/ [Wo,.(O1) € Im(uy) + 7Wo, (Or).
Si I = [p1, p2] choisissons a1,as € F tels que |a1| = p1, |az] = p2. On a alors pour
x e {L,F}

B .= BY ;N B = W, (0.)[x], =]

s, T w0 [ag]

On en déduit que le morphisme

o (B — B,

déduit de uy, vérifie
k
b'/P")BY, € Im(vy) + 7 BYY.

Choisissons k > 0 de telle maniére que

jas] < [b/7"]
et posons
§ = [ash™V/7"] € BY,.
On a alors
A R

C Im(vg) + [bl/pk]éBg,I
Puisque ¢ est topologiquement nilpotent dans By, ; on en déduit que le conoyau de

ﬁk:(B%,I)d — B%,I
d—1 o
Moy -5 Adg—1) +— Z/\i[az/P]
1=0

est annulé par [b1/7"].
Pour £ > 0 on a donc des inclusions

)8y € B |10 ] € BY,

)
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desquelles il découle que
k ., : k
Brr= BF,I[[al/p ]} => Brla"].
i=0

Montrons maintenant qu’en fait
d—1 .
BL’[ = @prl[az/p ]
i=0
Si ce n’était pas le cas alors le degré de [a!/ pk] dans D’extension algébrique
Frac(Byr, 1)|Frac(Bp,r)

serait strictement plus petit que d. Mais l'action de Gal(L|F') sur By ; induit une
action

f: Gal(L|F) — Aut(Frac(By,;)|Frac(Bp,)).
L’ensemble des conjugués de a'/?" {J(al/”k) | 0 € Gal(L|F)}, étant de cardinal d,
{r(@!]) | 7 € ()} = {o(a?/"")] | o € Gal(Z|F)}

est de cardinal d. Ainsi, [al/ ”k} est de degré supérieur ou égal a d dans I'extension
algébrique précédente ce qui est une contradiction.
Il s’en suit que [al/pk] est de degré d et que Bp ; est un Bp-module libre de
base (1, [al/pk], ce [a(d_l)/pk]). De plus, Frac(Bg ) est une extension galoisienne
de groupe de Galois Gal(L|F).
Notons Gal(L|F') = {09, ...,04-1}. Le discriminant de la forme quadratique trace
dans la base (1,[a!/?"], ..., [a(d=D/P"]) est donné par
een2
Ay = det ([ai(a)j/p D N .
0<i,j<d—1
Il appartient donc & Wo, (OF) et est congru modulo 7 au discriminant de la forme
quadratique trace de L|F dans la base (1,a/?", ... a@=D/P") qui est lui-méme la
racine p¥-ieme du discriminant associé & la base (1, ...,a?"!). On a donc pour tout
pel
leH;O |Ak|p =1.
On en déduit que By 1|Br est étale ainsi que 'assertion concernant le caractere
presque étale. O

Remarque 11.2.16. — La proposition précédente redonne comme cas particulier
une preuve du corollaire

Remarque 11.2.17. — Lorsque 1 € [ le raisonnement précédent ne marche
pas (cf. étape < Choisissons k& > 0 de telle maniere que |ag| < \bl/pk|... >). Le
résultat précédent est faux pour Bjg i) = BT [[wl—F]] Cela a des répercussions impor-
tantes concernant la classification des p-modules sur BT et B lorsque F n’est pas
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algébriquement clos (les ¢-modules sur Bt ne satisfont pas la descente galoisienne

contrairement a ceux sur B, cf. [11.1.11)).

De la méthode de Sen on déduit le résultat suivant.

Proposition 11.2.18. — Soit I C [0,1] un intervalle compact d’extrémités dans
|F|N[0,1[. On a alors
BE* = Bp.
F,I

De plus, le foncteur d’extension des scalaires — ®p,. , B% , induit une équivalence de

catégories entre B r-modules libres de rang fini et B§ I’-modules libres de rang fini

munis d’une action semi-linéaire continue de Gal(F|F).

Ainsi, pour tout intervalle I C [0, 1[, Fiby,, , s’identifie aux fibrés & € Fiby.. munis
F.,I

d’une action semi-linéaire de Gal(F|F), (¢y)oeqp avec ¢y : 0*& =5 &, continue au
sens ou pour tout intervalle compact J C I ’action induite sur ’espace de Banach
(Y, &) est continue.

11.2.5. Fibrés g-équivariants. — Si & = (My)jcr est un fibré sur Y7 on note
Sp*éa le fibré (Mw—l(J) ®Bw*1(J)"p BJ)JQP(]) sur Y@(I).
Définition 11.2.19. — On note
1. On note Fiby 2 la catégorie des fibrés & sur Y = Y}g ;[ munis d’un isomor-
phisme ¢*& = &.
2. On note Fiby g}/, la catégorie des fibrés & sur Y| ;[ munis d’'un isomorphisme
&= 8.
D’apres [11.2.2) la catégorie Fiby, 2 s’identifie a la catégorie p-Modp formée des

couples (M, @) ot M est un B-module projectif de type fini et ¢ : M = M est un
isomorphisme semi-linéaire. Quant-a Fiby gy /,z elle s’identifie a p-Modp,, .

Soient Z = lim By ,|, et &1 = lim Bio,p) (def. [1.8.1). Le premier est un anneau de
p—0 ’ p—0 ’

Bezout (3.5.8) et le second est un corps valué hensélien (|1.8.2]).

Proposition 11.2.20. — 1. Soit I un intervalle de |0, 1] satisfaisant (1) NI #
0. La restriction a Y7 induit une équivalente entre Fiby 2 et la catégorie des
couples (&,u) ou & € Fiby, et

w (w*g)\yq;(z)m - ghﬂ(])ﬂf'
2. 1l en est de méme pour Fibyoy/,2 si I est un intervalle de [0, 1] contenant 0.

Démonstration. — Remarquons que

no _ )10,1] dans le cas (1)
TLLEJZW )= {[0, 1[ dans le cas (2).
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La proposition résulte alors de [11.2.12 O
Exemple 11.2.21. — Fixons p €]0,1[. Les classes d’isomorphisme de fibrés sur

Y/p” s’identifient & 1’ensemble quotient
GL, (Bipa,p))\GLy (Bpa)
ou Daction de X € GLy(Bipa,y)) sur A € GLy,(Bya) est donnée par X Ap(X) L.
On en déduit le résultat suivant.

Corollaire 11.2.22. — Soient p-Modg la catégorie des modules libres de rang fini
sur l’anneau de Robba munis d’un isomorphisme semi-linéaire et p-Modgt celle des
&T-espaces vectoriels de dimension finie munis d’un isomorphisme semi-linéaire. Il y
a des équivalences

Fiby/¢z = gD—MOd@
Fiby oy /2 =5 @-Modg:.

Remarque 11.2.23. — Si & € Cohy est muni d’une structure ¢-équivariante alors
la condition (2) de est satisfaite. On en déduit donc de la méme facon que
dans le corollaire précédent que Cohy = s'identifie aux couples (M, ) avec M un
Z-module de type fini et ¢ un isomorphisme semi-linéaire.

Enfin on notera le résultat suivant parfois appelé < le cas facile du théoreme de
Kedlaya >.

Proposition 11.2.24 (Kedlaya [44] prop. 5.11 et coro. 5.12)
Le foncteur de complétion

p-Modei — w-Modg

est une équivalence de catégories et donc la classification de Dieudonné-Manin s’ap-
plique a p-Modg+ .

Démonstration. — D’apres la proposition [11.2.15[les objets de p-Modg+ satisfont a

la descente galoisienne relativement & F |F. Puisqu’il en est de méme pour ¢-Mode
on est ramené a montrer le résultat pour F' algébriquement clos.

Pour A € Q on note &T()\) lisocristal isocline de pente A usuel (defini sur F, en
fait). Soit alors (V,¢) € ¢-Modgi. On proceéde par récurrence sur dimg+ (V) afin de
montrer que (V,¢) est somme directe de &T(\), A € Q. Soit A = %, (d,h) =1, la plus
grande pente de Dieudonné-Manin de (/V, ©). 1l existe alors un réseau A C V tel que
©"(A) C @A (Pexistence d'un tel réseau n’a aucun rapport avec la complétude ou
non de &1, cf. la preuve de Dieudonné-Manin donnée dans la section 2 du chapitre VI
de [66]). On peut alors appliquer le lemme qui suit couplé a I'hypothese de

récurrence pour conclure que (V, ¢) est extension d'un isocristal de la forme @;& 7 (u;)
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par &T(\)", r > 1, avec pour tout 4, u; < A. Pour conclure il suffit maintenant de
constater que

Ext! (&1 (1), £1 () = 0
des que A > pu. Cela se ramene a vérifier que le conoyau de
ot Td—n—%h ot
est nul des que d > 0 et h > 1 ce qui ne pose pas de probleme. O]

Lemme 11.2.25. — Soit A un Og+-module libre de rang fini muni d’un endomor-
phisme semi-linéaire p. Il y a alors une bijection

ALp:Id ~ K(p:[d )

Démonstration. — Soit A € M, (Og+) 'inverse de la matrice de ¢ dans une base de
A. Quitte & remplacer cette base (e;); par ([Me;); avec A € F* tel que [A\| < 1 on peut
supposer que A mod m € M, (OF). Pour z = 3 [z,]7" € Og, k € N et p €]0,1]
on note

[ fllkp = sup |zilp".
0<i<k

On notera que les semi-normes ||.||x,, sont sous-multiplicatives sur Og. Soit mainte-
nant X € O} tel que

(7) »(X) = AX.

Si X = (2;)1<i<n on note || X||x,, = supj<i<n [|Zillk,p- Remarquons que si f € Ogi
vérifie f mod m € O alors pour p €0, 1[_ suffisemment proche de 0 on a |f|, <1
(regarder le polygone de Newton de f). Choisissons donc pg €]0,1[ tel que A €
M,,(Bio,p)) et pour tout p € [0, po], sup; ;|aij|, < 1. Pour tout entier k& > 0, de
Iégalité (7) on tire que

IXN% py = Ne(X) Nk ,pg < N Xk, p-
De cela on déduit par récurrence que pour tout m > 1,

1 m
1 X lkgo < X1 2.

Remarquons maintenant que si f € Og \ 771 0¢
l V= i
WHNQEOOIIJ‘II,Wg P
ousi f =, ,lfi]m" alors ig < k est le plus petit indice tel que f;, # 0. On en déduit
aussitot que

Sl;p”XHk,po < +oo

et donc X € B[%’p] des que p < pg. O
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11.3. GAGA d’apreés Kedlaya-Liu
Via le morphisme de ind-schémas @-invariant

lim Spec(Br) — X
—
IC]o,1]

il y a un foncteur d’analytification

(7)“” : COhX — COhy/Lpz.

Théoréme 11.3.1 (Kedlaya-Liu [47] théo. 8.7.8). — Le foncteur
(_)an : Cohx — Cohy/wz
est une équivalence.

Démonstration. — Le cas des faisceaux cohérents de torsion est immédiat puisque si
y € |Y| s’envoie sur x € |X| via |Y]|/p® = |X]| alors Bij = Ox,z. On se ramene
alors aisément a montrer que

(_)an : Fiby — Flby/wi

est une équivalence. Commencons par la pleine fidélité. Utilisant les Hom internes on
est ramené a montrer que

HO(Xv @@) = HO(Y/QOZﬂémn)

qui par définition est I'(6*")¥=14 (cf. notations de la déf.[11.2.2)). Soit donc & € Fibx.
Fixons un recouvrement fini
x=Ju
i

tel que pour tout i, U; = DT (¢;) avec t; € P homogene non nul et Sy, soit trivial.

Notons B.; = B[%]“":Id et Begj = B[t%]‘P:Id. Apres avoir fixé des trivialisations
’ i ilj

des (&jy,): on obtient un cocycle
A'ij € GLn(Be,ij)a AijAjk = Aig-
Des lors
NX,&) = {(Xi)i € HB;L,Z' | AijX; = XL}
Si I C]0,1[ est un intervalle compact on dispose alors d’un recouvrement

(8) Spec(By) = USpec(B[[t%]).

On a alors & = (Mp); ou M est donné par le cocycle de Cech précédent sur le
recouvrement via les plongements

GLn(Be,ij) C GL"(BI[tllt] ])
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Des lors,
My = {(Xi)i e [I B2 Aiyx; = Xi}.
Il s’en suit que

Ly, e = {(Xi)i € H lim (Brl¢]) | AijX; = Xi}

i 1C]o,1[
et donc
L(Y/e" &) = T(Y,&m)9="
=Id
= {ie[(tm (B1R) | Aux, = xi}
i 1C]o,1]
On a

lim (By[#]) € M(Y)
1c]o,1]
le corps des fonctions méromorphes sur Y (sec. . De plus la partie négative du
diviseur d’une telle fonction méromorphe est contenu dans le support du diviseur de
t;. Puisque
B={feM()|div(f) >0}

on en déduit que

im (3;11])) " = B..
( lim 1[7])) = B.;.
1C]o,1{

Cela conclut quant a la pleine fidélité.

La surjectivité essentielle résulte du théoreme En effet, si & = (M), ) €
Fiby /2 est de rang n et

w: Oy — &

alors u est une modification au sens ou son conoyau est un faiceau cohérent de torsion :
pour tout I, Mj/u(B7}) est de torsion. Mais se donner une telle modification ¢-
équivariante est équivalent & se donner une collection de réseaux (Ay),e|y|, (B:{R,y)” C
Ay, vérifiant :

— p(Ay) = Ay(y)

— Ay = (Bijy)" pour presque tout y mod %
Cela est équivalent a se donner une collection de réseaux (Ng)ze|x|, C/’)\}’(m C N,
avec égalité pour presque tout x. Mais cela est encore équivalent a se donner une
modification

O% — F

avec % € Fibx. On a alors #9" = &. O

Pour d € Z notons Oy, ,z(d) = Ox (d)*™ qui correspond au @-module (B, 7~ %p) €
p-Modp.
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Théoréme 11.3.2 (Kedlaya). — Soit & € Fiby .z de rang n. Pour d > 0 il existe
un monomorphisme

O} E(d)

qui est donc une modification.

Nous n’allons pas donner la preuve en détails. Le point consiste & construire suf-
fisamment de sections globales de &(d) pour d > 0. Lorsque E = F,((7)) la preuve
est donnée dans le théoréme 4.3 de [36] en suivant un argument de Kedlaya ([44]).
On retrouve cet argument dans la preuve de la proposition 6.2.2 de [47] elle méme
utilisée dans la démonstration du théoreme 6.3.9 de [47].

Remarque 11.3.3. — Le théoreme GAGA précédent a été démontré en tout
premier dans article [22] (théo. 3.5) par I'un des auteurs afin de comprendre le lien
entre les résultats de ce texte et ceux de Kedlaya. La preuve donnée dans [22] de
GAGA n’est cependant pas naturelle. La méthode de démonstration consiste en effet
a vérifier que les deux théoremes de classification des fibrés vectoriels, celui de ce livre
et celui de Kedlaya, coincident via le foncteur d’analytification. La preuve précédente
de Kedlaya et Liu répond & la question posée dans la section 7.5 de [24] (apres la
proposition 7.14) de donner une démonstration plus naturelle de GAGA.

Remarque 11.3.4. — Réciproquement, la preuve donnée dans le chapitre [8| de ce
livre du théoreme de classification des fibrés s’adapte aussitot pour donner une preuve
du théoreme de Kedlaya de classification des ¢-modules sur Zp utilisant les périodes
des groupes p-divisibles (cependant il n’est pas impossible que certains des calculs dans
I’anneau de Robba Zr avec F' sphériquement complet effectués par Kedlaya tels que
ceux de la section 2.6 de [45] puissent s’interpréter en termes de quasi-logarithmes).
Néanmoins le lecteur affuté remarquera qu’afin de disposer de filtrations de Harder-
Narasimhan pour les fibrés sur Y/¢” on a besoin de savoir que ceux-ci sont extensions
successives de fibrés en droites. La seule méthode connue pour démontrer cela est
d’appliquer le théoréme [T1.3.2] résultat auquel on ne peut donc pas échapper pour
classifier les p-modules sur Zp.

11.4. En résumé

On a donc obtenu le diagramme d’équivalence suivant :

FibX — Fiby/<pz _ (p-MOdB

GAGA p-Mod g+

si F' alg clos

R

p-Modg F-isocristaux/Spec(Op /wr)
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En partant de la gauche, la premiere fleche horizontale GAGA est induite par le
morphisme de ind-schémas lim Spec(B;) — X. La seconde égalité est donnée par
RN

ICjo,1]
compact
le foncteur sections globales qui & (Mj); associe le module projectif lim M. Les
pany

I
autres fleches sont simplement données par les inclusions BY C B et B C Z.

En termes géométriques 1’équivalence
o-Modpg+ — p-Modp

lorsque F' est algébriquement clos signifie que tout fibré gp-équivariant sur Y s’étend
canoniquement en un fibré y-équivariant sur < Y U {|.|y = 1} ». Comme remarqué
précédemment (rem. [11.1.10]) ce foncteur extension canonique n’est pas un foncteur
exact.

Remarque 11.4.1. — 1l résulte donc du théoreme de classification des fibrés que
si (M, ) € p-Modp avec F algébriquement clos alors le module projectif M est
un B-module libre. Il n’y a pas de raison pour que ce soit le cas pour F' parfait
quelconque. Remarquons de plus qu’en général les B-modules projectifs ne sont pas
libres (i.e. tout fibré sur Y est trivial) méme si F' est algébriquement clos bien que ce
soit probablement le cas lorsque F' est sphériquement complet.

En toute généralité le foncteur
QO—MOdgﬂr — (p—MOd@
est essentiellement surjectif. C’est une conséquence du fait que la filtration de
Harder-Narasimhan est scindée (9.4.1) et du théoreéme de classification couplé a
la proposition [11.2.24] Cepdendant ce n’est pas une équivalence de catégories. Bien
str le foncteur précédent n’est pas pleinement fidele. En termes géométriques, tout

fibré @-équivariant sur Y s’étend de fagon non-canonique en un fibré p-équivariant
sur <« Y U {0} ».

Spécialisons nous maintenant en pente de Harder-Narasimhan A € Q. Alors,

@—Modiéffc"_)‘ AN w—Mod;")‘

est une équivalence ou le membre de gauche est formé des isocristaux isoclines de
pente —A au sens de Dieudonné-Manin et celui de droite des fibrés semi-stables de
pentes A au sens de Harder-Narasimhan.

11.5. Le théoréme de Berger

Supposons maintenant que K|Q, est un corps local & corps résiduel parfait dont
on fixe une cloture algébrique K. Soit Ko = K((pe)|K. Notons I' = Gal(Kwo|K),
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un sous-groupe ouvert de Z, et %oo le corps des normes non parfait tel qu’introduit
dans [65], un corps local de caractéristique positive. Rappelons que l'on a alors

R, = (RU7™)
Considérons I'anneau de Robba < classique » Z et la catégorie associée de (¢, T)-
modules

(p,T) — modg-

Koo
D’apres le théoréme principal de [I2] on peut décompléter la complétion de KUY

en utilisant I'action de I' grace a des traces a la Tate pour obtenir une équivalence
(90, F) - mOd@; = ((pa F) - mOdﬁb

De cela et du théoreme GAGA on déduit le théoréme suivant de Berger (qui est
exprimé en termes de B-paires dans [5]).

Théoréme 11.5.1 (Berger [5]). — Il y a une équivalence de catégories entre
(¢, T) — modep~ et fibrés T-équivariants sur Xz,
K [eS]

On remarquera que puisqu’il existe des représentations p-adiques non surconver-
gentes de Gal(K|K,), 'action de I' est essentielle dans le théoréme précédent et le
foncteur

(p—MOdQN — Fibx
Koo K

n’est pas essentiellement surjectif.
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